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3 Explication des symboles

Ce manuel fait I'objet de modifications et est adapté selon les nouvelles versions logicielles.
L'état des modifications (version logicielle et date) sont indiquées dans le tableau suivant
Si vous avez un appareil avec une nouvelle version, veuillez consulter www.elsner-elek-
tronik.de dans la section de menu « Service » pour vérifier si une version plus récente du

manuel est disponible.

Générations d'appareils et programmes d'application ETS

s c
= g ]
8 s 5
s £ 2
= - [-3
o - [-%
) ) &
- -] -]
< < <
1] 2 1]
[} [} [}
Y ) Y
(] () (]
> > >
1.0 011 1.0
1.0 011 1.0

Date de publication

Description

Premiere publication officielle Windancer 2.0 GPS | 02.06.2026
KNX sec

Premiére publication officielle Windancer 2.0 KNX | 02.06.2026
sec

Explication des symboles contenus dans le présent manuel

A
A\

DANGER !
AVERTISSEMENT !

ATTENTION !

@ ATTENTION !

ETS

Consignes de sécurité.

Consignes de sécurité pour les travaux sur les raccords
électriques, composants, etc.

... signale la présence d’une situation dangereuse imminente
pouvant entrainer la mort ou de graves blessures si elle n’est pas
évitée.

... signale la présence d’une situation potentiellement dangereuse
pouvant entrainer la mort ou de graves blessures si elle n’est pas
évitée.

... signale la présence d'une situation potentiellement dangereuse

pouvant entrainer des blessures légéres ou mineures si elle n’est
pas évitée.

... signale une situation pouvant entrainer des dommages
matériels.

Les préréglages des parameétres sont soulignés dans les tableaux
ETS.
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5 Consignes de sécurité et d'utilisation

1. Consignes de sécurité et d'utilisation

L'installation, les essais, la mise en service et le dépannage ne peuvent
étre effectués que par un électricien spécialisé.

PRUDENCE !
A Tension électrique !
¢ Vérifiez I'absence de dommages sur I'appareil avant l'installation. Mettez
uniquement des appareils non endommagés en service.
* Respectez les directives, spécifications et dispositions spécifiques au pays
pour l'installation électrique.
e Mettez I'appareil ou I'installation hors service immédiatement et sécurisez-les
contre une activation involontaire si un fonctionnement sans risque n’est plus
garanti.

Utilisez I'appareil uniquement pour |'automatisation du batiment et respectez les
consignes d'utilisation figurant dans les indications d'installation et le manuel. L'utili-
sation non conforme, les modifications sur |I'appareil ou le non-respect des consignes
d’utilisation entrainent une annulation des droits de garantie.

Exploitez I'appareil uniquement comme installation fixe, c’est-a-dire montée et apres
avoir réalisé toutes les opérations d'installation et de mise en service et uniquement
dans I'environnement prévu a cet effet.

Elsner Elektronik n"assume aucune responsabilité en cas de changements de normes
et de standard apres publication du manuel d'utilisation.

Les informations relatives a l'installation, a I'entretien, a I'élimination,
al'étendue de la livraison et aux données techniques se trouvent dans
les indications d'installation.

2. Description

Le Station météorologique Windancer 2.0 (GPS) KNX sec pour le systéme bus
du batiment KNX mesure la température, la vitesse du vent, la luminosité et détecte les
précipitations.

Toutes les valeurs pour la commande des sorties de commutation dépendant des va-
leurs limites peuvent étre utilisées. Via portes logiques ET et portes logiques OU, les
états peuvent étre combinés.

Le modele Windancer KNX-GPS recoit en outre le signal GPS pour I'heure et la locali-
sation et calcule la position exacte du soleil (azimut et élévation).

La commande d'ombrage intégrée permet de contréler intelligemment la protection
solaire de jusqu'a huit fagades.

Q.
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6 Description

Fonctions des deux modéles :

e Mesure du vent avec un anémometre a coupelle stable (jusqu'a 200 km/h en
conditions de laboratoire), valeurs de mesure du vent en m/s, km/h et Beaufort

e Détection des précipitations : La surface du détecteur est chauffée de telle
sorte que seulement des gouttes et des flocons peuvent étre détectés en tant
que précipitations et non pas le brouillard ou la rosée. A I'arrét de la pluie ou
de la neige le détecteur séche rapidement et le message de précipitations
disparait.

e NMesure de la température

e KNX Data Secure avec table de clés peer-to-peer étendue pour une
communication sécurisée avec 1 000 participants KNX Data Secure

¢ Interface de paramétrage intuitive / navigation par menus, aide
contextuelle et informations sémantiques (compatible Smart Linking)

e Live Data Adjustment : la valeur mesurée actuelle peut étre définie comme
valeur limite via un objet de communication (vent, température, luminosité)

e Tous les seuils sont réglables via des paramétres ou des objets de
communication

e 8 portes logiques ET et 8 portes logiques OU avec chacune 4 entrées.
Comme entrées pour les éléments logiques, tous les événements de
commutation ainsi que 16 entrées logiques sous forme d'objets de
communication peuvent étre utilisés. La sortie de chaque élément peut étre
configurée au choix comme 1 bit ou 2 x 8 bits

Fonctions additionelles Windancer 2.0 KNX sec:

¢ Mesure de la luminosité (éclairement actuel). Mesure avec 3 capteurs
séparés (est, sud, ouest). Valeurs limites séparées pour la nuit

¢ Commande simple des volets roulants et des stores vénitiens grace a
des seuils de luminosité et aux sorties de commutation correspondantes. Pour
cela, on définit jusqu'a 3 seuils de luminosité par orientation (est/sud/ouest)

e Larequéte de localisation (hémisphére nord/sud) contréle I'affichage
correct des valeurs de luminosité est et ouest

Fonctions additionelles Windancer 2.0 GPS KNX sec:

¢ Mesure de la luminosité (éclairement actuel). Mesure avec 3 capteurs
séparés, émission de la valeur actuelle la plus élevée (une valeur maximale).
Valeurs limites séparées pour la nuit

e Récepteur GPS avec émission de I'heure actuelle et des coordonnées du lieu.
Le Station météorologique calcule en plus la position du soleil (azimut et
élévation)

¢ Commande du systéeme d'ombrage allant jusqu'a 8 facades avec
ajustement des lamelles et de I'angle d'ouverture des lamelles

e Minuterie hebdomadaire avec 4 plages horaires différentes par jour

¢ Minuterie mensuelle avec 3 plages horaires, permettant jusqu'a 2
activations/désactivations par jour. Les sorties de commutation de la minuterie
peuvent étre utilisées comme objets de communication

e Sorties de commutation pour toutes les valeurs mesurées. Valeurs limites
réglables par parametres ou objets de communication
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3. Cybersécurité (indications CRA)

Vous trouverez ci-aprés quelques informations et indications importantes relatives a la
cybersécurité.

3.1. Contact et voie de signalement

3.1.1. Fabricant et contact

Elsner Elektronik GmbH, Sohlengrund 16, 75395 Ostelsheim, Allemagne.
E-mail : info @elsner-elektronik.de

Téléphone : +49 (0) 7033 / 30945-0

3.1.2. Signalement de failles de sécurité

Les vulnérabilités pertinentes pour la sécurité de ce produit peuvent étre signalées a:
security @elsner-elektronik.de

Vous trouverez des informations sur notre procédure de divulgation coordonnée sur :
www.elsner-elektronik.de/fr/security

3.2. Utilisation sécurisée

3.2.1. Identification du produit

Produit et numéro d’article : voir la page de couverture de ce manuel.

Version du firmware : voir le tableau « Générations d’'appareils et programmes d’ap-
plication ETS ».

3.2.2. Utilisation conforme et caractéristiques de sécurité

Utilisation conforme : voir les chapitres « Consignes de sécurité et d’utilisation » et «
Description » de ce manuel.

Fonctions pertinentes pour la sécurité : KNX Data Secure (communication de bus au-
thentifiée et chiffrée), mise en service en tant qu’appareil Secure via le certificat d'ap-
pareil.

3.2.3. Indications sur les risques / la mauvaise utilisation

Les risques sont accrus lorsque la ligne de bus est physiquement accessible et en cas
de fonctionnement sans KNX Data Secure : la communication de bus peut alors étre
lue ou manipulée. Mettez |'appareil en service en tant qu’appareil Secure. Apres la
mise en service, retirez le certificat d’appareil (FDSK) de I'appareil et conservez-le dans
un endroit inaccessible aux personnes non autorisées.
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3.2.4. Déclaration UE de conformité

La déclaration UE de conformité est disponible sur la page du produit (voir le lien dans
le pied de page).

3.2.5. Mise en service et fonctionnement sécurisés

e Mise en service : voir le chapitre « Mise en service », en particulier « KNX
Secure ».

e Dans I'ETS, activez la « mise en service sécurisée » et utilisez le certificat
d'appareil.

¢ Installer les mises a jour : voir le chapitre « Application Elsner KNX Service ».

e Effets des modifications : si I'appareil fonctionne sans KNX Data Secure, le
niveau de protection de la communication de bus diminue.

3.2.6. Mise hors service et effacement des données

Avant d’éliminer ou de céder I'appareil, effectuez un Master-Reset ou un Factory-Reset
afin de supprimer le programme d’application et la configuration (voir les chapitres «
Master-Reset » et « Factory-Reset »). Respectez les consignes d’élimination figurant
dans le manuel d’installation.

4. Mise en service

La configuration est effectuée avec le logiciel KNX a partir de ETS 5.7.6 ou a partir de
ETS6. Le fichier de produit est disponible en téléchargement dans le catalogue en
ligne ETS et sur la page d'accueil de Elsner Elektronik sur www.elsner-elektro-
nik.de.

Apres |'établissement de la tension de bus, I'appareil est en phase d'initialisation pen-
dant quelques secondes. Pendant ce délai, aucune information ne peut étre regue ou
envoyée via le bus.

Avant la mise en service, veuillez vérifier si des mises a jour sont disponibles. Utilisez
I'Elsner Service App et les fichiers de mise a jour disponibles sur la page du produit
(voir le lien dans le pied de page).

4.1. KNX Secure

Dans I'ETS, activez la « mise en service sécurisée » et ajouter le certificat d’appareil.
Conservez ce certificat en lieu sQr, car sans ce certificat, I'appareil ne peut pas étre re-
mis en service.

Pour les projets avec KNX Secure, le logiciel ETS exige un mot de passe de projet.
Conservez également ce mot de passe en lieu slr : en cas de perte, le projet ETS ne
peut plus étre utilisé et les appareils Secure qu'il contient ne peuvent plus étre repro-
grammés. L'appareil ne peut alors étre remis en service avec le certificat d'appareil
qu'aprés un Master-Reset ou un Factory-Reset (voir chapitre « Master-Reset » ou « Fac-
tory-Reset »).

Q.
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4.2. Master-Reset

Un Master-Reset supprime le programme d'application et réinitialise I'adresse phy-
sique a I'état a la livraison (15.15.255 ; le firmware est conservé). L'appareil doit ainsi
étre remis en service avec I'ETS.

Un Master-Reset désactive la sécurité de I'appareil. L'appareil peut ensuite étre remis
en service comme appareil Secure a I'aide du certificat d'appareil.

Exécuter un Master-Reset

Couper la tension du bus ou retirer la borne de bus

Appuyer sur le bouton de programmation et le maintenir enfoncé
Allumer la tension de bus ou enficher la borne de bus.

La LED de programmation clignote 2x brievement pendant 5 secondes.
Relacher le bouton de programmation pendant ce temps.

L'appareil redémarre et est prét a fonctionner apres 5 secondes environ.

4.3. Factory-Reset

Un Factory-Reset supprime le programme d'application, I'adresse physique et toutes
les mises a jour du firmware et utilise le firmware intégré dans I'appareil, qui était actif
au moment de la livraison (état a la livraison). L’appareil doit ainsi étre remis en service
avec I'ETS.

Un Factory-Reset désactive la sécurité de I'appareil. L'appareil peut ensuite étre remis
en service comme appareil Secure a I'aide du certificat d'appareil.

Exécuter un Factory-Reset

Couper la tension du bus ou retirer la borne de bus

Appuyer sur le bouton de programmation et le maintenir enfoncé
Allumer la tension de bus ou enficher la borne de bus.

La LED de programmation clignote 3x brievement pendant 5 secondes.
Relacher le bouton de programmation pendant ce temps.

L'appareil redémarre et est prét a fonctionner apres 40 secondes environ.

4.4. Application Elsner KNX Service

L'application Elsner KNX Service permet de mettre le firmware de I'appareil a jour.
Des qu’un nouveau firmware est disponible, il est affiché dans I'application Service.

Si une mise a jour de firmware est disponible, I'appareil peut également étre réinitiali-
sé aux réglages d’usine (= Factory-Reset) avec I'application Elsner KNX Service.

Connectez-vous sur https://my.knx.org/ avec vos identifiants. Vous trouverez dans la
boutique, sous « ETS-Apps », I'Elsner KNX Service App gratuite.

4.5. Affecter une adresse a l'appareil

L'adresse physique est attribuée via I'ETS. L’appareil comporte pour cela un bouton-
poussoir et une LED de contrdle (fig. 1).

Q.
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L'appareil est livré avec I'adresse de bus 15.15.255. Une adresse différente peut étre
programmée en utilisant le ETS.

cOté inférieur cOté supérieur
Fig. 1
1 Touche de programma-
tion
2 LED de programmation
m (sous le couvercle semi-
7 transparent)
t— 2

Utilisez le numéro de série KNX apposé sur I"appareil (code-barres) pour programmer
I'appareil plus facilement dans I'ETS.
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11 Protocole de transfert

5. Protocole de transfert

Unités :
Températures en degrés Celsius
Luminosité en lux
Vent en métres par seconde
Azimut et élévation en degrés

5.1. Liste de tous les objets de communication
(Windancer 2.0 GPS KNX sec)

Abréviations des flags :

C Communication
L Lire

E Ecrire

T Transférer

A Mettre a jour

N° Texte Fonction Balise Type de Taille
s DPT
1 Sortie version du Version du logiciel -LET- [217.1] 2 Bytes
logiciel DPT_Version
8 Sortie statut ten- Sortie tension auxiliaire | -LET- [1.1] 1 Bit
sion auxiliaire DPT_Switch
(1=Marche |
0=Arrét)
10 Sortie emplace- Emplacement : latitude -LET- [14.7] 4 Bytes
ment : latitude [°] DPT_Va-
nord [°] lue_Angle-
Deg
11 Sortie emplace- Emplacement:longitude | -LET- [14.7] 4 Bytes
ment : longitude [°] DPT_Va-
est [°] lue_Angle-
Deg
12 Sortie emplace- Emplacement : altitude -LET- [14.39] 4 Bytes
ment : altitude au- | au-dessus du niveau de DPT_Va-
dessus du niveau la mer [m] lue_Length
de la mer [m]
20 Entrée/Sortie date/ | Requéte date / heure CLET- [19.1] DPT_- 8 Bytes
heure DateTime
21 Entrée/Sortie Date CLET- [11.1] DPT_- 3 Bytes
Date
22 Entrée/Sortie Heure CLET- [10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay
23 Entrée date et Requéte date et heure C-E-- [1.17] 1 Bit
heure requéte DPT_Trigger
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N°

24

30

31

32

33

40

41

42

43

44

45

46

a7

48

50

51

52

Texte

Sortie défaut GPS
(0: 0K | 1:Pas OK)

Sortie pluie

Sortie pluie

Entrée/Sortie pluie

Entrée/Sortie pluie

Sortie capteur de
température

Entrée capteur de
température

Sortie capteur de
température

Sortie capteur de
température

Sortie capteur de
température

Entrée capteur de
température

Sortie capteur de
température

Sortie capteur de
température

Entrée capteur de
température

Entréetempérature
VL1

Entréetempérature
VL1

Entrée/Sortie tem-
pérature VL 1

étéorologi Wind.
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Fonction

Défaut GPS (0: OK | 1:
Pas OK) défaut

Pluie sortie de commuta-
tion

Pluie sortie de commuta-
tion avec retardements
fixes retardement de
commutation

Pluie retardement de
commutation a pluie
retardement de commu-
tation

Pluie retardement de
commutation a pas de
pluie retardement de
commutation

Défaut capteur de tem-
pérature

Capteur de température
valeur mesurée externe
Capteur de température
valeur mesurée

Capteur de température
valeur mesurée totale
Température ressentie
valeur mesurée

Capteur de température
valeur mesurée requéte
min/max

Capteur de température
valeur mesurée mini-
male

Capteur de température
valeur mesurée maxi-
male

Capteur de température
valeur mesurée reset
min/max

Température VL 1
mémorisation
Température VL 1 valeur
mesurée

Température VL 1 valeur
absolue

techniques.

-LET-

-LET-

-LET-

CLE--

CLE--

-LET-

-LET-

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

C-E--

C-E--

C-E--

CLET-

Protocole de transfert

Type de
DPT

[1.2]
DPT_Bool
[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[1.17]
DPT_Trigger

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[1.17]
DPT_Trigger

[1.17]
DPT_Trigger
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

Taille

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications



N° Texte

53 Entréetempérature
VL1

54 Entréetempérature
VL1

55 Entréetempérature
VL1

56 Sortie tempéra-
ture VL 1

57 Entréetempérature
VL1

60 Entréetempérature
VL 2

61 Entréetempérature
VL 2

62 Entrée/Sortie tem-
pérature VL 2

63 Entréetempérature
VL 2

64 Entréetempérature
VL 2

65 Entréetempérature
VL 2

66 Sortie tempéra-
ture VL 2

67 Entréetempérature
VL 2

70 Entréetempérature
VL3

71 Entréetempérature
VL 3

72 Entrée/Sortie tem-
pérature VL 3

73 Entréetempérature
VL 3

74 Entréetempérature
VL3

75 Entréetempérature
VL3
étéorologique Wind
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Fonction

Temp. valeur limite 1
(1:+ ] 0:-)

Température VL 1 retar-
dement de commuta-
tionde0a1

Température VL 1 retar-
dement de commuta-
tionde1a0

Température VL 1 sortie
de commutation
Température VL 1 sortie
de commutation blocage
Température VL 2
mémorisation
Température VL 2 valeur
mesurée

Température VL 2 valeur
absolue

Temp. valeur limite 2
(1:+] 0:-)

Température VL 2 retar-
dement de commuta-
tiondeOa1

Température VL 2 retar-
dement de commuta-
tionde1a0
Température VL 2 sortie
de commutation

Température VL 2 sortie
de commutation blocage
Température VL 3
mémorisation

Température VL 3 valeur
mesurée

Température VL 3 valeur
absolue

Temp. valeur limite 3
(1:+] 0:-)

Température VL 3 retar-
dement de commuta-
tionde0Oa1
Température VL 3 retar-
dement de commuta-
tionde1a0

CLE--

-LET-

CE--

C-E--

CE--

CLET-

CE--

CLE--

CLE--

-LET-

C-E--

C-E--

C-E--

CLET-

C-E--

CLE--

CLE--

Protocole de transfert

Type de
DPT

[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch
[1.17]
DPT_Trigger
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch
[1.17]
DPT_Trigger
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

Taille
1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit
1 Bit
1 Bit
2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications



N°

76

77

80

81

82

83

84

85

86

87

190

220

221

222

223

224

225

Texte

Sortie tempéra-
ture VL 3
Entréetempérature
VL3
Entréetempérature
VL4
Entréetempérature
VL 4

Entrée/Sortie tem-
pérature VL 4
Entréetempérature
VL 4

Entréetempérature
VL 4

Entréetempérature
VL4

Sortie tempéra-
ture VL 4
Entréetempérature
VL4

Sortie valeur
mesurée de lumi-
nosité

Sortie valeur
mesurée de lumi-
nosité

Entrée luminosité
valeur limite 1
Entrée luminosité
valeur limite 1
Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite 1

Entrée luminosité
valeur limite 1
Entrée luminosité
valeur limite 1

Entrée luminosité
valeur limite 1

étéorologi Wind.

14

Fonction

Température VL 3 sortie
de commutation
Température VL 3 sortie
de commutation blocage
Température VL 4
mémorisation
Température VL 4 valeur
mesurée

Température VL 4 valeur
absolue

Temp. valeur limite 4
(1:+] 0:-)

Température VL 4 retar-
dement de commuta-
tionde0a1
Température VL 4 retar-
dement de commuta-
tionde1a0
Température VL 4 sortie
de commutation

Température VL 4 sortie
de commutation blocage

Valeur mesurée de lumi-
nosité

Défaut capteur

Luminosité valeur limite
1 mémorisation
Luminosité valeur limite
1 valeur mesurée
Luminosité valeur limite
1 valeur absolue

Luminosité valeur limite
1 variation (1:+ | 0 -)
Luminosité valeur limite
1 retardement de com-
mutationde 0 a 1
Luminosité valeur limite
1 retardement de com-
mutationde 1a0

-LET-

C-E--

C-E--

C-E--

CLET-

C-E--

CLE--

CLE--

-LET-

C-E--

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.1] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Temp

[9.1] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Temp

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Lux

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
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N°

226

227

230

231

232

233

234

235

236

237

240

241

242

243

244

245

246

Texte

Sortie luminosité
valeur limite 1
Entrée luminosité
valeur limite 1

Entrée luminosité
valeur limite 2
Entrée luminosité
valeur limite 2
Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite 2

Entrée luminosité
valeur limite 2
Entrée luminosité
valeur limite 2

Entrée luminosité
valeur limite 2

Sortie luminosité
valeur limite 2
Entrée luminosité
valeur limite 2

Entrée luminosité
valeur limite 3
Entrée luminosité
valeur limite 3
Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite 3

Entrée luminosité
valeur limite 3
Entrée luminosité
valeur limite 3

Entrée luminosité
valeur limite 3

Sortie luminosité
valeur limite 3

étéorologi Wind.
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Fonction

Luminosité valeur limite
1 sortie de commutation
Luminosité valeur limite
1 sortie de commutation
blocage

Luminosité valeur limite
2 mémorisation
Luminosité valeur limite
2 valeur mesurée
Luminosité valeur limite
2 valeur absolue

Luminosité valeur limite
2 variation (1:+ | 0 -)
Luminosité valeur limite
2 retardement de com-
mutation de 0 a 1
Luminosité valeur limite
2 retardement de com-
mutation de 1a0
Luminosité valeur limite
2 sortie de commutation
Luminosité valeur limite
2 sortie de commutation
blocage

Luminosité valeur limite
3 mémorisation
Luminosité valeur limite
3 valeur mesurée
Luminosité valeur limite
3 valeur absolue

Luminosité valeur limite
3 variation (1:+] 0 -)
Luminosité valeur limite
3 retardement de com-
mutationde 0 a 1
Luminosité valeur limite
3 retardement de com-
mutation de 1a 0
Luminosité valeur limite
3 sortie de commutation

-LET-

CLE--

C-E--

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

Protocole de transfert

Type de
DPT

[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch

[1.17]
DPT_Trigger
[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch

[1.17]
DPT_Trigger
[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch

Taille
1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications



N°

247

250

251

252

253

254

255

256

257

460

461

462

463

464

465

466

467

Texte

Entrée luminosité
valeur limite 3

Entrée luminosité
valeur limite 4
Entrée luminosité
valeur limite 4
Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite 4

Entrée luminosité
valeur limite 4
Entrée luminosité
valeur limite 4

Entrée luminosité
valeur limite 4

Sortie luminosité
valeur limite 4
Entrée luminosité
valeur limite 4

Entrée obscurité
valeur limite 1
Entrée obscurité
valeur limite 1
Entrée / Sortie obs-
curité valeur limite
1

Entrée obscurité
valeur limite 1
Entrée obscurité
valeur limite 1

Entrée obscurité
valeur limite 1

Sortie obscurité
valeur limite 1

Entrée obscurité
valeur limite 1

étéorologi Wind.
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Fonction

Luminosité valeur limite
3 sortie de commutation
blocage

Luminosité valeur limite
4 mémorisation
Luminosité valeur limite
4 valeur mesurée
Luminosité valeur limite
4 valeur absolue

Luminosité valeur limite
4 variation (1:+] 0 -)
Luminosité valeur limite
4 retardement de com-
mutationde 0 a 1
Luminosité valeur limite
4 retardement de com-
mutation de 1a 0
Luminosité valeur limite
4 sortie de commutation
Luminosité valeur limite
4 sortie de commutation
blocage

Obscurité valeur limite 1
mémorisation

Obscurité valeur limite 1
valeur mesurée
Obscurité valeur limite 1
valeur absolue

Obscurité valeur limite 1
variation (1:+] 0 -)
Obscurité valeur limite 1
retardement de commu-
tationde 0 a1

Obscurité valeur limite 1
retardement de commu-
tationde1a 0
Obscurité valeur limite 1
sortie de commutation
Obscurité valeur limite 1
sortie de commutation
blocage

CLE--

C-E--

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

C-E--

C-E-

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

Protocole de transfert

Type de
DPT

[1.1]
DPT_Switch

[1.17]
DPT_Trigger
[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch

[1.17]
DPT_Trigger
[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch

Taille

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
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N°

470

471

472

473

474

475

476

477

480

481

482

483

484

485

486

487

490

491

Texte

Entrée obscurité
valeur limite 2
Entrée obscurité
valeur limite 2
Entrée / Sortie obs-
curité valeur limite
2

Entrée obscurité
valeur limite 2
Entrée obscurité
valeur limite 2

Entrée obscurité
valeur limite 2

Sortie obscurité
valeur limite 2
Entrée obscurité
valeur limite 2

Entrée obscurité
valeur limite 3
Entrée obscurité
valeur limite 3
Entrée / Sortie obs-
curité valeur limite
3

Entrée obscurité
valeur limite 3
Entrée obscurité
valeur limite 3

Entrée obscurité
valeur limite 3

Sortie obscurité
valeur limite 3

Entrée obscurité
valeur limite 3

Entrée obscurité
valeur limite 4

Entrée obscurité
valeur limite 4

étéorologi Wind.
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Fonction

Obscurité valeur limite 2
mémorisation

Obscurité valeur limite 2
valeur mesurée
Obscurité valeur limite 2
valeur absolue

Obscurité valeur limite 2
variation (1:+] 0 -)
Obscurité valeur limite 2
retardement de commu-
tationde 0 a1

Obscurité valeur limite 2
retardement de commu-
tationde 1a0
Obscurité valeur limite 2
sortie de commutation
Obscurité valeur limite 2
sortie de commutation
blocage

Obscurité valeur limite 3
mémorisation

Obscurité valeur limite 3
valeur mesurée

Obscurité valeur limite 3
valeur absolue

Obscurité valeur limite 3
variation (1:+ |0 -)
Obscurité valeur limite 3
retardement de commu-
tationde 0 a1

Obscurité valeur limite 3
retardement de commu-
tationde1a0
Obscurité valeur limite 3
sortie de commutation
Obscurité valeur limite 3
sortie de commutation
blocage

Obscurité valeur limite 4
mémorisation

Obscurité valeur limite 4
valeur mesurée

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

C-E--

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

C-E--

C-E--

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Lux

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications



N°

492

493

494

495

496

497

505

506

507

515

516

517

518

581

582

Texte

Entrée / Sortie obs-
curité valeur limite
4

Entrée obscurité
valeur limite 4
Entrée obscurité
valeur limite 4

Entrée obscurité
valeur limite 4

Sortie obscurité
valeur limite 4
Entrée obscurité
valeur limite 4

Sortie nuit sortie
de commutation
Entrée/Sortie nuit
retardement de
commutation a
nuit

Entrée/Sortie nuit
retardement de
commutation a
jour

Sortie position du
soleil

Sortie position du
soleil

Sortie position du
soleil

Sortie position du
soleil

Sortie capteur de
vent

Sortie capteur de
vent

étéorologique Wind:
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Fonction

Obscurité valeur limite 4
valeur absolue

Obscurité valeur limite 4
variation (1:+] 0 -)
Obscurité valeur limite 4
retardement de commu-
tationde 0 a1

Obscurité valeur limite 4
retardement de commu-
tationde 1a0
Obscurité valeur limite 4
sortie de commutation
Obscurité valeur limite 4
sortie de commutation
blocage

Nuit sortie de commuta-
tion

Nuit retardement de
commutation a nuit
retardement de commu-
tation

Nuit retardement de
commutation a jour
retardement de commu-
tation

Position du soleil Direc-
tion du soleil

Position du soleil Hau-
teur du soleil

Position du soleil Direc-
tion du soleil

Position du soleil Hau-
teur du soleil

Capteur de vent valeur
mesurée en m/s
Capteur de vent valeur
mesurée en km/h

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

-LET-

CLE--

CLE--

-LET-

-LET-

-LET-

-LET-

-LET-

-LET-

Protocole de transfert

Type de Taille

DPT

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

2 Bytes

[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

1 Bit

2 Bytes

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

2 Bytes

[14.7]
DPT_Va-
lue_Angle-
Deg

[14.7]
DPT_Va-
lue_Angle-
Deg

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[9.5] DPT_Va-
lue_Wsp
[9.28]
DPT_Va-
lue_Ws-
p_kmh

4 Bytes

4 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
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N°

583

585

586

587

588

589

600

601

602

603

604

605

606

607

610

611

612

Texte

Sortie capteur de
vent

Entrée capteur de
vent

Sortie capteur de
vent

Sortie capteur de
vent

Sortie capteur de
vent

Entrée capteur de
vent

Entrée vent valeur
limite 1

Entrée vent valeur
limite 1

Entrée/ Sortie vent
valeur limite 1
Entrée vent valeur
limite 1

Entrée vent valeur
limite 1

Entrée vent valeur
limite 1

Sortie vent valeur
limite 1
Entrée vent valeur
limite 1

Entrée vent valeur
limite 2

Entrée vent valeur
limite 2

Entrée/ Sortie vent
valeur limite 2

étéorologi Wind.
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Fonction

Capteur de vent valeur
mesurée en Beaufort

Capteur de vent valeur
mesurée requéte max

Capteur de vent valeur
mesurée maximale en

m/s

Capteur de vent valeur
mesurée maximale en

km/h

Capteur de vent valeur
mesurée maximale en
Beaufort

Capteur de vent valeur
mesurée reset max
Vent valeur limite 1
mémorisation

Vent valeur limite 1
valeur mesurée

Vent valeur limite 1
valeur absolue

Vent valeur limite 1 (1:+ |
0:-)

Vent valeur limite 1
retardement de commu-
tationde 0 a1

Vent valeur limite 1
retardement de commu-
tationde1a0

Vent valeur limite 1 sor-
tie de commutation
Vent valeur limite 1 sor-
tie de commutation blo-
cage

Vent valeur limite 2
mémorisation

Vent valeur limite 2
valeur mesurée

Vent valeur limite 2
valeur absolue

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

C-E-

C-E--

CLET-

CLE--

-LET-

C-E--

C-E--

CLET-

Protocole de transfert

Type de Taille

DPT

[20.14] DPT_-
Beau-
fort_Wind_Fo
rce_Scale
[1.17]
DPT_Trigger
[9.5] DPT_Va-
lue_Wsp

1 Byte

1 Bit

2 Bytes

[9.28]
DPT_Va-
lue_Ws-
p_kmh
[20.14] DPT_-
Beau-
fort_Wind_Fo
rce_Scale
[1.17]
DPT_Trigger
[1.17]
DPT_Trigger
[9.5] DPT_Va-
lue_Wsp
[9.5] DPT_Va-
lue_Wsp
[1.1]
DPT_Switch
[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[7.5] DPT_-
TimePeriod-
Sec

[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch

2 Bytes

1 Byte

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

[1.17]
DPT_Trigger
[9.5] DPT_Va-
lue_Wsp

[9.5] DPT_Va-
lue_Wsp

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes
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20 Protocole de transfert

N° Texte Fonction Balise Type de Taille
s DPT
613 Entrée vent valeur | Ventvaleur limite 2 (1:+| | C-E-- [1.1] 1 Bit
limite 2 0:-) DPT_Switch
614 Entrée vent valeur | Vent valeur limite 2 CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
limite 2 retardement de commu- TimePeriod-
tationde 0 a1 Sec
615 | Entrée vent valeur | Vent valeur limite 2 CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
limite 2 retardement de commu- TimePeriod-
tationde1a 0 Sec
616 | Sortie vent valeur Vent valeur limite 2 sor- | -LET- [1.1] 1 Bit
limite 2 tie de commutation DPT_Switch
617 Entrée vent valeur | Vent valeur limite 2 sor- | C-E-- [1.1] 1 Bit
limite 2 tie de commutation blo- DPT_Switch
cage
620 | Entrée vent valeur | Vent valeur limite 3 C-E-- [1.17] 1 Bit
limite 3 mémorisation DPT_Trigger
621 Entrée vent valeur | Vent valeur limite 3 C-E-- [9.5] DPT_Va- @ 2 Bytes
limite 3 valeur mesurée lue_Wsp
622 Entrée/ Sortie vent | Vent valeur limite 3 CLET- [9.5] DPT_Va- | 2 Bytes
valeur limite 3 valeur absolue lue_Wsp
623 Entrée vent valeur | Ventvaleur limite 3 (1:+| | C-E-- [1.1] 1 Bit
limite 3 0:-) DPT_Switch
624 Entrée vent valeur | Vent valeur limite 3 CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
limite 3 retardement de commu- TimePeriod-
tationde 0 a1 Sec
625 | Entrée vent valeur | Vent valeur limite 3 CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
limite 3 retardement de commu- TimePeriod-
tationde1a0 Sec
626 | Sortie vent valeur Vent valeur limite 3 sor- | -LET- [1.1] 1 Bit
limite 3 tie de commutation DPT_Switch
627 Entrée vent valeur = Vent valeur limite 3 sor- = C-E-- [1.1] 1 Bit
limite 3 tie de commutation blo- DPT_Switch
cage
630 Entrée vent valeur | Vent valeur limite 4 C-E-- [1.17] 1 Bit
limite 4 meémorisation DPT_Trigger
631 Entrée vent valeur | Vent valeur limite 4 C-E-- [9.5] DPT_Va- @ 2 Bytes
limite 4 valeur mesurée lue_Wsp
632 Entrée/Sortie vent = Vent valeur limite 4 CLET- [9.5] DPT_Va- | 2 Bytes
valeur limite 4 valeur absolue lue_Wsp
633 | Entrée vent valeur | Ventvaleur limite 4 (1:+| | C-E-- [1.1] 1 Bit
limite 4 0:-) DPT_Switch
634 Entrée vent valeur | Vent valeur limite 4 CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
limite 4 retardement de commu- TimePeriod-
tationde 0 a1 Sec

étéorologi Wind.
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N°

635

636

637

870

871

872

873

874

875

876

877

878

879

880

881

882

883

884

885

886

887

Texte

Entrée vent valeur

limite 4

Sortie vent valeur

limite 4

Entrée vent valeur

limite 4

Sortie fagades
Sortie facade 1
Sortie facade 1
Sortie facade 1
Entrée facade 1
Entrée facade 1
Sortie facade 2
Sortie facade 2
Sortie facade 2
Entrée facade 2
Entrée facade 2
Sortie fagade 3
Sortie facade 3
Sortie fagade 3
Entrée facade 3
Entrée facade 3
Sortie facade 4

Sortie facade 4

21

Fonction

Vent valeur limite 4
retardement de commu-
tationde 1a0

Vent valeur limite 4 sor-
tie de commutation

Vent valeur limite 4 sor-
tie de commutation blo-
cage

Statut protection ther-
mique des fagades

Facade 1 statut
Facade 1 position [%]

Facade 1 position des
lamelles [%]

Facade 1 blocage (1 =
bloqué)

Facade 1 sécurité (1 =
active)

Fagade 2 statut

Facade 2 position [%]

Fagade 2 position des
lamelles [%]

Facade 2 blocage (1 =
bloqué)

Facade 2 sécurité (1 =
active)

Facade 3 statut

Facade 3 position [%]

Facade 3 position des
lamelles [%]

Facade 3 blocage (1 =
bloqué)

Facade 3 sécurité (1 =
active)

Fagade 4 statut

Facade 4 position [%]

CLE--

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

CE--

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

CE--

-LET-

-LET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.1] DPT_S- 1 Byte
caling

[5.1] DPT_S- 1 Byte
caling

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.1] DPT_S- 1 Byte
caling

[5.1] DPT_S- 1 Byte
caling

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.1] DPT_S- 1 Byte
caling

[5.1] DPT_S- 1 Byte
caling

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.1] DPT_S- 1 Byte
caling
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N°

888

889

890

891

892

893

894

895

896

897

898

899

900

901

902

903

904

905

906

907

908

Texte

Sortie fagade 4
Entrée facade 4
Entrée facade 4
Sortie fagade 5
Sortie fagcade 5
Sortie fagade 5
Entrée facade 5
Entrée facade 5
Sortie fagcade 6
Sortie fagade 6
Sortie fagcade 6
Entrée facade 6
Entrée facade 6
Sortie fagade 7
Sortie fagade 7
Sortie fagade 7
Entrée facade 7
Entrée facade 7
Sortie fagade 8
Sortie fagade 8

Sortie fagade 8

étéorologi Wind.
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Fonction

Facade 4 position des
lamelles [%]

Facade 4 blocage (1
bloqué)

Facade 4 sécurité (1
active)

Facade 5 statut
Fagade 5 position [%]

Facade 5 position des
lamelles [%]

Facade 5 blocage (1 =
bloqué)

Facade 5 sécurité (1
active)

Facade 6 statut
Facade 6 position [%]

Facade 6 position des
lamelles [%]
Facade 6 blocage (1
bloqué)

Facade 6 sécurité (1 =
active)

Facade 7 statut

Fagade 7 position [%]

Facade 7 position des
lamelles [%]

Fagade 7 blocage (1
bloqué)

Facade 7 sécurité (1
active)

Facade 8 statut
Facade 8 position [%]

Facade 8 position des
lamelles [%]

techniques.

-LET-

C-E--

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

C-E--

-LET-

-LET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[5.1] DPT_S- 1 Byte
caling

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.1] DPT_S- 1 Byte

caling
[6.11 DPT_S- | 1Byte
caling

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch
[1.1] 1 Bit
DPT_Switch
[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[6.11 DPT_S- | 1Byte
caling
[6.11 DPT_S- | 1Byte
caling

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.1] DPT_S- | 1Byte
caling

[5.1]1 DPT_S- | 1 Byte
caling

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[6.11 DPT_S- | 1Byte
caling

[6.11 DPT_S- | 1Byte
caling
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23 Protocole de transfert

N° Texte Fonction Balise Type de Taille
s DPT
909 Entrée facade 8 Facade 8 blocage (1 = C-E-- [1.1] 1 Bit
bloqué) DPT_Switch
910 | Entrée facade 8 Facade 8 sécurité (1 = C-E-- [1.1] 1 Bit
active) DPT_Switch

1840 Entrée/Sortie hor- Horloge hebdomadaire CLET- [10.1]1 DPT_- 3 Bytes
loge hebdoma- période 1 : heure de TimeOfDay
daire période 1 mise en marche

1841 | Entrée/Sortie hor- Horloge hebdomadaire CLET- [10.1] DPT_- 3 Bytes
loge hebdoma- période 1 : heure d’arrét TimeOfDay
daire période 1

1842 | Sortie horloge heb- | Horloge hebdomadaire -LET- [1.1] 1 Bit
domadaire période | période 1 sortie de com- DPT_Switch
1 mutation

1843 | Sortie horloge heb- | Horloge hebdomadaire -LET- [5.10] 1 Byte
domadaire période | période 1 : sortie 8 bits DPT_Va-
1 : sortie 8 bits lue_1_Ucount

1844 | Entrée/Sortie hor- | Horloge hebdomadaire CLET- | [10.1] DPT_- 3 Bytes
loge hebdoma- période 2 : heure de TimeOfDay
daire période 2 : mise en marche
heure de mise en
marche

1845 Entrée/Sortie hor- Horloge hebdomadaire CLET- [10.1]1 DPT_- 3 Bytes
loge hebdoma- période 2 : heure d’arrét TimeOfDay

daire période 2 :
heure d'arrét

1846 @ Sortie horloge heb- | Horloge hebdomadaire -LET- [1.1] 1 Bit
domadaire période | période 2 sortie de com- DPT_Switch
2 : sortie de com- mutation
mutation

1847 | Sortie horloge heb- | Horloge hebdomadaire -LET- [5.10] 1 Byte
domadaire période | période 2 : sortie 8 bits DPT_Va-
2 : sortie 8 bits lue_1_Ucount

1848 @ Entrée/Sortie hor- | Horloge hebdomadaire CLET- | [10.1] DPT_- 3 Bytes
loge hebdoma- période 3 : heure de TimeOfDay
daire période 3 : mise en marche
heure de mise en
marche

1849  Entrée/Sortie hor- Horloge hebdomadaire CLET- [10.1] DPT_- 3 Bytes
loge hebdoma- période 3 : heure d'arrét TimeOfDay

daire période 3:
heure d'arrét

1850 @ Sortie horloge heb- | Horloge hebdomadaire -LET- [1.1] 1 Bit
domadaire période | période 3 sortie de com- DPT_Switch
3: sortie de com- mutation
mutation

été logi Wind: 2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications




N°

1851

1852

1853

1854

1855

1856

1857

1858

1859

1860

1861

Texte

Sortie horloge heb-
domadaire période
3 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 4 :
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 4 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
4 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
4 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 5 :
heure de mise en
marche
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 5 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
5 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
5 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 6 :
heure de mise en
marche
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 6 :
heure d'arrét

étéorologique Wind:
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Fonction

Horloge hebdomadaire
période 3 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 4 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 4 : heure d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 4 sortie de com-
mutation

Horloge hebdomadaire
période 4 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 5 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 5 : heure d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 5 sortie de com-
mutation

Horloge hebdomadaire
période 5 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 6 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 6 : heure d’arrét

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT._- 3 Bytes
TimeOfDay

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
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N°

1862

1863

1864

1865

1866

1867

1868

1869

1870

1871

1872

Texte

Sortie horloge heb-
domadaire période
6 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
6 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 7 :
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 7 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
7 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
7 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 8 :
heure de mise en
marche
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 8 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
8 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
8 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 9 :
heure de mise en
marche

étéorologi Wind.
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Fonction

Horloge hebdomadaire
période 6 sortie de com-
mutation

Horloge hebdomadaire
période 6 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 7 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 7 : heure d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 7 sortie de com-
mutation

Horloge hebdomadaire
période 7 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 8 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 8 : heure d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 8 sortie de com-
mutation

Horloge hebdomadaire
période 8 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 9 : heure de
mise en marche

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.11 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.11 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[6.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay
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N°

1873

1874

1875

1876

1877

1878

1879

1880

1881

1882

1883

Texte

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 9 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
9 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
9 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 10:
heure de mise en
marche
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 10 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
10 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
10 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 11:
heure de mise en
marche
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 11 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
11 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
11 : sortie 8 bits

étéorologi Wind.
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Fonction

Horloge hebdomadaire
période 9 : heure d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 9 sortie de com-
mutation

Horloge hebdomadaire
période 9 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 10 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 10 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 10 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 10 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 11 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 11 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 11 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 11 : sortie 8 bits

techniques.

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.11 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.11 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[6.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount
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N°

1884

1885

1886

1887

1888

1889

1890

1891

1892

1893

1894

Texte

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 12:
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 12 :
heure d'arrét

Sortie horloge heb-
domadaire période
12 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
12 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 13:
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 13:
heure d'arrét

Sortie horloge heb-
domadaire période
13 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
13 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 14 :
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 14 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
14 : sortie de com-
mutation

étéorologi Wind.
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Fonction

Horloge hebdomadaire
période 12 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 12 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 12 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 12 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 13 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 13 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 13 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 13 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 14 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 14 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 14 sortie de
commutation

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT._- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.11 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT._- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications



N°

1895

1896

1897

1898

1899

1900

1901

1902

1903

1904

1905

Texte

Sortie horloge heb-
domadaire période
14 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 15 :
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 15:
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
15 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
15 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 16 :
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 16 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
16 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
16 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 17 :
heure de mise en
marche
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 17 :
heure d'arrét

étéorologi Wind.

28

Fonction

Horloge hebdomadaire
période 14 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 15 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 15 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 15 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 15 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 16 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 16 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 16 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 16 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 17 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 17 : heure
d’arrét

techniques.

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay
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N°

1906

1907

1908

1909

1910

1911

1912

1913

1914

1915

1916

Texte

Sortie horloge heb-
domadaire période
17 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
17 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 18:
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 18:
heure d'arrét

Sortie horloge heb-
domadaire période
18 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
18 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 19:
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 19:
heure d’arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
19 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
19 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 20 :
heure de mise en
marche

étéorologi Wind.

29

Fonction

Horloge hebdomadaire
période 17 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 17 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 18 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 18 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 18 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 18 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 19 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 19 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 19 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 19 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 20 : heure de
mise en marche

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

Protocole de transfert

Type de
DPT

[1.1]
DPT_Switch

[5.10]
DPT_Va-
lue_1_Ucount
[10.1] DPT_-
TimeOfDay

[10.1] DPT_-
TimeOfDay

[1.1]
DPT_Switch

[5.10]
DPT_Va-
lue_1_Ucount
[10.1] DPT_-
TimeOfDay

[10.1] DPT_-
TimeOfDay

[1.1]
DPT_Switch

[5.10]
DPT_Va-
lue_1_Ucount
[10.1] DPT_-
TimeOfDay

Taille

1 Bit

1 Byte

3 Bytes

3 Bytes

1 Bit

1 Byte

3 Bytes

3 Bytes

1 Bit

1 Byte

3 Bytes

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications



N°

1917

1918

1919

1920

1921

1922

1923

1924

1925

1926

1927

Texte

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 20 :
heure d'arrét

Sortie horloge heb-
domadaire période
20 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
20 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 21 :
heure de mise en
marche
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 21 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
21 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
21 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 22 :
heure de mise en
marche
Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 22 :
heure d'arrét
Sortie horloge heb-
domadaire période
22 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
22 : sortie 8 bits

étéorologi Wind.

30

Fonction

Horloge hebdomadaire
période 20 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 20 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 20 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 21 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 21 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 21 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 21 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 22 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 22 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 22 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 22 : sortie 8 bits

techniques.

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount
[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.11 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount
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N°

1928

1929

1930

1931

1932

1933

1934

1935

1970

1971

1972

Texte

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 23 :
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 23 :
heure d'arrét

Sortie horloge heb-
domadaire période
23 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
23 : sortie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 24 :
heure de mise en
marche

Entrée/Sortie hor-
loge hebdoma-
daire période 24 :
heure d'arrét

Sortie horloge heb-
domadaire période
24 : sortie de com-
mutation

Sortie horloge heb-
domadaire période
24 : sortie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 1 : date de
début
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 1 : date de
fin

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 1
séquence 1: heure
de mise en marche

étéorologi Wind.

31

Fonction

Horloge hebdomadaire
période 23 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 23 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 23 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 23 : sortie 8 bits

Horloge hebdomadaire
période 24 : heure de
mise en marche

Horloge hebdomadaire
période 24 : heure
d’arrét

Horloge hebdomadaire
période 24 sortie de
commutation

Horloge hebdomadaire
période 24 : sortie 8 bits

Horloge calendaire

période 1 : date de début

Horloge calendaire
période 1 : date de fin

Horloge calendaire
période 1 séquence 1 :
heure de mise en
marche

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

CLET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT._- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[11.1]1 DPT_- 3 Bytes
Date

[11.1] DPT_- 3 Bytes
Date

[10.1] DPT._- 3 Bytes
TimeOfDay
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N°

1973

1974

1975

1976

1977

1978

1979

1980

1981

1982

Texte

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 1
séquence 1: heure
d’arrét

Sortie horloge
calendaire période
1 séquence 1 : sor-
tie de commuta-
tion

Sortie horloge
calendaire période
1 séquence 1 : sor-
tie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 1
séquence 2 : heure
de mise en marche

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 1
séquence 2 : heure
d'arrét

Sortie horloge
calendaire période
1 séquence 2 : sor-
tie de commuta-
tion

Sortie horloge
calendaire période
1 séquence 2 : sor-
tie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 2 : date de
début
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 2 : date de
fin

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 2
séquence 1: heure
de mise en marche

étéorologi Wind.

32

Fonction

Horloge calendaire
période 1 séquence 1:
heure d’arrét

Horloge calendaire
période 1 séquence 1
sortie de commutation

Horloge calendaire
période 1 séquence 1:
sortie 8 bits

Horloge calendaire
période 1 séquence 2 :
heure de mise en
marche

Horloge calendaire
période 1 séquence 2 :
heure d’arrét

Horloge calendaire
période 1 séquence 2
sortie de commutation

Horloge calendaire
période 1 séquence 2 :
sortie 8 bits

Horloge calendaire
période 2 : date de début

Horloge calendaire
période 2 : date de fin

Horloge calendaire
période 2 séquence 1 :
heure de mise en
marche

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

CLET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[11.1] DPT_- 3 Bytes
Date

[11.1] DPT_- 3 Bytes
Date

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
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N°

1983

1984

1985

1986

1987

1988

1989

1990

1991

1992

Texte

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 2
séquence 1: heure
d’arrét

Sortie horloge
calendaire période
2 séquence 1 : sor-
tie de commuta-
tion

Sortie horloge
calendaire période
2 séquence 1 : sor-
tie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 2
séquence 2 : heure
de mise en marche

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 2
séquence 2 : heure
d'arrét

Sortie horloge
calendaire période
2 séquence 2 : sor-
tie de commuta-
tion

Sortie horloge
calendaire période
2 séquence 2 : sor-
tie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 3 : date de
début
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 3 : date de
fin

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 3
séquence 1: heure
de mise en marche

étéorologi Wind.

33

Fonction

Horloge calendaire
période 2 séquence 1:
heure d’arrét

Horloge calendaire
période 2 séquence 1
sortie de commutation

Horloge calendaire
période 2 séquence 1:
sortie 8 bits

Horloge calendaire
période 2 séquence 2 :
heure de mise en
marche

Horloge calendaire
période 2 séquence 2 :
heure d’arrét

Horloge calendaire
période 2 séquence 2
sortie de commutation

Horloge calendaire
période 2 séquence 2 :
sortie 8 bits

Horloge calendaire
période 3 : date de début

Horloge calendaire
période 3 : date de fin

Horloge calendaire
période 3 séquence 1 :
heure de mise en
marche

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

CLET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[11.1] DPT_- 3 Bytes
Date

[11.1] DPT_- 3 Bytes
Date

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay
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N°

1993

1994

1995

1996

1997

1998

1999

2000

2001

2002

Texte

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 3
séquence 1: heure
d’arrét

Sortie horloge
calendaire période
3 séquence 1 : sor-
tie de commuta-
tion

Sortie horloge
calendaire période
3 séquence 1 : sor-
tie 8 bits

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 3
séquence 2 : heure
de mise en marche

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 3
séquence 2 : heure
d'arrét

Sortie horloge
calendaire période
3 séquence 2 : sor-
tie de commuta-
tion

Sortie horloge
calendaire période
3 séquence 2 : sor-
tie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 4 : date de
début
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 4 : date de
fin

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 4
séquence 1: heure
de mise en marche

étéorologi Wind.

34

Fonction

Horloge calendaire
période 3 séquence 1:
heure d’arrét

Horloge calendaire
période 3 séquence 1
sortie de commutation

Horloge calendaire
période 3 séquence 1 :
sortie 8 bits

Horloge calendaire
période 3 séquence 2 :
heure de mise en
marche

Horloge calendaire
période 3 séquence 2 :
heure d’arrét

Horloge calendaire
période 3 séquence 2
sortie de commutation

Horloge calendaire
période 3 séquence 2 :
sortie 8 bits

Horloge calendaire
période 4 : date de début

Horloge calendaire
période 4 : date de fin

Horloge calendaire
période 4 séquence 1 :
heure de mise en
marche

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

-LET-

-LET-

CLET-

CLET-

CLET-

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[10.1]1 DPT_- | 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5.10] 1 Byte
DPT_Va-

lue_1_Ucount

[11.1] DPT_- 3 Bytes
Date

[11.1] DPT_- 3 Bytes
Date

[10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
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N°

2003

2004

2005

2006

2007

2008

2009

2180

2181

2182

2183

2184

2185

Texte

Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 4
séquence 1: heure
d’arrét

Sortie horloge
calendaire période
4 séquence 1 : sor-
tie de commuta-
tion

Sortie horloge
calendaire période
4 séquence 1 : sor-
tie 8 bits
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 4
séquence 2 : heure
de mise en marche
Entrée/Sortie hor-
loge calendaire
période 4
séquence 2 : heure
d'arrét

Sortie horloge
calendaire période
4 séquence 2 : sor-
tie de commuta-
tion

Sortie horloge
calendaire période
4 séquence 2 : sor-
tie 8 bits

Entrée entrée
logique 1

Entrée entrée
logique 2

Entrée entrée
logique 3

Entrée entrée
logique 4

Entrée entrée
logique 5

Entrée entrée
logique 6

étéorologi Wind.

35

Fonction

Horloge calendaire

période 4 séquence 1:

heure d’arrét

Horloge calendaire
période 4 séquence 1

sortie de commutation

Horloge calendaire

période 4 séquence 1:

sortie 8 bits

Horloge calendaire

période 4 séquence 2 :

heure de mise en
marche

Horloge calendaire

période 4 séquence 2 :

heure d’arrét

Horloge calendaire
période 4 séquence 2

sortie de commutation

Horloge calendaire

période 4 séquence 2 :

sortie 8 bits

Entrée logique 1
Entrée logique 2
Entrée logique 3
Entrée logique 4
Entrée logique 5

Entrée logique 6

Protocole de transfert

Balise Type de Taille

s DPT

CLET- [10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

-LET- [1.1] 1 Bit
DPT_Switch

-LET- [5.10] 1 Byte
DPT_Va-
lue_1_Ucount

CLET- [10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

CLET- [10.1] DPT_- 3 Bytes
TimeOfDay

-LET- [1.1] 1 Bit
DPT_Switch

-LET- [6.10] 1 Byte
DPT_Va-
lue_1_Ucount

C-E-- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool

C-E-- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool

C-E-- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool

C-E-- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool

C-E-- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool

C-E-- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
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N°

2186

2187

2188

2189

2190

2191

2192

2193

2194

2195

2201

2202

2203

2204

2205

2206

2207

2208

2209

2210

2211

Texte

Entrée entrée
logique 7
Entrée entrée
logique 8
Entrée entrée
logique 9
Entrée entrée
logique 10
Entrée entrée
logique 11
Entrée entrée
logique 12
Entrée entrée
logique 13
Entrée entrée
logique 14
Entrée entrée
logique 15
Entrée entrée
logique 16
Sortie logique ET 1

Sortie logique ET 1
Sortie logique ET 1
Entrée logique ET
1

Sortie logique ET 2
Sortie logique ET 2
Sortie logique ET 2
Entrée logique ET
2

Sortie logique ET 3

Sortie logique ET 3

Sortie logique ET 3

étéorologi Wind.

36

Fonction

Entrée logique 7
Entrée logique 8
Entrée logique 9
Entrée logique 10
Entrée logique 11
Entrée logique 12
Entrée logique 13
Entrée logique 14
Entrée logique 15

Entrée logique 16

Logique ET 1 : sortie de

commutation 1 bit

Logique ET 1 : sortie 8

bits A

Logique ET 1 : sortie 8

bits B

Logique ET 1 : blocage

Logique ET 2 : sortie de

commutation 1 bit

Logique ET 2 : sortie 8

bits A

Logique ET 2 : sortie 8

bits B

Logique ET 2 : blocage

Logique ET 3 : sortie de

commutation 1 bit

Logique ET 3 : sortie 8

bits A

Logique ET 3 : sortie 8

bits B

C-E--

C-E--

C-E--

C-E--

C-E--

C-E--

C-E--

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

Protocole de transfert

Type de
DPT
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
[1.2]
DPT_Bool
selon le
réglage
selon le
réglage
[1.1]
DPT_Switch
[1.2]
DPT_Bool
selon le
réglage
selon le
réglage
[1.1]
DPT_Switch
[1.2]
DPT_Bool
selon le
réglage
selon le
réglage

Taille

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit

1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit

1 Bit

1 Byte

1 Byte

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
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N°

2212

2213

2214

2215

2216

2217

2218

2219

2220

2221

2222

2223

2224

2225

2226

2227

2228

2229

2230

2231

2232

Texte

Entrée logique ET
3

Sortie logique ET 4
Sortie logique ET 4
Sortie logique ET 4
Entrée logique ET
4

Sortie logique ET 5
Sortie logique ET 5
Sortie logique ET 5
Entrée logique ET
5

Sortie logique ET 6
Sortie logique ET 6
Sortie logique ET 6
Entrée logique ET
6

Sortie logique ET 7
Sortie logique ET 7
Sortie logique ET 7
Entrée logique ET
7

Sortie logique ET 8
Sortie logique ET 8

Sortie logique ET 8

Entrée logique ET
8

étéorologi Wind.
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Fonction

Logique ET 3 : blocage

Logique ET 4 : sortie de
commutation 1 bit

Logique ET 4 : sortie 8
bits A

Logique ET 4 : sortie 8
bits B

Logique ET 4 : blocage

Logique ET 5 : sortie de
commutation 1 bit

Logique ET 5 : sortie 8
bits A

Logique ET 5 : sortie 8
bits B

Logique ET 5 : blocage

Logique ET 6 : sortie de
commutation 1 bit

Logique ET 6 : sortie 8
bits A

Logique ET 6 : sortie 8
bits B

Logique ET 6 : blocage

Logique ET 7 : sortie de
commutation 1 bit

Logique ET 7 : sortie 8
bits A

Logique ET 7 : sortie 8
bits B

Logique ET 7 : blocage

Logique ET 8 : sortie de
commutation 1 bit

Logique ET 8 : sortie 8
bits A

Logique ET 8 : sortie 8
bits B

Logique ET 8 : blocage

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

selon le 1 Byte
réglage

selon le 1 Byte
réglage

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

selon le 1 Byte
réglage

selon le 1 Byte
réglage

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

selon le 1 Byte
réglage

selon le 1 Byte
réglage

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

selon le 1 Byte
réglage

selon le 1 Byte
réglage

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

selon le 1 Byte
réglage

selon le 1 Byte
réglage

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications



N°

2233

2234

2235

2236

2237

2238

2239

2240

2241

2242

2243

2244

2245

2246

2247

2248

2249

2250

2251

2252

2253

Texte

Sortie logique OU
1

Sortie logique OU
1

Sortie logique OU
1

Entrée logique OU
1

Sortie logique OU
2

Sortie logique OU
2

Sortie logique OU
2

Entrée logique OU
2

Sortie logique OU
3

Sortie logique OU
3

Sortie logique OU
3

Entrée logique OU
3

Sortie logique OU
4

Sortie logique OU
4

Sortie logique OU
4

Entrée logique OU
4

Sortie logique OU
5

Sortie logique OU
5

Sortie logique OU
5

Entrée logique OU
5

Sortie logique OU
6

étéorologi Wind.
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Fonction

Logique OU 1 : sortie de
commutation 1 bit

Logique OU 1 : sortie 8
bits A

Logique OU 1 : sortie 8
bits B

Logique OU 1 : blocage

Logique OU 2 : sortie de
commutation 1 bit

Logique OU 2 : sortie 8
bits A

Logique OU 2 : sortie 8
bits B

Logique OU 2 : blocage

Logique OU 3 : sortie de
commutation 1 bit

Logique OU 3 : sortie 8
bits A

Logique OU 3 : sortie 8
bits B

Logique OU 3 : blocage

Logique OU 4 : sortie de
commutation 1 bit

Logique OU 4 : sortie 8
bits A

Logique OU 4 : sortie 8
bits B

Logique OU 4 : blocage

Logique OU 5 : sortie de
commutation 1 bit

Logique OU 5 : sortie 8
bits A

Logique OU 5 : sortie 8
bits B

Logique OU 5 : blocage

Logique OU 6 : sortie de
commutation 1 bit

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications

techniques.

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

Protocole de transfert

Type de
DPT

[1.2]
DPT_Bool
selon le
réglage
selon le
réglage
[1.1]
DPT_Switch
[1.2]
DPT_Bool
selon le
réglage
selon le
réglage
[1.1]
DPT_Switch
[1.2]
DPT_Bool
selon le
réglage
selon le
réglage
[1.1]
DPT_Switch
[1.2]
DPT_Bool
selon le
réglage
selon le
réglage
[1.1]
DPT_Switch
[1.2]
DPT_Bool
selon le
réglage
selon le
réglage
[1.1]
DPT_Switch
[1.2]
DPT_Bool

Taille

1 Bit

-

Byte

-

Byte
1 Bit
1 Bit
1 Byte
1 Byte
1 Bit
1 Bit
1 Byte
1 Byte
1 Bit

1 Bit

-

Byte

-

Byte
1 Bit
1 Bit
1 Byte
1 Byte
1 Bit

1 Bit



N°

2254

2255

2256

2257

2258

2259

2260

2261

2262

2263

2264

Texte

Sortie logique OU
6
Sortie logique OU
6
Entrée logique OU
6
Sortie logique OU
7
Sortie logique OU
7
Sortie logique OU
7
Entrée logique OU
7
Sortie logique OU
8
Sortie logique OU
8
Sortie logique OU
8
Entrée logique OU
8

39

Fonction

Logique OU 6 : sortie 8
bits A

Logique OU 6 : sortie 8
bits B

Logique OU 6 : blocage

Logique OU 7 : sortie de
commutation 1 bit

Logique OU 7 : sortie 8
bits A

Logique OU 7 : sortie 8
bits B

Logique OU 7 : blocage

Logique OU 8 : sortie de
commutation 1 bit

Logique OU 8 : sortie 8
bits A

Logique OU 8 : sortie 8
bits B

Logique OU 8 : blocage

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

-LET-

-LET-

-LET-

C-E--

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

selon le 1 Byte
réglage

selon le 1 Byte
réglage

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

selon le 1 Byte
réglage

selon le 1 Byte
réglage

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

selon le 1 Byte
réglage

selon le 1 Byte
réglage

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

5.2. Liste de tous les objets de communication
(Windancer 2.0 KNX sec)

Abréviations des flags :

CCommunication

LLire

EEcrire

TTransférer
AMettre a jour

Pour les objets de communication 1, 8, 30-87, 460-507, 581-637 et 2180-2264 Voir “Liste
de tous les objets de communication (Windancer 2.0 GPS KNX sec)” a la page 11.

étéorologi Wind.
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40 Protocole de transfert

N° Texte Fonction Balise Type de Taille
s DPT
190 Sortie valeur Valeur mesurée de lumi- | -LET- [9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
mesurée de lumi- nosité Sud lue_Lux
nosité Sud
191 Sortie valeur Défaut capteur Sud -LET- [1.1] 1 Bit
mesurée de lumi- DPT_Switch
nosité Sud
192 | Sortie valeur Valeur mesurée de lumi- | -LET- [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
mesurée de lumi- nosité Est lue_Lux
nosité Est
193 Sortie valeur Défaut capteur Est -LET- [1.1] 1 Bit
mesurée de lumi- DPT_Switch
nosité Est
194 | Sortie valeur Valeur mesurée de lumi- | -LET- [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
mesurée de lumi- nosité Ouest lue_Lux
nosité Ouest
195 Sortie valeur Défaut capteur Ouest -LET- [1.1] 1 Bit
mesurée de lumi- DPT_Switch
nosité Ouest
220 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [1.17] 1 Bit
valeur limite Sud 1 | Sud 1 mémorisation DPT_Trigger
221 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | C-E-- [9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
valeur limite Sud 1 = Sud 1 valeur mesurée lue_Lux
222 Entrée / Sortie Luminosité valeur limite | CLETA | [9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
luminosité valeur Sud 1 valeur absolue lue_Lux
limite Sud 1
223 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Sud 1 | Sud 1 variation (1:+] 0 -) DPT_Switch
224 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Sud 1 | Sud 1 retardement de TimePeriod-
commutation de 0 a 1 Sec
225 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Sud 1 | Sud 1 retardement de TimePeriod-
commutation de 1a 0 Sec
226 | Sortie luminosité Luminosité valeur limite | -LET- [1.1] 1 Bit
valeur limite Sud 1 | Sud 1 sortie de commu- DPT_Switch
tation
227 | Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Sud 1 | Sud 1 sortie de commu- DPT_Switch
tation blocage
230 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [1.17] 1 Bit
valeur limite Sud 2 | Sud 2 mémorisation DPT_Trigger
231 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
valeur limite Sud 2 = Sud 2 valeur mesurée lue_Lux

été logi Wind: 2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications

techniques.



N°

232

233

234

235

236

237

240

241

242

243

244

245

246

247

250

251

Texte

Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite Sud 2
Entrée luminosité
valeur limite Sud 2
Entrée luminosité
valeur limite Sud 2

Entrée luminosité
valeur limite Sud 2

Sortie luminosité
valeur limite Sud 2

Entrée luminosité
valeur limite Sud 2

Entrée luminosité
valeur limite Sud 3
Entrée luminosité
valeur limite Sud 3
Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite Sud 3
Entrée luminosité
valeur limite Sud 3
Entrée luminosité
valeur limite Sud 3

Entrée luminosité
valeur limite Sud 3

Sortie luminosité
valeur limite Sud 3

Entrée luminosité
valeur limite Sud 3

Entrée luminosité
valeur limite Sud 4

Entrée luminosité
valeur limite Sud 4

étéorologi Wind.

a1

Fonction

Luminosité valeur limite
Sud 2 valeur absolue

Luminosité valeur limite
Sud 2 variation (1:+] 0 -)
Luminosité valeur limite
Sud 2 retardement de
commutation de 0 a 1
Luminosité valeur limite
Sud 2 retardement de
commutation de 1a 0
Luminosité valeur limite
Sud 2 sortie de commu-
tation

Luminosité valeur limite
Sud 2 sortie de commu-
tation blocage
Luminosité valeur limite
Sud 3 mémorisation
Luminosité valeur limite
Sud 3 valeur mesurée
Luminosité valeur limite
Sud 3 valeur absolue

Luminosité valeur limite
Sud 3 variation (1:+] 0 -)
Luminosité valeur limite
Sud 3 retardement de
commutation de 0 a 1
Luminosité valeur limite
Sud 3 retardement de
commutation de 1a 0
Luminosité valeur limite
Sud 3 sortie de commu-
tation

Luminosité valeur limite
Sud 3 sortie de commu-
tation blocage
Luminosité valeur limite
Sud 4 mémorisation
Luminosité valeur limite
Sud 4 valeur mesurée

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Lux

2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications



42 Protocole de transfert

N° Texte Fonction Balise Type de Taille
s DPT
252 Entrée / Sortie Luminosité valeur limite | CLETA | [9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
luminosité valeur Sud 4 valeur absolue lue_Lux
limite Sud 4
253 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Sud 4 | Sud 4 variation (1:+| 0 -) DPT_Switch
254 | Entrée luminosité Luminosité valeur limite = CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Sud 4 | Sud 4 retardement de TimePeriod-
commutation de 0 a 1 Sec
255 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Sud 4 | Sud 4 retardement de TimePeriod-
commutation de 1a 0 Sec
256 | Sortie luminosité Luminosité valeur limite | -LET- [1.1] 1 Bit
valeur limite Sud 4 | Sud 4 sortie de commu- DPT_Switch
tation
257 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Sud 4 | Sud 4 sortie de commu- DPT_Switch
tation blocage
260 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [1.17] 1 Bit
valeur limite Est 1 Est 1 mémorisation DPT_Trigger
261 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | C-E-- [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
valeur limite Est 1 Est 1 valeur mesurée lue_Lux
262 Entrée / Sortie Luminosité valeur limite | CLETA | [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
luminosité valeur Est 1 valeur absolue lue_Lux
limite Est 1
263 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 1 Est 1 variation (1:+] 0 -) DPT_Switch
264 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Est 1 Est 1 retardement de TimePeriod-
commutation de 0 a 1 Sec
265 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Est 1 Est 1 retardement de TimePeriod-
commutation de 1a 0 Sec
266 | Sortie luminosité Luminosité valeur limite | -LET- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 1 Est 1 sortie de commuta- DPT_Switch
tion
267 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 1 Est 1 sortie de commuta- DPT_Switch
tion blocage
270 | Entrée luminosité Luminosité valeur limite | C-E-- [1.17] 1 Bit
valeur limite Est 2 Est 2 mémorisation DPT_Trigger
271 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
valeur limite Est 2 Est 2 valeur mesurée lue_Lux

été logi Wind: 2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
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43 Protocole de transfert

N° Texte Fonction Balise Type de Taille
s DPT
272 Entrée / Sortie Luminosité valeur limite | CLETA | [9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
luminosité valeur Est 2 valeur absolue lue_Lux
limite Est 2
273 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 2 Est 2 variation (1:+] 0 -) DPT_Switch
274 | Entrée luminosité Luminosité valeur limite = CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Est 2 Est 2 retardement de TimePeriod-
commutation de 0 a 1 Sec
275 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Est 2 Est 2 retardement de TimePeriod-
commutation de 1a 0 Sec
276 | Sortie luminosité Luminosité valeur limite | -LET- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 2 Est 2 sortie de commuta- DPT_Switch
tion
277 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 2 Est 2 sortie de commuta- DPT_Switch
tion blocage
280 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [1.17] 1 Bit
valeur limite Est 3 Est 3 mémorisation DPT_Trigger
281 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | C-E-- [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
valeur limite Est 3 Est 3 valeur mesurée lue_Lux
282 Entrée / Sortie Luminosité valeur limite | CLETA | [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
luminosité valeur Est 3 valeur absolue lue_Lux
limite Est 3
283 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 3 Est 3 variation (1:+] 0 -) DPT_Switch
284 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Est 3 Est 3 retardement de TimePeriod-
commutation de 0 a 1 Sec
285 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Est 3 Est 3 retardement de TimePeriod-
commutation de 1a 0 Sec
286 Sortie luminosité Luminosité valeur limite | -LET- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 3 Est 3 sortie de commuta- DPT_Switch
tion
287 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 3 Est 3 sortie de commuta- DPT_Switch
tion blocage
290 | Entrée luminosité Luminosité valeur limite | C-E-- [1.17] 1 Bit
valeur limite Est4 | Est 4 mémorisation DPT_Trigger
291 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
valeur limite Est 4 Est 4 valeur mesurée lue_Lux
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a4 Protocole de transfert

N° Texte Fonction Balise Type de Taille
s DPT
292 Entrée / Sortie Luminosité valeur limite | CLETA | [9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
luminosité valeur Est 4 valeur absolue lue_Lux
limite Est 4
293 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 4 Est 4 variation (1:+] 0 -) DPT_Switch
294 | Entrée luminosité Luminosité valeur limite = CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Est 4 Est 4 retardement de TimePeriod-
commutation de 0 a 1 Sec
295 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Est 4 Est 4 retardement de TimePeriod-
commutation de 1a 0 Sec
296 | Sortie luminosité Luminosité valeur limite | -LET- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 4 Est 4 sortie de commuta- DPT_Switch
tion
297 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Est 4 Est 4 sortie de commuta- DPT_Switch
tion blocage
300 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [1.17] 1 Bit
valeur limite Ouest | Ouest 1 mémorisation DPT_Trigger
1
301 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = C-E-- [9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
valeur limite Ouest | Quest 1 valeur mesurée lue_Lux
1
302 | Entrée/ Sortie Luminosité valeur limite | CLETA | [9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
luminosité valeur QOuest 1 valeur absolue lue_Lux
limite Ouest 1
303 | Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Ouest | Ouest 1 variation (1:+| 0 DPT_Switch
1 -)
304 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Ouest | Quest 1 retardement de TimePeriod-
1 commutation de 0 a 1 Sec
305 Entrée luminosité Luminosité valeur limite | CLE-- [7.5] DPT_- 2 Bytes
valeur limite Ouest | Ouest 1 retardement de TimePeriod-
1 commutation de 1a 0 Sec
306 Sortie luminosité Luminosité valeur limite | -LET- [1.1] 1 Bit
valeur limite Ouest = Ouest 1 sortie de com- DPT_Switch
1 mutation
307 Entrée luminosité Luminosité valeur limite = CLE-- [1.1] 1 Bit
valeur limite Ouest = Ouest 1 sortie de com- DPT_Switch
1 mutation blocage
310 | Entrée luminosité Luminosité valeur limite | C-E-- [1.17] 1 Bit
valeur limite Ouest | Ouest 2 mémorisation DPT_Trigger
2

été logique Wind 2.0 (GPS) KNX sec e Version: 30.09.2026 Sous réserve d’erreurs et de modifications
techniques.



N°

311

312

313

314

315

316

317

320

321

322

323

324

325

326

327

Texte

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
2

Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite Ouest 2

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
2

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
2

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
2

Sortie luminosité
valeur limite Ouest
2

Entrée luminosité

valeur limite Ouest
2

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
3

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
3

Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite Ouest 3
Entrée luminosité
valeur limite Ouest
3

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
3

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
3

Sortie luminosité
valeur limite Ouest
3

Entrée luminosité
valeur limite Ouest

étéorologi Wind.
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Fonction

Luminosité valeur limite
Quest 2 valeur mesurée

Luminosité valeur limite
Quest 2 valeur absolue

Luminosité valeur limite
Ouest 2 variation (1:+ | 0
-)

Luminosité valeur limite
Ouest 2 retardement de
commutationde 0 a 1

Luminosité valeur limite
Quest 2 retardement de
commutationde 1a 0
Luminosité valeur limite
Ouest 2 sortie de com-
mutation

Luminosité valeur limite
QOuest 2 sortie de com-
mutation blocage
Luminosité valeur limite
Ouest 3 mémorisation

Luminosité valeur limite
Ouest 3 valeur mesurée

Luminosité valeur limite
Ouest 3 valeur absolue

Luminosité valeur limite
Ouest 3 variation (1:+ | 0
-)

Luminosité valeur limite
Ouest 3 retardement de
commutation de 0 a 1
Luminosité valeur limite
Ouest 3 retardement de
commutation de 1a 0
Luminosité valeur limite
Ouest 3 sortie de com-
mutation

Luminosité valeur limite
Ouest 3 sortie de com-
mutation blocage

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

Protocole de transfert

Type de Taille
DPT

[9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Lux

[9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch
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330
331
332
333
334
335
336

337

6.

Texte

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
4

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
4

Entrée / Sortie
luminosité valeur
limite Ouest 4

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
4

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
4

Entrée luminosité
valeur limite Ouest
4

Sortie luminosité
valeur limite Ouest
4

Entrée luminosité

valeur limite Ouest
4
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Fonction

Luminosité valeur limite
Ouest 4 mémorisation

Luminosité valeur limite
QOuest 4 valeur mesurée

Luminosité valeur limite
Ouest 4 valeur absolue

Luminosité valeur limite
Ouest 4 variation (1:+ | 0
-)

Luminosité valeur limite
Ouest 4 retardement de
commutation de 0 a 1
Luminosité valeur limite
Ouest 4 retardement de
commutation de 1a 0
Luminosité valeur limite
Ouest 4 sortie de com-
mutation

Luminosité valeur limite
Ouest 4 sortie de com-
mutation blocage

C-E--

CLETA

CLE--

CLE--

CLE--

-LET-

CLE--

Réglage des parametres

Réglage des paramétres

Type de Taille
DPT

[1.17] 1 Bit
DPT_Trigger

[9.4] DPT_Va- @ 2 Bytes
lue_Lux

[9.4] DPT_Va- | 2 Bytes
lue_Lux

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[7.5] DPT_- 2 Bytes
TimePeriod-

Sec

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

En principe, I'envoi cyclique permet d’envoyer la valeur/le statut au bus méme s’il n'y
a pas de variation.

6.1.

Comportement en cas de panne/rétablisse-
ment de la tension

Comportement en cas de panne de tension du bus :

L’appareil n’envoie rien.

Comportement en cas de panne de tension auxiliaire :

L'objet « statut tension auxiliaire » envoie selon le réglage du parametre.

étéorologi Wind.
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a7 Réglage des paramétres

Comportement en cas de rétablissement de la tension du bus et aprés pro-
grammation ou reset :

L'appareil envoie toutes les valeurs mesurées ainsi que les sorties de commutation et
de statut conformément a leur comportement d’envoi configuré dans les paramétres
avec les retardements définis dans le bloc de parametres « Réglages généraux ».

Comportement lors du rétablissement de la tension auxiliaire :

L'objet « statut tension auxiliaire » envoie selon le réglage du parametre.

6.2. Réglages généraux

Réglez d'abord ici les retardements d’envoi aprés mise sous tension et programmati-
on.

Ces retardements doivent étre coordonnés avec I'ensemble du systeme KNX, c.-a-d.
dans un systeme KNX avec de nombreux participants, il faut veiller a ce que le bus ne
soit pas surchargé aprés un reset du bus KNX. Les télégrammes des différents partici-
pants doivent étre envoyés de maniére décalée.

Retardement d’envoi aprés mise sous tension et programmation pour :

Valeurs mesurées 5s5...300s
Valeurs limites et sorties de commutation 5s...300s
Facades 5s5...300s
(Windancer 2.0 GPS KNX sec)

Horloges de programmation 5s5...300s
(Windancer 2.0 GPS KNX sec)

Logique 5s...300s

Le taux maximum de télégrammes limite la charge du bus. Beaucoup de télégrammes
par seconde chargent le bus mais permettent une transmission de données plus rapi-
de.

Taux maximum de télégrammes 1e2e . ¢20e50télégrammes par sec.

L'objet statut tension auxiliaire indique si la tension auxiliaire est raccordée a la station
météo. Si le capteur de précipitations est utilisé, la tension auxiliaire doit étre raccor-
dée.

L’objet statut tension auxiliaire envoie * ne pas
® en cas de variation
¢ en cas de variation et cycliquement

Lors de I'’envoi cyclique, I'objet statut tension auxiliaire est envoyé au bus dans un cyc-
le fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s...2h;10s
(uniquement si le statut tension auxiliaire
est envoyé « cycliquement »)
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6.2.1. Emplacement (Windancer 2.0 GPS KNX sec)

La station météo Windancer 2.0 GPS KNX sec dispose d’'un récepteur GPS qui fournit
notamment la géoposition. L'emplacement est nécessaire pour calculer a partir de ce-
lui-ci, avec la date et I’heure, la position du soleil. Lors de la mise en service initiale, les
coordonnées saisies peuvent étre utilisées tant qu’il n'y a pas de réception GPS.

Pour pouvoir indiquer I'heure correcte, le décalage UTC doit également étre connu. Ce
n‘est qu’ainsi que la station météo peut prendre en compte automatiquement le déca-
lage UTC (différence avec I'heure universelle) et le passage entre I’heure d’été et d'hi-
ver.

L'emplacement est soit déterminé par réception GPS, saisi manuellement, soit défini
par une saisie manuelle qui reste valable jusqu’a ce que des données GPS valides soi-
ent regues pour la premiére fois.

L’emplacement est déterminé par Saisie ® Saisie (valable jusqu’a la premiére

réception GPS) ® Réception GPS

L'altitude est soit déterminée par réception GPS, saisie manuellement, soit définie par
une saisie manuelle qui reste valable jusqu’a ce que des données GPS valides soient
regues pour la premiére fois.

L'altitude est déterminée par Saisie ® Saisie (valable jusqu’a la premiéere
réception GPS) ¢ Réception GPS
Signe du décalage horaire par rapport a GMT. Sélectionnez ici si la déviation saisie par
rapport a I’'heure moyenne de Greenwich (GMT) est positive (+) ou négative (-).

Signe + (positif) ® — (négatif)

Réglez ici la déviation par rapport a GMT en heures.

Heures 0e1..13

Réglez ici la déviation par rapport a GMT en minutes.
Minutes 0..59

Regle de I'heure d'été pour I'ajustement automatique de I'heure. Sélectionnez ici la
regle souhaitée pour le passage a I'heure d'été :

Europe : Passage automatique selon la regle européenne de I'heure d’'été. USA : Pas-
sage automatique selon la régle américaine de I'heure d’été. Personnalisé : Regle de
I'heure d’été configurable individuellement. Aucun : Pas de passage automatique a
I'heure d'été, I'heure reste inchangée toute I'année.

Regle de I'heure d'été Europe ® USA ¢ personnalisé ® aucun
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Les valeurs correspondantes de la régle de I'heure d'été pour le réglage personnalisé
sont définies ici. Le début et la fin de I'heure d'été peuvent étre définis manuellement.

a Lundi ... Dimanche ¢ Date
(uniquement si « personnalisé » est sélecti-

onné)

(Jour) 1..31;25
(uniquement si « personnalisé » est sélecti-

onné)

(Mois) 1..12;10
(uniquement si « personnalisé » est sélecti-

onné)

(Heure) 0..23;2
(uniquement si « personnalisé » est sélecti-

onné)

(Minute) 0..59
(uniquement si « personnalisé » est sélecti-

onné)

Heures -12...12;1
(uniquement si « personnalisé » est sélecti-

onné)

Minutes 0..59
(uniquement si « personnalisé » est sélecti-

onné)

Les coordonnées d’emplacement peuvent étre envoyées au bus KNX si nécessaire.
L’envoi en cas de variation ou cyclique est plutot utile pour les constructions mobiles,
comme les camping-cars ou les bateaux.

Envoyer les coordonnées * ne pas
¢ cycliquement
e en cas de variation
® en cas de variation et cycliquement

Lors de I'envoi en cas de variation, les coordonnées d’emplacement sont envoyées au
bus dés qu’elles changent du pourcentage réglé ici.

A partir d’une variation de 0,5°¢ 1°e2°e5°e 10°
(uniquement si envoyé « en cas de varia-
tion »)

Lors de I'envoi cyclique, les coordonnées d’emplacement sont envoyées au bus dans
un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s...2h;5min

(uniquement si envoyé « cycliquement »)
L'altitude peut étre envoyée au bus KNX si nécessaire.

Envoyer altitude ne pas ® cycliquement
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Lors de I'envoi cyclique, les coordonnées d’emplacement sont envoyées au bus dans
un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s...2h;5min
(uniquement si envoyé « cycliquement »)

6.2.2. GPS (Windancer 2.0 GPS KNX sec)

La date et I'heure peuvent étre envoyées comme objets séparés ou comme un objet
commun.

Type d'objet date et heure * deux objets séparés
® un objet commun

La station météo Windancer 2.0 GPS KNX sec dispose d'un récepteur GPS qui fournit
notamment la date et I'heure. Comme un systéme KNX ne doit avoir qu’une seule
source de date/heure (p. ex. lors de I'utilisation de plusieurs stations météo GPS), on
régle ici comment traiter le signal horaire de la station météo.

Si la date et I'heure sont définies par le signal GPS et non envoyées, elles ne sont uti-
lisées qu’en interne, p. ex. pour calculer la position du soleil.

En envoyant au bus (cycliqguement ou sur demande), la date et I'heure de la station mé-
téo peuvent également étre utilisées par d'autres participants du bus.

En alternative, la date et I'heure peuvent étre définies par des objets de communication
(donc depuis le bus). Ce réglage est utile lorsqu’un autre participant du bus doit fournir
un signal horaire unifié.

La date et I'heure sont définies par ¢ Signal GPS et non envoyé
¢ signal GPS et envoyé cycliquement
¢ signal GPS et envoyé sur demande
¢ signal GPS et envoyé sur demande + cyc-
liguement
envoyé
® objet(s) et non envoyé

Lors de I'envoi cyclique, la date et I’'heure sont envoyées au bus dans un cycle fixe rég-
lable ici.

Cycle d’envoi 5s...2h;1min
(uniquement si la date et I’heure sont
envoyées « cycliquement »)

Apres l'application ou le rétablissement de la tension du bus, il peut s’écouler jusqu’a
10 minutes avant que le signal GPS soit regu, dans des emplacements @ mauvaise ré-
ception GPS parfois encore plus longtemps. Une durée plus longue doit donc étre choi-
sie dans ces cas.

Le défaut GPS est détecté en cas de non- 20min®30min®e1he15he2h
réception
... aprés la derniére réception/reset
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Apreés le rétablissement de la tension auxiliaire cela peut
durer jusqu’a 10 minutes jusqu’a GPS OK

L'information du défaut GPS peut étre utilisée par d'autres participants du bus pour la
surveillance. Le comportement d’envoi peut étre réglé ici en conséquence.

L’objet défaut GPS envoie * ne pas
(1 = défaut | 0 = pas de défaut) * en cas de variation

e en cas de variation a 1

e en cas de variationa 0

¢ en cas de variation et cycliquement

e en cas de variation a 1 et cycliquement
¢ en cas de variation a 0 et cycliquement

Lors de I'envoi cyclique, le défaut GPS est envoyé au bus dans un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s...2h
(uniquement si I'objet défaut GPS est
envoyé « cycliquement »)

Si la date et I’heure sont définies par signal GPS :

La date et I’heure actuelles peuvent d'abord étre spécifiées via I'ETS. La station météo
travaille avec ces données jusqu’a la premiéere réception d'un signal GPS valide.

Si la date et I’heure sont définies par des objets de communication :

Entre I’envoi de la date et I'envoi de I’heure, aucun changement de date ne doit se pro-
duire ; elles doivent étre envoyées a la station météo le méme jour.

La date et I'heure doivent étre regues dans un intervalle de 10 s I'une aprés |'autre pour
que I'horloge interne de I'appareil accepte ces données comme valides.

La station météo dispose d'une horloge en temps réel intégrée. L’heure continue donc
a fonctionner en interne et peut étre envoyée au bus, méme si pendant un certain
temps aucun signal GPS ou objet de communication horaire n’est regu. Dans I'horloge
interne de la station météo, une déviation horaire pouvant aller jusqu’a +6 secondes
par jour peut se produire.

6.3. Vent

Réglez ici si la valeur mesurée doit en plus étre utilisée en Beaufort.

Utiliser la valeur mesurée en plus en Non e Oui
Beaufort

La valeur mesurée de vent peut étre envoyée au bus et y étre utilisée par d'autres par-
ticipants.

Comportement d’envoi * ne pas
e cycliquement
* en cas de variation
e en cas de variation et cycliquement
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Lors de I'envoi en cas de variation, la valeur mesurée de vent est envoyée au bus des
qu’elle change du pourcentage réglé ici.

A partir d’une variation de 2% *5% *10% ® 25% ® 50%
(uniquement si envoyé « en cas de varia-
tion »)

Lors de I'envoi cyclique, la valeur mesurée de vent est envoyée au bus dans un cycle
fixe réglable ici.
Cycle d’envoi 5s...2h;10s

(uniquement si envoyé « cycliquement »)

La valeur de vent la plus élevée depuis la programmation ou un reset peut étre en-
voyée au bus. Cette valeur peut étre réinitialisée via I'objet « Valeur mesurée de vent
reset max. ».

Utiliser la valeur maximale Non e Oui
(les valeurs ne sont pas conservées apres
reset)

6.3.1. Valeur limite devent1/2/3/4

Réglez ici I'unité de vitesse du vent.

Unité de vitesse du vent pour toutes les m/s ® km/h
valeurs limites suivantes

Les valeurs limites de vent sont utilisées pour exécuter certaines actions en cas de dé-
passement ou de non-atteinte d'une vitesse du vent, p. ex. des fonctions de protection
pour les ombrages ou les fenétres.

Utiliser valeur limite 1/2/3/4 Non e Oui

Valeur limite :

Réglez si la valeur mesurée provient du capteur ou d'un objet.

Type de valeur mesurée Valeur mesurée par capteur ® Valeur d'objet

On regle ici dans quels cas les valeurs limites et retardements recus par objet de com-
munication doivent étre conservés. Notez que le réglage « aprés rétablissement de la
tension et programmation » ne devrait pas étre utilisé pour la mise en service initiale,
car jusqu’a la 1Tre communication ce sont toujours les réglages d’usine qui sont utilisés.

Les valeurs limites et retardements regus *ne pas

par objet de communication doivent ... e apres rétablissement de la tension

étre conservés e apres rétablissement de la tension et
programmation
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On regle ici si la valeur limite doit étre spécifiée par paramétre ou via un objet de com-
munication.

Spécification de la valeur limite via Parametre ® Objets de communication

Si la valeur limite est spécifiée par paramétre, la valeur est réglée.

Valeur limite en 0,1 m/s ou km/h 0 ... 350; 50 (m/s) / 18 (km/h)

Si la valeur limite est définie par un objet de communication, lors de la mise en service
initiale, une valeur limite doit étre spécifiée, valable jusqu’a la 1re communication
d’une nouvelle valeur limite. Pour une station météo déja en service, la derniére valeur
limite communiquée peut étre utilisée. A partir de la 1re communication, la valeur li-
mite correspond a la valeur de I'objet de communication et n’est pas multipliée par le
facteur 0,1.

Une fois qu’une valeur limite a été définie par paramétre ou via un objet de communi-
cation, avec ce réglage, la derniére valeur limite réglée est conservée jusqu’a ce qu’'une
nouvelle valeur limite soit transmise via un objet de communication.

Les valeurs limites dernierement définies via des objets de communication sont mé-
morisées dans |'appareil, sont conservées en cas de panne de tension et sont a nouve-
au disponibles lors du rétablissement de la tension.

Valeur initiale en 0,1 m/s ou km/h 0...350; 50 (m/s) / 18 (km/h)
valable jusqu’a la 1Tre communication
Valeur minimale qui peut étre réglée via un objet.
Limite valeur d’objet (min) en 0,1 m/s ou 0...350
km/h
Valeur maximale qui peut étre réglée via un objet.

Limite valeur d’objet (max) en 0,1 m/s 0...350; 150 (m/s) / 130 (km/h)

On regle ici le type de modification de la valeur limite.

Type de modification de la valeur limite Valeur absolue ® Augmentation / Diminu-
tion

On sélectionne ici le pas.

Pas en 0,1 m/s ou km/h (uniquementencas  0...50;5
de modification de la valeur limite par «
Augmentation / Diminution »)

La distance de commutation (hystérésis) est importante pour la sortie de la valeur sur
la sortie de commutation.

La distance de commutation évite que la sortie de commutation de la valeur limite ne
change trop souvent en cas de variations de température. Avec une valeur de tempé-
rature décroissante, la sortie de commutation ne réagit que lorsque la température de-
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scend en dessous de la valeur limite de la distance de commutation (option 1 et 2 pour
le premier paramétre de la sortie de commutation). Avec une valeur de température
croissante, la sortie de commutation ne réagit que lorsque la température dépasse la
valeur limite de la distance de commutation (option 3 et 4 pour le premier paramétre
de la sortie de commutation).

Réglage de la distance de commutation en % ¢ absolu

Réglez la valeur de la distance de commutation.

Distance de commutation en 0,1 m/s ou 0...500; 20 (m/s) / 5 (km/h)
km/h
Distance de commutation en % 0...50; 20

Sortie de commutation :
On régle ici quelle valeur la sortie émet lorsque la valeur limite est dépassée/non att-
einte.

Sortie avec (VL = valeur limite)(DC = dis- e VL supérieur=1 | VL-DC inférieur =0
tance de commutation) ® VL supérieur=0 | VL-DC inférieur =1
e VL inférieur=1 | VL + DC supérieur =0
e VL inférieur =0 | VL + DC supérieur =1

On regle ici si les retardements sont réglables via des objets.

Retardements réglables via objets Non e Oui
(en secondes)

Les variations de température a court terme autour de la valeur limite ou valeur limite
et distance de commutation sont ignorées pour la sortie de commutation grace aux re-
tardements de commutation.

Retardement de commutation de 0 a 1 aucune5s...2h
Retardement de commutation de 1 a 0 aucuneb5s...2h

On regle ici quand la sortie de commutation doit étre envoyée au bus.

La sortie de commutation envoie ¢ en cas de variation
e en cas de variation a 1
e en cas de variationa 0
e en cas de variation et cycliquement
e en cas de variation a 1 et cycliquement
¢ en cas de variation a 0 et cycliquement

Lors de I'envoi cyclique, la sortie de commutation de la valeur limite de température
est envoyée au bus dans un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s..2h
(uniquement si envoyé « cycliquement »)
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Blocage :

Réglage des paramétres

A I'aide de I'objet d’entrée « Blocage », la sortie de commutation peut é&tre bloquée, p.
ex. par une commande manuelle (bouton-poussoir).

Utiliser le blocage de la sortie de commuta-
tion

Non ¢ Oui

Le blocage peut étre activé avec la valeur 0 ou 1, selon |'usage prévu.

Evaluation de I'objet de blocage

¢ Avec valeur 1 : bloquer | Avec valeur 0 :
débloquer
* Avec valeur 0 : bloquer | Avec valeur 1 :
débloquer

Une valeur d’objet est spécifiée ici jusqu’a la Tre communication.

Valeur de I'objet de blocage avant la 1re
communication

0e1

Le comportement de la sortie de commutation lors du blocage peut étre réglé.

Comportement de la sortie de commutation
Lors du blocage

Lors du déblocage
(avec 2 secondes de retardement de déblo-
cage)

® ne pas envoyer de télégramme
* envoyer 0
® envoyer 1

[Selon le réglage a « La sortie de commuta-
tion envoie »]

Le comportement de la sortie de commutation lors du déblocage dépend de la valeur
du parameétre « La sortie de commutation envoie » (voir « Sortie de commutation »)

La sortie de commutation envoie en cas de
variation

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 1

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 0

La sortie de commutation envoie en cas de
variation et cycliquement

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 1 et cycliquement

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 0 et cycliguement

Wind.

ne pas envoyer de télégramme ¢

Envoyer le statut de la sortie de commuta-
tion

ne pas envoyer de télégramme e

si sortie de commutation = 1 = envoyer 1

ne pas envoyer de télégramme ¢

si sortie de commutation = 0 =& envoyer 0
envoyer le statut de la sortie de commuta-
tion

si sortie de commutation = 1 = envoyer 1

si sortie de commutation = 0 = envoyer 0
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6.4. Température

La mesure de température peut étre activée ici si nécessaire.

Utiliser la mesure de température Non e Oui
L'objet de défaut surveille la fonction du capteur de température. En cas de défaut un
1 est envoyé, sinon un 0.

Utiliser I'objet de défaut Non ¢ Oui
L'appareil peut calculer une valeur mixte a partir de sa propre valeur mesurée et d’'une
valeur externe, p. ex. pour déterminer une moyenne. Si vous le souhaitez, réglez le cal-

cul de la valeur mixte. Si une part externe est utilisée, tous les réglages suivants (va-
leurs limites etc.) se référent a la valeur mesurée totale.

Utiliser une valeur mesurée externe Non e Oui

Le pourcentage de la part externe dans la valeur totale est défini ici.

Part externe dans la valeur mesurée totale 5% 10%¢®...¢50%® ...® 100%

La valeur mesurée de température peut étre envoyée au bus et y étre utilisée par d’'au-
tres participants.

Comportement d’envoi *ne pas
e cycliquement
e en cas de variation
® en cas de variation et cycliquement

Lors de I'envoi en cas de variation, les valeurs de température sont envoyées au bus
dés qu’elles changent de la valeur réglée ici.

A partir d’une variation de 0,1°C ©0,2°C*0,5°C ® ... ¢ 5,0°C

(si envoyé en cas de variation)
Lors de I'envoi cyclique, les valeurs de température sont envoyées au bus dans un cyc-
le fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5sel10se..*2h

(si envoyé cycliquement)

La valeur de température émise peut étre corrigée ici par une valeur de décalage si né-
cessaire. Cela permet de compenser les déviations causées par des sources d’interfé-
rence, p. ex. des surfaces sombres qui se réchauffent.

Décalage en 0,1°C -50...50; 0
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La valeur de la température ressentie peut étre envoyée au bus et y étre utilisée par
d’autres participants.

Comportement d’envoi pour température ® ne pas envoyer

ressentie (Windchill) e envoyer cycliqguement
e envoyer en cas de variation
e envoyer en cas de variation et cyclique-
ment

Lors de I'envoi en cas de variation, les valeurs de température sont envoyées au bus
dés qu’elles changent de la valeur réglée ici.

A partir d’une variation de 0,1°C ©0,2°C*0,5°C ® ... ¢ 5,0°C
(si envoyé en cas de variation)

Lors de I'envoi cyclique, les valeurs de température sont envoyées au bus dans un cyc-
le fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5se10se..*2h
(si envoyé cycliquement)

La valeur de température la plus élevée (max.) et la plus basse (min.) depuis la pro-
grammation ou un reset peuvent étre envoyées au bus. Les deux valeurs peuvent étre
réinitialisées via I'objet « Valeur mesurée de température reset min./max. ».

Utiliser valeurs min. et max. Non e Oui
(les valeurs ne sont pas conservées apres
reset)

6.4.1. Valeur limite de température 1/2/3/4

Les valeurs limites de température sont utilisées pour exécuter certaines actions en cas
de dépassement ou de non-atteinte d’une valeur de température.

Utiliser valeur limite 1/2/3/4 Non ¢ Oui

Valeur limite :

Réglez si la valeur mesurée provient du capteur ou d'un objet.

Type de valeur mesurée Valeur mesurée par capteur ¢ Valeur d'objet

On régle ici dans quels cas les valeurs limites et retardements regus par objet de com-
munication doivent étre conservés. Notez que le réglage « aprés rétablissement de la
tension et programmation » ne devrait pas étre utilisé pour la mise en service initiale,
car jusqu’a la 1Tre communication ce sont toujours les réglages d'usine qui sont utilisés.

Les valeurs limites et retardements recus ® ne pas

par objet de communication doivent ... e apres rétablissement de la tension

étre conservés ¢ apres rétablissement de la tension et
programmation
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On regle ici si la valeur limite doit étre spécifiée par paramétre ou via un objet de com-
munication.

Spécification de la valeur limite via Parametre ® Objets de communication

Si la valeur limite est spécifiée par paramétre, la valeur est réglée.

Valeur limite en 0,1°C -300 ... 800; 200

Si la valeur limite est définie par un objet de communication, lors de la mise en service
initiale, une valeur limite doit étre spécifiée, valable jusqu’a la 1re communication
d’une nouvelle valeur limite. Pour une station météo déja en service, la derniére valeur
limite communiquée peut étre utilisée. A partir de la 1re communication, la valeur li-
mite correspond a la valeur de I'objet de communication et n’est pas multipliée par le
facteur 0,1.

Une fois qu’une valeur limite a été définie par paramétre ou via un objet de communi-
cation, avec ce réglage, la derniére valeur limite réglée est conservée jusqu’a ce qu’'une
nouvelle valeur limite soit transmise via un objet de communication.

Les valeurs limites dernierement définies via des objets de communication sont mé-
morisées dans |'appareil, sont conservées en cas de panne de tension et sont a nouve-
au disponibles lors du rétablissement de la tension.

Valeur initiale en 0,1°C -300 ... 800; 200
valable jusqu’a la 1Tre communication
Valeur minimale qui peut étre réglée via un objet.

Limite valeur d’objet (min) en 0,1°C -300...800

Valeur maximale qui peut étre réglée via un objet.

Limite valeur d’objet (max) en 0,1°C -300...800

On regle ici le type de modification de la valeur limite.

Type de modification de la valeur limite Valeur absolue ® Augmentation / Diminu-
tion

On sélectionne ici le pas.

Pas (uniguement en cas de modification de = 0,1°C ¢ 0,2°C ¢0,3°C*0,4°C*0,5°C®1°C ¢
la valeur limite par « Augmentation / Dimi-  2°C ¢ 3°C ¢ 4°C ¢ 5°C
nution »)

La distance de commutation (hystérésis) est importante pour la sortie de la valeur sur
la sortie de commutation.

La distance de commutation évite que la sortie de commutation de la valeur limite ne
change trop souvent en cas de variations de température. Avec une valeur de tempé-
rature décroissante, la sortie de commutation ne réagit que lorsque la température de-
scend en dessous de la valeur limite de la distance de commutation (option 1 et 2 pour
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le premier parametre de la sortie de commutation). Avec une valeur de température
croissante, la sortie de commutation ne réagit que lorsque la température dépasse la
valeur limite de la distance de commutation (option 3 et 4 pour le premier parameétre
de la sortie de commutation).

Réglage de la distance de commutation en % ¢ absolu

Réglez la valeur de la distance de commutation.

Distance de commutation en 0,1°C 0...1100; 50
Distance de commutation en % 0...50; 20

Sortie de commutation :
On regle ici quelle valeur la sortie émet lorsque la valeur limite est dépassée/non att-
einte.

Sortie avec (VL = valeur limite)(DC = dis- e VL supérieur=1 | VL—DC inférieur =0
tance de commutation) e VL supérieur=0 | VL-DC inférieur =1
e VL inférieur=1 | VL + DC supérieur =0
® VL inférieur =0 | VL + DC supérieur =1

On regle ici si les retardements sont réglables via des objets.

Retardements réglables via objets Non e Oui
(en secondes)

Les variations de température a court terme autour de la valeur limite ou valeur limite
et distance de commutation sont ignorées pour la sortie de commutation grace aux re-
tardements de commutation.

Retardement de commutation de 0 a 1 aucuneb5s...2h
Retardement de commutation de 1 a 0 aucuneb5s...2h

On regle ici quand la sortie de commutation doit étre envoyée au bus.

La sortie de commutation envoie e en cas de variation
® en cas de variation a 1
e en cas de variationa 0
¢ en cas de variation et cycliquement
e en cas de variation a 1 et cycliquement
e en cas de variation a 0 et cycliquement

Lors de I'envoi cyclique, la sortie de commutation de la valeur limite de température
est envoyée au bus dans un cycle fixe réglable ici.

Cycle d'envoi 5s..2h
(uniquement si envoyé « cycliquement »)
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Blocage :

Réglage des paramétres

A I'aide de I'objet d’entrée « Blocage », la sortie de commutation peut é&tre bloquée, p.
ex. par une commande manuelle (bouton-poussoir).

Utiliser le blocage de la sortie de commuta-
tion

Non ¢ Oui

Le blocage peut étre activé avec la valeur 0 ou 1, selon |'usage prévu.

Evaluation de I'objet de blocage

¢ Avec valeur 1 : bloquer | Avec valeur 0 :
débloquer
* Avec valeur 0 : bloquer | Avec valeur 1 :
débloquer

Une valeur d’objet est spécifiée ici jusqu’a la Tre communication.

Valeur de I'objet de blocage avant la 1re
communication

0e1

Le comportement de la sortie de commutation lors du blocage peut étre réglé.

Comportement de la sortie de commutation
Lors du blocage

Lors du déblocage
(avec 2 secondes de retardement de déblo-
cage)

® ne pas envoyer de télégramme
* envoyer 0
® envoyer 1

[Selon le réglage a « La sortie de commuta-
tion envoie »]

Le comportement de la sortie de commutation lors du déblocage dépend de la valeur
du parameétre « La sortie de commutation envoie » (voir « Sortie de commutation »)

La sortie de commutation envoie en cas de
variation

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 1

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 0

La sortie de commutation envoie en cas de
variation et cycliquement

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 1 et cycliquement

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 0 et cycliguement

Wind.

ne pas envoyer de télégramme ¢

Envoyer le statut de la sortie de commuta-
tion

ne pas envoyer de télégramme e

si sortie de commutation = 1 = envoyer 1

ne pas envoyer de télégramme ¢

si sortie de commutation = 0 =& envoyer 0
envoyer le statut de la sortie de commuta-
tion

si sortie de commutation = 1 = envoyer 1

si sortie de commutation = 0 = envoyer 0
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6.5. Pluie

Si le capteur de pluie est utilisé, la tension auxiliaire doit étre raccordée. La tension au-
xiliaire alimente le chauffage du capteur de pluie. Ce n’est que si le capteur de pluie est
chauffé que la fin d'une précipitation est détectée a temps et que les fausses alertes par
brouillard ou rosée sont évitées.

Utiliser le capteur de pluie Non ¢ Oui

On reégle ici dans quels cas les retardements regus par objet de communication doivent
étre conservés. Notez que le réglage « apres rétablissement de la tension et pro-
grammation » ne devrait pas étre utilisé pour la mise en service initiale, car jusqu’a la
1re communication ce sont toujours les réglages d’usine qui sont utilisés.

Les retardements recus par objet de com- ® ne pas
munication doivent ... e apres rétablissement de la tension
étre conservés. ¢ apres rétablissement de la tension et

programmation

La sortie pluie supplémentaire est utilisée lorsque 2 sorties pluie avec des retarde-
ments différents sont nécessaires. Si par exemple sur une facade il faut commander
des fenétres et des stores, ceux-ci peuvent réagir différemment a la pluie. Pour les fe-
nétres, le temps de retardement de pluie plus long éviterait que les moteurs ne foncti-
onnent en permanence par temps changeant. Les stores de la méme fagade réagiraient
rapidement a I'aide de la 2e sortie pluie.

Utiliser la sortie pluie avec retardementsde = Non e Oui
commutation fixes

(cette sortie de commutation n’a pas de

retardement a la détection de pluie et 5

minutes de retardement aprés séchage)

Les temps de retardement en secondes peuvent étre définis via des objets.
Retardements réglables via objets Non e Oui
(en secondes)
Avec des retardements de commutation plus importants, une bréve averse ou une bré-
ve phase séche ne sont pas signalées.

Retardement a pluie aucuneb5s...e2h

Retardement a pas de pluie 5min®e10 min...*2h
aprés séchage
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On regle ici quand la sortie de commutation doit étre envoyée au bus.

La sortie de commutation envoie ® en cas de variation
¢ en cas de variation a pluie
¢ en cas de variation a pas de pluie
® en cas de variation et cycliquement
e en cas de variation a pluie et cyclique-
ment
e en cas de variation a pas de pluie et cycli-
quement

Lors de I'envoi cyclique, la sortie de commutation pluie est envoyée au bus dans un
cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5se10se..*2h

(uniquement si envoyé « cycliquement »)
La valeur d'objet en cas de pluie est définie.

Valeur(s) d’objet en cas de pluie 01

6.6. Lumiére

La détection de luminosité peut étre activée ici si nécessaire.

Utiliser la luminosité Non ¢ Oui

La détection d’obscurité peut étre activée ici si nécessaire.

Utiliser I'obscurité Non e Oui

La détection de nuit peut étre activée ici si nécessaire.

Utiliser la détection de nuit Non e Oui

6.6.1. Luminosité

Si I'automatisation d’ombrage doit étre utilisée, une valeur limite doit étre
activée !

La station météo Windancer 2.0 KNX sec dispose de trois capteurs de lumi-
nosité (Est, Sud et Ouest) avec 4 valeurs limites de luminosité chacun.

La station météo Windancer 2.0 GPS KNX sec dispose de trois capteurs de
luminosité et en utilise la valeur maximale avec 4 valeurs limites de lumino-
sité.

Capteur (Est / Sud / Ouest)

La station météo mesure la luminosité actuelle. Cette valeur peut étre envoyée au bus
ety étre utilisée par d'autres participants. Dans la version avec réception GPS, la valeur
de luminosité utilisée est la valeur la plus élevée actuellement mesurée par les trois
capteurs internes. Dans la version sans réception GPS, la luminosité est mesurée sé-
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parément depuis les trois directions Est, Sud et Ouest.

Valeur mesurée ® ne pas envoyer
e envoyer cycliqguement

e envoyer en cas de variation
e envoyer en cas de variation et cyclique-
ment

Lors de I'envoi en cas de variation, la valeur mesurée de luminosité est envoyée au bus
dés qu’elle change du pourcentage réglé ici.

a partir d'une variation en % 2% *5% ® 10% ® 25% ® 50%
(uniquement si envoyé « en cas de varia-
tion »)

Lors de I'envoi cyclique, la valeur mesurée de luminosité est envoyée au bus dans un
cycle fixe réglable ici.

Cycle d'envoi 5s..2h

(uniquement si envoyé « cycliquement »)
L'objet de défaut surveille la fonction du capteur de luminosité. En cas de défaut un 1
est envoyé, sinon un 0.

Utiliser I'objet de défaut Non e Oui
Les valeurs limites de luminosité sont utilisées pour exécuter certaines actions en cas
de dépassement ou de non-atteinte d’'un éclairement dans la plage kilolux.

Utiliser valeur limite 1/2/3 (/ 4) Non ¢ Oui

Valeur limite de luminosité (Est/Sud /Ouest) 1/2/3/4

Les valeurs limites de température sont utilisées pour exécuter certaines actions en cas
de dépassement ou de non-atteinte d'une valeur de température.

Utiliser valeur limite 1/2/3/4 Non e Oui

Valeur limite :

Réglez si la valeur mesurée provient du capteur ou d'un objet.

Type de valeur mesurée Valeur mesurée par capteur ¢ Valeur d'objet

On regle ici dans quels cas les valeurs limites et retardements regus par objet de com-
munication doivent étre conservés. Notez que le réglage « apres rétablissement de la
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tension et programmation » ne devrait pas étre utilisé pour la mise en service initiale,
car jusqu’a la 17re communication ce sont toujours les réglages d’usine qui sont utilisés.

Les valeurs limites et retardements regus * ne pas

par objet de communication doivent ... e apres rétablissement de la tension

étre conservés ¢ apres rétablissement de la tension et
programmation

On regle ici si la valeur limite doit étre spécifiée par paramétre ou via un objet de com-
munication.

Spécification de la valeur limite via Parametre ® Objets de communication

Si la valeur limite est spécifiée par parameétre, la valeur est réglée.

Valeur limite en klux 1...150; 60

Si la valeur limite est définie par un objet de communication, lors de la mise en service
initiale, une valeur limite doit étre spécifiée, valable jusqu’a la 1re communication
d’une nouvelle valeur limite. Pour une station météo déja en service, la derniére valeur
limite communiquée peut étre utilisée. A partir de la 1re communication, la valeur li-
mite correspond a la valeur de I'objet de communication et n’est pas multipliée par le
facteur 0,1.

Une fois qu’une valeur limite a été définie par paramétre ou via un objet de communi-
cation, avec ce réglage, la derniére valeur limite réglée est conservée jusqu’a ce qu’'une
nouvelle valeur limite soit transmise via un objet de communication.

Les valeurs limites dernierement définies via des objets de communication sont mé-
morisées dans |'appareil, sont conservées en cas de panne de tension et sont a nouve-
au disponibles lors du rétablissement de la tension.

Valeur initiale en klux 1...150; 60
valable jusqu’a la 1Tre communication
Valeur minimale qui peut étre réglée via un objet.

Limite valeur d’objet (min) en klux 1...150; 30

Valeur maximale qui peut étre réglée via un objet.

Limite valeur d’objet (max) en klux 1...150; 120

On regle ici le type de modification de la valeur limite.
Type de modification de la valeur limite Valeur absolue ® Augmentation / Diminu-
tion
On sélectionne ici le pas.

Pas (uniguement en cas de modification de | 1 klux ®2 klux ® 3 klux ® 4 klux ® 5 klux ¢
la valeur limite par « Augmentation / Dimi- 10 klux
nution »)
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La distance de commutation (hystérésis) est importante pour la sortie de la valeur sur
la sortie de commutation.

La distance de commutation évite que la sortie de commutation de la valeur limite ne
change trop souvent en cas de variations de température. Avec une valeur de tempé-
rature décroissante, la sortie de commutation ne réagit que lorsque la température de-
scend en dessous de la valeur limite de la distance de commutation (option 1 et 2 pour
le premier parametre de la sortie de commutation). Avec une valeur de température
croissante, la sortie de commutation ne réagit que lorsque la température dépasse la
valeur limite de la distance de commutation (option 3 et 4 pour le premier parameétre
de la sortie de commutation).

Réglage de la distance de commutation en % ¢ absolu

Réglez la valeur de la distance de commutation.

Distance de commutation en klux 0...50; 15
Distance de commutation en % 0...50; 25

Sortie de commutation :
On regle ici quelle valeur la sortie émet lorsque la valeur limite est dépassée/non att-
einte.

Sortie avec (VL = valeur limite)(DC = dis- o VL supérieur=1 | VL-—DC inférieur =0
tance de commutation) e VL supérieur=0 | VL-DC inférieur =1
e VL inférieur=1 | VL + DC supérieur =0
® VL inférieur =0 | VL + DC supérieur =1

On regle ici si les retardements sont réglables via des objets.

Retardements réglables via objets Non e Oui
(en secondes)

Les variations de température a court terme autour de la valeur limite ou valeur limite
et distance de commutation sont ignorées pour la sortie de commutation grace aux re-
tardements de commutation.

Retardement de commutation de 0 a 1 aucuneb5s...2h
Retardement de commutation de 1 a 0 aucuneb5s...2h

On regle ici quand la sortie de commutation doit étre envoyée au bus.

La sortie de commutation envoie e en cas de variation
e en cas de variation a 1
® en cas de variationa 0
® en cas de variation et cycliquement
e en cas de variation a 1 et cycliquement
e en cas de variation a 0 et cycliquement
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Lors de I'envoi cyclique, la sortie de commutation de la valeur limite de température
est envoyée au bus dans un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s..2h

(uniquement si envoyé « cycliquement »)

Blocage :

A I'aide de I'objet d’entrée « Blocage », la sortie de commutation peut étre bloquée, p.
ex. par une commande manuelle (bouton-poussoir).

Utiliser le blocage de la sortie de commuta-
tion

Non ¢ Oui

Le blocage peut étre activé avec la valeur 0 ou 1, selon I'usage prévu.

Evaluation de I'objet de blocage

e Avec valeur 1 : bloquer | Avec valeur 0 :
débloquer
e Avec valeur 0 : bloquer | Avec valeur 1:
débloquer

Une valeur d’objet est spécifiée ici jusqu’a la Tre communication.

Valeur de I'objet de blocage avant la 1re
communication

Qe

Le comportement de la sortie de commutation lors du blocage peut étre réglé.

Comportement de la sortie de commutation
Lors du blocage

Lors du déblocage
(avec 2 secondes de retardement de déblo-
cage)

® ne pas envoyer de télégramme
e envoyer 0
® envoyer 1

[Selon le réglage a « La sortie de commuta-
tion envoie »]

Le comportement de la sortie de commutation lors du déblocage dépend de la valeur
du parameétre « La sortie de commutation envoie » (voir « Sortie de commutation »)

La sortie de commutation envoie en cas de
variation

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 1

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 0

La sortie de commutation envoie en cas de
variation et cycliguement

Wind.

ne pas envoyer de télégramme ¢

Envoyer le statut de la sortie de commuta-
tion

ne pas envoyer de télégramme ¢

si sortie de commutation = 1 = envoyer 1
ne pas envoyer de télégramme e

si sortie de commutation = 0 = envoyer 0
envoyer le statut de la sortie de commuta-
tion
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La sortie de commutation envoie en cas de  si sortie de commutation = 1 = envoyer 1
variation a 1 et cycliguement

La sortie de commutation envoie en cas de  si sortie de commutation = 0 = envoyer 0
variation a 0 et cycliguement

6.6.2. Obscurité

Les valeurs limites d’obscurité sont utilisées pour exécuter certaines actions en cas de
dépassement ou de non-atteinte d'un éclairement dans la plage lux.

Utiliser valeur limite 1/2/3/4 Non e Oui
Obscurité valeur limite 1/2/3/4

Valeur limite :

Réglez si la valeur mesurée provient du capteur ou d'un objet.

Type de valeur mesurée Valeur mesurée par capteur ¢ Valeur d’objet

On regle ici dans quels cas les valeurs limites et retardements regus par objet de com-
munication doivent étre conservés. Notez que le réglage « aprés rétablissement de la
tension et programmation » ne devrait pas étre utilisé pour la mise en service initiale,
car jusqu’a la 1Tre communication ce sont toujours les réglages d'usine qui sont utilisés.

Les valeurs limites et retardements regus *ne pas

par objet de communication doivent ... ¢ aprées rétablissement de la tension

étre conservés e apres rétablissement de la tension et
programmation

On regle ici si la valeur limite doit étre spécifiée par paramétre ou via un objet de com-
munication.

Spécification de la valeur limite via Parametre ® Objets de communication

Si la valeur limite est spécifiée par paramétre, la valeur est réglée.

Valeur limite en lux 1...1000; 10

Si la valeur limite est définie par un objet de communication, lors de la mise en service
initiale, une valeur limite doit étre spécifiée, valable jusqu’a la 1re communication
d’une nouvelle valeur limite. Pour une station météo déja en service, la derniere valeur
limite communiquée peut étre utilisée. A partir de la 1re communication, la valeur li-
mite correspond a la valeur de I'objet de communication et n’est pas multipliée par le
facteur 0,1.
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Une fois qu’une valeur limite a été définie par parametre ou via un objet de communi-
cation, avec ce réglage, la derniére valeur limite réglée est conservée jusqu’a ce qu’une
nouvelle valeur limite soit transmise via un objet de communication.

Les valeurs limites dernierement définies via des objets de communication sont mé-
morisées dans |'appareil, sont conservées en cas de panne de tension et sont a nouve-
au disponibles lors du rétablissement de la tension.

Valeur initiale en lux 1...1000; 10
valable jusqu’a la 1Tre communication

Valeur minimale qui peut étre réglée via un objet.

Limite valeur d’objet (min) en lux 1...1000

Valeur maximale qui peut étre réglée via un objet.

Limite valeur d’objet (max) en lux 1...1000

On regle ici le type de modification de la valeur limite.

Type de modification de la valeur limite Valeur absolue ® Augmentation / Diminu-
tion

On sélectionne ici le pas.

Pas (uniguement en cas de modification de | 1 lux® 2 lux® 3 lux ... 100 lux
la valeur limite par « Augmentation / Dimi-
nution »)

La distance de commutation (hystérésis) est importante pour la sortie de la valeur sur
la sortie de commutation.

La distance de commutation évite que la sortie de commutation de la valeur limite ne
change trop souvent en cas de variations de température. Avec une valeur de tempé-
rature décroissante, la sortie de commutation ne réagit que lorsque la température de-
scend en dessous de la valeur limite de la distance de commutation (option 1 et 2 pour
le premier parametre de la sortie de commutation). Avec une valeur de température
croissante, la sortie de commutation ne réagit que lorsque la température dépasse la
valeur limite de la distance de commutation (option 3 et 4 pour le premier parameétre
de la sortie de commutation).

Réglage de la distance de commutation en % ¢ absolu

Réglez la valeur de la distance de commutation.

Distance de commutation en lux 0...1000; 5
Distance de commutation en % 0...100; 25
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Sortie de commutation :
On régle ici quelle valeur la sortie émet lorsque la valeur limite est dépassée/non att-
einte.

Sortie avec (VL = valeur limite)(DC = dis- e VL supérieur=1 | VL-DC inférieur =0
tance de commutation) ® VL supérieur=0 | VL-DC inférieur =1
e VL inférieur=1 | VL + DC supérieur =0
e VL inférieur =0 | VL + DC supérieur =1

On regle ici si les retardements sont réglables via des objets.

Retardements réglables via objets Non e Oui
(en secondes)

Les variations de température a court terme autour de la valeur limite ou valeur limite
et distance de commutation sont ignorées pour la sortie de commutation grace aux re-
tardements de commutation.

Retardement de commutation de 0 a 1 aucune5s...2h
Retardement de commutation de 1 a 0 aucuneb5s...2h

On regle ici quand la sortie de commutation doit étre envoyée au bus.

La sortie de commutation envoie ¢ en cas de variation
e en cas de variation a 1
e en cas de variationa 0
e en cas de variation et cycliquement
e en cas de variation a 1 et cycliquement
e en cas de variation a 0 et cycliquement

Lors de I'envoi cyclique, la sortie de commutation de la valeur limite de température
est envoyée au bus dans un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s..2h
(uniquement si envoyé « cycliquement »)

Blocage :

A I'aide de I'objet d’entrée « Blocage », la sortie de commutation peut étre bloquée, p.
ex. par une commande manuelle (bouton-poussoir).

Utiliser le blocage de la sortie de commuta- Non ¢ Oui
tion

Le blocage peut étre activé avec la valeur 0 ou 1, selon |'usage prévu.

Evaluation de I'objet de blocage ¢ Avec valeur 1 : bloquer | Avec valeur 0 :
débloquer
e Avec valeur 0 : bloquer | Avec valeur 1:
débloquer
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Une valeur d’objet est spécifiée ici jusqu’a la Tre communication.

Valeur de I'objet de blocage avant la 1re
communication

0e1

Le comportement de la sortie de commutation lors du blocage peut étre réglé.

Comportement de la sortie de commutation
Lors du blocage

Lors du déblocage
(avec 2 secondes de retardement de déblo-
cage)

® ne pas envoyer de télégramme

e envoyer 0

® envoyer 1

[Selon le réglage a « La sortie de commuta-
tion envoie »]

Le comportement de la sortie de commutation lors du déblocage dépend de la valeur
du parameétre « La sortie de commutation envoie » (voir « Sortie de commutation »)

La sortie de commutation envoie en cas de
variation

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 1
La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 0

La sortie de commutation envoie en cas de
variation et cycliquement

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 1 et cycliquement

La sortie de commutation envoie en cas de
variation a 0 et cycliguement

6.6.3. Nuit

ne pas envoyer de télégramme e

Envoyer le statut de la sortie de commuta-
tion

ne pas envoyer de télégramme ¢

si sortie de commutation = 1 = envoyer 1

ne pas envoyer de télégramme ¢

si sortie de commutation = 0 = envoyer 0
envoyer le statut de la sortie de commuta-
tion

si sortie de commutation = 1 = envoyer 1

si sortie de commutation = 0 =& envoyer 0

On regle ici dans quels cas les retardements recus par objet de communication doivent
étre conservés. Notez que le réglage « aprés rétablissement de la tension et pro-
grammation » ne devrait pas étre utilisé pour la mise en service initiale, car jusqu’a la
1re communication ce sont toujours les réglages d’usine qui sont utilisés.

Les retardements regus par objet de com-
munication doivent ...
étre conservés.

® ne pas

e apres rétablissement de la tension

® aprés rétablissement de la tension et
programmation

Ici peut étre réglé en dessous de quelle luminosité la nuit est détectée.

La nuit est détectée en dessous de 1...1000; 10

lux

Wind.
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Réglez la valeur de la distance de commutation.

Distance de commutation en lux 0...500; 5

Ici peut étre réglé si la nuit un 1 ou un 0 est envoyé au bus.

De nuit la sortie de commutation est 10

Les temps de retardement en secondes peuvent étre définis via des objets.
Retardements réglables via objets Non e Oui
(en secondes)
Les retardements de commutation permettent de compenser de petites variations de
luminosité, p. ex. I'obscurcissement par des nuages au crépuscule.

Retardement de commutation a nuit aucuneb5s...2h
Retardement de commutation a non nuit aucune5s...2h

On regle ici quand la sortie de commutation doit étre envoyée au bus.

La sortie de commutation envoie ¢ en cas de variation
e en cas de variation a nuit
e en cas de variation a jour
¢ en cas de variation et cycliquement
¢ en cas de variation a nuit et cycliquement
¢ en cas de variation a jour et cycliqguement

Lors de I'envoi cyclique, la sortie de commutation nuit est envoyée au bus dans un cyc-
le fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s..2h
(uniquement si envoyé « cycliquement »)

La valeur d’objet de nuit est définie.

Valeur d’objet de nuit Oe1

6.7. Ombrage (Windancer 2.0 GPS KNX sec)

6.7.1. Répartition des facades pour la commande

Les possibilités de commande pour ombrages (suivi des bords d’ombrage et suivi des
lamelles) sont des fonctions liées a la fagade.
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La plupart des batiments ont 4 facades. En
régle générale, la protection solaire de cha-
que facade doit étre commandée séparé-
ment.

Méme pour les batiments avec un plan en

forme de U, seules 4 fagades doivent étre
2 commandées différemment, puisque plus-
4 ieurs sont orientées de la méme maniére.

Pour les batiments avec un plan asymétri-
que, les fagades avec une orientation non
rectangulaire (2, 4) doivent étre comman-
6 2 dées séparément.

Les fagades courbes/rondes doivent étre divisées en plusieurs fagcades (segments) a
commander individuellement.

Si un batiment compte plus de 8 fagcades, une autre station météo doit étre utilisée.

Selon I'emplacement, il peut étre utile d'utiliser un capteur de vitesse du vent supplé-
mentaire déja a partir de 5 ou 6 facades. Avec plusieurs batiments, la mesure du vent
doit étre effectuée séparément pour chaque batiment, car selon la position des bati-
ments les uns par rapport aux autres, des vitesses de vent différentes peuvent se pro-
duire.
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6.8. Réglages des dispositifs d’'ombrage (Windan-
cer 2.0 GPS KNX sec)

Position du soleil :

La position du soleil peut étre calculée automatiquement a I'aide des données GPS ou
obtenue d’une source externe.

Position du soleil e est calculée
e est regu

Le modeéle de station météo avec récepteur GPS calcule la direction (azimut) et la haut-
eur (élévation) du soleil a partir des données horaires actuelles et de la position. L'en-
voi de la position du soleil est purement informatif.

Comportement d’envoi * ne pas envoyer
¢ envoyer cycliqguement
e envoyer en cas de variation
e envoyer en cas de variation et cyclique-
ment

Protection thermique :

Via la température de protection thermique ou la sortie d’objet « statut protection ther-
mique » des mesures de protection contre la chaleur estivale peuvent étre déclen-
chées, p. ex. fermer les volets roulants.

Utiliser la température de protection ther- Non ¢ Oui
mique

La température de protection thermique appropriée dépend des exigences du projet.
Température de protection thermique en °C = 15 ... 50; 35

La valeur de la distance de commutation détermine de combien de °C la température

doit descendre en dessous de la valeur limite jusqu’a ce que la protection thermique
soit a nouveau inactive.

Distance de commutation en °C 5...20

La protection thermique est a VLT supérieur = active

(VLT = valeur limite de protection thermi- VLT - DC inférieur = inactive
que)

(DC = distance de commutation)
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Envoyer uniquement en cas de variation ou méme uniquement en cas de variation
dans une direction (1 = actif ou 0 = inactif) décharge le bus.

L’objet « statut protection thermique des ¢ en cas de variation
fagcades » envoie e en cas de variation a 1
® en cas de variation a 0
e en cas de variation et cycliquement
e en cas de variation a 1 et cycliquement
e en cas de variation a 0 et cycliquement

Lors de I’'envoi cyclique, I'objet « statut protection thermique des facades » est envoyé
au bus dans un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s..2h;1min
(uniquement si envoyé « cycliquement »)

Facades :

Le nombre de facades utilisées dépend des exigences du projet ; voir chapitre « Répar-
tition des fagades pour la commande » a la page 71.

Utiliser facade 1/2/3/4/5/6/7/8 Non e Oui

6.9. Facade1/2/3/4/5/6/7/8 (Windancer 2.0
GPS KNX sec)

Saisissez un nom pour la fagade si nécessaire.

Modifier le nom de lafacade 1/2/3/4/5/ Facade1/2/3/4/5/6/7/8 [texte libre]

6/7/8

6.10. Réglages de la facade (Windancer 2.0 GPS
KNX sec)

Pour chaque facade, les conditions d’ombrage (luminosité, position du soleil) et les
réglages pour la facade (conditions architecturales comme I'orientation ou le type de
lamelles) peuvent étre spécifiés individuellement.

Ce n’est que lorsque ces conditions sont satisfaites que I'action d’'ombrage est exécu-
tée ; voir chapitre « Actions de la fagade (Windancer 2.0 GPS KNX sec) » a la page 84.

Conditions d’ombrage :

La premiére condition pour 'ombrage est une valeur limite de luminosité dépassée. La
valeur limite préalablement configurée est sélectionnée ici. Pour les explications sur la
valeur limite de luminosité voir chapitre « Valeur limite de luminosité (Est/Sud/Quest)
1/2/3/4» alapage 63.

Condition de luminosité satisfaite si :
Luminosité supérieure a Valeur limite de luminosité 1/2/3/4
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La valeur limite de luminosité est en outre dotée d'une distance de commutation, qui
permet de filtrer les petites variations de luminosité autour de la valeur limite.

Conditions de luminosité non satisfaites si :

Luminosité inférieure a

Valeur limite - distance de commutation

Distance de commutation en % de la valeur = 0 ... 50; 20
limite

La condition de position du soleil définit a quelle position du soleil 'ombrage doit avoir
lieu. En régle générale, la direction du soleil réglée ici doit correspondre a I’orientation
de la fagade. En complément, 'ombre portée des avant-toits, batiments voisins ou ar-
bres peut étre prise en compte et ces plages angulaires peuvent également étre exclu-
es de I'ombrage. L'objectif est de n'ombrer que lorsque la fagade est au soleil.

Pour la direction du soleil (azimut), des plages angulaires prédéfinies peuvent étre uti-
lisées ou une plage angulaire propre peut étre spécifiée numériquement.

Condition de position du soleil satisfaite si :

Soleil ¢ depuis direction Est (azimut 0°...180°)
¢ depuis direction Sud-Est (azimut
45°,..225°)
e depuis direction Sud (azimut 90°...270°)
¢ depuis direction Sud-Ouest (azimut
135°...315°)

¢ depuis direction Ouest (azimut
180°...360°)
e dans la plage

En cas de réglage numérique de la plage solaire :

Soleil dans la plage
Azimut [°] de 0...360; 90
Azimut [°] a 0 ...360; 270
Elévation [°] de 0...90
Elévation [°] & 0..90
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Exemple de réglage de I'azimut

Vue de dessus :

Le batiment est, p. ex., entierement ombra-
gé le matin par des arbres environnants.

Vue de dessus :

L'ombrage pour la facade 1 ne doit étre ac-
tif que dans I'azimut marqué en rouge, car
1

le soleil peut alors éclairer sans obstacle le
\ batiment.

Exemple de réglage de I'élévation

Vue latérale :

La facade est ombragée par |'avant-toit
lorsque le soleil est haut. Ce n’est que lors-
gue le soleil est bas (dans la figure env. en
dessous de 53°) que 'ombrage est néces-
saire.

Réglages des dispositifs d’'ombrage

L'ombrage peut étre suivi selon la position du soleil. Voir chapitre « Utilisation du suivi
des bords d’'ombrage et du suivi des lamelles » a la page 78.
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Le suivi des bords d’'ombrage n’est utilisable qu’avec une protection solaire qui de-
scend du haut vers le bas, comme volets roulants et stores, et définit jusqu’ou le soleil
peut éclairer la piéce. Voir chapitre « Suivi des bords d’'ombrage » a la page 77.

Plus le soleil est haut, plus la protection peut étre remontée sans que le soleil pénétre
plus profondément dans la piece.

Le suivi des lamelles n’est adapté qu’aux stores a lamelles et garantit, par I'inclinaison
des lamelles, qu’aucun soleil direct n’entre dans la piéce, mais autant de lumiére du
jour que possible. Voir chapitre « Suivi des lamelles » a la page 78.

Type de suivi ® sans suivis
¢ Suivi des bords d'ombrage
e Suivi des lamelles
e Suivi des bords d’'ombrage et des lamel-
les

6.10.1.Suivi des bords d’ombrage

Type de suivi Suivi des bords d’ombrage

Pour le calcul correct du suivi des bords d’'ombrage, I'orientation et I'inclinaison de la
facade doivent étre saisies. Plus d'informations au chapitre « Orientation et inclinaison
de la facade » a la page 80.

Orientation de la facade en ° 0 ...360; 180
[Nord 0°, Est 90°, Sud 180°, Ouest 270°]
Inclinaison de la facade en ° -90...90; 0

[0° = sans inclinaison]
La distance du sol au bord supérieur de la fenétre (hauteur de fenétre) est nécessaire
pour un suivi correct des bords d’ombrage.

Hauteur de fenétre en cm 1...1000; 150
La profondeur maximale de pénétration définit jusqu’ou le soleil peut éclairer la piece,

vu depuis la facade/surface de fenétre. Cela peut par exemple empécher que des plan-
tes sensibles soient exposées a la lumiére directe du soleil.

Profondeur maximale de pénétration du 10 ... 250; 50
soleil
dans la piéce en cm

La finesse du suivi est réglée par le décalage en cm.

Le suivi est effectué a partir d'un décalage 1 ...50; 10 cm
du bord d’'ombrage de
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6.10.2.Suivi des lamelles

Type de suivi Suivi des lamelles

Pour le calcul correct du suivi des lamelles, I'orientation et I'inclinaison de la fagade
doivent étre saisies. Plus d’'informations au chapitre « Orientation et inclinaison de la
facade » a la page 80.

Orientation de la facade en ° 0 ...360; 180
[Nord 0°, Est 90°, Sud 180°, Ouest 270°]
Inclinaison de la fagade en ° -90...90; 0

[0° = sans inclinaison]

L'orientation, la largeur et la distance des lamelles sont nécessaires pour un suivi cor-
rect des lamelles. Plus d'informations au chapitre « Types de lamelles et définition de
la largeur et de la distance » a la page 80.

Orientation des lamelles horizontal e vertical
Largeur des lamelles en mm 1...1000; 50
Distance entre lamelles en mm 1...1000; 50

La finesse du suivi est réglée par la variation minimale d’angle.

Variation minimale de I'angle en ° pour 1...90;10
envoyer la nouvelle position des lamelles

Les angles des lamelles dans la position finale supérieure (0%) et inférieure (100%) dif-
férent selon le type de protection. Plus d'informations dans les chapitres « Position des
lamelles pour les lamelles horizontales » a la page 81 et « Position des lamelles pour
les lamelles verticales » a la page 83.

Angle des lamelles en ° 0...180; 90
aprés commande de position 0%

Angle des lamelles en ° 0..180
apres commande de position 100%

6.10.3.Utilisation du suivi des bords d’ombrage et du suivi
des lamelles

Avec le suivi des bords d’'ombrage, la protection solaire n’est pas entiérement descen-
due, mais seulement suffisamment pour que le soleil puisse encore éclairer la piéce
sur une distance paramétrable (p. ex. 50 cm).

Le suivi des bords d’'ombrage n’est utilisable qu’avec une protection solaire qui de-
scend du haut vers le bas (comme p. ex. volets roulants, protection solaire textile ou
stores avec lamelles horizontales). Cette fonction n’est pas utilisable avec une protec-
tion solaire qui est tirée depuis un c6té ou les deux cotés devant une fenétre.

Avec le suivi des lamelles, les lamelles horizontales des stores ne sont pas entiérement
fermées mais adaptées a la position du soleil et automatiquement positionnées de sor-
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te que le soleil ne puisse pas éclairer directement la piéce. Entre les lamelles, la lumiére
du jour diffuse peut toutefois continuer a entrer dans la piece et contribuer a un éclai-
rage sans éblouissement. Le suivi des lamelles sur un store extérieur évite un apport
de chaleur par le soleil dans la piéce tout en réduisant I'énergie nécessaire a I'éclairage
de la piece.

Protection solaire avec soleil haut

La protection solaire n'a été fermée que partielle-
ment et automatiquement descendue juste assez
pour que le soleil ne puisse pas éclairer plus loin
dans la piéce que ce qui est autorisé par la profon-
deur maximale de pénétration.

Les lamelles peuvent étre placées presque horizon-
talement sans que le soleil n’éclaire directement la
piece.

@
o
o

mn/

Protection solaire avec soleil moyen

La protection solaire a été automatiquement de-
scendue davantage pour ne pas dépasser la profon-
deur maximale de pénétration du soleil dans la pie-
ce.

Les lamelles ont été automatiquement fermées un
peu pour que le soleil n"éclaire pas directement la
piéce. Néanmoins, la lumiere du jour diffuse peut
continuer a entrer dans la piece et contribuer ainsi
a I'éclairage.

Yy /
N
(=]
| °—

Protection solaire avec soleil bas

La protection solaire a été automatiquement de-
scendue presque entierement pour que le soleil
n’éclaire pas trop loin dans la piece.

Les lamelles ont été automatiquement fermées da-
vantage pour que le soleil n’éclaire pas directe-
ment.

8

SIS S SIS /

Stati été logi Wind: 2.0 (GPS) KNX sec* Version : 30.09.2026 ® Sous réserve d'erreurs et de modifications



80 Réglage des paramétres

6.10.4.0rientation et inclinaison de la facade

Vue de dessus

L'orientation de la fagade correspond a I'angle ent-
re I'axe Nord-Sud et la perpendiculaire a la fagade.
L’angle ? est mesuré dans le sens horaire (Nord cor-
respond a 0°, Est 90°, Sud 180° et Ouest 270°).

Les orientations des facades résultent comme suit :

Facade 1:?; Facade 2:? + 90°; Facade 3: ? + 180°
; Facade 4 : ? + 270°

Exemple : Le batiment dans la figure est pivoté de ? = 30° vers I'Est, c.-a-d. I'orientation
de la fagade est 30°, 120°, 210° et 300°

Vue latérale

Si une surface de facade n’est pas orientée vertica-
lement, cela doit étre pris en compte. Une inclinai-
son de la fagade vers I'avant est comptée comme
angle positif, une inclinaison vers l'arriére (comme
dans la figure) comme angle négatif. Ainsi, la pro-
tection solaire de fenétres installées dans une sur-
face de toit inclinée peut également étre comman-
dée selon la position actuelle du soleil.

Si une fagade n’est pas une surface plane mais courbe ou pliée, elle doit étre divisée
en plusieurs segments qui sont commandés séparément.

6.10.5.Types de lamelles et définition de la largeur et de la
distance

Le suivi des lamelles distingue entre une protection solaire ou anti-éblouissement avec
lamelles horizontales et une avec lamelles verticales.

Une protection solaire avec lamelles horizontales (p. ex. un store extérieur) descend
habituellement du haut vers le bas. Une protection anti-éblouissement intérieure se
compose en revanche souvent de bandes étroites de tissu (lamelles verticales) qui peu-
vent pivoter jusqu’a 180° et sont tirées devant la fenétre depuis un ou les deux c6tés.

Les deux types de lamelles peuvent étre ajustés par la station météo de sorte qu’aucu-
ne lumiere solaire directe ne tombe dans la piéce, mais autant de lumiére du jour dif-
fuse que possible.

Pour que les lamelles soient correctement positionnées lors du suivi des lamelles, leur
largeur et leur distance les unes des autres doivent étre connues.
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Lamelles horizontales Lamelles verticales
=
Lamelles-
distance
Y
M
Largeur des lamelles

\ Lamelles-
Lamelles- |argeur
distance

6.10.6.Position des lamelles pour les lamelles horizontales

Pour les moteurs de store avec 2 commutateurs de fin de course, la position finale su-
périeure (c'est-a-dire protection solaire entierement ouverte) est commandée par la va-
leur 0% ou signalée comme statut.

Protection solaire ouverte / position finale supérieu-
re /0%

Si la position finale inférieure doit étre atteinte, cela est spécifié a |I'actionneur de store
comme position de protection solaire « 100% » ou |'atteinte de la position finale infé-
rieure (c.-a-d. protection solaire entierement fermée) est signalée par lui via cette va-
leur. Si un store descend depuis la position finale supérieure, les lamelles s’inclinent
d’abord dans une position presque verticale et la protection solaire descend avec les
lamelles fermées jusqu’a la position finale inférieure.

Si le store se trouve dans la position finale inférieure et que les lamelles sont entiére-
ment fermées, cette position des lamelles est désignée comme « verticale » et égale a
« 100% ». Normalement, les lamelles entiérement fermées n’ont cependant pas une
position exactement verticale (? = 0°) mais forment un petit angle avec la verticale. Cet
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angle doit étre déterminé lors du suivi des lamelles et saisi via le parametre « Angle
des lamelles en ° aprés commande de position 100% ».

Protection solaire et lamelles fermées / position fi-
nale inférieure / 100%

Position des lamelles 100%

|f.{

Depuis leur position « verticale » (entierement fermées, 100%) les lamelles peuvent
étre ajustées jusqu’a leur position horizontale (entierement ouvertes, ? = 90°). Le mo-
teur de store utilisé détermine si cet ajustement peut étre effectué de maniére presque
continue en de nombreux petits pas (comme p. ex. avec les moteurs SMI) ou si cela
n’est possible qu’en peu de grands pas (comme avec la plupart des moteurs standard).
Pour les stores standard, il y a habituellement deux angles possibles qui peuvent étre
saisis dans le paramétre « Angle des lamelles en ° aprés commande de position 0% ».
Pour les deux réglages, il est important que I’actionneur correspondant qui commande
le store soit également réglé en conséquence ! La premiére possibilité est de saisir cet
angle ? =90°. Ce réglage est suffisant pour la protection anti-éblouissement.

Position des lamelles horizontale / entierement ou-

verte
T~

o =90°
T
T
4"590“

Pour les stores standard, les lamelles peuvent étre ajustées au-dela de leur position ho-
rizontale jusqu’a ce que I'ajustement des lamelles se termine et que le store commence
a monter. Les lamelles forment alors avec la verticale un angle entre 90° et 180°. Cet
angle maximal peut étre saisi comme deuxiéme possibilité dans le parametre « Angle
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des lamelles en ° aprés commande de position 0% ». Avec ce réglage, tous les angles
d’env. 0° a env. 180° peuvent étre atteints.

Position des lamelles au début du déplacement
HAUT

6.10.7.Position des lamelles pour les lamelles verticales

Pour une protection anti-éblouissement ou intimité intérieure avec lamelles verticales,
la position dans laquelle les lamelles sont entierement fermées est commandée ou sig-
nalée comme position des lamelles 100%. C’est la position dans laquelle la protection
anti-éblouissement est tirée depuis sa position finale latérale devant la fenétre. L'angle
que les lamelles forment avec la direction de déplacement est ici légerement >0°.

el ol ol il L.
Vue de l'extérieur
Lamelles verticales entierement fermées / position
des lamelles 100%

Si les lamelles sont entierement ouvertes, elles forment avec la direction de déplace-
ment de « protection anti-éblouissement entierement ouverte » a « protection anti-
éblouissement entierement fermée » un angle de 90°.

Selon le store utilisé, il y a habituellement deux angles possibles qui peuvent étre sai-
sis dans le paramétre « Angle des lamelles en ° aprés commande de position 0% ».
Pour les deux réglages, il est important que I’actionneur correspondant qui commande
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le store soit également réglé en conséquence ! La premiére possibilité est de saisir cet
angle ? =90°. Ce réglage est suffisant pour la protection anti-éblouissement.

Lamelles verticales entierement ouvertes / position
des lamelles 0%

Lorsque la protection anti-éblouissement est rétractée (c.-a-d. ouverte), les lamelles
verticales sont tournées dans une position légéerement inférieure a 180°. Cet angle ma-
ximal peut étre saisi comme deuxieme possibilité dans le paramétre « Angle des lamel-
les en ° aprés commande de position 0% ». Avec ce réglage, tous les angles d’env. 0°
a env. 180° peuvent étre atteints.

Vue de l'extérieur

Lamelles verticales au début du déplacement HAUT

‘\\

6.11. Actions de la facade (Windancer 2.0 GPS KNX
sec)

Si la condition de luminosité est satisfaite pendant la durée indiquée et la condition de
position du soleil est satisfaite, les actions décrites ci-apres sont exécutées. Pour les
conditions voir chapitre « Facade 1/2/3/4/5/6/7 /8 (Windancer 2.0 GPS KNX sec)
» a la page 74.

Avec le temps de retardement, des éclairements brievement plus élevés, p. ex. par une
trouée nuageuse, peuvent étre « masqués ».

S'il fait suffisamment clair

(condition de luminosité satisfaite)

pendant plus de 0s...2h;2min
ET

le soleil éclaire la fagade

(condition de position du soleil satisfaite)
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Actions :

e L'objet de statut de fagade est mis a valeur = 1.

e Sile suivi des bords d’'ombrage est activé, la position calculée est atteinte.
Sinon, la position réglée ici est atteinte.

e Sile suivi des lamelles est activé, I’angle calculé est atteint. Sinon, I'angle des
lamelles réglé ici est atteint.

Alors :

->0bjet « statut facade 1 » =1

- Position en % 0 ... 100 (ou suit le suivi des bords
d’ombrage)

- Position des lamelles en % 0 ... 100 (ou suit le suivi des lamelles)

Si la condition de luminosité n’est plus satisfaite pendant la durée indiquée ici, les ac-
tions décrites ci-aprés de la « premiére étape de retrait » sont exécutées.

Avec le temps de retardement, des éclairements brievement plus faibles, p. ex. par des
nuages qui passent, peuvent étre « masqués ».

S'il ne fait pas suffisamment clair
pendant plus de 0s...2h;10 min

C’est la premieére étape de retrait, qui peut étre utilisée pour ne pas encore rétracter ent-
ierement I'ombrage. Une telle étape intermédiaire est particulierement agréable pour
les grandes fenétres, car un peu plus de lumiére entre, mais la position de protection
solaire est aussi rapidement atteinte a nouveau s'il fait a nouveau plus clair peu aprés.
Il est recommandé ici de ne pas modifier la position et de régler la position des lamelles
sur la transmission de lumiére maximale.

Actions :

e La position peut étre modifiée.

e La position des lamelles peut étre modifiée.

Si aucune modification n’est sélectionnée, cette « premiéere étape de retrait » est igno-
rée.

Alors :

- changer la position Quie*Non
Position en % 0...100
(uniquement si la position doit étre
modifiée)

- changer la position des lamelles Ouie®Non
Position des lamelles en % 0...100
(uniquement si la position des lamelles

doit
étre modifiée)
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Si la condition de luminosité continue a ne pas étre satisfaite pendant la durée indi-
quée ici, les actions décrites ci-aprés sont exécutées. La méme chose s’applique si la
condition de position du soleil n'est plus satisfaite.

Si aprés d'autres 0s...2h;30 min
il ne fait toujours pas suffisamment clair

ou

le soleil n’éclaire plus
la facade

Actions :

e L'objet de statut de fagade est mis a valeur = 0.

e La position peut étre modifiée.

e La position des lamelles peut étre modifiée.

Si aucune modification n’est sélectionnée, 'ombrage reste dans la position actuelle.
Cela peut étre utilisé si dans la « premiére étape de retrait » 'ombrage a déja été ent-
ierement rétracté ou si I'ombrage ne doit pas se rétracter complétement pour d'autres
raisons.

Alors :

- objet « statut facade 1 » =0

- changer la position Ouie®Non
Position en % 0...100
(uniquement si la position doit étre
modifiée))

- changer la position des lamelles Ouie®Non
Position des lamelles en % 0...100
(uniquement si la position des lamelles

doit
étre modifiée))

Comportement d’envoi des objets :

La modification d’une position ou position des lamelles est envoyée immédiatement
au bus.

Position et position des lamelles e envoyer en cas de variation
e envoyer en cas de variation et cyclique-
ment

Avec I'envoi cyclique supplémentaire, les deux objets « fagade X : position » et « fagade
X : position des lamelles » sont envoyés au bus dans un cycle fixe réglable ici. Les deux
objets ne sont envoyés cycliqguement que tant que le statut de facade = 1.

Cycle d’envoi 5s...2h;2min
(uniquement si statut de facade = 1)
(uniquement si envoyé « cycliquement »)

Stati étéorologique Wind: 2.0 (GPS) KNX sec* Version : 30.09.2026 * Sous réserve d’erreurs et de modifications
techniques.



87 Réglage des paramétres

On regle ici quand l'objet « statut fagade X » doit étre envoyé au bus.

L’objet « statut facade X » envoie ® en cas de variation
e en cas de variation a 1
e en cas de variation a 0
® en cas de variation et cycliquement
e en cas de variation a 1 et cycliquement
¢ en cas de variation a 0 et cycliquement

Lors de I'envoi cyclique, I'objet « fagade X : statut » est envoyé au bus dans un cycle
fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s...2h;2min
(uniquement si envoyé « cycliquement »)

Protection thermique :

Via la fonction de protection thermique, les ombrages peuvent étre fermés pour blo-
quer la chaleur. Pour cela, la température de protection thermique doit étre activée
dans la section « Ombrage ». Voir température de protection thermique au chapitre «
Réglages des dispositifs d'ombrage (Windancer 2.0 GPS KNX sec) » a la page 73.

Utiliser la protection thermique Oui* Non
Position en % 0...100
(uniquement si la protection thermique est

utilisée)

Position des lamelles en % 0...100
(uniquement si la protection thermique est

utilisée)

Blocage et sécurité :

La facade dispose de son propre objet de blocage (fagade X : blocage (1 = bloqué)). Ain-
si, une commande manuelle (bouton-poussoir) peut p. ex. bloquer I'automatisation
d’ombrage.

Comportement apres blocage e réagir a la derniere commande automati-
que
e attendre la prochaine commande automa-
tique

Avant la premiere communication, c’est-a-dire aprés la mise en service ou le rétablis-
sement de la tension du bus, le blocage peut étre actif (1) ou non (0).

Valeur de I'objet de blocage avant la 1re Qe1
communication
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En plus, une fonction de sécurité peut étre utilisée qui déplace p. ex. 'ombrage en po-
sition sdre.

Utiliser la sécurité (priorité inférieure au Oui ® Non
blocage)

Sil'objet de sécurité est 1, I'ombrage peut étre rétracté ou conserver sa position, toutes
les autres actions automatiques étant cependant ignorées.

Action si sécurité = 1 ® ne pas envoyer de positions
e déplacer en position sire (0% / 0%)

Lors de la disparition du statut de sécurité, c.-a-d. quand un 0 est recu via I'objet de sé-
curité, la derniere commande automatique mémorisée peut étre exécutée ou la suivan-
te peut étre attendue.

Action si sécurité =0 e réagir a la derniere commande automati-
que
e attendre la prochaine commande automa-
tique

6.12. Programmateur (Windancer 2.0 GPS KNX sec)

L'horloge de programmation hebdomadaire peut étre activée ici si nécessaire.

Utiliser I'horloge de programmation heb- Non e Oui
domadaire

L'horloge de programmation calendaire peut étre activée ici si nécessaire.

Utiliser I'horloge de programmation calen-  Non e Oui
daire

6.12.1.Horloge de programmation hebdomadaire

Vous pouvez activer jusqu’a 24 périodes hebdomadaires. Pour chaque période, les
jours de la semaine ou elle doit étre active peuvent étre définis.

Utiliser période 1 ... 24 Non ¢ Oui
Période hebdomadaire 1 ... 24
Réglez ici si les heures de commutation doivent étre spécifiées via des objets.

Utiliser des objets pour les heures de com-  Non e Oui
mutation

On régle ici dans quels cas les heures de commutation regues par objet de communi-
cation doivent étre conservées. Notez que le réglage « apres rétablissement de la ten-
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sion et programmation » ne devrait pas étre utilisé pour la mise en service initiale, car
jusqu’a la Tre communication ce sont toujours les réglages d’usine qui sont utilisés.

Les heures de commutation regues par * ne pas
objet de communication doivent ... e apres rétablissement de la tension
étre conservés. ¢ apres rétablissement de la tension et

programmation

Une séquence définit I'heure de mise en marche et d’arrét pour le jour de la semaine.
Si, p. ex., 8:35 est réglé comme heure de mise en marche, la sortie s’active au passage
de 8:34 a 8:35.
Si, p. ex., 15:35 est réglé comme heure d’arrét, la sortie se désactive au passage de
15:35 a 15:36.

Heure de mise en marche 0..23
Heures

Heure de mise en marche 0..59
Minutes

Heure d'arrét 0..23
Heures

Heure d'arrét 0...59
Minutes

Activez ou désactivez les jours de la semaine ou la séquence doit étre active.

Lundi ... Dimanche Non e Oui

Si les sorties de commutation de I'horloge de programmation hebdomadaire ne sont
utilisées que pour la logique interne, alors elles n"ont pas besoin d’étre envoyées au
bus.

Les sorties de commutation envoient * ne pas
® en cas de variation
e en cas de variation a actif
¢ en cas de variation a non actif
® en cas de variation et cycliquement
e en cas de variation a actif et cycliquement
® en cas de variation a non actif et cyclique-
ment

Lors de I'envoi cyclique, I'objet « horloge hebdomadaire [jour de la semaine] X : sortie
de commutation » est envoyé au bus dans un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s..2h;10s

(uniquement si envoyé cycliquement)
Réglez ici la valeur de sortie 8 bits lorsque la période est active.

Valeur de sortie 8 bits si la période est 0..255
active
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Réglez ici la valeur de sortie 8 bits lorsque la période n’est pas active.

Valeur de sortie 8 bits si la période n’est 0..255
pas active

6.12.2.Horloge de programmation calendaire

L'horloge de programmation calendaire définit des séquences de commutation pour
des périodes déterminées dans le courant de I'année. Par exemple, cela permet d’ex-
ploiter une pompe de bassin de jardin uniquement pendant les mois d’été.

Utiliser période 1/2/3/4 Oui * Non

Horloge calendaire période 1/2/3/4
Réglez ici si la date et les heures de commutation doivent étre spécifiées via des objets.

Utiliser des objets pour les dates et heures  Non e Oui
de commutation

On regle ici dans quels cas les valeurs de commutation recues par objet de communi-
cation doivent étre conservées. Notez que le réglage « apres rétablissement de la ten-
sion et programmation » ne devrait pas étre utilisé pour la mise en service initiale, car
jusqu’a la 17re communication ce sont toujours les réglages d’usine qui sont utilisés.

Les dates et heures de commutation regcues  ® ne pas

par objet de communication doivent ... ¢ apres rétablissement de la tension

étre conservés. e apres rétablissement de la tension et
programmation

La date de début et la date de fin sont définies.

de:

Mois Janvier ... Décembre

Jour 1..29/1...30/1... 31 (selon le mois)
jusqu’a et y compris :

Mois Janvier ... Décembre

Jour 1..29/1...30/1... 31 (selon le mois)

Horloge calendaire période 1/2/3 /4, séquence 1/2
Une séquence définit I'heure de mise en marche et d’arrét pour chaque jour de la pé-
riode réglée.

Heure de mise en marche 0..23
Heures

Heure de mise en marche 0...59
Minutes -

Heure d'arrét 0..23
Heures

Heure d’arrét 0..59
Minutes -
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Si les sorties de commutation de I'horloge de programmation calendaire ne sont utili-
sées que pour la logique interne, alors elles n"ont pas besoin d’étre envoyées au bus.

Les sorties de commutation envoient * ne pas
e en cas de variation
¢ en cas de variation a actif
e en cas de variation a non actif
® en cas de variation et cycliquement
¢ en cas de variation a actif et cycliquement
¢ en cas de variation a non actif et cyclique-
ment

Lors de I'envoi cyclique, I'objet « horloge calendaire période X, séqg. X : sortie de com-
mutation » est envoyé au bus dans un cycle fixe réglable ici.

Cycle d’envoi 5s..2h;10s

(uniquement si envoyé cycliquement)
Réglez ici la valeur de sortie 8 bits lorsque la période est active.

Valeur de sortie 8 bits si la période est 0..255
active

Réglez ici la valeur de sortie 8 bits lorsque la période n’est pas active.

Valeur de sortie 8 bits si la période n’est 0...255
pas active

6.13. Logique

L'appareil dispose de 16 entrées logiques, huit portes logiques ET et huit OU.

Pour chaque entrée logique, la valeur d'objet avant la premiére communication peut
étre attribuée, qui est utilisée pour la mise en service initiale et lors du rétablissement
de la tension.

Utiliser les entrées logiques Non e Oui

Valeur d’objet avant la 1Tre communication
pour :

Entrée logique 1/2/3/4/5/6/7/8/9/10 0e1
/11/12/13/14/15/16

On sélectionne ici quelles portes logiques doivent étre utilisées.

Logique ET

Utiliser logique ET1/2/3/4/5/6/7/8 Non e Oui

Logique OU

Utiliser logique OU 1/2/3/4/5/6/7/8 Non e Oui
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6.13.1.Logique ET1/2/3/4/5/6/7/8

Pour chaque porte logique, quatre entrées peuvent étre définies.

1re /2e / 3e / 4e entrée * ne pas utiliser
¢ tous les événements de commutation que
I” appareil met a disposition (voir « Ent-
rées d’association de la logique ET »)

Chaque sortie logique envoie un objet 1 bit ou deux objets 8 bits.

La sortie logique envoie e un objet 1 bit
e deux objets 8 bits

Si le type de sortie est un objet 1 bit, les valeurs d’objet sont réglées.

Valeur de sortie si logique = 1 10
Valeur de sortie si logique =0 10
Valeur de sortie si blocage actif 10

Valeur de sortie si le temps de surveillance 10
est dépassé

On regle ici quand la sortie logique doit étre envoyée au bus.

Comportement d’envoi ® en cas de variation de la logique
¢ en cas de variation de la logique a 1
¢ en cas de variation de la logique a 0
® en cas de variation de la logique et cycli-
quement
e en cas de variation de la logique a 1 et
cycliquement
e en cas de variation de la logique a 0 et
cycliquement
¢ en cas de variation de la logique + récep-
tion d'objet
¢ en cas de variation de la logique + récep-
tion d'objet et cycliquement

Lors de I'envoi cyclique, I'objet logique ET est envoyé au bus dans un cycle fixe régla-
ble ici.

Cycle d’envoi 5se10s...2h
(uniquement si envoyé « cycliquement »)
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Si le type de sortie est deux objets 8 bits, le type d’objet et les valeurs d’objet sont rég-
lés.

Type d'objet e Valeur [0...255]
¢ Pourcentage [0...100%]
¢ Angle [0...360°]
¢ Appel de scene [0...63]

Valeur de sortie objet A si logique =1 0...255; 1

Valeur de sortie objet B si logique = 1 0...255; 1

Valeur de sortie objet A si logique =0 0...255

Valeur de sortie objet B si logique =0 0...255

Valeur de sortie objet A si blocage actif 0...255

Valeur de sortie objet B si blocage actif 0...255

Valeur de sortie objet A si le temps de sur- 0 ... 255

veillance est dépassé

Valeur de sortie objet B si le temps de sur- 0 ... 255

veillance est dépassé

On regle ici quand la sortie logique doit étre envoyée au bus.

Comportement d’envoi ¢ en cas de variation de la logique
e en cas de variation de la logique a 1
e en cas de variation de la logique a 0
e en cas de variation de la logique et cycli-
quement
e en cas de variation de la logique a 1 et
cycliguement
¢ en cas de variation de la logique a 0 et
cycliquement
¢ en cas de variation de la logique + récep-
tion d'objet
¢ en cas de variation de la logique + récep-
tion d’objet et cycliquement

Lors de I'envoi cyclique, I'objet logique ET est envoyé au bus dans un cycle fixe régla-
ble ici.

Cycle d’envoi 5s¢10s...2h

(uniquement si envoyé « cycliquement »)

Par exemple, une protection antigel peut étre réalisée comme suit :

ET X entrée 1 = pluie (avec 2 h de retardement d’arrét)

ET X entrée 2 = température VL1 (= 1 en cas de descente sous p. ex. +1,0°C)
ET X sortie A=0%

ET X sortie B=0%

Les sorties ET X envoient en cas de variation a 1
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Blocage :

A I'aide de I'objet d’entrée « Blocage », la sortie de commutation peut é&tre bloquée, p.
ex. par une commande manuelle (bouton-poussoir).

Utiliser le blocage Non ¢ Oui

Chaque porte logique a son propre objet de blocage (logique ET X : sortie blocage),
pour lequel on régle ici s'il bloque a la réception d'un 1 ou d'un 0.

Evaluation de I'objet de blocage e Avec valeur 1: bloguer | Avec valeur 0 :
débloquer
* Avec valeur 0 : bloquer | Avec valeur 1 :
débloquer

Avant la premiere communication, c’est-a-dire aprés la mise en service ou le rétablis-
sement de la tension du bus, le blocage peut étre actif (1) ou non (0).

Valeur de I'objet de blocage avant la 1re Qe1
communication
Le comportement de la sortie de commutation lors du blocage peut étre réglé.

Comportement de la sortie de commutation

Lors du blocage ® ne pas envoyer de télégramme
® envoyer 0
® envoyer 1
Lors du déblocage [Selon le réglage a « La sortie de commuta-
(avec 2 secondes de retardement de déblo- = tion envoie »]
cage)

Le comportement de la sortie de commutation lors du déblocage dépend de la valeur
du parameétre « Comportement d’envoi ».

La sortie de commutation envoie en cas de = ne pas envoyer de télégramme

variation Envoyer la valeur pour le statut logique
actuel

La sortie de commutation envoie en cas de = ne pas envoyer de télégramme

variation a 1 si logique = 1 = envoyer valeur pour 1

La sortie de commutation envoie en cas de  ne pas envoyer de télégramme

variation a 0 si logique = 0 = envoyer valeur pour 0

La sortie de commutation envoie en cas de = Envoyer la valeur pour le statut logique

variation et cycliguement actuel

La sortie de commutation envoie en cas de  si logique = 1 = envoyer valeur pour 1

variation a 1 et cycliguement

La sortie de commutation envoie en cas de  si logique = 0 < envoyer valeur pour 0

variation a 0 et cycliguement
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La sortie de commutation envoie en cas de = ne pas envoyer de télégramme ¢

variation + réception d’objet Envoyer la valeur pour le statut logique
actuel
La sortie de commutation envoie en cas de  Envoyer la valeur pour le statut logique
variation + réception d'objet et cyclique- actuel
ment
Surveillance :

Active ou désactive la surveillance de I'entrée. Si activé, le systéme vérifie en continu
si le signal d’entrée est recu et mis a jour dans un temps défini. Si désactive, I'entrée
est utilisée directement sans détection d’erreurs.

Utiliser la surveillance d’entrée Non ¢ Oui

Réglez quelles entrées doivent étre surveillées.

Surveillance d’entrée el1e2e3e4
©e1+2e01+3e1+402+302+4e3+4
*1+2+31+2+4¢1+3+42+3+4
*1+2+3+4
Réglez le cycle dans lequel les entrées sont surveillées.
Période de surveillance 5se..¢2h;1 min
Réglez la valeur que I'objet « Statut de surveillance » doit avoir lorsque la période de

surveillance est dépassée sans réponse.

Comportement de sortie en cas de dépas-  ® ne pas envoyer de télégramme

sement du temps de surveillance e Envoyer la valeur de dépassement [=
valeur du parameétre « Période de surveil-
lance »]

6.13.2.Utilisation de la logique ET

Exemple d’automatisation solaire

La logique ET peut p. ex. étre utilisée pour définir les conditions d’ombrage ; par exem-
ple, une valeur limite de luminosité ainsi que la réactivation de 'ombrage aprés une
alarme vent et le blocage par opération manuelle ont été inclus dans cet exemple.
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un objet 1 bit au

objet d’ombrage des
actionneurs

ou

deux objets 8 bits pour
Position hauteur/lamelle
ou appel de scéne

e Luminosité valeur limite 1 : définit a partir de quelle luminosité 'ombrage a

lieu.

e Objet de communication logique 1 inversé : fonction de blocage pour
|"automatisation solaire, p. ex. via un bouton-poussoir (blocage aprés
opération manuelle). Logique = 0 ? libérée, logique = 1? bloquée. Pour cela, les
« objets de communication entrées logiques » doivent étre validés sous «
Logique » a la page 91 et '« objet de communication logique 1 » doit étre lié au
bouton-poussoir via des adresses de groupe.

e Ventvaleurlimite 1 inversé : réactive I'automatisation aprés la fin d'une alarme
vent (c.-a-d. si les autres conditions sont satisfaites, I'ombrage est a nouveau

effectué).

6.13.3.Entrées d’'association de la logique ET

Windancer 2.0 KNX sec :

ne pas utiliser (ET)

ne pas utiliser (OU)
Entrée logique 1

Entrée logique 1 inversée
Entrée logique 2

Entrée logique 2 inversée
Entrée logique 3

Entrée logique 3 inversée
Entrée logique 4

Entrée logique 4 inversée
Entrée logique 5

Entrée logique 5 inversée
Entrée logique 6

Entrée logique 6 inversée
Entrée logique 7

Entrée logique 7 inversée
Entrée logique 8

Entrée logique 8 inversée
Entrée logique 9

Entrée logique 9 inversée
Entrée logique 10

Entrée logique 10 inversée
Entrée logique 11

Qg Atd loai Wind
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Entrée logique 11 inversée
Entrée logique 12

Entrée logique 12 inversée
Entrée logique 13

Entrée logique 13 inversée
Entrée logique 14

Entrée logique 14 inversée
Entrée logique 15

Entrée logique 15 inversée
Entrée logique 16

Entrée logique 16 inversée
Pluie

Pluie inversé

Pluie fixe

Pluie fixe inversé
Chauffage de pluie
Chauffage de pluie inversé
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Défaut capteur de température

Défaut capteur de température inversé

Sortie de commutation 1 température

Sortie de commutation 1 température inversée
Sortie de commutation 2 température

Sortie de commutation 2 température inversée
Sortie de commutation 3 température

Sortie de commutation 3 température inversée
Sortie de commutation 4 température

Sortie de commutation 4 température inversée
Défaut capteur de luminosité Sud

Défaut capteur de luminosité Sud inversé

Défaut capteur de luminosité Est

Défaut capteur de luminosité Est inversé

Défaut capteur de luminosité Ouest

Défaut capteur de luminosité Ouest inversé
Sortie de commutation 1 luminosité Sud

Sortie de commutation 1 luminosité Sud inversée
Sortie de commutation 2 luminosité Sud

Sortie de commutation 2 luminosité Sud inversée
Sortie de commutation 3 luminosité Sud

Sortie de commutation 3 luminosité Sud inversée
Sortie de commutation 4 luminosité Sud

Sortie de commutation 4 luminosité Sud inversée
Sortie de commutation 1 luminosité Est

Sortie de commutation 1 luminosité Est inversée
Sortie de commutation 2 luminosité Est

Sortie de commutation 2 luminosité Est inversée
Sortie de commutation 3 luminosité Est

Sortie de commutation 3 luminosité Est inversée
Sortie de commutation 4 luminosité Est

Qg Atd loai Wind
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Sortie de commutation 4 luminosité Est inversée
Sortie de commutation 1 luminosité Ouest

Sortie de commutation 1 luminosité Ouest inversée
Sortie de commutation 2 luminosité Ouest

Sortie de commutation 2 luminosité Ouest inversée
Sortie de commutation 3 luminosité Ouest

Sortie de commutation 3 luminosité Ouest inversée
Sortie de commutation 4 luminosité Ouest

Sortie de commutation 4 luminosité Ouest inversée
Sortie de commutation 1 obscurité

Sortie de commutation 1 obscurité inversée

Sortie de commutation 2 obscurité

Sortie de commutation 2 obscurité inversée

Sortie de commutation 3 obscurité

Sortie de commutation 3 obscurité inversée

Sortie de commutation 4 obscurité

Sortie de commutation 4 obscurité inversée

Sortie de commutation nuit

Sortie de commutation nuit inversée

Position du soleil OK

Position du soleil OK inversée
Sortie de commutation vent 1
Sortie de commutation vent 1 inversée
Sortie de commutation vent 2
Sortie de commutation vent 2 inversée
Sortie de commutation vent 3
Sortie de commutation vent 3 inversée
Sortie de commutation vent 4
Sortie de commutation vent 4 inversée

Windancer 2.0 GPS KNX sec :

ne pas utiliser (ET)

ne pas utiliser (OU)
Entrée logique 1

Entrée logique 1 inversée
Entrée logique 2

Entrée logique 2 inversée
Entrée logique 3

Entrée logique 3 inversée
Entrée logique 4

Entrée logique 4 inversée
Entrée logique 5

Entrée logique 5 inversée
Entrée logique 6

Entrée logique 6 inversée
Entrée logique 7

Entrée logique 7 inversée
Entrée logique 8

Qg Atd loai Wind
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Entrée logique 8 inversée

Entrée logique 9

Entrée logique 9 inversée

Entrée logique 10

Entrée logique 10 inversée

Entrée logique 11

Entrée logique 11 inversée

Entrée logique 12

Entrée logique 12 inversée

Entrée logique 13

Entrée logique 13 inversée

Entrée logique 14

Entrée logique 14 inversée

Entrée logique 15

Entrée logique 15 inversée

Entrée logique 16

Entrée logique 16 inversée

Défaut GPS

Défaut GPS inversé

Pluie

Pluie inversé

Pluie fixe

Pluie fixe inversé

Chauffage de pluie

Chauffage de pluie inversé

Défaut capteur de température

Défaut capteur de température inversé

Sortie de commutation 1 température

Sortie de commutation 1 température inversée
Sortie de commutation 2 température

Sortie de commutation 2 température inversée
Sortie de commutation 3 température

Sortie de commutation 3 température inversée
Sortie de commutation 4 température

Sortie de commutation 4 température inversée
Défaut capteur de luminosité

Défaut capteur de luminosité inversé

Sortie de commutation 1 capteur de luminosité
Sortie de commutation 1 capteur de luminosité
Sortie de commutation 2 capteur de luminosité
Sortie de commutation 2 capteur de luminosité
Sortie de commutation 3 capteur de luminosité
Sortie de commutation 3 capteur de luminosité
Sortie de commutation 4 capteur de luminosité
Sortie de commutation 4 capteur de luminosité
Sortie de commutation 1 obscurité

Sortie de commutation 1 obscurité inversée
Sortie de commutation 2 obscurité

Stati. été logi Wind: 2.0 (GPS) KNX sec e Version
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Sortie de commutation 2 obscurité inversée

Sortie de commutation 3 obscurité

Sortie de commutation 3 obscurité inversée

Sortie de commutation 4 obscurité

Sortie de commutation 4 obscurité inversée
Sortie de commutation nuit

Sortie de commutation nuit inversée

Position du soleil OK
Position du soleil OK inversée
Sortie de commutation vent 1

Sortie de commutation vent 1 inversée

Sortie de commutation vent 2

Sortie de commutation vent 2 inversée

Sortie de commutation vent 3

Sortie de commutation vent 3 inversée

Sortie de commutation vent 4

Sortie de commutation vent 4 inversée
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.

période 1

période 1 inversée
période 2

période 2 inversée
période 3

période 3 inversée
période 4

période 4 inversée
période 5

période 5 inversée
période 6

période 6 inversée
période 7

période 7 inversée
période 8

période 8 inversée
période 9

période 9 inversée
période 10

période 10 inversée
période 11

période 11 inversée
période 12

période 12 inversée
période 13

période 13 inversée
période 14

période 14 inversée
période 15

période 15 inversée
période 16

techniques.
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Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.
Horloge hebd.

période 16 inversée
période 17
période 17 inversée
période 18
période 18 inversée
période 19
période 19 inversée
période 20
période 20 inversée
période 21
période 21 inversée
période 22
période 22 inversée
période 23
période 23 inversée
période 24
période 24 inversée

Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.
Horloge cal.

6.13.4.LogiqueOU1/2/3/4/5/6

période 1 séq.1
période 1 séq.1 inversée
période 1 séq.2
période 1 séq.2 inversée
période 2 séq.1
période 2 séq.1 inversée
période 2 séq.2
période 2 séq.2 inversée
période 3 séq.1
période 3 séq.1 inversée
période 3 séq.2
période 3 séq.2 inversée
période 4 séq.1
période 4 séq.1 inversée
période 4 séq.2
période 4 séq.2 inversée
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Pour chaque porte logique, quatre entrées peuvent étre définies.

1re / 2e / 3e / 4e entrée

® ne pas utiliser

e tous les événements de commutation que
le capteur met a disposition (voir « Ent-
rées d’association de la logique OU »)

Tous les réglages de la logique OU correspondent a ceux de la logique ET.
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6.13.5.Entrées d’association de la logique OU

Les entrées d’association de la logique OU correspondent a celles de la logique ET. En
plus, la logique OU dispose des entrées suivantes :

Sortie de commutation logique ET 1
Sortie de commutation logique ET 1 inversée
Sortie de commutation logique ET 2
Sortie de commutation logique ET 2 inversée
Sortie de commutation logique ET 3
Sortie de commutation logique ET 3 inversée
Sortie de commutation logique ET 4
Sortie de commutation logique ET 4 inversée
Sortie de commutation logique ET 5
Sortie de commutation logique ET 5 inversée
Sortie de commutation logique ET 6
Sortie de commutation logique ET 6 inversée
Sortie de commutation logique ET 7
Sortie de commutation logique ET 7 inversée
Sortie de commutation logique ET 8
Sortie de commutation logique ET 8 inversée
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Des questions sur le produit ?

Veuillez vous adresser a votre revendeur spécialisé ou, si vous avez acheté le produit
directement auprés d'Elsner Elektronik, a notre service technique au

Tél. +49 (0) 70 33/ 30 945-250 ou

service@elsner-elektronik.de

Nous avons besoin des informations suivantes pour traiter votre demande de service :

Type d'appareil (désignation du modéle ou numéro d'article)
Numeéro de série ou version du logiciel

Description du probleme

Justificatif d'achat (facture)

En cas de questions sur les fonctions KNX :

Version de I'application de I'appareil
Version ETS utilisée pour le projet
Factory-Default-Setup-Key (FDSK)

L]
[ ]
L]
e Version de firmware utilisée

Elsner Elektronik GmbH Technologie de la commande et de I'automatisation

Sohlengrund 16
e Sner 75395 Ostelsheim Tél. +49 (0) 70 33/30 945-0 info@elsner-elektronik.de
Allemagne Fax +49 (0) 70 33 /30 945-20 www.elsner-elektronik.de
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