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2 Leyenda

La instalacién, el control, la puesta en servicio y la eliminacién de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

Este manual estd sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al

pie del indice.

Si tiene un aparato con una version de software mas reciente, consulte en
www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible
una version mas actual del manual

Leyenda del manual

A
A\

iPELIGRO!
iADVERTENCIA!
iPRECAUCION!

@ iATENCION!

ETS

Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

... hace referencia a una situacion que puede provocar danos
materiales si no se evita.

En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardmetros
aparecen subrayados.



3 Descripcion

1. Descripcion

El Pulsador Cala KNX M-T dispone de botones sensibles al tacto con los cuales se
puede acceder a ciertas funciones en el sistema de edificios KNX, como por ejemplo,
la conexidén de luces y dispositivos, gradacion, arranque de accionamientos, envio de
valores, escenas. En cada superficie tactil esta integrado un LED, cuyo comportamien-
to puede configurarse.

En Cala KNX M-T esta integrado un sensor de temperatura. A través del bus el dispo-
sitivo puede recibir un valor de medicion de temperatura externa y con los datos pro-
pios procesarlo a una temperatura total (valor mixto).

Los objetos de comunicacién se pueden enlazar mediante puertas l6gicas AND o OR.

El dispositivo se complementa con un marco de la serie de conmutacién empleada en
el edificio y se adapta de este modo sin dificultad en el equipamiento interior.

Funciones Cala KNX M1-T:

e 1 Pulsador de Bus tactil, configurable como pulsador, conmutador,
atenuador, persiana (posicion y lamina Subir/Detener O Bajar/Detener),
persianas (Subir/Bajar/Detener), toldo (Conectar/Desconectar/Detener),
ventanas (Cerrar/Abrir/Detener), a modo de codificador de 8 o 16 bits o para
guardar o solicitar escenas.

Funciones Cala KNX M2-T:

e 2 Pulsador de bus tactil, configurable como interruptor, conmutador,
atenuador, para el mando de accionamientos, como transductor de valores de
8 0 16 bit o para solicitud/guardado de escenas.

e Funcion de boton al tocar ambas teclas. Configurable como pulsador,
conmutador, a modo de codificador de 8 o 16 bits o para solicitar escenas.

Funciones Cala KNX M4-T:

e 4 Pulsador de bus tactil, configurable como interruptor, conmutador,
atenuador, para el mando de accionamientos, como transductor de valores de
8 0 16 bit o para solicitud/guardado de escenas.

¢  Funcién de botén al tocar dos o mas teclas. Configurable como pulsador,
conmutador, a modo de codificador de 8 o 16 bits o para solicitar escenas.

Funciones de todos los modelos:

e Un LED por cada superficie tactil. Encendido en el valor de objeto =1/
Apagado en el valor de objeto = 0, Encendido tras pulsar la tecla durante un
tiempo configurable o siempre Apagado. Ajustable, si el LED en el valor de
objeto de blogqueo = 1 parpadea

e Medicién de |la temperatura. Valor mixto del valor de medicion propio y
valores externos (proporcion regulable porcentualmente)

e 2 gates légicos UND (Y) y 2 ODER (O) cada uno con 4 entradas. Como
entrada para los gates logicos pueden ser utilizados todos los eventos de
conmutacion asi como 8 entradas logicas en forma de objetos de
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4 Descripcion

comunicaciones. La salida de cada gate puede ser configurado selectivamente
como 1 bit o 2 x 8 bit.

La configuracion se realiza a través del Software ETS 5 de KNX. El archivo de produc-
to esta disponible para descargar en el catalogo en linea de ETS y en la pagina princi-
pal de Elsner Elektronik en www.elsner-elektronik.de en el menu ,Descargas”.

1.0.1. Funcién de superficie

Si se ha activado la funcion de superficie en el ETS, junto a la funcion normal de las
teclas esta disponible otra funcion. Esta se activara al tocar varias teclas, p. ej. si se toca
el pulsador con la palma de la mano.

Uso de la funcion de superficie

Si se pulsa una tecla y, en el plazo de un segundo, se pulsa otra mas, se ejecutara en
la accién configurada en la ETS para el manejo de la superficie (Véase Fig. 1 a) y b)).
Luego, estaran bloqueadas las teclas durante 0,5 segundos.

Uso de la funcion de tecla normal

Si se pulsa una teclay, en el plazo de un segundo, no se pulsa ninguna mas, se activa-
ré/pondra a disposicion la funcién de teclas normal durante dos segundos (Véase Fig.
1 ¢) y d)). Esta se prolonga dos segundos tras cada pulsacién de la tecla.
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5 Descripcion

Fig. 1
Disposiciéon i L »
funcion de superficie Disposicion funcidn de teclas
I 1 H
Os 1s 3s
Ejemplos funcién de superficies
Ejecucion
Funcién de superficie
a) ?TecIaY Bloqueo de 0,5 s
Tecla X
Ejecucion
Funcién de superficie
b)lTecIa X fTecIa Y Blogueode0,5s
. ., Ejecucion
Ejemplos funcién de teclas normal FuncionY
c)lTecIa X TTec|aY Disposicién funcion de teclas
I
Ejecucion
Funcién X
d)l Tecla X 1 Disposicion funcién de teclas I
. B

Sila funcion de superficie en la ETS esta desactivada, las teclas se podran usar normal-
mente en cualquier momento.

1.1. Volumen de suministro

e Pulsador en la carcasa

e Placa portante

Necesitara adicionalmente (no incluido en el volumen de suministro):
e Caja de dispositivo @ 60 mm, 42 mm de profundidad

e Marco (para inserto 55 x 55 mm), adecuado para el programa de interruptores
empleado en el edificio

1.2. Datos técnicos

Carcasa Cristal auténtico, plastico
Colores e similar a RAL 9010 Blanco puro
e similar a RAL 9005 Negro intenso
Montaje Montaje empotrado (instalacion en pared en caja de dispo-

sitivos @ 60 mm, 42 mm de profundidad o bien caja de
pared de madera para orificio fresado de @ 68 mm)
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Tipo de proteccion
Medidas

Peso total
Temperatura ambiente

Humedad del aire del
ambiente

Tension de funcionamiento
Corriente de bus

Salida de datos

Tipo BCU

Tipo PEI

Direcciones de grupo
Asignaciones

Objetos de comunicacién

Rango de medicién de tem-
peratura

Resolucidon de temperatura

6 Instalacion y puesta en servicio

IP 20

Carcasa aprox. 55 x 55 (A x H, mm),
Profundidad de estructura aprox. 10 mm
Placa de sustentacion aprox. 71 x 71 (A x H, mm)

aprox. 50 g

Operacién -25...+80°C,
almacenamiento -30...+85°C

maximo 95% rF, evitar la condensacion

Tension de bus KNX

max. 15 mA

KNX +/- borne de conexiéon de bus
Microcontrolador propio

0

max. 183

max. 183

Cala KNX M1-T: 44
Cala KNX M2-T: 55
Cala KNX M4-T: 73

-25...+80°C

0,1°C

El producto cumple las disposiciones de las Directivas UE.

1.2.1. Precision de medicion

Las diferencias en los valores de medicion a causa de interferencias permanentemente
existentes (véase el capitulo Lugar de montaje) se puede corregir en el ETS para lograr
la precision indicada del sensor (compensacion).

En la medicion de la temperatura se considera el calentamiento intrinseco del ins-
trumento generado por el circuito electrénico. Es compensado por el software.

2. Instalacion y puesta en servicio

2.1. Instrucciones de instalacion

La instalacion, el control, la puesta en marcha y la eliminacion de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.
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7 Instalacion y puesta en servicio

iPRECAUCION!
A iTension eléctrica!
En el interior del aparato hay componentes conductores de tension
no protegidos.
e Han de observarse las disposiciones locales.
e Cortar la tension a todos los cables que haya que montar
y tomar medidas de seguridad contra una conexidn accidental.
e No poner en funcionamiento el aparato si éste presenta danos.
e Poner fuera de funcionamiento el aparato o la instalacién
y protegerlo contra la activacién accidental cuando se considere
que ya no existan garantias de un funcionamiento exento de
peligro.

El dispositivo esta destinado Unicamente para el uso previsto descrito en este manual.
En caso de que se realice cualquier modificacion inadecuada o no se cumplan las ins-
trucciones de uso, se perdera todo derecho sobre la garantia.

Tras desembalar el dispositivo, reviselo inmediatamente por si tuviera algun desper-
fecto mecanico. Si se hubiera producido algun desperfecto durante el transporte, de-
beréd informarlo inmediatamente al distribuidor.

El dispositivo s6lo se puede utilizar en una instalacién fija, es decir sélo cuando esta
montado y tras haber finalizado todas las labores de instalacién y puesta en marchay
sblo en el entorno para el que esta previsto.

Elsner no se hace responsable de las modificaciones de las normas posteriores a la pu-
blicacion de este manual.

2.2. Lugar de montaje

El Pulsador Cala KNX M-T esta concebido para el montaje a pared en una caja de
dispositivos (@ 60 mm, 42 mm de profundidad).

— Fig. 2: Dibujo de seccion.
El Pulsador Cala KNX M-T se ajusta a
una caja de dispositivos estandar (@ 60
mm, profundidad 42 mm).
jEl marco no esta incluido en el volumen
Profundidad de montaje de suministro!
27 mm

Profundidad superpuesta
10 mm

Instalese y opérese tinicamente en ambientes secos.
Evite la accion del rocio.
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8 Instalacion y puesta en servicio

A la hora de escoger el lugar para montarlo, asegurese de que los resultados de las
mediciones se vean lo menos alterados posible por las influencias del exterior. Posi-
bles fuentes de interferencia:
e Radiacion solar directa
e Corriente de aire de ventanas y puertas
e Corriente de aire de tuberias, que conducen al sensor desde otras areas o del
exterior
e Calentamiento o enfriamiento de la estructura en la que estd montado el
sensor, por ejemplo, por la radiacion solar, conductos de calefaccion o de agua
fria
e Lineas y conductos que lleguen al sensor desde una zona caliente o fria

Las diferencias en los valores de medicidn a causa de esas fuentes de interferencia de-
ben corregirse en ETS para lograr la precision indicada del sensor (compensacion).

2.3. Estructura del dispositivo

2.3.1. Carcasa

B 1

Fig. 3: Lado frontal
1 ranuras de ventilacion (arriba y abajo)
2 superficies tactiles con LEDs
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9 Direccionamiento del aparato en el bus

1 2 Fig. 4: Lado posterior
- 1 Marco portante
2 Borne KNX BUS +/-
3 Tecla de programaciéon (hundido)
‘- : para programacion del dispositivo
W 5 4 LED de programacion (hundido)
b 5 Encastre
e ‘ﬂ{‘ U
0"
. \
-
34

2.4. Montaje del sensor

Monte primero la caja hermética al viento con la acometida. Selle también los tubos
de la acometida para evitar corrientes de aire.

Atornille entonces la placa portante sobre la caja y coloque el marco del programa del
interruptor. Conecte el conductor de bus +/- al conector (negro-rojo).

Inserte firmemente la carcasa con el marco sobre el marco metalico de manera que el
dispositivo y el marco estén fijados. El dispositivo ha de colocarse de tal forma que el
borne de bus indique hacia arriba (véase Fig. 4). Esto es necesario para una medicién
correcta de la temperatura y en el Cala KNX M2-T y Cala KNX M4-T ademas para la
asignacion de teclas.

2.5. Instrucciones de montaje y de puesta en
marcha

No someta nunca el dispositivo a la accion del agua (lluvia) o del polvo. Se podria da-
nar la electronica. No se debe superar una humedad ambiental relativa del 95%. Evitar
la accion del rocio.

Tras la conexion a la tensidn del bus, el dispositivo se encontrara durante algunos se-
gundos en la fase de inicializaciéon. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.

3. Direccionamiento del aparato en el bus

El aparato se suministra con la direccion de bus 15.15.255. En ETS puede programarse
otra direccion sobrescribiendo la direccion 15.15.255 o mediante el boton de progra-
macion.

Pulsador Cala KNX M-T ¢ Version: 25.05.2020 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



10 Mantenimiento

4. Mantenimiento

No esta permitido ensuciar o cubrir las ranuras de ventilacion. Por regla general es su-
ficiente frotar el dispositivo segun necesidad con un pano suave y seco.

5. Eliminacion

Tras el uso, el aparato debera eliminarse o depositarse en el punto de reciclaje confor-
me a las disposiciones vigentes. jNo lo deposite en la basura doméstica!
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11 Protocolo de transmision

6. Protocolo de transmision

Unidades:
Temperaturas en grados Celsius

6.1. Listado de todos los objetos de comunicacion

Abreviaturas de las marcas:

C Comunicacion

L Lectura

E Escritura

T Transmision

A Actualizacion

N° Texto Funciéon Flags Tipo DPT Taman

o

0 Version del software Salida L-CT [217.1] DPT_Version 2 Bytes

Solo con Cala KNX M2-T y Cala KNX M4-T

31  Control de area on/off Entrada | -EC- | [1.1] DPT_Switch 1 Bit

32 |Control de area Salida: Inte- Salida L-CT | dependiendo del 2 Bytes
rruptor ajuste

Para todos los modelos

33 | Todos los LEDs On/Off Entrada |-EC- | [1.1] DPT_Switch 1 Bit

34 |Todos los LEDs Luminosidad Entrada |-EC- |[5.1] DPT_Scaling 1 Byte

35 |LED 1 ON/OFF Entrada | -EC- |[[1.1] DPT_Switch 1 Bit

36 |LED 1 Bloqueo Entrada | -EC- | [1.1] DPT_Switch 1 Bit

Solo con Cala KNX M2-T y Cala KNX M4-T

37 |LED 2 ON/OFF Entrada | -EC- |[[1.1] DPT_Switch 1 Bit

38 |LED 2 Bloqueo Entrada | -EC- |[[1.1] DPT_Switch 1 Bit

Solo con Cala KNX M4-T

39 |LED 3 ON/OFF Entrada |-EC- | [1.1] DPT_Switch 1 Bit

40 LED 3 Bloqueo Entrada |-EC- | [1.1] DPT_Switch 1 Bit

41 LED 4 ON/OFF Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

42 | LED 4 Bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

Para todos los modelos

51 | Sensor de temperatura: fallo Salida L-CT |[1.1] DPT_Switch 1 Bit

52 | Sensor de temperatura: valor | Entrada |-ECT |[9.1] DPT_Value_Temp |2 Bytes
de medicién externo

53 | Sensor de temperatura: valor | Salida L-CT |[9.1]1 DPT_Value_Temp 2 Bytes
de medicion

54 | Sensor de temperatura: valor | Salida L-CT |[9.1] DPT_Value_Temp 2 Bytes
de medicion total

55 | Sensor de temperatura: valor | Entrada |-EC- | [1.17] DPT_Trigger 1 Bit
de medicidon consulta min/max
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12 Protocolo de transmision

N° Texto Funciéon Flags Tipo DPT Taman

56 | Sensor de temperatura: valor Salida L-CT |[9.1]1 DPT_Value_Temp 2 Bytes
de medicion minimo

57 | Sensor de temperatura: valor | Salida L-CT |[9.1] DPT_Value_Temp 2 Bytes
de medicion maximo

58 | Sensor de temperatura: valor Entrada -EC- [1.17] DPT_Trigger 1 Bit
de medicion reseteo min/max

61 | Pulsador 1 largo Salida L-CT [[1.8] DPT_UpDown 1 Bit

62 | Pulsador 1 corto Salida L-CT [1.10] DPT_Start 1 Bit

63 | Pulsador 1 conmutar Salida L-CT |[1.1] DPT_Switch 1 Bit

64 |Pulsador 1 Reduccion de la Entrada/ LECT [3.7] DPT_Control_- 4 Bit

luminosidad salida Dimming

65 | Pulsador 1 codificador 8 bit Salida L-CT [5.10] DPT_Value_1_U- 1 Byte
count

66 | Pulsador 1 codificador 16 bit Salida L-CT | [9] 9.xxx 2 Bytes

67 | Pulsador 1 escena Salida L-CT [18.1] DPT_SceneCon- |1 Byte
trol

So6lo con Cala KNX M2-T y Cala KNX M4-T

68 | Pulsador 2 largo Salida L-CT [[1.8] DPT_UpDown 1 Bit

69 | Pulsador 2 corto Salida L-CT [1.10] DPT_Start 1 Bit

70 | Pulsador 2 conmutar Salida L-CT [ [1.1] DPT_Switch 1 Bit

71 Pulsador 2 Reduccion de la Entrada/ LECT [3.7] DPT_Control_- 4 Bit

luminosidad salida Dimming

72 |Pulsador 2 codificador 8 bit Salida L-CT [5.10] DPT_Value_1_U- 1 Byte
count

73 | Pulsador 2 codificador 16 bit Salida L-CT |[9] 9.xxx 2 Bytes

74 | Pulsador 2 escena Salida L-CT |[18.1] DPT_SceneCon- 1 Byte
trol

Solo con Cala KNX M4-T

75 |Pulsador 3 largo Salida L-CT [1.8] DPT_UpDown 1 Bit

76 | Pulsador 3 corto Salida L-CT |[1.10] DPT_Start 1 Bit

77 | Pulsador 3 conmutar Salida L-CT |[1.1] DPT_Switch 1 Bit

78 | Pulsador 3 atenuar Entrada/ LECT |[3.7] DPT_Control_- 4 Bit

salida Dimming

79 Pulsador 3 codificador 8 bits Salida L-CT [5.10] DPT_Value_1_U- 1 Byte
count

80 | Pulsador 3 codificador 16 bits | Salida L-CT |[9] 9.xxx 2 Bytes

81 | Pulsador 3 escena Salida L-CT |[18.1] DPT_SceneCon- 1 Byte
trol

82 |Pulsador 4 largo Salida L-CT [1.8] DPT_UpDown 1 Bit

83  Pulsador 4 corto Salida L-CT [1.10] DPT_Start 1 Bit

84  Pulsador 4 conmutar Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
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85

86

87
88

Texto

Pulsador 4 atenuar

Pulsador 4 codificador 8 bits

Pulsador 4 codificador 16 bits

Pulsador 4 escena

Para todos los modelos

91
92
93
94
95
96
97
98
101

102

103

104
105

106

107

108
109

110

112
113

Entrada logica 1
Entrada logica 2
Entrada logica 3
Entrada logica 4
Entrada logica 5
Entrada logica 6
Entrada logica 7
Entrada logica 8

AND logica 1: Salida de conmu-

tacion 1 Bit

AND logica 1: Salida A 8 Bit
AND légica 1: Salida B 8 Bit

AND logica 1: Bloqueo
AND logica 2: Salida de conmu-

tacion 1 Bit

AND légica 2: Salida A 8 Bit
AND logica 2: Salida B 8 Bit

AND légica 2: Bloqueo
OR logica 1: Salida de conmuta-

cion 1 Bit

OR ldgica 1: Salida A 8 Bit
OR logica 1: Salida B 8 Bit

OR légica 1: Bloqueo
OR légica 2: Salida de conmuta-

cion 1 Bit

13

Funcién

Entrada /
salida

Salida

Salida
Salida

Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Flags
LECT
L-CT
L-CT

L-CT

-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

Protocolo de transmision

Tipo DPT

[3.7] DPT_Control_-

Dimming

[5.10] DPT_Value_1_U-

count
[9] 9.xxx

[18.1]1 DPT_SceneCon-

trol

[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool

[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[6.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[6.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

Taman

4 Bit

1 Byte

2 Bytes
1 Byte

1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit
1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit
1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit
1 Bit
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N° Texto Funciéon Flags Tipo DPT Taman
o
114 |OR logica 2: Salida A 8 Bit Salida L-CT [5.010] DPT_- 1 Byte
Value_1_Ucount
115 OR légica 2: Salida B 8 Bit Salida L-CT |[5.010] DPT_- 1 Byte
Value_1_Ucount
116 |OR ldgica 2: Bloqueo Entrada | -EC- | [1.1] DPT_Switch 1 Bit

7. Configuracion de los parametros

7.1. Comportamiento en caida/retorno de tension

Procedimiento en caso de corte de la tension del bus:
El dispositivo no envia nada.

Procedimiento al retornar la tension del bus y tras la programacion o el rese-
teo:

El equipo envia todas las salidas conforme a su comportamiento de envio fijado en los
parametros con los retardos establecidos en el bloque de pardametros "Ajustes genera-
les".

7.2. Configuracion general

Ajuste las propiedades basicas de la transferencia de datos.

Retardo de envio tras reseteo/recurrencia 5se..2300s
de bus
Tasa maxima de telegrama * 1 telegrama por segundo

¢ 10 telegramas por segundo
o an

® 50 telegramas por segundo

7.3. Valor de medicion temperatura

Elija si se debe enviar un objeto obstaculizante cuando el sensor tenga fallos.

Emplear objeto obstaculizante No e Si

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicidén que se va a en-
viar.

Compensacion en 0,1 °C -50...50; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
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taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicion total.

Usar un valor de medicion externo No e Si

Porcentaje del valor de medicion externo 5%®10%e®..250%e*...®100 %
en el valor de medicidn total

Comportamiento de envio para el valor de ¢ no enviar
medicion interno y total e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,1°Ce0,2°Ce0,5°Ce...¢5,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10se..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicion minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Los va-
lores de medicidon actuales se pueden restablecer mediante los objetos "Reseteo valor
min./max. de temperatura". Después del reseteo, los valores no se conservan.

Utilizar valor minimo y maximo No e Si

7.4. Pulsador

En Cala KNX M2-T y Cala KNX M4-T esta disponible el manejo de superficies con una
funcion adicional. Este se activa al tocar simultdneamente ambas (Cala KNX M2-T) o
tres o cuatro (Cala KNX M4-T) teclas. Para el manejo de superficies se configura el valor
del objeto de activacion y la funcion.

Ajuste si desea emplear el manejo de superficies.

Emplear manejo de superficies No e Si

Emplear manejo de superficies Si

Evaluacion de objeto de activacion ¢ Valor 1 = activo | Valor 0 = inactivo
* Valor 0 = activo | Valor 1 = inactivo

Valor de objeto tras reseteo O0e1

Funcién e Interruptor

e Conmutador

e 8 Bitvalor 0 ... 255

¢ 8 Bit valor 0 ... 100%

¢ 16 Bit valor coma flotante
¢ Viasualizacion de escenas

Valor (pulsador) O0e1

Valor (8 Bit valor 0 ... 255) Oe..*255

Valor (8 Bit valor 0 ... 100%) Oe..*100

Valor en 0,1 (16 Bit valor coma flotante) -6707600 ¢ ... » 6707600; 10
Nuamero de escenas (visualizacion de esce- | 1e...64

nas)
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16 Configuracion de los parametros

Active el pulsador. A continuacion se visualizan los menus para mas configuraciones
de los pulsadores.

Emplear el pulsador 1 (arriba a la izquierda) No e Si
Emplear el pulsador 2 (arriba a la derecha)  No e Si
Emplear el pulsador 3 (abajo a la izquierda) No e Si
Emplear el pulsador 4 (abajo a la derecha)  No e Si

7.4.1. Pulsador1/2/3/4

Ajuste la funcion del pulsador.

Funcién e Interruptor
e Conmutador
® Persiana veneciana
® Persianas enrollables
e Toldo
* Ventana
e Atenuador
e Codificador de 8 bit
¢ Codificador de 16 bit
¢ Visualizacion / guardado de escenas

Pulsador como interruptor
Establezca qué valor se envia al pulsar/soltar la tecla y cuando se envia

Funcién Interruptor
Comando al pulsar la tecla e Enviar 0

e Enviar 1

¢ No enviar ningun telegrama
Comando al soltar la tecla e Enviar 0

e Enviar 1

¢ No enviar ningun telegrama

Enviar el valor ¢ en caso de modificacion
¢ En caso de modificaciéon a 1
® En caso de modificacion a 0
¢ En caso de modificacion y ciclico
® En caso de modificaciéon a 1y ciclico
¢ En caso de modificacion a 0 y ciclico

Ciclo (si se envia "ciclico") 5se..e1mine..*2h

Pulsador como conmutador
Establezca si se conmuta al pulsar o soltar y si hay una funcion adicional al mantener
pulsado.

Funcién Conmutador

Emplear funcion adicional para presion No e Si
prolongada de la tecla
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Emplear funcion adicional para presion
prolongada de la tecla
Comando al pulsar la tecla

Comando al soltar la tecla

Emplear funcién adicional para presion
prolongada de la tecla

Tiempo entre corto y largo (0,1 s)
Comando al pulsar la tecla
Orden al soltar el desarrollo de tiempo

Orden adicional al pulsar la tecla

Orden adicional al soltar la tecla

Enviar el valor

Ciclo de envio (si se envia ciclico)

Pulsador a modo de control de las persianas venecianas o enrollables, toldos

o ventanas:

17

Configuracion de los parametros

No

e Conmutar
¢ No enviar ningun telegrama

* Conmutar
¢ No enviar ningun telegrama

Si

0...50; 10

No enviar ningun telegrama
e Conmutar

¢ No enviar ninguin telegrama
¢ Enviar 0

e Enviar 1

e Conmutar

* No enviar ningun telegrama

e Enviar 0

e Enviar 1

e Conmutar

¢ No enviar ningun telegrama

¢ en caso de modificacion

® En caso de modificaciéon a 1

¢ En caso de modificaciéon a 0

® En caso de modificacion y ciclico

¢ En caso de modificacion a 1y ciclico
¢ En caso de modificacion a 0 y ciclico

5se10se..e2h

Establezca la funcidn de teclos y el modo de control.

Funcién
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Persiana veneciana / Persianas enrolla-

bles / Toldo / Ventana



Comando (funcion de teclas)

Modo de control*

Configuracion de los parametros

Subir ¢ Bajar (Persiana vene-

Subir e Bajar ® Subir/ | ciana)
Bajar (Persianas enrolla-
Recogere Extender ¢ bles)
Recoger/Extender
Abrir e Cerrar ¢ Abrir/ | (Toldo)
Cerrar
(Ventana)
e Estandar

e Estandar invertido
¢ Modo de confort
e Conexion de hombre muerto

* Véase mas detalles de la configuracién [ “Modos de control para el control de ac-

cionamiento” en la pagina 19

Pulsador como atenuador

Si se emplea el pulsador como atenuador, seleccione la funcion «Atenuador» y esta-
blezca la funcidon de teclas, el intervalo temporal (conectar/atenuar) y, si se desea, la
distancia de repeticion al dejar la tecla pulsada.

Funcién
Comando

Tiempo entre la conexién y la atenuacion
(en0,1s)

Repeticiéon del comando de atenuacién

Repeticidon del comando de atenuacién al
mantener una tecla pulsada

Atenuar

Pulsador como codificador de 8 bit:

Atenuador

* mas claro

® mas oscuro

® mas claro/mas oscuro

0..50;5

No e Si

cada0,1se® ...ecada0bse ...ecada2s
100% e ...*6%° ...*1,5%

Si ha de emplearse el pulsador como codificador de 8 bit, seleccione la funcion «Codi-
ficador de 8 bit» y establezca qué valor se envia.

Area de valores

Valor

*0...255
*0% ... 100%
*0°... 360°
*0... 255
*0...100

*0°... 360°
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Pulsador como codificador de 16 bit:
Si ha de emplearse el pulsador como codificador de 16 bit, seleccione la funcién «Co-
dificador de 16 bit» y establezca qué valor se envia.

Valor (en 0,1) -6707600 ... 6707600; 0

Pulsador para controlar la escena:

Si ha de guardarse o visualizarse una escena con el pulsador, seleccione la funcién "Vi-
sualizacién / guardado de escenas" y establezca si el pulsador también ha de emplear-
se para guardar la escena (mantener pulsado mas tiempo).

Escena (0-63, se corresponde con el n1de  0..63

escena 1-64)

Funcion de escena Solicitud e Solicitud y guardado
Oprimir la tecla mas prolongada que (en 0..50

0,1s)

--> Guardado de escena
(en solicitud y guardado)

7.4.2. Modos de control para el control de accionamiento

Comportamiento al accionar el pulsador en el modo de control estandar:

breve largo
Persiana veneciana | Detener/Paso Subir o bajar
Persianas enrollables | Detener Subir o bajar
Toldo | Detener Encendido o apagado
Ventana | Detener Cerrado o abierto

Estandar:

Al presionar brevemente el accionamiento se desplaza o se para paso a paso. Al pre-
sionar en forma prolongada el accionamiento se desplaza hasta la posicion final. La di-
ferencia de tiempo entre "breve" y "prolongado” se configura en forma individual.

Modo de control Estandar
Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
corto = parar/paso; largo= arriba o abajo
Tiempo entre corto y largo 1...50; 10
en 0,1 segundos

Estandar invertido:

Al presionar brevemente el accionamiento se desplaza hasta la posicion final. Al pre-
sionar de forma prolongada el accionamiento se desplaza paso a paso o se para. La
diferencia de tiempo entre "breve" y "prolongado" y el intervalo de repeticion puede
configurarse en forma individual.
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Modo de control Estandar invertido

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
corto = arriba o abajo; largo= parada/paso

Tiempo entre corto y largo 1...50; 10
en 0,1 segundos
Repeticion de la orden de paso cada 0,1s...ecada2s;cada0,5s

en pulsacién larga
Modo confort:

En el modo confort una pulsacién breve, algo mas larga y una prolongada de la tecla
desencadena diferentes reacciones del accionamiento. Los intervalos de tiempo se
configuran en forma individual.

Pulsacion breve (mas breve que el intervalo de tiempo 1): El accionamiento avanza
paso a paso de forma gradual o se detiene.

Pulsacion algo mas larga (mas larga que el intervalo de tiempo 1, pero mas corta
que el intervalo de tiempo 1+2): El accionamiento avanza. El accionamiento se detiene
en cuanto se suelta la tecla.

Pulsacion prolongada (al soltar pasado el intervalo de tiempo 1+2): El accionamien-
to avanza de forma continua hasta la posicion final. Este avance se puede detener me-
diante una pulsacion breve.

Fig. 5

Esquema de los intervalos de tiempo del modo confort

Tiempo 1 Tiempo 2
0 1 1+2
Momento 0: Pulsando la tecla, arranque de tiempo 1
Soltando después de transcurso de tiempo  Paso (o detiene el accionamiento que se
1: encuentra en desplazamiento)
Momento 1: Fin de tiempo 1, arranque de tiempo 2,

Orden de desplazamiento
Soltando después del transcurso de tiempo
1 parada
pero antes del transcurso del tiempo 2:
Soltando después de transcurso de tiempo  Se desplaza a la posicion final
1+2:

Modo de control Modo confort
Procedimiento para la activacion de los pulsadores:

Pulsar la tecla y

soltar antes de que transcurra el tiempo 1 = parar/ paso
mantener durante un tiempo superior al tiempo 1 = arriba o abajo
soltar entre el tiempo 1y 1 -2 = parar

soltar tras tiempo 1 + 2 = ya no parar

Tiempo 1 0,0s..¢25s;04s
Tiempo 2 0s..*3s;2s
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Conmutacion hombre muerto:
El accionamiento se desplaza en cuanto se pulsa la tecla y se detiene en cuanto se la
suelta.

Modo de control conmutacion hombre muerto

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
Presionar la tecla = orden de subir o bajar
Soltar la tecla = orden de parada

7.5. LEDs

Ajuste el modo LED.

Modo LED ® Todos los LEDs apagados
¢ Todos los LEDs como iluminacion
ambiental
e Todos los LEDs controlables individual-
mente

Todos los LEDs como iluminacion ambiental

Si se emplean todos los LEDs como iluminacion ambiental, se iluminaran todos simul-
taneamente. Ajuste la claridad del LED, si se emplean objetos y si los LED se desconec-
tan automaticamente tras pulsar un botoén.

Modo LED Todos los LEDs como iluminacion ambien-
tal

Claridad 0... 100%; 30%

Emplear objetos No e Si

Valor de objeto Conectado/Desconectado O0e1
tras reseteo
(si se emplean objetos)

Emplear la desconexion automatica tras No e Si
pulsar la tecla
Desconectar tras (si se emplea la desco- 1... 255; 30 seg. tras el manejo

nexion automatica)

Todos los LEDs controlables individualmente

Ajuste aqui la claridad del LED, si se emplean objetos y si los LED se desconectan au-
tomaticamente tras pulsar un boton.

Modo LED Todos los LEDs controlables individual-
mente

Claridad 0 ... 100%; 30%

Emplear objetos No e Si

Valor de objeto Conectado/Desconectado O0e1
tras reseteo
(si se emplean objetos)

Pulsador Cala KNX M-T ¢ Version: 25.05.2020 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



22

Funcion LED 1 (arriba a la izquierda) / 2
(arriba a la derecha) / 3 (abajo a la
izquierda) / 4 (abajo a la derecha)

Duracion de iluminacion tras el manejo (si
"Conectado tras pulsar la tecla durante un
tiempo ajustable”)

Valor de objeto tras reseteo (si "Conectado
si valor de objeto = 1/ Desconectado si
valor de objeto = 0)

Emplear valor de objeto (si "Conectado si
valor de objeto = 1/ Desconectado si valor
de objeto = 0)

7.6. Logica

Configuracion de los parametros

e siempre DESCONECTADO

¢ Conectado tras pulsar la tecla durante un

tiempo ajustable

¢ Conectado si valor de objeto =1/
Desconectado si valor de objeto =0

1... 5 segundos; 3 segundos

El dispositivo pone a disposicion 8 entradas ldgicas, 2 puertas légicas AND y 2 OR.

Active las entradas légicas y asigne los valores de objeto hasta la 1. comunicacién.

Emplear entradas légicas

SieNo

Valor de objeto antes de 1. comunicacion para

- entrada légica 1...8

Active las salidas l6gicas necesarias.

Légica AND

Légica AND 1/2

Légica OR

Légica OR 1/2

0e1

no activa ® activa

no activa e activa

7.6.1. Légica AND 1+2 y légica OR 1+2

Para la l6gica ANDA y la l6gica OR estan disponibles las mismas opciones de configu-

racion.

Pulsador Cala KNX M-T ¢ Version: 25.05.2020 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



Configuracion de los parametros

Cada salida l6gica puede enviar un objeto de un bit o dos objetos de 8 bits. Establezca
en cada caso lo que envia la salida en la légica=1y =0.

1./2./3./4. Entrada

Tipo de salida

* no emplear

¢ Entrada logica 1...8

¢ Entrada logica 1...8 invertida

e Sensor de temperatura fallo CONECTADO
® Sensor de temperatura fallo DESCONEC-
TADO

e un objeto de un bit
® dos objetos de 8 bits

Si el tipo de salida es un objeto de un bit ajuste los valores de salida para diversos

estados.

Valor de salida

si la l6gica =1

Valor de salida

si la l6gica=0

Valor de salida

si el bloqueo esté activado

Valor de salida cuando

se ha excedido el tiempo de supervision

Si el tipo de salida son dos objetos de 8 bits ajuste el tipo de objeto y los valores

de salida para diversos estados.

Tipo de objeto

Valor de salida objeto A

si la légica=1

Valor de salida objeto B

si la l6gica =1

Valor de salida objeto A

si la l6gica=0

Valor de salida objeto B

si la l6gica=0

Valor de salida objeto A

si el bloqueo esta activado

Valor de salida objeto B

si el bloqueo esté activado

Valor de salida objeto A si

se ha excedido el tiempo de supervision
Valor de salida objeto B cuando

se ha excedido el tiempo de supervision

e Valor (0...255)

¢ Porcentaje (0...100%)

¢ Angulo (0...360°)

® Visualizacion de escena (0...63)
0...255/100% /360°/63; 1
0...255/100% /360°/63; 1
0...255/100% /360°/63; 0
0...255/100% /360°/63; 0
0...255/100% /360°/63; 0
0...255/100% /360°/63; 0

0...255/100% /360°/63; 0

0...255/100% / 360°/ 63; 0
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Configure el comportamiento de envio de la salida.

Comportamiento de envio ¢ si se modifica la Iégica
¢ si se modifica la l6gica en 1
¢ si se modifica la I6gica en 0
¢ si se modifica la légica y ciclicamente
¢ si se modifica la légica a 1y ciclicamente
¢ si se modifica la Iégica a 0 y ciclicamente
¢ si se modifica la logica + recepcién de
objeto
¢ si se modifica la l6gica + recepcion de
objeto

y ciclicamente

Ciclo de envio 5sel10se..*2h
(si se envia ciclico)

Bloqueo

Si fuera necesario, active el bloqueo de la salida l6gica y ajuste lo que significa 1 6 2
en la salida de bloqueo y lo que sucede al bloquear.

Emplear bloqueo No e Si

Evaluacion del objeto de bloqueo ® En caso de valor 1: bloquear | En caso de
valor 0: activar
* En caso de valor 0: bloquear | En caso de
valor 1: activar

Valor de objeto de bloqueo antes de 1. Oe1
comunicaciéon

Comportamiento de salida * No enviar ningun telegrama
al bloquear ¢ Enviar valor de bloqueo [véase arriba,
valor de salida si el bloqueo estéa activado]
al habilitar [Enviar el valor para el estado légico actual]
(con dos segundos de retardo de habilita-
cion)
Supervision

En caso necesario, active el monitoreo de la entrada. Ajuste qué entradas han de su-
pervisarse, en qué ciclos se supervisan las entradas y qué valor ha de tener el objeto
"Estado de supervision" si se ha excedido el tiempo de supervision sin que se produzca
respuesta.

Emplear supervision de entrada No e Si

Supervision de la entrada el1e2e3e4
©e1+2e1+301+402+302+4e3+4
©1+2+3¢1+2+41+3+4¢2+3+4
°*1+2+3+4
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Tiempo de supervision 5se..¢2h;1min
Comportamiento de salida al exceder el ¢ No enviar ningun telegrama
tiempo de supervisiéon ¢ Enviar valor de superacion [= Valor del

parametro "Tiempo de supervision"]

7.6.2. Entradas de enlace o légica OR

Las entradas de enlace o l6gica OR se corresponden con las de la l6gica AND. Ademas,
para la l6gica OR estan disponibles las siguientes entradas:

Salida de conmutacion logica 1 AND:
Salida de conmutacion logica 1 AND invertida:
Salida de conmutacion logica 2 AND:
Salida de conmutacion logica 2 AND invertida:
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