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3 Descrizioni simboli

Il presente manuale d'uso € soggetto a modifiche e verra adattato alle nuove versioni del
software. La versione della revisione (versione software e data) si trova a pie di pagina del
sommario.

Se si dispone di un dispositivo con una versione piu recente del software, si prega di
consultare www.elsner-elektronik.de nell'area menu "Service", o una versione del
manuale d'uso piu recente disponibile.

Leggenda dei simboli usati nel presente manuale

2 Norme di sicurezza.

Norme di sicurezza per gli interventi sui collegamenti elettrici,
componenti, ecc.

PERICOLO! ... indica una situazione imminente di pericolo che puo
provocare lesioni gravi o mortali, se non evitata.

AVVERTIMENTO! ... indica una situazione potenzialmente pericolosa che puo
provocare lesioni gravi o mortali, se non evitata.

CAUTELA! ... indica una situazione potenzialmente pericolosa che puo
causare lievi lesioni, se non evitata.

ATTENZIONE! .. indica una situazione che pud provocare danni materiali, se
non evitata.

ETS Nelle tabelle ETS le impostazioni di default dei parametri sono
contrassegnate da una sottolineatura.
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5 Descrizione

1. Descrizione

Il Sensore KNX AQS/TH-UP gl CH misura la concentrazione di CO,, la temperatura,
I'umidita dell’aria nell’'ambiente e calcola il punto di rugiada. Tramite il bus, il sensore
per interni puo ricevere i valori esterni di temperatura, umidita e concentrazione di CO,
ed elaborarli con i dati propri per ottenere i valori totali (valori misti, ad es. media
dell'ambiente).

I KNX AQS/TH-UP gl CH ha soglie impostabili. Le uscite delle soglie impostabili e
ulteriori oggetti di comunicazione possono essere collegati mediante porte logiche
AND e OR. Inoltre un comparatore di grandezze regolanti integrato consente il confron-
to e l'indicazione dei valori ricevuti tramite gli oggetti di comunicazione.

| regolatori Pl integrati gestiscono la ventilazione (in base alla concentrazione di CO, e
all'umidita dell'aria), nonché il riscaldamento/il raffreddamento (in base alla tempera-
tura). Il KNX AQS/TH-UP gl CH trasmette al bus una segnalazione non appena viene
compromesso il comfort climatico interno ottimale (secondo DIN 1946).

Funzioni:

e Misurazione della concentrazione di CO, dell'aria, della temperatura e
dell'umidita (relativa e assoluta), calcolo del punto di rugiada

e Valori misti da valori misurati propri e valori esterni (proporzione percentuale
impostabile)

e Regolatore Pl per il riscaldamento (mono o bifase) ed il raffreddamento
(monofase o bifase), in base alla temperatura. Regolazione in base ai valori
predefiniti separati o alla temperatura base predefinita

¢ Regolatore Pl per la ventilazione in base all'umidita e alla concentrazione
di CO,: Deumidificare/umidificare (monofase) o deumidificare (mono o bifase)

¢ Valori limite impostabili per parametri o mediante oggetti di comunicazione:
3 x temperatura, 2 x umidita, 4 x CO,

e 4 porte logiche AND e 4 OR, ciascuna con 4 ingressi. Le azioni di comando
stesse, nonché i 16 ingressi logici, in forma di oggetti di comunicazione,
possono essere usati come ingressi per le porte logiche. L'uscita di ogni porta
puo essere configurata, opzionalmente, come 1 bit oppure come 2 x 8 bit

e 2 comparatori di grandezze regolanti forniscono i valori minimo, massimo
o medio. Rispettivamente 5 ingressi per i valori ricevuti tramite gli oggetti di
comunicazione

Impostazione delle funzioni bus tramite il software KNX a partire da ETS 5. Il file di
prodotto € a disposizione per il download nel catalogo online ETS e sulle pagine in-
ternet della Elsner Elektronik, sotto I'indirizzo www.elsner-elektronik.de.

1.0.1. In dotazione

e Alloggiamento

e Allogiamento di montaggio con viti

Inoltre si necessita dei seguenti accessori (non in dotazione):

e Telaio di copertura (per inserto 60 x 60 mm) e placche di fissaggio ( 77 mm) per
installazione standard svizzero

Sensore KNX AQS/TH-UP gl CH ¢ Versione: 01.08.2023 * Con riserva di modifiche e correzioni tecniche.



6 Installazione e messa in funzione

e Scatole da incasso

1.1. Dati Tecnici

Alloggiamento
Colori

Montaggio

Grado di protezione
Dimensioni

Peso totale
Temperatura ambiente
Umidita ambientale
Tensione di esercizio
Corrente bus
Trasmissione dati

vetro, plastica

e simile RAL 9010 bianco puro
* simile RAL 9005 nero profondo

a filo (a muro nella scatola da incasso)

IP 20

ca. 60 x 60 (L x A, mm), prof. struttura 8 mm
ca.60g

Funzionamento 0...+45 °C, Stoccaggio -10...+60 °C
max. 95 % UR, evitare la condensa

Tensione bus KNX

max. 20 mA

KNX +/- morsetto bus ad innesto

Indirizzi di gruppo max. 254
Allocazioni max. 254
Oggetti di comunicazione 196

Campo di misurazione CO, | 400...9000 ppm

Campo di misurazione della | 0...+50 °C
temperatura

Campo di misurazione 0 % UR...95 % UR

dell'umidita
Il prodotto € conforme a quanto previsto dalle Direttive UE.

1.1.1. Precisione della misurazione

Gli scostamenti di misurazione dovuti a fonti di interferenza permanentemente (vedere
il capitolo Luogo di montaggio) esistenti possono essere corretti nell'ETS, per raggiun-
gere la precisione specificata del sensore (Offset).

Una corretta misurazione di CO, richiede I'installazione del dispositivo in una sca-
tola con protezione antivento. Dopo I'applicazione della tensione di esercizio, possono
essere necessari fino a 15 minuti prima che il valore misurato di CO, venga emesso
correttamente.

Nella misurazione della temperatura si tiene conto del calore naturale del disposi-
tivo dovuto all'elettronica. La temperatura misurata € compensata dal software.

2. Installazione e messa in funzione

L'installazione, le verifiche, la messa in funzione e la correzione di errori
del dispositivo, possono essere eseguite solo da elettricisti autorizzati.

Sensore KNX AQS/TH-UP gl CH ¢ Versione: 01.08.2023 * Con riserva di modifiche e correzioni tecniche.



7 Installazione e messa in funzione

CAUTELA!
Tensione elettrica!

e Ispezionare gli apparecchi per verificare che non siano danneggiati prima
dell'installazione. Mettere in funzione solo apparecchi non danneggiati.
*Rispettare le direttive, le norme e le disposizioni vigenti a livello locale per I'in-
stallazione elettrica.

¢ Mettere immediatamente fuori servizio |'apparecchio o il sistema e assicurar-
lo contro I'accensione involontaria se non € piu garantito un funzionamento si-
curo.

Utilizzare I'apparecchio esclusivamente per I'automazione degli edifici e osservare le
istruzioni per lI'uso. L'uso improprio, le modifiche al dispositivo o I'inosservanza delle
istruzioni per I'uso invalideranno qualsiasi diritto di garanzia.

Mettere in funzione I'apparecchio solo come installazione fissa, cioé solo in stato mon-
tato e dopo il completamento di tutti i lavori di installazione e messa in funzione e solo
nell'ambiente previsto a tale scopo.

La societa Elsner Elektronik non risponde di eventuali modifiche o aggiornamenti nor-
mativi, successivi alla pubblicazione del presente manuale operativo.

2.1. Posizione di montaggio

Il Sensore KNX AQS/TH-UP gl CH ¢ progettato per il montaggio a parete in una sca-
tola da incasso. L'apparecchio viene integrato con una cornice dello standard svizzero
di installazione 60 mm.

Installare e utilizzare solo in ambienti asciutti.
Evitare la condensa.

Al momento della scelta della posizione di montaggio, cercare di minimizzare, per

quanto possibile, le eventuali possibili alterazioni dei valori rilevati dovute ad agenti

esterni. Possibili sorgenti di interferenze:

e Esposizione diretta ai raggi solari

e Corrente d'aria proveniente da finestre o porte

e Correnti da altre condotte, provenienti da altre stanze o dall'esterno, che
giungono nell'ambiente in cui € montato il sensore

¢ Riscaldamento o raffreddamento dell'elemento sul quale viene montato il
sensore, ad es. dall'irraggiamento solare, dalla tubazione del riscaldamento o
dalla condotta dell'acqua fredda

e Cavi di collegamento e canaline che giungono al sensore da aree piu fredde o
piu calde

Per poter raggiungere la precisione stabilita (Offset), sara necessario correggere
sull'ETS le deviazioni del valore misurato dovute a tali sorgenti di interferenze.

Una corretta misurazione di CO, richiede I'installazione del dispositivo una scatola con
protezione antivento.
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8 Installazione e messa in funzione

2.2. Struttura del dispositivo

2.2.1. Alloggiamento
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Fig. 1
1 Alloggiamento di montaggio con viti 4 Morsetto KNX BUS +/-
2 Aperture per la circolazione dell'aria 5 LED di programmazione (rientrante)
3 Dispositivo di blocco 6 Tasto di programmazione (rientrante

2.3. Montaggio del sensore

Montare in prossimita della scatola con protezione antivento con condotta di alimen-
tazione. Isolare la tubazione di alimentazione, onde evitare dispersione d'aria.

Ruotare leggermente le viti nel alloggiamento di montaggio.

Fig. 2

Agganciare la staffa di montaggio
nella alloggiamento di montaggio del
sistema di commutazione e stringere
le viti.

Fig. 3

Avvitare la plache di fissaggio sulla
scatole da incasso.
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9 Messa in servizio

Avvitare la cornice del sistema interruttori. Collegare la linea del bus +/- al connettore
KNX nero-rosso.

Fissare I'alloggiamento in modo sicuro al alloggiamento di montaggio, cosicché il sen-
sore e il telaio siano bloccati. L'apparecchio deve essere inserito in modo che il termi-
nal bus sia rivolto verso I'alto (vedi Fig. 1). Cio & necessario per la corretta misurazione
della temperatura.

3. Messa in servizio

Non esporre ma il dispositivo all'acqua (es. pioggia) o alla polvere. Il contatto con que-
sti agenti puo comportare danni all’elettronica. Non deve essere superata I'umidita re-
lativa dell’aria del 95%. Evitare condensa.

In seguito all'inserimento della tensione di bus, |'apparecchio sara per alcuni secondi
in fase di inizializzazione. Durante questo intervallo tramite il bus non potra essere ri-
cevuto od inviato alcun dato.Durante questo intervallo tramite il bus non potra essere
ricevuto od inviato alcun dato.

4. Indirizzamento del dispositivo sul bus

Il dispositivo viene fornito con I'indirizzo di bus 15.15.255. Un altro indirizzo puo essere
programmato nell'ETS sovrascrivendo l'indirizzo 15.15.255 o impostato mediante il
pulsante di programmazione.

5. Smaltimento

Dopo l'uso, I'apparecchio deve essere smaltito in conformita alle norme di legge. Non
smaltirlo insieme ai rifiuti domestici!
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10 Protocolo de transmision

6. Protocolo de transmision

Unidades:
Temperaturas en grados Celsius
Humedad atmosférica en %
Humedad del aire absoluta en g/kg o g/m3
Concentracion de CO, en ppm
Variables de control en %

6.1. Listado de todos los objetos de
comunicacion

Abreviaturas de las marcas:

C Comunicacion
L Lectura
E Escritura
T Transmision
A Actualizacion
N° Texto Funcion Mar- Tipo de puntode Tam-
cas datos (DPT) ano
0 Versién del software legible |L-CT [[217.1] 2 Bytes
DPT_Version
1 Error del sensor temperatura / Salida L-CT [1.1] 1 Bit
humedad DPT_Switch
2 Error del sensor de CO2 Salida L-CT [[1.1] 1 Bit
DPT_Switch
3 Valor medido de la temperatura |Entrada |-EC- [9.1] 2 Bytes
externa DPT_Value_Temp
4 Valor interno de medicién de la | Salida L-CT [[9.1] 2 Bytes
temperatura DPT_Value_Temp
5 valor total de medicién de la tem- | Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
peratura DPT_Value_Temp
6 Requisitos valor medicion tempe- Entrada |-EC- [1.17] 1 Bit
ratura min./max. DPT_Trigger
7 Valor registrado de temperatura |Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
minimo DPT_Value_Temp
8 Valor maximo medido de la tem- |Salida L-CT [[9.1] 2 Bytes
peratura DPT_Value_Temp
9 Reinicio valor medicion de la Entrada -EC- [1.17] 1 Bit
temp. min. /max. DPT_Trigger
10 | Temp. valor limite 1: Valor abso- |Entrada/ LECT |[[9.1] 2 Bytes
luto Salida DPT_Value_Temp
11 | Temp. valor limite 1: (1:+ | 0:-) Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
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N°

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

29

30

31

32

33

Texto

Temp. valor limite 1:

conmut.de O a1

Temp. valor limite 1:

conmut.de1a0

Temp. valor limite 1:

conmutacién

Temp. valor limite 1:

conmutacién bloq.

Temp. valor limite 2:

luto

Temp. valor limite 2:

Temp. valor limite 2:

conmut.de O a1

Temp. valor limite 2:

conmut.de1a0

Temp. valor limite 2:

conmutacién

Temp. valor limite 2:

conmutacién bloq.

Temp. valor limite 3:

luto

Temp. valor limite 3:

Temp. valor limite 3:

conmut.de O a1

Temp. valor limite 3:

conmut.de1a0

Temp. valor limite 3:

conmutacién

Temp. valor limite 3: Salida de

conmutacién bloq.

Regulador temp.: Modo climatiza-

cion (prioridad 1)

Regulador temp.: Modo climatiza-

cion (prioridad 2)

Reg. temp.: Activ. modo prot.

heladas/térm.

Regulador temp.: Bloqueo (activo

para valor=1)

Regulador temp.: Valor consigna

actual

11

Funcion Mar-

cas
Entrada |-EC-
Entrada -EC-
Salida | L-CT
Entrada -EC-

Entrada/ LECT
Salida

Entrada -EC-
Entrada |-EC-
Entrada -EC-
Salida | L-CT
Entrada -EC-

Entrada/ LECT
Salida

Entrada -EC-
Entrada |-EC-
Entrada -EC-
Salida L-CT
Entrada -EC-
Entrada |-EC-

Entrada/ LECT
Salida

Entrada/ LECT
Salida

Entrada |-EC-

Salida L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de punto de

datos (DPT)
[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.2]

DPT_Bool

[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.2]

DPT_Bool

[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool
[20.102]
DPT_HVACMode
[20.102]
DPT_HVACMode
[1.1]

DPT_Switch

[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp

Tam-

afo

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

1 Bit

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

1 Bit

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

1 Bit

1 Byte
1 Byte
1 Bit

1 Bit

2 Bytes
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N°

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

54

Texto

Regul. temp.: Cambio (calef. =0 |

refrig. = 1)

Regulador temp.: Valor consigna

Conf.calefaccion

Regul.temp.1: Val. Consig.Conf.

Calef. (1:+]|0:-)

Regul. temp.: Val. Consig. Conf.

refrigeracion

Regul.temp.1: Val. Consig. Conf.

Refrig.(1:+]0:-)

Regul. temp.: Desplaz.de val.

cons. Bas.s 16 bits

Regulador temp.: Valor consigna

Espera calefaccion

Regul.temp.1: Val. Consig. Espera

calef.(1:+]0:-)

Regul. temp.: Val. consig. Espera

refrigeracion

Regul.temp.1:Val.consig. Espera

refrig.(1:+]0:-)

Regulador temp.: Valor consigna

Eco calefaccion

Regul.temp.1: Valor cons. Eco

calef.(1:+ 0:-)

Regulador temp.: Valor consigna

Eco refrigeraciéon

Regul.temp.1: Valor cons. Eco

refrig. (1:+ | 0:-)

Regul. temp.: Var. de contr. de

calef. (1° nivel)

Regul. temp.: Var. de contr. de

calef. (2° nivel)

Regul. temp.: Magnitud de ajuste

refrig.(1° nivel)

Regul. temp.: Magnitud de ajuste

refrig.(2° nivel)

Regul.temp.: Estado calef.nivel 1

(1=ON|0=OFF)

Regul.temp.: Estado calef.nivel 2

(1=0ON|0=0FF)

Regul.temp.: Estado refrig. nivel1

(1=ON | 0=OFF)

12

Funcion
Entrada
Entrada/
Salida
Entrada
Entrada/
Salida
Entrada
Entrada/

Salida
Entrada/

Salida
Entrada
Entrada/
Salida
Entrada
Entrada/
Salida
Entrada
Entrada/
Salida
Entrada
Salida
Salida
Salida
Salida
Salida
Salida

Salida

Mar-

cas

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de punto de
datos (DPT)
[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp
[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.1]

DPT_Switch

(6.1]

DPT_Scaling

[6.1]

DPT_Scaling

(6.1]

DPT_Scaling

[6.1]

DPT_Scaling

[1.1]

DPT_Switch

[1.1]

DPT_Switch

[1.1]

DPT_Switch

Tam-

afo

1 Bit

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
1 Bit

1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Bit

1 Bit

1 Bit
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N°

55

56

57

58

59

60

61

62

63

64

65

66

67

68

69

70

71

72

73

74

75

Texto

Regul.temp.: Estado refrig. nivel2

(1=ON | 0=OFF)

Regulador temp.: Estado de pro-

longacion Confort

Regulador temp.: Tiempo de pro-

longacion Confort

Regul.temp.: mag. de ajuste para

valv.de 4/6 vias

valor de medicion de la humedad

externo

Valor interno de medicién de

humedad

valor total de medicion de la

humedad

Requisitos valor medido de la

humedad min./max.

Valor registrado de humedad

minimo

Valor registrado de humedad

maximo

Reinicio valor medido de la

humedad min./max.

Humedad valor limite 1: Valor

absoluto

Humedad valor limite 1: (1:+ | 0:-)

Humedad val. Lim. 1: Retraso de

conmut.de O a1

Humedad val. Lim. 1: Retraso de

conmut.de 1a0

Humedad valor limite 1: salida de

conmutacién

Humedad val. Lim. 1: Salida de

conmutacion bloq.

Humedad valor limite 2: Valor

absoluto

Humedad valor limite 2: (1:+ | 0:-)

Humedad val. Lim. 2: Retraso de

conmut.de O a1

Humedad val. Lim. 2: Retraso de

conmut.de 1a0

13

Funcion

Salida

Entrada/

Salida

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Entrada/

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Mar-

cas

L-CT

LECT

LECT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de punto de
datos (DPT)

[1.1]

DPT_Switch

[1.1]

DPT_Switch

[7.5]
DPT_TimePeriodSec
[6.1]

DPT_Scaling

[9.7]
DPT_Value_Humidity
[9.7]
DPT_Value_Humidity
[9.7]
DPT_Value_Humidity
[1.17]

DPT_Trigger

[9.7]
DPT_Value_Humidity
[9.7]
DPT_Value_Humidity
[1.17]

DPT_Trigger

[9.7]
DPT_Value_Humidity
[1.2]

DPT_Bool

[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[9.7]
DPT_Value_Humidity
[1.2]

DPT_Bool

[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time

Tam-
afo

1 Bit

1 Bit

2 Bytes
1 Byte
2 Bytes
2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

1 Bit

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes

2 Bytes
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N°

76

77

78

79

80

81

82

83

84

85

86

87

88

89

90

91

92

93

94

95

96

Texto

Humedad valor limite 2: salida de
conmutacion

Humedad val. Lim. 2: Salida de
conmutacién bloqueo

control humedad: Objeto de blo-
queo

control humedad: valor de con-
signa

control humedad: Valor de con-
signa (1:+ 0:-)

control humedad: magnitud
ajuste deshumidificacién

control humedad: Magnitud
aj.deshumidif. 2° nivel

control humedad: magnitud de
ajuste humidificacién

control humedad: Estado humidi-
fic. (1=ON | 0=OFF)

control humedad: Estado deshu-
midif.2(1=ON | 0=OFF)

control humedad: Estado humidi-
fic. (1=ON | 0=OFF)

Temperatura del punto de des-
congelacion

Temp. refrigerante: Valor limite

Temp. refrigerante: valor real

Temp. refrigerante: Cambio offset
(1:4]0:-)

Temp. refrigerante: Retraso de
conmut.de 0 a1

Temp. refrigerante: Retraso de
conmut.de 1a0

Temp. refrigerante: salida de con-
mutacion

Temp. refrigerante: Salida de
conmutacion bloqueo

Humedad absoluta [g/kg]

Humedad absoluta [g/m3]
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Funcion

Salida

Entrada

Entrada

Entrada/

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Salida

Mar-

cas

L-CT

-EC-

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de punto de
datos (DPT)
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[1.2]

DPT_Bool

[9.7]
DPT_Value_Humidity
[1.2]

DPT_Bool

[6.1]

DPT_Scaling

(6.1]

DPT_Scaling

[6.1]

DPT_Scaling

[1.1]

DPT_Switch

[1.1]

DPT_Switch

[1.1]

DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp
[9.1]
DPT_Value_Temp
[9.1]
DPT_Value_Temp
[1.2]

DPT_Bool

[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[14.5]
DPT_Value_Ampli-
tude

[14.17]
DPT_Value_Density

Tam-

afo

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes
1 Bit

1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

1 Bit

4 Bytes

4 Bytes
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N°

97

98

99

100

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

112

113

114

115

Texto

Estatus temp.ambiental: 1=aco-

gedora | O=desagrad.

CO2 valor de medicion externo

Valor de medicion de CO2 interno

valor total de medicion CO2

Requisitos valor maximo CO2

Valor maximo de medicion de

CO2

Reinicio valor maximo CO2

CO2 valor limite 1: Valor absoluto

CO2 valor limite 1: (1:+ | 0:-)

CO2 valor limite 1: Retraso de

conmut.de O a1

CO2 valor limite 1: Retraso de

conmut.de 1a0

CO2 valor limite 1: salida de con-

mutacion

CO2 valor limite 1: Salida de con-

mutacion bloqueo

CO2 valor limite 2: Valor absoluto

CO2 valor limite 2: (1:+ ] 0:-)

CO2 valor limite 2: Retraso de

conmut.de O a1

CO2 valor limite 2: Retraso de

conmut.de 1a0

CO2 valor limite 2: salida de con-

mutacion

CO2 valor limite 2: Salida de con-

mutacion bloqueo

15

Funcion

Salida

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/
Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/
Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Mar-
cas
L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de punto de
datos (DPT)

[1.2]

DPT_Bool

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[1.17]

DPT_Trigger

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[1.17]

DPT_Trigger

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[1.2]

DPT_Bool

[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[1.2]

DPT_Bool

[9.010]
DPT_Value_Time
[9.010]
DPT_Value_Time
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

Tam-
afo
1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

1 Bit
2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

1 Bit
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N°

116

117

118

119

120

121

122

123

124

125

126

127

128

129

130

132

133

134

Texto

CO2 valor limite 3: Valor absoluto

CO2 valor limite 3: (1:+ | 0:-)

CO2 valor limite 3: Retraso de
conmut.de O a1

CO2 valor limite 3: Retraso de
conmut.de 1a0

CO2 valor limite 3: salida de con-
mutacion

CO2 valor limite 3: Salida de con-
mutacion bloqueo

CO2 valor limite 4: Valor absoluto

CO2 valor limite 4: (1:+ ] 0:-)

CO2 valor limite 4: Retraso de
conmut.de O a1

CO2 valor limite 4: Retraso de
conmut.de 1a0

CO2 valor limite 4: salida de con-
mutacion

CO2 valor limite 4: Salida de con-
mutacion bloqueo

CO2 control: Objeto de bloqueo

CO2 control: valor de consigna

CO2 control: Valor de consigna
(1:4]0:-)

CO2 control: Magnitud aj. venti-
lacion (1° nivel)

CO2 control: Magnitud aj. venti-
lacion (2° nivel)

CO2 control: Estatus ventilacion
(1=ON | 0=0FF)

CO2 control: Estatus ventilacion 2
(1=ON | 0=0FF)

16

Funcion

Entrada/
Salida

Entrada
Entrada
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/
Salida

Entrada
Entrada
Entrada
Salida

Entrada
Entrada

Entrada/
Salida

1=Ele-
vaciéon

| 0 = Des-
censo
Salida
Salida
Salida

Salida

Mar-
cas

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de punto de
datos (DPT)

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[1.2]

DPT_Bool

[7.5]
DPT_TimePeriodSec
[7.5]
DPT_TimePeriodSec
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[1.2]

DPT_Bool

[7.5]
DPT_TimePeriodSec
[7.5]
DPT_TimePeriodSec
[1.1]

DPT_Switch

[1.2]

DPT_Bool

[1.2]

DPT_Bool

[9.8]
DPT_Value_AirQua-
lity

[1.2]

DPT_Bool

[6.1]
DPT_Scaling
(6.1]
DPT_Scaling
[1.1]
DPT_Switch
[1.1]
DPT_Switch

Tam-
afo

2 Bytes
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

1 Bit

2 Bytes

1 Bit
2 Bytes
2 Bytes
1 Bit
1 Bit
1 Bit

2 Bytes

1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit

1 Bit
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N°

135

136

137

138

139

140

141

142

143

144

145

146

147

148

149

150

151

152

153

154

155

Texto

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 1

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 2

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 3

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 4

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: Entrada 5

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: salida

Comparador de magnitudes de
ajuste 1: bloqueo

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 1

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 2

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 3

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 4

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: Entrada 5

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: salida

Comparador de magnitudes de
ajuste 2: bloqueo

AND lbgica 1: Salida de conmuta-
cion 1 Bit

AND légica 1: Salida A 8 Bit

AND logica 1: Salida B 8 Bit

AND légica 1: Salida de conmuta-
cion bloqueo

AND lbgica 2: Salida de conmuta-
cion 1 Bit

AND légica 2: Salida A 8 Bit

AND logica 2: Salida B 8 Bit

17

Funcion

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Mar-

cas

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de punto de Tam-
datos (DPT) afo
[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[6.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[5.1] 1 Byte
DPT_Scaling

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5] 1 Byte
5.XXX

(5] 1 Byte
5.xxX

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5] 1 Byte
5.XXX

(5] 1 Byte
5.xxX
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N°

156

157

158

159

160

161

162

163

164

181

182

183

184

185

186

187

188

189

190

192

18

Texto Funcion

AND logica 2: Salida de conmuta- Entrada
cion bloqueo

AND légica 3: Salida de conmuta- | Salida
cion 1 Bit

AND logica 3: Salida A 8 Bit Salida

AND légica 3: Salida B 8 Bit Salida

AND logica 3: Salida de conmuta- Entrada
cion bloqueo

AND légica 4: Salida de conmuta- | Salida
cion 1 Bit

AND logica 4: Salida A 8 Bit Salida

AND légica 4: Salida B 8 Bit Salida

AND logica 4: Salida de conmuta- Entrada
cion bloqueo

OR légica 1: Salida de conmuta- | Salida
cion 1 Bit

OR ldgica 1: Salida A 8 Bit Salida

OR légica 1: Salida B 8 Bit Salida

OR ldgica 1: Salida de conmuta- | Entrada
cion bloqueo

OR légica 2: Salida de conmuta- | Salida
cion 1 Bit

OR ldgica 2: Salida A 8 Bit Salida

OR logica 2: Salida B 8 Bit Salida

OR ldgica 2: Salida de conmuta- | Entrada
cion bloqueo

OR légica 3: Salida de conmuta- | Salida
cion 1 Bit

OR ldgica 3: Salida A 8 Bit Salida

OR légica 3: Salida B 8 Bit Salida

OR ldgica 3: Salida de conmuta- | Entrada
cion bloqueo

Mar-

cas

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de punto de Tam-

datos (DPT) afo
[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

(5] 1 Byte
B.xxx

[5] 1 Byte
5.XXX

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

(5] 1 Byte
B.xxx

[5] 1 Byte
5.XXX

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

(5] 1 Byte
B.xxx

[5] 1 Byte
5.XXX

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5] 1 Byte
B.xxx

[5] 1 Byte
5.XXX

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool

[1.1] 1 Bit
DPT_Switch

[5] 1 Byte
5.xxX

[5] 1 Byte
5.XXX

[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
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19 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Mar- Tipo de punto de Tam-
cas datos (DPT) afo
193 OR logica 4: Salida de conmuta- | Salida L-CT [1.1] 1 Bit
cion 1 Bit DPT_Switch
194 |OR logica 4: Salida A 8 Bit Salida L-CT |[5] 1 Byte
5.XXX
195 OR logica 4: Salida B 8 Bit Salida L-CT | [5] 1 Byte
B.xxx
196 OR logica 4: Salida de conmuta- | Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
cién bloqueo DPT_Bool
200 |Entrada ldgica 1 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
201 |Entrada légica 2 Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
202 |Entrada ldgica 3 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
203 |Entrada légica 4 Entrada |-EC- [[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
204 |Entrada logica 5 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
205 |Entrada légica 6 Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
206 |Entrada ldgica 7 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
207 |Entrada légica 8 Entrada |-EC- |[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
208 |Entrada logica 9 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
209 |Entrada légica 10 Entrada |-EC- |[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
210 |Entrada légica 11 Entrada |-EC- [[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
211 |Entrada légica 12 Entrada |-EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
212 |Entrada ldgica 13 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
213 |Entrada légica 14 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
214 |Entrada ldgica 15 Entrada -EC- [1.2] 1 Bit
DPT_Bool
215 |Entrada légica 16 Entrada |-EC- |[1.2] 1 Bit
DPT_Bool
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20 Ajuste de parametros

7. Ajuste de parametros

7.1. Comportamiento en caida/retorno de
tension

Procedimiento en caso de corte de la tension del bus:

El dispositivo no envia nada.

Procedimiento al retornar la tension del bus y tras la programacion o el
reseteo:

El equipo envia todas las salidas conforme a su comportamiento de envio fijado en los
parametros con los retardos establecidos en el bloque de parametros "Ajustes genera-
les".

7.2. Ajustes generales

Ajuste las propiedades basicas de transmision de datos y elija si se deben enviar los
objetos de falla.

Retraso del envio tras encendido y programacién para:

Valores de medicion bse..e2h
Umbrales y salidas de conmutacion bse..*2h
Controlador-objetos 5se10se..*2h

Salidas logicas 5sel10se..*2h
Velocidad maxima de los telegramas * 1 telegrama por segundo

¢ 5 telegramas por segundo
L]

® 20 telegramas por segundo

Usar objeto obstaculizante temperatura/ Sie®No
humedad
Usar objeto obstaculizante CO2 SieNo

7.3. Valor de medicion de temperatura

En la medicion de la temperatura se considera el calentamiento intrinseco del in-
strumento generado por el circuito electronico. Se compensa en el dispositivo.

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicion que se va a en-
viar.
De este modo, se pueden corregir las diferencias permanentes en los valores de medi-
cion.

Compensacién en 0,1 °C -50...50; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
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taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicidn total.

Usar un valor de medicion externo No e Si
Porcentaje del valor de medicion externo 5%¢10%e®..50 %°*..*100 %
en el valor de medicion total
Comportamiento de envio para el valor de ¢ no enviar
medicion interno y total e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,1°Ce0,2°Ce0,5°Ce...¢5,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10se..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicion minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Los va-
lores de medicidon actuales se pueden restablecer mediante los objetos "Reseteo valor
min./max. de temperatura". Después del reseteo, los valores no se conservan.

Utilizar valor minimo y maximo No e Si

7.4. Umbrales de temperatura

Active los umbrales de temperatura necesarios. A continuacién se muestran los menus
para configurar otros ajustes de los umbrales.

Emplear umbral 1/2/3/4 SieNo

7.4.1. Umbral 1,2,3,4

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y tiempos de retraso re-
cibidos por objeto. El pardametro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto
esta activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensidon y tras la
programacion" no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacién siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante
objetos se ignora).

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Umbral en 0,1 °C -300 ... 800; 200

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH ¢ Versione: 01.08.2023 ¢ Con riserva di modifiche e correzioni tecniche.



22 Ajuste de parametros

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el Ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de tem-
peratura en el que se puede modificar el umbral (limitacion de valor de objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la tension y
vuelva a estar disponible al retornar la tensidon de servicio.

Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion
Conservar los umbrales y los retrasos reci- | ®no
bidos por objeto de comunicacion e tras volver la tension
e tras volver la tensién y
tras la programacioén

Umbral inicial en 0,1 °C -300 ... 800; 200

vélido hasta la 1.7 comunicacién

Limitacion de valor de objeto (min.) -300...800

en 0,1°C

Limitacion de valor de objeto (max.) -300...800

en0,1°C

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento / Disminucion
Incremento 0,1°Ce..e5°C

(con modificacion por aumento/disminu-

cion)

Configure la histéresis independientemente del tipo de definicion del umbra.

Histéresis en % del umbral 0...50; 20

Salida de conmutacion

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

Valor de la salida e U por encima = 1| U - hist. por debajo =0
(U = umbral) e U porencima=0 | U- hist. por debajo=1
® U pordebajo=1 | U+ hist. por encima=0
e U por debajo=0 | U + hist. por encima =1

Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)
Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se..e2h

(cuando el retraso se configura mediante

objetos: hasta la 1.7 comunicacién)

Retraso de conmutacion de 1 a 0 ningunoel1se2se5se10se..e2h
(cuando el retraso se configura mediante

objetos: hasta la 1.7 comunicacion)
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La salida de conmutacion envia

Ciclo
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

Ajuste de parametros

¢ en caso de modificacion
e en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1
y ciclicamente
e en caso de modificacion a 0
y ciclicamente

55¢10s30s...92h

La salida de conmutacion se puede bloquear mediante un objeto.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion

No e Si

Una vez activado el bloqueo, establezca aqui los valores predeterminados de compor-

tamiento de la salida durante el bloqueo.

Evaluacion del objeto de bloqueo

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

¢ Con valor 1: bloguear | con valor 0:
desbloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear

Oe1

® no enviar notificacion
e enviar 0
e enviar 1

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacidn a 0 y ciclicamente

® no enviar notificaciéon

e enviar el estado de la salida de conmuta-
ciéon

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =1 = enviar 1

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0
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7.5. Control Pl de la temperatura

Active el control si desea utilizarlo.
Utilizar control No e Si

Control: aspectos generales

Configure en qué casos se deben conservar los valores de consigna y el tiempo de
prolongacion recibidos por objeto. El pardmetro solo se tiene en cuenta cuando el
ajuste por objeto esta activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver
latension y tras la programaciéon" no se debe utilizar para la primera puesta en marcha,
ya que hasta la primera comunicacion siempre se utilizan los ajustes por defecto (el
ajuste mediante objetos se ignora).

Para un control de la temperatura ambiente adaptado a las necesidades se utilizan los
modos de confort, espera, eco y proteccion de edificacion.

Confort para presencia,

Espera para ausencia,

Eco como modo nocturno y

Proteccion anticongelamiento/térmica (proteccion de edificacion) por ejemplo
con la ventana abierta.

En los ajustes del controlador de temperatura se especifican las temperaturas de con-
signa para cada uno de los modos. Los objetos determinan el modo que debe ejecu-
tarse. El cambio de un modo a otro se puede accionar de forma manual o automatica
(p. ej., mediante temporizador, contacto de ventana).

El modo se puede cambiar mediante dos objetos de 8 bits que posean diferentes prio-
ridades. Objetos

"... Modo HVAC (Prio 2)" para conmutacion en servicio diario y

"... Modo HVAC (Prio 1)" para conmutacion central con mayor prioridad.

Los objetos se codifican como sigue:

0 = Automatico

1 = Confort
2 = Espera
3 =Eco

4 = Proteccion de edificacion

Alternativamente pueden utilizarse tres objetos, de manera que un objeto conmute en-
tre el modo eco y el modo de espera y los otros dos activen el modo de confort o el
modo de proteccidon anticongelamiento/térmica. De esta manera, el objeto de confort
bloquea el objeto de eco/espera, ya que el objeto de proteccion anticongelamiento/tér-
mica tiene mayor prioridad. Objetos

"... Modo (1: Eco, 0: Espera)",

"... Activacion modo confort" y

"... Activaciéon modo proteccion anticongelamiento/térmica"

Cambio del modo mediante * dos objetos de 8 bits (modo HVAC)
¢ tres objetos de 1 bit
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Especifique el modo que deba ejecutarse (por defecto) tras un reseteo (p. €j. corte de
suministro eléctrico, reinicializacion de la linea a través del bus).

Configure entonces el bloqueo del control de la temperatura mediante el objeto de
bloqueo.

Modo tras reseteo ¢ Confort

e Espera

e Eco

¢ Proteccion de edificacion
Comportamiento del objeto de bloqueo ¢ 1 = bloquear | 0 = desbloquear
con el valor * 0 = bloquear | 1 = desbloquear
Valor del objeto de bloqueo tras reseteo Oe1

Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio ci-
clico ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo
es posible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control ¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
a partir de una modificacion de (en % 1..10; 2
absoluto)
Ciclo 5se..e5mine..®2h

(cuando se envia ciclicamente)

El objeto de estado emite el estado actual de la variable de control (0 % = OFF, >0 %
= ON) y puede emplearse para su visualizacidon o para apagar la bomba calefactora
cuando deje de funcionar la calefaccion.

Enviar el objeto de estado ® en caso de modificacion

¢ en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1
y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 0
y ciclicamente

Ciclo 5Ese..e5mine..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

A continuacién defina el tipo de control. Las calefacciones y las refrigeraciones pue-
den operarse en dos niveles.

Tipo de control e Calefaccion de un nivel
e Calefaccién de dos niveles
¢ Refrigeracion de un nivel
¢ Calefaccion de un nivel + refrigeracion de
un nivel
e Calefaccion de dos niveles + refrigeracion
de un nivel
e Calefaccion de dos niveles + refrigeracion
de dos niveles
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Valor de consigna: aspectos generales

Los valores de consigna pueden especificarse para cada modo por separado o emplear
el valor de consigna de confort como valor base.

Si se utiliza el control para la calefaccion y para la refrigeracion, se podra seleccionar
el ajuste "por separado con objeto de conmutacion". De esta forma es posible conmu-
tar los sistemas que se utilizan como refrigeracién en verano y como calefaccién en in-
vierno.

En el caso de utilizar un valor base, para los otros modos se introduce solamente una
desviacion del valor de consigna de confort (p. ej. 2 °C menos para el modo de espera).

Recibido los valores nominales modifi- No e Si
cados después de cambio de modo
Ajuste de los valores nominales ® separado con conmutador
e separado sin conmutador
e con base en el valor nominal de confort

Se especifica el incremento para la modificacion del valor nominal. Los cambios pue-
den estar activos de forma temporal (no se almacenan) o pueden continuar almacena-
dos tras restablecerse la tension (y la programacion). Esto se aplica también a una pro-
longacion de confort.

Incremento para modificaciones de valores | 1... 50; 10
nominales (en 0,1 °C)
Almacenamiento de valor(es) nominales *no
y tiempo de prolongacién de confort e tras volver la tensién
e tras volver la tensién y programacion

Desde el modo eco, es decir el modo nocturno, es posible conmutar manualmente el
regulador al modo confort. De esta manera, el valor nominal diurno puede prolongare,
por ejemplo, en caso de que haya huéspedes presentes. La duracion de periodo de
prolongacién de confort puede especificarse. Tras la expiracion del tiempo de prolon-
gacién de confort, el regulador conmuta nuevamente al modo eco.

Tiempo de prolongacion de confort en 1...36000; 3600
segundos (s6lo activable en el modo eco)

Valor nominal confort

El modo confort se utiliza generalmente durante el dia cuando hay presencia de perso-
nas. Para el valor nominal de confort se define un valor inicial y un rango de tempera-
tura, en el cual se modifica el valor nominal.

Valor nominal inicial calefaccion/refrigera-  -300...800; 210
cion (en 0,1 °C)

vigente hasta la 1° comunicacion

no ocurre en caso de almacenar el valor

nominal tras la programacion

Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH ¢ Versione: 01.08.2023 ¢ Con riserva di modifiche e correzioni tecniche.



27 Ajuste de parametros

Si los valores de consigna se especifican por separado:

Valor de objeto minimo calefaccién/ -300...800; 160
refrigeracion (en 0,1 °C)
Valor de objeto maximo calefaccion/ -300...800; 280

refrigeracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:
Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la disminucién/au-
mento de este valor.
Valor nominal inicial calefaccion (en 0,1 °C) | -300...800; 210
vigente hasta la 1* comunicacién
Valor de consigna de base minimo (en 0,1 | -300...800; 160

°C)

Valor de consigna de base maximo (en 0,1  -300...800; 280
oc)
Disminucion de hasta (en 0,1 °C) 0...100; 50
Aumento de hasta (en 0,1 °C) 0...100; 50

Cuando se utiliza el valor de consigna de confort como base sin objeto de conmuta-
cion, en el tipo de control "Calefaccion y refrigeracion” se predefine una zona neutra
para que no se pueda pasar directamente de la calefaccion a la refrigeracion.

Zona neutra entre calefaccion 1...100; 50
y refrigeraciéon
(si se utiliza calefaccion Y refrigeracion)

Valor de consigna de espera

El modo de espera se utiliza generalmente durante el dia cuando hay ausencia de per-
sonas.

Si los valores de consigna se especifican por separado:
Se define un valor de consigna inicial y un rango de temperatura en el que se puede
modificar el valor de consigna.

Valor de consigna inicial calefaccién (en 0,1 | -300...800; 180

°C) vélido hasta la 1.* comunicacién

Valor de consigna inicial refrigeracion (en | -300...800; 240
0,1 °C) valido hasta la 1.* comunicacion

Valor de objeto minimo calefaccion/ -300...800; 160
refrigeracién (en 0,1 °C) -300...800; 280

Valor de objeto maximo calefaccion/
refrigeracion (en 0,1 °C)
Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la disminucién/au-
mento de este valor.
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Disminucion valor de consigna de calefac- | 0...200; 30
cion (en 0,1 °C)
(con calefaccion)

Aumento valor de consigna de refrigera- 0...200; 30
cién (en 0,1 °C)
(con refrigeracion)

Valor de consigna de eco
El modo eco se utiliza generalmente como modo nocturno.

Si los valores de consigna se especifican por separado:

Se define un valor de consigna inicial y un rango de temperatura en el que se puede
modificar el valor de consigna.

Valor de consigna inicial calefaccion (en 0,1 | -300...800; 160
°C) valido hasta la 1.2 comunicacion

Valor de consigna inicial refrigeracion (en -300...800; 280
0,1 °C) valido hasta la 1. comunicacion

Valor de objeto minimo calefaccion/ -300...800; 160
refrigeracion (en 0,1 °C) -300...800; 280

Valor de objeto maximo calefaccion/
refrigeracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la disminucién/au-
mento de este valor.

Disminucion valor de consigna de 0...200; 50
calefaccion (en 0,1 °C)

(con calefaccion)

Aumento valor de consigna de 0...200; 60
refrigeracion (en 0,1 °C)

(con refrigeracion)

Valores de consigna de proteccion anticongelamiento/térmica
(proteccion de edificacion)

El modo de proteccion de edificacion se utiliza por ejemplo cuando se abren las venta-
nas para la ventilacion. Se especifican valores de consigna para la proteccidon anticon-
gelamiento (calefaccién) y la proteccidon térmica (refrigeracion), que no pueden ser mo-
dificados por agentes externos (sin acceso via mandos, etc.). El modo de proteccién de
edificacion se puede activar con retraso, lo que permite abandonar el edificio antes de
que se active el control en el modo de proteccion anticongelamiento/térmica.

Valor de consigna de proteccion -300...800; 70
anticongelamiento (en 0,1 °C)
Retraso de activacion ningunoe5se..e5mine..*2h
Valor de consigna de proteccion térmica -300...800; 350
(en 0,1 °C)
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Retraso de activaciéon ningunoe®5se..e5mine...*2h

Informacion general sobre las variables de control

Este ajuste aparece solamente en los tipos de control "Calefaccién y Refrigeracion".
Aqui puede especificarse si se emplea una variable de control comun para la calefac-
cién y la refrigeracion. Si el 2° nivel tiene una variable de control comun, entonces de-
bera fijarse aqui el tipo de control del 2° nivel.

Para calefaccion y refrigeracion se e variables de control independientes
emplearan e variables de control comunes en
nivel 1
e variables de control comunes en
nivel 2

e variables de control comunes
en nivel 1+2

Utilizar variable de control para véalvulade  NoeSi

4/6 vias

(solo con variables de control comunes en

nivel 1)

Tipo de control ¢ Control si/no
(solo para nivel 2) e Control PI

La variable de control del 2° nivel es un e objeto de 1 bit
(solo para nivel 2 con control si/no) ¢ objeto de 8 bits

Cuando se utiliza la variable de control para una valvula de 4/6 vias se aplica:
0 %...100 % calefaccion = 66 %...100 % variable de control

OFF =50 % variable de control

0 %...100 % refrigeracion = 33 %...0 % variable de control

7.5.1. Control de la calefaccion nivel 1/2

Si hay un control de calefaccion configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de calefaccion.

En el 1er nivel, la calefaccion es accionada por un control PI, en el cual pueden intro-
ducirse parametros reguladores o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una calefaccién de dos niveles), la calefaccidon es accio-
nada por un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor de consigna entre am-
bos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna inferior debera conectarse el 2°
nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1ery | 0...100; 40
2.° nivel (en 0,1 °C)
(para el nivel 2)

Tipo de control ¢ Control si/no
(para nivel 2 sin variables de control e Control PI
comunes)
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La variable de control es un e objeto de 1 bit
(para nivel 2 con control si/no sin variables @ * objeto de 8 bits
de control comunes)

Control Pl con parametros reguladores:
Este ajuste permite introducir pardmetros individuales para el control PI.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante * parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de con-
trol maxima, es decir, a partir de qué momento se utiliza la potencia maxima de cale-
faccion.

El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de calefaccidon (observe las in-
dicaciones del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 1..5
con una diferencia entre el valor de con-
signa/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) 1...255; 30
Determine lo que se envia al bloquearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.
En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
e envia un valor determinado
Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:
Este ajuste provee parametros fijos para aplicaciones frecuentes.

Tipo de control e Control PI
Ajuste del control mediante ® parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas
Aplicaciéon e Calefaccion por agua caliente
e Calefaccion por suelo radiante
¢ Ventiloconvector
¢ Calefaccion eléctrica
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La variable de control maxima se alcanza Calefaccion por agua caliente: 5
con una diferencia entre el valor de con- Calefaccion por suelo radiante: 5
signa/real de (en °C) Ventiloconvector: 4
Calefaccion eléctrica: 4
Tiempo de reajuste (en min.) Calefaccion por agua caliente: 150
Calefaccion por suelo radiante: 240
Ventiloconvector: 90
Calefaccion eléctrica: 100

Determine lo que se envia al bloguearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADOQ), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
e envia un valor determinado
Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)
En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control si/no (solo nivel 2):
Los controles si/no se utilizan para sistemas que Unicamente se encienden y se
apagan.

Tipo de control ¢ Control si/no

(se especifica mds arriba en caso de varia-
bles de control comunes)

Especifique la histéresis, que previene frecuentes encendidos y apagados cuando se
alcanzan temperaturas limite.

Histéresis (en 0,1 °C) 0...100; 20
Si se utilizan variables de control independientes, elija si la variable de control del 2.°

nivel es un objeto de 1 bit (encendido/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/
apagado).

La variable de control es un ® objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits
Valor (en %) 0...100

(con un objeto de 8 bits)

Determine lo que se envia al bloguearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADOQ), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante. En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
solo cuando se envia un valor
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7.5.2. Control de la refrigeracion nivel 1/2

Si hay un control de refrigeracién configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de refrigeracion.

En el 1er nivel, la refrigeracion es accionada por un control Pl, en el cual pueden intro-
ducirse parametros reguladores o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una refrigeracion de dos niveles), la refrigeracion es ac-
cionada por un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor de consigna entre am-
bos niveles, es decir, a partir de qué valor debera conectarse el 2° nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1ery | 0...100; 40
2.° nivel (en 0,1 °C)
(para el nivel 2)

Tipo de control ¢ Control si/no
(para nivel 2 sin variables de control e Control PI
comunes)

La variable de control es un e objeto de 1 bit

(para nivel 2 con control si/no sin variables | e objeto de 8 bits
de control comunes)

Control Pl con parametros reguladores:
Este ajuste permite introducir parametros individuales para el control PL.

Tipo de control ¢ Control PI

Ajuste del control mediante ¢ parametros reguladores
e aplicaciones predefinidas

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de con-
trol méaxima, es decir, en qué momento se utiliza la potencia maxima de refrigeracion.
El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna. Aqui debe-
ria ajustarse un tiempo adaptado al sistema de refrigeracion (observe las indicaciones
del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 1..5
con una diferencia entre el valor de
consigna/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) 1...255; 30
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Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.
En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado
Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:
Este ajuste provee parametros fijos para un techo de refrigeracion.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante ® parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas

Aplicacion ® Techo de refrigeracion
La variable de control maxima se alcanza Techo de refrigeracion: 5
con una diferencia entre el valor de
consigna/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) Techo de refrigeracion: 30

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

Control si/no (solo nivel 2):
Los controles si/no se utilizan para sistemas que Unicamente se encienden y se apa-
gan.

Tipo de control ¢ Control si/no
se especifica mas arriba en caso
de variables de control comunes

Especifique la histéresis, que previene frecuentes encendidos y apagados cuando se
alcanzan temperaturas limite.

Histéresis (en 0,1 °C) 0...100; 20
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Si se utilizan variables de control independientes, elija si la variable de control del 2.°
nivel es un objeto de 1 bit (encendido/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/
apagado).

La variable de control es un e objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits
Valor (en %) 0..100

(con un objeto de 8 bits)

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

7.6. Valor de medicion de humedad

Elija si se debe enviar (siehe (siehe Ajustes generales, Seite 20)), un objeto obstacu-
lizante cuando el sensor tenga fallos.

Emplear objeto obstaculizante No e Si

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicidén que se va a en-
viar.

Compensaciéon en % HR -10...10; 0
El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicién total.

Usar un valor de medicion externo No e Si
Porcentaje del valor de medicion externo 5% ¢10%e...¢50%e°...® 100%
en el valor de medicién total
Todos los ajustes siguientes se refieren al valor total medido
Enviar el valor medido interno y total ® no enviar
e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,1% HR*0,2% HR*0,5% HR*1,0% HR ®
(si se envia en caso de modificacion) ...©20,0 % HR
Ciclo de envio 5sel10se..*2h

(cuando se envia ciclicamente)
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El valor de medicion minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Los va-
lores de medicion actuales se pueden restablecer mediante los objetos "Reseteo valor
min./max. de humedad". Después del reseteo, los valores no se conservan.

Utilizar valor minimo y maximo No e Si

7.7. Umbrales de humedad

Active los umbrales de humedad atmosférica necesarios. A continuacion se muestran
los menus para configurar otros ajustes de los umbrales.

Emplear umbral 1/2 SieNo

7.7.1. Umbral 1, 2

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y tiempos de retraso re-
cibidos por objeto. El pardmetro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto
estd activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la
programacion” no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacion siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante
objetos se ignora).

El umbral se puede configurar por pardmetro directamente en el programa de aplica-
cion o predefinir por objeto de comunicacion mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacién
Umbral en % HR 0...100; 70

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de hu-
medad en el que se puede modificar el umbral (limitacion del valor del objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la tension y
vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.
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Definicion de umbral por

Conservar los umbrales y los retrasos reci-
bidos por objeto de comunicacion

Umbral inicial en % HR
valido hasta la 1.2 comunicacion

Limitacion del valor del objeto (min.)

en % HR

Limitacion del valor del objeto (max.)

en % HR

Tipo de modificacion del umbral
Incremento

(con modificacion por aumento/disminu-
cion)

Ajuste de parametros

Parametro » Objetos de comunicacion
*ho

e tras volver la tensién

e tras volver la tension y tras la
programacion

0...100; 70

..100

0...100

Valor absoluto ® Aumento / Disminucién
0,1% HRe...¢2,0% HRe...©20,0 % HR

Configure la histéresis independientemente del tipo de definicion del umbral.

Histéresis en %
(en relacion con el umbral)

Salida de conmutacion

0...50; 20

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

Valor de la salida
(U = umbral)

Retraso ajustable mediante objetos
(en segundos)

Retraso de conmutacién de 0 a 1

(cuando el retraso se configura mediante
objetos: hasta la 1.7 comunicacion)
Retraso de conmutacion de 1a 0
(cuando el retraso se configura mediante
objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

e U por encima =1 | U - hist. por debajo =

3 % por encima =0 | U - hist. por debajo =

. :J por debajo =1 | U + hist. por encima =

. ?J por debajo =0 | U + hist. por encima =
1

NoeSi
ningunoel1se2se5sei0se. . e2h
ningunoel1se2se5sei0se..e2h
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La salida de conmutacion envia

Ciclo
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

Ajuste de parametros

en caso de modificacion

en caso de modificacion a 1

en caso de modificacién a 0

en caso de modificacion y ciclicamente
en caso de modificacion a 1y ciclica-
mente

en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

55¢10s30s...92h

La salida de conmutacion se puede bloquear mediante un objeto.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion

No e Si

Una vez activado el bloqueo, establezca aqui los valores predeterminados de compor-

tamiento de la salida durante el bloqueo.

Evaluacion del objeto de bloqueo

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

¢ Con valor 1: bloguear | con valor 0:
desbloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear

Oe1

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

® no enviar notificacion
e enviar 0
e enviar 1

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacidn a 0 y ciclicamente

® no enviar notificaciéon

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =1 = enviar 1
® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0
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7.8. Control Pl de la humedad

Cuando activa el control de la humedad, puede configurar en lo sucesivo el tipo de con-
trol, los valores de consigna, la humidificacion y la deshumidificacion.

Utilizar el control de la humedad No e Si

Control: aspectos generales

Con el Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH se puede controlar la deshumidificacion de
uno o dos niveles o una humidificacion/deshumidificacion combinadas.

Tipo de control ® Deshumidificacién de un nivel
¢ Deshumidificacién de dos niveles
¢ Humidificacion y deshumidificaciéon

Configure entonces el bloqueo del control de la humedad mediante el objeto de blo-
queo.

Comportamiento del objeto de bloqueo ¢ 1 =bloquear | 0 = desbloguear
con el valor ¢ 0 = bloquear | 1 = desbloquear
Valor del objeto de bloqueo Oe1

antes de la 1° comunicacion

Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio ciclico
ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo es po-
sible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control ¢ en caso de modificacion

¢ en caso de modificacion y ciclicamente
A partir de un cambio de (en% absoluto) 1..20,2
Ciclo de envio Gse..e5mine..*2h

(solo cuando se envia ciclicamente)

El objeto de estado emite el estado actual de la variable de control de salida (0 = OFF,
>0 = ON) y se puede utilizar por ejemplo para la visualizacion.

Objeto(s) de estado envia(n) ® en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1y ciclica-

mente
¢ en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

Ciclo de envio 5se..e5mine..*2h

(solo cuando se envia ciclicamente)
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Valor de consigna del controlador

Configure en qué casos se debe conservar el valor de consigna recibido por objeto.
Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la programacion” no se
debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacion
siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante objetos se ignora).

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un valor de consigna que sea va-
lido hasta la primera comunicacion de un nuevo valor de consigna. Con el equipo ya
puesto en marcha puede emplearse el ultimo valor de consigna comunicado. Basica-
mente se predefine un rango de humedad del aire en el que se puede modificar el valor
de consigna (limitacién de valor de objeto).

Predefina cémo recibe el bus el valor de consigna. Basicamente se puede recibir un va-
lor nuevo o solo una orden de aumentar o disminuir.

Un valor de consigna establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor
o una modificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la ten-
sion y vuelva a estar disponible al retornar la tensidn de servicio.

Definicion de umbral por parametro:

Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacién
Umbral en 0,1 % HR 0...100; 70

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Definicion del punto de ajuste por Parametro ¢ Objetos de communicacion
El altimo valor comunicado debe ser pre- *no
servado e tras volver la tension

e tras volver la tensién y
tras la programacion
Umbral inicial en 0,1 % HR 0...100; 50
vélido hasta la 1.7 comunicacién
(no al guardar el punto de ajuste después
de la programacion)

Limitacion del valor del objeto (min.) 0...100; 40

en 0,1 % HR 0...100; 60

Limitacion del valor del objeto (max.) Valor absoluto ® Aumento/disminucién
en 0,1 % HR

1,00% * 2,00%  5,00% ® 10,00%

En el tipo de control "Humidificacidon y deshumidificacion" se predefine una zona neu-
tra para que una conmutacion directa de la humidificacion a la deshumidificacion se
puede evitar.

Zona neutra entre humidificacion y deshu-  0...50; 15

midificacion en %

(solo si se humidifica Y se deshumidifica)

La humidificacion empieza cuando la humedad relativa del aire es inferior o igual al va-
lor de consigna/valor de zona neutra.
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Deshumidificacion o humidificacion

Para cada tipo de control aparecen secciones de ajuste para la humidificacion y la des-
humidificacion (1er/2.° nivel).

En la deshumidificacion de dos niveles debe predefinirse la diferencia del valor de con-
signa entre ambos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna inferior debera
conectarse el 2.° nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1ery | 0...50; 15
2.° nivel en %
(solo para nivel 2)

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de con-
trol maxima, es decir, a partir de qué momento se utiliza la potencia maxima.

El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de humidificacion/deshumidifi-
cacion (observe las indicaciones del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 1...50; 5

con una diferencia entre el valor de con-
signa y el real de %

Tiempo de reajuste en minutos 1...265; 3

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor en % 0...100
(cuando se envia un valor)

7.9. Valor de medicion del punto de rocio

El Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH calcula la temperatura del punto de rocio y emite
el valor al bus.

Taupunkttemperatur verwenden Nein ¢ Ja
Comportamiento de envio ® no enviar
e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,1°C*0,2°C*0,5°C* 1,0°C ¢ 2,0°C ¢ 5,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10se30seTmine...*2h

(cuando se envia ciclicamente)
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En caso necesario, active la supervision de la temperatura del refrigerante. A continua-
cién se muestra el menu para configurar otros ajustes de la supervision.

Emplear la supervision de la temperatura No ¢ Si
del refrigerante

7.9.1. Supervision de la temperatura del refrigerante

Para la temperatura del refrigerante se puede configurar un umbral que esté orientado
a la temperatura del punto de rocio actual (compensacidon/discrepancia). La salida de
conmutacion de la supervision de la temperatura del refrigerante puede advertir de
condensaciones de agua en el sistema o activar medidas correctivas adecuadas.

Umbral
Umbral = temperatura del punto de rocio + compensacion

Configure en qué casos se debe conservar la compensacion recibida por objeto. Ten-
ga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensién y tras la programacion" no se debe
utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacion siem-
pre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante objetos se ignora).

Conservar la compensacion recibida por *no
objeto de comunicacion e tras volver la tensién
e tras volver la tension y
tras la programacion

En la primera puesta en marcha se debe predefinir una compensacion que sea valida
hasta la primera comunicacién de una nueva compensacion. Con el equipo ya puesto
en marcha puede emplearse la Ultima compensacion comunicada.

La compensacion establecida se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una
modificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la tension y
vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Compensacion inicial en °C 0...20; 3
valido hasta la 1.2 comunicacion

Incremento para cambio de compensacion | 0,1°C#0,2°C#0,3°C#0,4°C#0,56°C*1°C e

2°Ce3°Ce4°Ce5°C
Configuracion de la histéresis 0...50; 20
Envio del umbral ® no enviar

e ciclicamente

e en caso de modificacion

¢ en caso de modificacidon y ciclicamente
A partir de una modificacion de 0,1°C*0,2°C*0,5°C* 1,0°C ¢ 2,0°C ¢ 5,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5s*10se30seTmine...*2h
(cuando se envia ciclicamente)
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Salida de conmutacion

El retraso de conmutacién de la salida se puede configurar mediante objetos o direc-
tamente como un parametro.

Valor de la salida e U porencima=1 | U- hist. por debajo =
(U = umbral) 0
e U por encima =0 | U - hist. por debajo =
1
e U por debajo =1 | U + hist. por encima =
0
e U por debajo =0 | U + hist. por encima =
1
Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)

Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se..e2h
cuando se configura mediante objetos:

valido hasta la 1.7 comunicacion

Retraso de conmutacion de 1 a 0 ningunoel1se2se5se10se..*2h
cuando se configura mediante objetos:

vélido hasta la 1.7 comunicacion

en caso de modificacion

en caso de modificacién a 1

en caso de modificacion a 0

en caso de modificacion y ciclicamente
en caso de modificacion a 1 y ciclica-

La salida de conmutacion envia

mente
® en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente
Ciclo de envio 5s*10s30s...*2h

(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

La salida de conmutacién se puede bloquear mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida durante el bloqueo.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-  No e Si

cion

Evaluacion del objeto de bloqueo ® Con valor 1: bloguear | con valor 0: des-
bloguear
® Con valor 0: bloquear | con valor 1: des-
bloquear

Valor del objeto de bloqueo antesde la1.? 0e1
comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear ® no enviar notificacion
e enviar 0
® enviar 1
Al desbloquear [En funcion del ajuste de "La salida de con-

(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) mutacién envia"]

Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH ¢ Versione: 01.08.2023 ¢ Con riserva di modifiche e correzioni tecniche.



43

Ajuste de parametros

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacién envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

7.10. Humedad absoluta

® no enviar notificacion

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacion =1 = enviar 1

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

KNX AQS/TH-UP gl CH capta el valor de humedad absoluta del aire y lo puede enviar

al bus.

Emplear humedad absoluta

Comportamiento de envio

A partir de una modificacion de
(si se envia en caso de modificacion)

Ciclo de envio
(cuando se envia ciclicamente)

7.11. Campo de confort

No * Si

® no enviar

e ciclicamente

¢ en caso de modificacion

e en caso de modificacion y ciclicamente

0,19¢0,2g°059g10g°20g°50g9g

55e10s30s...92h

El Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH puede enviar una notificacion al bus cuando se
sale del campo de confort. Con ello se puede, por ejemplo, supervisar el cumplimiento
de DIN 1946 (valores estandar) o también definir un campo de confort propio.

Emplear campo de confort

No * Si
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Comportamiento de envio ¢ en caso de modificacion
e en caso de modificacién a 1
® en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
* ben caso de modificacion a 1 y ciclica-

mente
® en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

Sendezyklus 5s¢10s30s...¢2h

(wenn zyklisch gesendet wird)

Defina el campo de confort indicando los valores minimos y maximos para la tempe-
ratura y la humedad. Los valores estandar indicados se corresponden con la norma
DIN 1946

Temperatura maxima en °C 25 ... 40; 26
(estandar 26 °C)

Temperatura minima en °C 10...21; 20
(estandar 20 °C)

Humedad relativa maxima en % 52 ...90; 65
(estandar 65 %)

Humedad relativa minima en % 10...43; 30
(estandar 30 %)

Humedad absoluta méaxima en 0,1 g/kg 50 ... 200; 115

(estandar 115 g/kg)

Histéresis de la temperatura: 1 °C
Histéresis de la humedad relativa: 2 % HR
Histéresis de la humedad absoluta: 2 g/kg

7.12. Valor de medicion de CO2

Elija si se debe (siehe Ajustes generales, Seite 20), enviar un objeto obstaculizante
cuando el sensor tenga fallos.

Emplear objeto obstaculizante No ¢ Si

El sensor de CO, utiliza los ultimos 7 valores minimos de CO, para la calibracién auto-
matica del sensor. Estos 7 valores minimos deben estar separados por al menos 18 ho-
ras y dentro del rango de 400 a 450 ppm (aire fresco).

Utilizar la calibracion automatica de los No e Si
sensores

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicidén que se va a en-
viar.

Compensacion en ppm -100...100; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
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taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicidn total.

Usar un valor de medicion externo Nein ¢ Ja
Porcentaje del valor de medicion externo 5% ®10%e...©50%¢...® 100%
en el valor de medicidn total
Todos los ajustes siguientes se refieren al valor total medido
Enviar el valor medido interno y total ® no enviar
e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
A partir de una modificacion de 2% 5%+ ...*50%
(respecto al ultimo valor de medicion)
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio bse10se..*2h
(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicion maximo se puede guardar y enviar al bus. El valor de medicion
actual se puede restablecer mediante el objeto "Reseteo valor maximo CO2". Después
del reseteo, el valor no se conserva.

Emplear valor maximo No e Si

7.13. Umbrales de CO2

Active los umbrales de CO2 necesarios. A continuacién se muestran los menus para
configurar otros ajustes de los umbrales.

Emplear umbral 1/2/3/4 SieNo

300 ppm ... 1000 ppm: aire fresco
1000 ppm ... 2000 ppm: aire usado

1000 ppm =0,1 %

7.13.1.Umbral 1, 2, 3, 4

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y tiempos de retraso re-
cibidos por objeto. El pardametro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto
estd activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la
programacion” no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacién siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante
objetos se ignora).

El umbral se puede configurar por pardmetro directamente en el programa de aplica-
cion o predefinir por objeto de comunicacion mediante el bus.
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Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacién
Umbral en ppm 0 ... 2000; 1200

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el Ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango en el que
se puede modificar el umbral (limitacion del valor del objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la tension y
vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion
Conservar los umbrales y los retrasos reci- ¢ no
bidos por objeto de comunicacion e tras volver la tensién
e tras volver la tension y
tras la programacion
Umbral inicial en ppm 0 ... 5000; 1200
valido hasta la 1.2 comunicacion

Limitacion de valor de objeto (min.) 0...5000

en ppm

Limitacion de valor de objeto (max.) 0...5000; 2000

en ppm

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucién
Incremento en ppm 1e2e5e70e20¢. . .200

(con modificacion por aumento/disminu-

cion)

Configure la histéresis independientemente del tipo de definicion del umbral.

Histéresis en % del umbral 0...50; 20

Salida de conmutacion

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacién de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.
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Valor de la salida e U por encima =1 | U - hist. por debajo =
(U = umbral) 0
e U porencima=0 | U - hist. por debajo =
1
® U por debajo=1 | U + hist. por encima =
0
® U por debajo =0 | U + hist. por encima =
1

Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)
Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se..e2h

(cuando el retraso se configura mediante

objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

Retraso de conmutaciéon de 1 a 0 ningunoel1se2sebsei0se..e2h
(cuando el retraso se configura mediante

objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

en caso de modificacion

en caso de modificacion a 1

en caso de modificacion a 0

en caso de modificacion y ciclicamente
en caso de modificacion a 1y ciclica-

La salida de conmutacion envia

mente
e en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente
Ciclo 5se10se30s...*2h

(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

La salida de conmutacion se puede bloquear mediante un objeto.
Emplear bloqueo de la salida de conmuta-  No e Si
cion

Una vez activado el bloqueo, establezca aqui los valores predeterminados de compor-
tamiento de la salida durante el bloqueo.

Evaluacion del objeto de bloqueo ¢ Con valor 1: bloguear | con valor 0: des-
bloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1: des-
bloquear

Valor del objeto de bloqueo antes 0e1

de la 1. comunicacién
Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear ® no enviar notificacion
® enviar 0
e enviar 1
Al desbloquear [En funcion del ajuste de "La salida de con-

(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) = mutacion envia"]
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El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacién envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

7.14. Control Pl de CO2

® no enviar notificacion

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacion =1 = enviar 1

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

Cuando active el control de la calidad del aire, puede configurar en lo sucesivo el tipo
de control, los valores de consigna y la ventilacién.

Utilizar control

Control: aspectos generales

Si*No

Con el Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH se puede controlar una ventilacion de uno o

dos niveles.

Tipo de control

e Ventilacidon de un nivel
¢ VVentilacion de dos niveles

Configure el bloqueo del control de la ventilacion mediante el objeto de bloqueo.

Comportamiento del objeto de bloqueo
con el valor

Valor del objeto de bloqueo

antes de la 1° comunicacion

¢ 1 = bloquear | 0 = desbloquear
¢ 0 = bloquear | 1 = desbloquear

0e1

Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio ciclico
ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo es po-
sible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control

a partir de una modificacion de (en ppm)

Ciclo
(cuando se envia ciclicamente)

¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

1...20; 2
5se..e5mine...

*2h
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El objeto de estado emite el estado actual de la variable de control de salida (0 = OFF,
>0 = ON) y se puede utilizar por ejemplo para la visualizacion.

Objeto(s) de estado envia(n) * en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1y ciclicamente
e en caso de modificacidn a 0 y ciclicamente

Ciclo 5sel10se...*2h
(cuando se envia ciclicamente)

Valor de consigna del controlador

El valor de consigna se puede configurar por pardmetro directamente en el programa
de aplicacién o predefinir por objeto de comunicacion mediante el bus.

Definicion del valor de consigna por parametro:
Configure directamente el valor de consigna.

Definicién del valor de consigna por Parametro ¢ Objetos de comunicacién
Valor de consigna en ppm 300...5000; 800

Definicion del valor de consigna por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el valor de consigna. Basicamente se puede recibir un va-
lor nuevo o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un valor de consigna que sea valido
hasta la primera comunicacidn de un nuevo valor de consigna. Con el equipo ya pues-
to en marcha puede emplearse el ultimo valor de consigna comunicado. Basicamente
se predefine un rango de humedad del aire en el que se puede modificar el valor de
consigna (limitacién de valor de objeto).

Un valor de consigna establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor
o una modificacion. El valor actual se almacena para que se conserve si se corta la ten-
sion y vuelva a estar disponible al retornar la tensidn de servicio.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Conservar el ultimo valor comunicado *no
e tras volver la tension
e tras volver la tensién y
tras la programacioén
Valor de consigna inicial en ppm 300... 5000; 800
vélido hasta la 1.7 comunicacién
(no ocurre en caso de almacenar el valor
de consigna tras la programacion)
Limitacion de valor de objeto (min.) 300...5000; 400
en ppm

Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH ¢ Versione: 01.08.2023 ¢ Con riserva di modifiche e correzioni tecniche.



50 Ajuste de parametros

Limitacion de valor de objeto (max.) 300...5000; 1500

en ppm

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento / Disminucién
Incremento en ppm 1e2e 5e .e20e . ..2100¢°200

(con modificacion por aumento/disminu-

cion)

Control de la ventilacion

En funcién del control de la ventilacion aparecen una o dos secciones de ajuste para
los niveles de ventilacion.

En la ventilacion de dos niveles debe predefinirse la diferencia del valor de consigna
entre ambos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna maximo debera conec-
tarse el 2.° nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1er | 100...4000; 400
y 2.° nivel en ppm (solo para nivel 2)

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de con-
trol maxima, es decir, a partir de qué momento se utiliza la potencia maxima.

El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de ventilacidén (observe las indi-
caciones del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 100...2000
con una diferencia entre el valor de con-

signa/real de (en ppm)

Tiempo de reajuste en minutos nivel 1 1...255; 30
Tiempo de reajuste en minutos nivel 2 1...255; 10

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no envia nada
e envia un valor

Valor en % 0...100
(cuando se envia un valor)

7.15. Comparador de variables de control

Mediante los comparadores de variables de control integrados se pueden indicar
valores maximos, minimos y medios.

Emplear comparador 1/2 No e Si
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7.15.1. Comparador de variables de control 1/2

Establezca lo que deba indicar el comparador de variables de control y active los obje-
tos de entrada que se deben utilizar. Ademas, se pueden configurar comportamientos

de envio y bloqueos.

La salida indica

Utilizar entrada 1/2/3/4/5
La salida envia

Ciclo de envio
(cuando se envia ciclicamente)

A partir de una modificacion de
(si se envia en caso de modificacion)

Evaluacion del objeto de bloqueo

Valor del objeto de bloqueo
antes de la 17 comunicacién

Comportamiento de la salida
de conmutacion

Al bloquear

Valor enviado en %
al desbloquear, la salida envia

(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

7.16. Logica

¢ Valor maximo

¢ Valor minimo

¢ Valor medio

No ¢ Si

¢ en caso de modificacion de la salida

¢ en caso de modificacion de la salida
y ciclicamente

e al recibir un objeto de entrada

e al recibir un objeto de entrada
y ciclicamente

1% *2% *5% *10% ® 20% * 25%

5se10se30se...e5mine...e2h

® con valor 1: bloquear | con valor 0:
desbloquear

e con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear

Oe1

® no enviar notificacion

e Enviar valor

0..100

e el valor actual

« el valor actual tras recibir un objeto

El equipo dispone de 16 entradas logicas y de cuatro puertas l6gicas AND y OR.

Active las entradas logicas y asigne valores de objeto hasta la 1° comunicacion.

Usar entradas légicas

SieNo

Valor del objeto antes de la 1° comunicacion para

- entrada logica 1
- entrada logica...
- entrada légica 16

o1
o1
o1

1ojlo|lo
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Active las salidas l6gicas necesarias.

Logica AND
Légica AND 1 no activa e activa
Légica AND... no activa ® activa
Légica AND 4 no activa e activa
Légica OR
Légica OR 1 no activa ¢ activa
Légica OR... no activa ® activa
Légica OR 4 no activa e activa

7.16.1. Légica AND 1-4 y légica OR 1-4

Para la I6gica AND y OR hay disponibles las mismas posibilidades de configuracion.

Cada salida légica puede enviar un objeto de 1 bit o dos objetos de 8 bits. Establezca
qué envia la salida con la légica=1y =0.

1./2./3./4. Entrada ® no usar
e Entrada logica 1...16
¢ Entrada ldgica 1...16 invertida
® Todos los eventos de conmutacién que
el equipo pone a disposicion (véase
Entradas de union de la I6gica AND/OR)
Tipo de salida e un objeto de 1 bit
¢ dos objetos de 8 Bit

Cuando el tipo de salida sea un objeto de 1 bit, configure los valores de salida para
varios estados.

Valor de salida 10
si la légica=1
Valor de salida 1e0

si la logica =0

Cuando el tipo de salida sea dos objetos de 8 bits, configure el tipo de objeto y
los valores de salida para varios estados.

Clase de objeto ¢ Valor (0...255)

® Porcentaje (0...100 %)

* Angulo (0...360°)

e Carga de escena (0...127)
Valor de salida del objeto A 0...255/100% / 360°/ 127
si la légica=1
Valor de salida del objeto B
sila logica =1

[[=]

... 255 /100% / 360° / 127
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Valor de salida del objeto A
si la l6gica=0

Valor de salida del objeto B 0...255/100% / 360°/ 127
si la l6gica=0

(=]

... 255 /100% / 360° / 127

Configure el comportamiento de envio de la salida.

comportamiento de envio ¢ en caso de modificacidén de Idgica
® en caso de modificacion de légica a 1
¢ en caso de modificacion de légica a 0
¢ en caso de modificacion de légica y cicli-
camente
¢ en caso de modificacion de légicaa 1y
ciclicamente
¢ en caso de modificacion de légicaa Oy
ciclicamente
¢ al cambiar la l6gica+recogida del objeto
¢ al cambiar la l6gica+recogida del objeto
y ciclicamente
Ciclo de envio 5se10se..*2h
(cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

Active en caso necesario el bloqueo de la salida légica y configure el significado de 1
o 0 en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Evaluacion del objeto bloqueado ¢ Con valor 1: blogueado | con valor 0: des-
bloqueado
¢ Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1* 0e1

comunicacion

Comportamiento de salida

al bloquear ® no enviar notificacién
e Valor para la légica = enviar 0
¢ Valor para la légica = enviar 1

al desbloquear ® no enviar notificacion
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) e si logica = 1 --> envair valor por 1

7.16.2_Entradas de union de la légica AND

No usar

Entrada légica 1

Entrada ldgica 1 invertida
Entrada légica 2

Entrada ldgica 2 invertida
Entrada logica 3

Entrada légica 3 invertida
Entrada légica 4
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Entrada l6gica 4 invertida

Entrada logica 5

Entrada légica 5 invertida

Entrada légica 6

Entrada ldgica 6 invertida

Entrada légica 7

Entrada légica 7 invertida

Entrada logica 8

Entrada légica 8 invertida

Entrada légica 9

Entrada ldgica 9 invertida

Entrada légica 10

Entrada l6gica 10 invertida

Entrada logica 11

Entrada légica 11 invertida

Entrada légica 12

Entrada l6gica 12 invertida

Entrada légica 13

Entrada l6gica 13 invertida

Entrada logica 14

Entrada légica 14 invertida

Entrada légica 15

Entrada ldgica 15 invertida

Entrada légica 16

Entrada l6gica 16 invertida

Fallo sensor de temperatura’/humedad = OFF
Fallo sensor de temperatura’/humedad = ON
Fallo sensor de CO2 ON

Fallo sensor de CO2 OFF

Salida de conmutaciéon 1 temperatura

Salida de conmutacion 1 temperatura invertida
Salida de conmutacion 2 temperatura

Salida de conmutacion 2 temperatura invertida
Salida de conmutacién 3 temperatura

Salida de conmutacion 3 temperatura invertida
Controlador de temperatura confort activo
Controlador de temperatura confort inactivo
Controlador de temperatura espera activo
Controlador de temperatura espera inactivo
Controlador de temperatura eco activo
Controlador de temperatura eco inactivo
Controlador de temperatura proteccion activo
Controlador de temperatura proteccién inactivo
Controlador de temperatura calefaccion 1 activo

Controlador de temperatura calefaccion 1 inactivo

Controlador de temperatura calefaccion 2 activo

Controlador de temperatura calefaccion 2 inactivo
Controlador de temperatura refrigeracion 1 activo

Ajuste de parametros
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Controlador de temperatura refrigeracion 1 inactivo
Controlador de temperatura refrigeracion 2 activo
Controlador de temperatura refrigeracion 2 inactivo
Salida de conmutacion 1 humedad

Salida de conmutacion 1 humedad invertida

Salida de conmutacion 2 humedad

Salida de conmutacion 2 humedad invertida
Controlador de humedad deshumidificacién 1
Controlador de humedad deshumidificaciéon 1 invertida
Controlador de humedad deshumidificacion 2
Controlador de humedad deshumidificacion 2 invertida
Controlador de humedad humidificacién

Controlador de humedad humidificacion invertida
Salida de conmutacidn temperatura del refrigerante
Salida de conmutacion temperatura del refrigerante invertida
Estatus de la temperatura ambiental

Estatus de la temperatura ambiental invertida

Salida de conmutacion 1 CO2

Salida de conmutacion 1 CO2 invertida

Salida de conmutacion 2 CO2

Salida de conmutacion 2 CO2 invertida

Salida de conmutacion 3 CO2

Salida de conmutacion 3 CO2 invertida

Salida de conmutacion 4 CO2

Salida de conmutacion 4 CO2 invertida

CO2 Control estatus ventilacion 1

CO2 Control estatus ventilaciéon 1 invertida

CO2 Control estatus ventilacion 2

CO2 Control estatus ventilacion 2 invertida

7.16.3. Entradas de unién de la légica OR Logik

Las entradas de union de la logica OR corresponden a las de la l6gica AND. Adicional-
mente la l6dgica OR dispone de las siguientes entradas:

Salida de conmutacion logica AND 1
Salida de conmutacion légica AND 1 invertida
Salida de conmutacion AND logica 2
Salida de conmutacion AND légica 2 invertido
Salida de conmutaciéon AND légica 3
Salida de conmutacion AND légica 3 invertido
Salida de conmutacion AND légica 4
Salida de conmutacion AND légica 4 invertido

Sensor KNX AQS/TH-UP gl CH ¢ Versione: 01.08.2023 ¢ Con riserva di modifiche e correzioni tecniche.



Domande sul prodotto?

Potete raggiungere il servizio tecnico di Elsner Elektronik sotto
Tel. +49 (0) 70 33 / 30 945-250 o
service@elsner-elektronik.de

Abbiamo bisogno delle seguenti informazioni per elaborare la sua richiesta di servizio:

Tipo di apparecchio (nome del modello o numero di articolo)

Descrizione del problema

Numero di serie o versione del software

Fonte di fornitura (rivenditore/installatore che ha acquistato il dispositivo da
Elsner Elektronik)

Per domande sulle funzioni KNX:

e Versione dell'applicazione del dispositivo
e Versione ETS utilizzata per il progetto

Elsner Elektronik GmbH Tecnica di automazione e controllo

Sohlengrund 16
e Sner 75395 Ostelsheim Tel. +49 (0) 70 33/30945-0 info@elsner-elektronik.de
Germania Fax +49 (0) 70 33 /30 945-20 www.elsner-elektronik.de
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