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2 Explication des symboles

Le présent manuel est régulierement modifié et adapté aux versions les plus récentes du
logiciel. La version des modifications (version du logiciel et date) est indiquée en pied de
page de la table des matiéres.

Si vous employez un appareil dont la version du logiciel est plus récente, consultez le site
www.elsner-elektronik.de sous la rubrique « Service » et vérifiez si une nouvelle
version du manuel est disponible.

Explication des symboles contenus dans le présent manuel

A
A

DANGER !
AVERTISSEMENT !

ATTENTION !

@ ATTENTION !

Consignes de sécurité.

Consignes de sécurité pour les travaux sur les raccords
électriques, composants, etc.

... signale la présence d'une situation dangereuse imminente
pouvant entrainer la mort ou de graves blessures si elle n’est pas
évitée.

... signale la présence d’une situation potentiellement dangereuse
pouvant entrainer la mort ou de graves blessures si elle n’est pas
évitée.

... signale la présence d’une situation potentiellement dangereuse
pouvant entrainer des blessures légéres ou mineures si elle n'est
pas évitée.

... signale une situation pouvant entrainer des dommages
matériels.



3 Consignes de sécurité et mode d'emploi

1. Consignes de sécurité et mode d'emploi

L’installation, le contréle, la mise en service et le dépannage de I'appareil
sont strictement réservés aux électriciens qualifiés.

DANGER !
Danger de mort par électrocution (tension secteur) !

¢ Inspectez I'appareil avant de I'installer pour vérifier qu'il n'est pas endommagé. Ne
mettre en service que des appareils non endommagés.

* Respecter les directives, réglements et dispositions en vigueur au niveau local en
matiére d'installation électrique.

¢ Mettez immédiatement I'appareil ou le systeme hors service et sécurisez-le afin
d'éviter toute utilisation accidentelle lorsqu'un fonctionnement sans danger n'est
plus garanti.

Utilisez I'appareil exclusivement pour I'automatisation des batiments et respectez le mode
d'emploi. Une utilisation incorrecte, des modifications apportées a I'appareil ou le non-re-
spect du mode d'emploi invalident toute garantie ou droit a la garantie.

N'utilisez I'appareil qu'en tant qu'installation fixe, c'est-a-dire uniquement en état monté et
apres I'achévement de tous les travaux d'installation et de mise en service et uniquement
dans I'environnement prévu a cet effet.

La société Elsner Elektronik décline toute responsabilité pour d’éventuelles modifications
des normes et standards appliqués aprés la date de parution du présent manuel.

1.1. Consignes de sécurité relatives aux fonctions
automatisées

AVERTISSEMENT !

Risque de blessure par des composants mobiles automatiques !

La commande automatique peut entrainer le démarrage des piéces de

I'installation et la mise en danger de personnes.

e |l faut s'assurer qu'aucune personne ne se trouve sur la trajectoire
de déplacement de composants a commande motorisée en
mouvement.

e Respecter les normes sur la construction.

e Vérifier qu’en cas de séjour en-dehors du batiment, le
retour/l'accés n’est pas bloqué (risque de blocage a I'extérieur)

e Mettre I'installation hors service de fagcon conforme pour les
travaux de maintenance et les travaux de nettoyage.

En cas de panne de courant, I'installation n’est pas fonctionnelle. Par conséquent, les dis-
positifs d'ombrage doivent par exemple étre placés dans une position sécurisée au bon
moment en cas de risque d’intempéries, si cela n’a pas déja été effectué par la fonction au-
tomatique (protection du produit).
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4 Description

En cas d'absence d'alimentation électrique, I'entrainement raccordé est désactivé. Une fois
I'alimentation électrique rétablie, I'appareil reste désactivé jusqu'a ce qu'une nouvelle com-
mande de déplacement soit regue par I'actionneur.

Les informations relatives a l'installation, a I'entretien, a I'élimination, a
I'étendue de la livraison et aux données techniques se trouvent dans les
indications d'installation.

2. Description

La commande pilotage moteur permet d'activer deux ou quatre entrainements 230 V. L'ap-
pareil offre la possibilité d'actionner manuellement les moteurs connectés par des boutons
et des commutateurs intégrés.

Fonctionnalités:

¢ Avec boutons (commande manuelle) et LEDs de statut

e Entrées principales et secondaires avec tension variable (12...80 V DC, 12...240
V AC)

Configuration de la commande centrale sur "homme-mort" ou "auto-maintien"

La commande centrale (tensions durable) a la priorité sur les entrées secondaires
Enregistrement d'une position pour chaque entrainement

Pause de changement de direction de 1 sec., durée de marche du moteur 240 secs.
Possibilité de mise en cascade avec plusieurs appareils.

Pinces de boucles

Relais sans potentiels

Fonctionnalités IMSG-UC-2H:

e Pour duex entrainements 230 V (montée/descente)

e 2 connexions pour boutons (entrées secondaires) pour des boutons poussoirs
(commande manuelle sur place, peut étre mis en mode standard ou confort)

Fonctionnalités IMSG-UC-4H:

e Pour quatre entrainements 230 V (montée/descente)

e 4 connexions pour boutons (entrées secondaires) pour des boutons poussoirs
(commande manuelle sur place, peut étre mis en mode standard ou confort)
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5 Description

2.1. Exemple de raccordement en cascade

Fig. 1
Bouton Bouton
Pour IMSG-UC-2H et/ou -4H Commande Groupe Groupe
centrale 1 3

Commande centrale du bouton possoire:
sélectionner le mode d’auto-maintien. A v A v A v
Commande centrale du pilotage intelligent
(p. ex. Solexa, Arexa, WS1/WS1000 Color):
sélectionner le mode d’homme-mort.

Egalement, transfert de

la commande centrale «——— Entrée Entrée Entrée Entrée Entrée
3 d’autres IMSG-UC centrale  bouton A bouton B boutonC  bouton D
IMSG-UC-4H

Moteur A Moteur B Moteur C ~ Moteur D

Groupe 1 Groupe 3
B B B B Bouton Bouton
Moteur Moteur Moteur Moteur Moteur Moteur
A1 B1 c1 D1 A3 B3
Egalement, A V A V A V A V Egalement, A V A V
transfert de la transfert de la
commande commande
centrale a centrale a
d’autres d’autres
IMSG-UC Entrée Entrée Entrée Entrée Entrée IMSG-UC || Entrée Entrée Entrée
centrale  bouton A boutonB  boutonC  boutonD centrale  bouton A bouton B
IMSG-UC-4H IMSG-UC-2H
Moteur A MoteurB MoteurC  Moteur D Moteur A Moteur B

bd06

Des IMSG-UC supplémentaires peuvent étre connectées ici a la place d’entrainements.
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6 Commande

3. Commande

3.1. Commande centrale

Une commande automatique, un minuteur ou méme un bouton poussoir (montée/ descen-
te) peuvent étre connectés a la commande pilotage moteur. La commande centrale (tensi-
ons durable) a toujours la priorité sur les entrées secondaires.

Signaux LED de la commande centrale (tensions durable):

Pendant le fonctionne- Les LEDs de la direction de la conduite clignotent a un intervalle
ment: de 2 secondes

Durée de marche Les LED des canaux de la direction de conduite clignotent a un
dépassée: intervalle de 2 secondes

Lorsque la commande a I'entrée principale indique simultanément "montée" et "descente"
I'entrainement se positionne en haut (position de sécurité).

Régler le mode de fonctionnement

La commande centrale peut étre configurée en mode "auto-maintien" (état de livraison) ou
"homme-mort". Vous pouvez sélectionner les différents modes de fonctionnement a I'aide
des boutons de I'appareil:

Central in Ain Bin Cin Din Flg 2 ) ;
A AV V[iwvan[A V[avan A Vnvan[a V[hvean[A V| Appuyez simultanément pen-
© 0000000000000 00 0000 dant 5 secondes sur la touche
*-0-0-0-0-0-0-0-9-0-9-0-0-0-0-0-0-0-0-0 /\ ducanal 1 et la touche \J
N /N /N -/N -/N -/N -/N -/N /N -/N -/N -/N -/N /N /N /N -/N -/N -/N -/N
ﬁ du canal 2 (IMSG-UC-2H cor-
respondant)
elsner o ° ° o
IMSG-UC-4H
N\ / AN
Motor (
Control Unit (\e /) \‘@ )]
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D ()
\‘ \ /s
POWER N \V)
o o o
T8A 2x(9) 500 VA E_ T8A  2x(+) 500 VA
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i i1 i1 Dl
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6 6-0-0-0-0-0-0--0-0--0-0-0-0-0--0-90--0-0
[LILININININ[NININ[N[NININ[NIN[N[ININ[IN[NT]

Lorsque le mode d'auto-maintien est activé, la LED de réseau est allumée.

Lorsque le mode d'homme-mort est activé, la LED de réseau clignote dans un intervalle
d'une seconde.

Vous pouvez changer de mode de fonctionnement en appuyant de nouveau sur /\ (canal
1) et ¥/ (canal 2).
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7 Commande

3.2. Commande unique

L'actionnement unique des entrainements peut étre effectuée par les touches montée/ de-
scente intégrées, ou par les touches qui ne sont pas verrouillées (entrées secondaires).
L'entrainement peut étre stoppé a I'aide des deux touches (/A ou \/), peu importe de la
direction de marche actuelle.

Signaux LED lors de la commande manuelle:

Durant le fonctionnement: La LED du canal de la direction de marche
clignote dans un intervalle d'une seconde

Durée de fonctionnement atteinte sans inter- | La LED de la direction de marche reste all-
ruption: umée
Mise en position intermédiaire: LEDs sont éteintes

La commande manuelle peut étre mise en mode "standard" ou "confort":

3.2.1. Mode standard (état de livraison)

e Lorsqu'un bouton est appuyé durant moins d'une seconde, I'entrainement est
actionné coup par coup.Cela permet, par exemple, de positionner les lamelles avec
exactitude

e Lorsqu'un bouton est appuyé pendant plus d'une seconde, I'entrainement se met
en position finale (s'arréte aprés la durée de marche maximale de 240 secondes)

Le mode standard est sélectionné de la maniére suivante:

¢ Pour le canal qui doit étre configuré appuyez pendant 5 secondes sur le bouton A\,
puis sur \/ pendant plus d'1 seconde
e LaLED "montée" du canal clignotera 5 fois afin de confirmer la sélection

3.2.2. Mode confort

e Lorsqu'un bouton est appuyé pendant plus de 0.3 secondes, I'entrainement se met
en position finale (s'arréte aprés la durée de marche maximale de 240 secondes)

e Lorsqu'un bouton est appuyé pendant plus de 0,3 secondes, mais moins de 2
secondes, I'entrainement s'actionne uniquement pendant que le bouton est appuyé
et s'arréte immédiatement lorsqu'il est relaché (fonction d'homme-mort)

e Lorsqu'un bouton est appuyé pendant plus de 2 secondes, |I'entrainement se met en
position finale (s'arréte aprés la durée de marche maximale de 240 secondes)

Le mode confort est sélectionné de la maniéere suivante:

e Appuyez pendant 5 secondes sur le bouton A\, puis sur latouche §/ pendant plus
d'1 seconde du canal qui doit étre configuré
e LaLED "monter" du canal clignotera 5 fois afin de confirmer la sélection

3.3. Position de marche individuelle

La commande pilotage moteur peut enregistrer une position de marche pour chaque ent-
rainement connecté. Une position souvent utilisée (p. ex. un positionnement des stores ou
une ouverture partielle d'une fenétre) peut étre configurée de maniére simple et rapide.

C de pil g IMSG-UC-2H/-4H » Version: 26.02.2026
Sous réserve d'erreurs et de modifications techniques.




8 Commande

3.3.1. Configuration d'une position intermédiaire

La configuration d'une position intermédiaire se fait de la maniéere suivante:

e Mettez I'entrainement en position de base/initiale, c'est-a-dire fermez la fenétre et
montez le store ou la persienne

e Appuyez en méme temps /A et \/ pendant trois secondes

e La confirmation s'effectue par une descente puis une montée bréves de
I'entrainement. Le mode programmation est a présent enclenché

e Mettez I'entrainement dans la position souhaitée

e Sauvegardez la position en appuyant simultanément sur les boutons A et {/
pendant 1 seconde

e La confirmation s'effectue par une descente puis une montée breves de
I'entrainement

e Lorsqu'il s'agit de stores avec lamelles, celles-ci s'ouvrent jusqu'a I'angle souhaité.
Lorsqu'il s'agit de persiennes, la toile s'ouvre avec /\. Vous pouvez faire de méme
avec les fenétres

* Sauvegardez-les en appuyant a nouveau simultanément sur /\ et \/ pendant une
seconde

e Laconfirmation s'effectue par une descente puis une montée bréves.La sauvegarde
est terminée et la commande pilotage moteur fonctionne a nouveau normalement.

Indication: Lorsque la commande centrale est interrompue (p. ex. a cause d'une alarme de
vent ou de pluie), le mode de programmation est interrompu! Dans ce cas, veuillez remettre
I'entrainement en position de sauvegarde une fois que la commande centrale n'est plus in-
terrompue.

3.3.2. Sélection d'une position

La position sauvegardée peut étre sélectionnée en appuyant longuement sur le bouton {/
(3-6 secondes) du canal sélectionné.

La position est mise directement lorsque |'entrainement se trouve dans la position de sécu-
rité et que la durée de marche des commandes précédentes est dépassée. Lorsque I'entrai-
nement se trouve dans une position intermédiaire, il se met d'abord en position de sécurité,
puis, une fois la durée de marche écoulée, se met dans la position sauvegardée.

C de pil g IMSG-UC-2H/-4H » Version: 26.02.2026
Sous réserve d'erreurs et de modifications techniques.







Des questions sur le produit ?

Vous pouvez joindre le service technique d'Elsner Elektronik au
Tél. +49 (0) 70 33 / 30 945-250 ou
service@elsner-elektronik.de

Nous avons besoin des informations suivantes pour traiter votre demande de service :

Type d'appareil (désignation du modéle ou numéro d'article)

Description du probléme

Numeéro de série ou version du logiciel

Source d'approvisionnement (revendeur/installateur qui a acheté I'appareil
chez Elsner Elektronik)

Elsner Elektronik GmbH Technologie de la commande et de I'automatisation
e Sner Sohlengrund 16
75395 Ostelsheim Tél. +49 (0) 70 33/30945-0 info@elsner-elektronik.de

Allemagne Fax +49 (0) 70 33 /30 945-20 www.elsner-elektronik.de
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