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2 Explication des symboles

Le présent manuel est régulierement modifié et adapté aux versions les plus récentes du
logiciel. La version des modifications (version du logiciel et date) est indiquée en pied de
page de la table des matiéres.

Si vous employez un appareil dont la version du logiciel est plus récente, consultez le site
www.elsner-elektronik.de sous la rubrique « Service » et vérifiez si une nouvelle
version du manuel est disponible.

Explication des symboles contenus dans le présent manuel

A
A

DANGER !
AVERTISSEMENT !

ATTENTION !

@ ATTENTION !

ETS

Consignes de sécurité.

Consignes de sécurité pour les travaux sur les raccords
électriques, composants, etc.

... signale la présence d'une situation dangereuse imminente
pouvant entrainer la mort ou de graves blessures si elle n’est pas
évitée.

... signale la présence d’une situation potentiellement dangereuse
pouvant entrainer la mort ou de graves blessures si elle n’est pas
évitée.

... signale la présence d’une situation potentiellement dangereuse
pouvant entrainer des blessures légéres ou mineures si elle n'est
pas évitée.

... signale une situation pouvant entrainer des dommages
matériels.

Les préréglages des parameétres sont soulignés dans les tableaux
ETS.



3 Consignes de sécurité et d'utilisation

1. Consignes de sécurité et d'utilisation

L'installation, le contrdle, la mise en service et le dépannage de |'appa-
reil sont strictement réservés aux électriciens agréés.

ATTENTION !

Tension électrique !

L'appareil contient des composants sous tension sans protection.
¢ Inspectez I'appareil avant de l'installer pour vérifier qu'il n'est pas endomma-
gé. Ne mettre en service que des appareils non endommagés.
*Respecter les directives, reglements et dispositions en vigueur au niveau local
en matiére d'installation électrique.
e Mettez immédiatement I'appareil ou le systeme hors service et sécurisez-le
afin d'éviter toute utilisation accidentelle lorsqu'un fonctionnement sans dan-
ger n'est plus garanti.

Utilisez I'appareil exclusivement pour I'automatisation des batiments et respectez le
mode d'emploi. Une utilisation incorrecte, des modifications apportées a I'appareil ou
le non-respect du mode d'emploi invalident toute garantie ou droit a la garantie.
N'utilisez I'appareil qu'en tant qu'installation fixe, c'est-a-dire uniquement en état mon-
té et apres I'achévement de tous les travaux d'installation et de mise en service et uni-
quement dans I'environnement prévu a cet effet.

La société Elsner Elektronik décline toute responsabilité pour d'éventuelles modifica-
tions des normes et standards appliqués aprés la date de parution du présent manuel.

Les informations relatives a I'installation, a I'entretien, a I'élimination,
a I'étendue de la livraison et aux données techniques se trouvent dans
les indications d'installation.

2. Description

Le Capteur Sewi KNX TH-L-Pr pour le systéme de bus KNX détecte la luminosité et
la présence de personnes dans la piéce. || mesure la température et I'hnygrométrie et
calcule le point de rosée. Via le bus, le capteur intérieur peut recevoir des valeurs ex-
ternes de température et d'hygrométrie et les transformer avec ses propres données
en des valeurs globales (valeurs mixtes, par ex. moyenne de la piece).

Toutes les valeurs de mesure peuvent étre utilisées pour la commande des sorties de
commutation dépendant des valeurs limites. Via les portes logiques ET et les portes
logiques OU, les états peuvent étre reliés. Les modules multifonctions modifient les
données d'entrée si besoin par calculs, interrogation d'une condition ou conversion du
type de point de donnée. En outre, un comparateur de valeurs de commande intégré
peut comparer et afficher les valeurs recues via des objets de communication.
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4 Mise en service

Un régulateur Pl intégré commande une ventilation (selon I'nygrométrie) et un chauf-
fage/refroidissement (selon la température). Le Sewi KNX TH-L-Pr peut émettre un
avertissement au bus, dés que la zone de confort selon DIN 1946 est quittée.

Fonctions :

e Mesure de la luminosité avec réglage de la luminosité

e La présence de personnes est détectée

e Mesure de la température et de I'hygrométrie (relative, absolue),
respectivement avec calcul de la valeur mixte. La part de valeur de mesure
interne et de mesure externe est réglable en pourcentage

e Message du bus si les valeurs de température et d'hygrométrie se situent a
I'intérieur de la zone de confort (DIN 1946). Calcul du point de rosée

e Valeurs limites réglables par paramétres ou via les objets de communication

¢ Régulateur Pl pour chauffage (a une ou deux phases) et refroidissement
(a une ou deux phases) selon la température. Régulation selon des valeurs de
consigne distinctes ou une température de consigne de base

e Reégulateur Pl pour ventilation selon I'hygrométrie : Ventilation/aération (a
une phase) ou ventilation (a une ou deux phases)

e 8 portes logiques ET et 8 portes logiques OU avec chacune 4 entrées.
Comme entrées pour les portes logiques, tous les événements de commutation
ainsi que 16 entrées logiques sous forme d'objets de communication peuvent
étre utilisés. La sortie de chaque porte logique peut étre configurée au choix
comme 1 bit ou 2 x 8 bits

¢ 8 modules multifonctions (calculateur) pour la modification des données
d'entrée par calculs, par interrogation d'une condition ou par conversion du
type de donnée

e 4 comparateurs de valeurs de commande pour I'émission de valeurs
minimales, maximales et moyennes. Respectivement 5 entrées pour les
valeurs regues via les objets de communication

e Compensation d'été pour refroidissements. Une température de consigne
dans la piéce est adaptée a la température extérieure et la valeur minimale et
maximale de la température de consigne est déterminée via une
caractéristique linéaire

3. Mise en service

La configuration se réalise par le logiciel KNX a partir de I'ETS 5. Le fichier de produit
est disponible au téléchargement dans le catalogue en ligne ETS et sur la page d'ac-
cueil de Elsner Elektronik www.elsner-elektronik.de dans le menu « service ».

Le capteur de luminosité, le détecteur de présence et les fentes d'aération latérales ne
doivent pas étre encrassés, peints ou couverts.

Apres |'application de la tension de bus, I'appareil se trouve pendant environ 5 se-
condes dans la phase d'initialisation. Dans cette période ne peut étre recue ou envoyée
aucune information par le bus.

Le détecteur de présence a une phase de démarrage d’environ 15 secondes, au cours
de laquelle la présence de personnes n’est pas détectée.
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5 Mise en service

3.1. Adressage de I'appareil sur le bus

L'appareil est livré avec |'adresse de bus 15.15.255. Une adresse différente peut étre
programmeée en utilisant le ETS.

Pour cela, il y a un bouton avec une LED de contréle sur I'appareil.
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6 Protocole de transmission

q. Protocole de transmission

Unités :
Températures en degrés Celsius
Luminosité en lux
Humidité (de I'air) en %
Humidité (de I'air) absolue en g/kg et/ou g/m>
Valeurs de réglage en %

4.1. Liste de tous les objets de communication

Abréviations des banniéres :

C Communication
L Lire
E Ecrire
T Transmettre
A Actualiser
N°. Texte Fonc- Ban- Type DPT Dimen-
tion nieres sion
1 Version du logiciel Sortie L-CT [217.1] DPT_Ver- |2 octets
sion
41 Capteur de température : Sortie L-CT |[1.1] DPT_Switch |1 bit
Dysfonctionnement
42 Capteur de température : Valeur de | Entrée -ECT [9.1] DPT_Va- 2 octets
mesure externe lue_Temp
43 Capteur de température : Valeur Sortie L-CT [9.1] DPT_Va- 2 octets
mesurée lue_Temp
44 Capteur de température : Valeur de | Sortie L-CT [9.1] DPT_Va- 2 octets
mesure totale lue_Temp
45 Capteur de température : Demande | Entrée -EC- [1.017] DPT_Trig- | 1 bit
valeur de mesure min max ger
46 Capteur de température : Valeur de | Sortie L-CT [9.1] DPT_Va- 2 octets
mesure minimale lue_Temp
47 Capteur de température : Valeur de | Sortie L-CT [9.1] DPT_Va- 2 octets
mesure maximale lue_Temp
48 Capteur de température : Entrée -EC- [1.017] DPT_Trig- | 1 bit
Réinitialisation valeur de mesure ger
min max
51 Seuil 1 de la température : Valeur Entrée/ LECT |[9.1] DPT_Va- 2 octets
absolue Sortie lue_Temp

52 Seuil 1 de la température : (1 :+| 0 :-) Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
53 Seuil 1 de la température : Délai de |Entrée -EC- [7.5] DPT_Time- 2 octets

commutationde 0 a1 PeriodSec
54 Seuil 1 de la température : Délai de | Entrée -EC- [7.5] DPT_Time- |2 octets
commutationde 1a 0 PeriodSec
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N°

55

56

58

59

60

61

62

63

65

66
67

68

69

70

72

73
74

75

76

77

96

99

Texte

Seuil 1 de la température :

TOR

Seuil 1 de la température :

sortie TOR

Seuil 2 de la température :

absolue

Sortie

Blocage

Valeur

Seuil 2 de la température :

(1:+]0:)

Seuil 2 de la température :

commutationde 0 a 1

Seuil 2 de la température :

commutationde 1a0

Seuil 2 de la température :

TOR

Seuil 2 de la température :

sortie TOR

Seuil 3 de la température :

absolue

Seuil 3 de la température :
Seuil 3 de la température :

commutationde 0 a 1

Seuil 3 de la température :

commutationde 1a 0

Seuil 3 de la température :

TOR

Seuil 3 de la température :

sortie TOR

Seuil 4 de la température :

absolue

Seuil 4 de la température :
Seuil 4 de la température :

commutationde 0 a 1

Seuil 4 de la température :

commutationde 1a 0

Seuil 4 de la température :

TOR

Seuil 4 de la température
sortie TOR

Délai de
Délai de
Sortie
Blocage
Valeur

(1:+]0:)
Délai de

Délai de
Sortie
Blocage
Valeur

(1:+]0:)
Délai de

Délai de
Sortie

: Blocage

Valeur mesurée de la luminosité

Facteur de correction luminosité

Fonc-
tion
Sortie
Entrée
Entrée /
Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Entrée
Entrée /
Sortie

Entrée
Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée /

Sortie

Entrée
Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Sortie

Entrée /
Sortie

niéres

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-
_EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT

LECT

Protocole de transmission

Type DPT Dimen-
sion

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[9.1] DPT_Va- 2 octets

lue_Temp

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[7.5] DPT_Time- 2 octets

PeriodSec

[7.5] DPT_Time- |2 octets

PeriodSec

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[9.1] DPT_Va- 2 octets

lue_Temp

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[7.5] DPT_Time- |2 octets

PeriodSec

[7.5] DPT_Time- 2 octets

PeriodSec

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[9.1] DPT_Va- 2 octets

lue_Temp

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[7.5] DPT_Time- 2 octets

PeriodSec

[7.5] DPT_Time- |2 octets

PeriodSec

[1.1] DPT_Switch | 1 bit

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[9.4] DPT_Va- 2 octets

lue_Lux

[14.5] DPT_Va- 4 octets

lue_Amplitude
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N°

129

130

131

132

133

134

136

137

138

139

140

141

143

144

145

146

147

148

150

152

Texte

Capteur luminosité 2 seuil 1:
absolue

Capteur luminosité 2 seuil 1:
0:-)

Capteur luminosité 2 seuil 1:
Temporisationde 0 a 1
Capteur luminosité 2 seuil 1:
Temporisationde 1a 0
Capteur luminosité 2 seuil 1:
TOR

Capteur luminosité 2 seuil 1:
Blocage sortie TOR

Capteur luminosité 2 seuil 2 :
absolue

Capteur luminosité 2 seuil 2 :
0:-)

Capteur luminosité 2 seuil 2 :
Temporisation de 0 a 1
Capteur luminosité 2 seuil 2 :
Temporisationde 1a 0
Capteur luminosité 2 seuil 2 :
TOR

Capteur luminosité 2 seuil 2 :
Blocage sortie TOR

Capteur luminosité 2 seuil 3:
absolue

Capteur luminosité 2 seuil 3 :
(1:+]0:)

Capteur luminosité 2 seuil 3 :
Temporisation de 0 a 1
Capteur luminosité 2 seuil 3 :
Temporisationde 1a 0
Capteur luminosité 2 seuil 3 :
TOR

Capteur luminosité 2 seuil 3 :
Blocage sortie TOR

Capteur luminosité 2 seuil 4 :
Valeur absolue

Capteur luminosité 2 seuil 4 :
(1:+]0:)

Capteur luminosité 2 seuil 4 :
Temporisation de 0 a 1

Valeur

(14|

Sortie

Valeur

(14|

Sortie

Valeur

Sortie

Fonc-
tion
Entrée /
Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Entrée
Entrée /
Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Entrée
Entrée /
Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Entrée
Entrée /
Sortie

Entrée

Entrée

niéres

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

Protocole de transmission

Type DPT

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch
[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

Dimen-

sion

2 octets

1 bit

2 octets

2 octets

1 bit

1 bit

2 octets

1 bit

2 octets

2 octets

1 bit

1 bit

2 octets

1 bit

2 octets

2 octets

1 bit

1 bit

2 octets

1 bit

2 octets
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N°

153

154

155

251

253

311

314

315

316

317

318

319

320

331

332
333

334

335
336

337

338
339

Texte

Capteur luminosité 2 seuil 4 :
Temporisationde 1a0

Capteur luminosité 2 seuil 4 :
Sortie TOR

Capteur luminosité 2 seuil 4 :
Blocage sortie TOR
Obscurité : Sortie TOR

Obscurité : Délai de commutation

sur Nuit

Obscurité : Délai de commutation

sur jour

Capteur d'humidité :
Dysfonctionnement

Capteur d'humidité : Valeur de
mesure externe

Capteur d'humidité : Valeur
mesurée

Capteur d'humidité : Valeur de
mesure totale

Capteur d'humidité : Demande
valeur de mesure min max
Capteur d'humidité : Valeur de
mesure minimale

Capteur d'humidité : Valeur de
mesure maximale

Capteur d'humidité : Réinitialisation

valeur de mesure min max

Seuil humidité 1 : Valeur absolue

Seuil humidité 1:(1:+]0:-)

Seuil humidité 1 : Temporisation de

0an1

Seuil humidité 1 : Temporisation de

1a0
Seuil humidité 1 : Sortie TOR

Seuil humidité 1 : Blocage sortie

TOR

Seuil humidité 2 : Valeur absolue

Seuil humidité 2: (1:+]0:-)

Seuil humidité 2 : Temporisation de

0an1

Fonc-
tion
Entrée
Sortie

Entrée

Sortie
Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Sortie

Sortie

Entrée

Sortie

Sortie

Entrée

Entrée /

Sortie

Entrée
Entrée

Entrée

Sortie
Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée
Entrée

Ban-
niéres
_EC-
L-CT
-EC-

L-CT
-EC-

-EC-

L-CT

-ECT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

-EC-

LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT
-EC-

LECT

-EC-
-EC-

Protocole de transmission

Type DPT

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch
[7 005] DPT_-
TimePeriodSec
[7 005] DPT_-
TimePeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.017] DPT_Trig-
ger

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.017] DPT_Trig-
ger

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

Dimen-
sion
2 octets
1 bit
1 bit

1 bit
2 octets

2 octets

1 bit

2 octets

2 octets

2 octets

1 bit

2 octets

2 octets

1 bit

2 octets

1 bit
2 octets

2 octets

1 bit
1 bit

2 octets

1 bit
2 octets
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N°

340

341
342

343

344
345

346

347
348

349

350
351

352

353
354

381

382

383

384

385

386

387

388

389

Texte

Seuil humidité 2 : Temporisation de
1a0
Seuil humidité 2 : Sortie TOR

Seuil humidité 2 :
TOR

Seuil humidité 3 : Valeur absolue

Blocage sortie

Seuil humidité 3: (1:+[0:-)

Seuil humidité 3 : Temporisation de
0a1

Seuil humidité 3 : Temporisation de
1a0

Seuil humidité 3 : Sortie TOR

Seuil humidité 3 :
TOR

Seuil humidité 4 : Valeur absolue

Blocage sortie

Seuil humidité 4 : (1:+|0:-)

Seuil humidité 4 : Temporisation de
0a1

Seuil humidité 4 : Temporisation de
1a0

Seuil humidité 4 : Sortie TOR

Seuil humidité 4 :
TOR

Point de rosée : Valeur mesurée

Blocage sortie

Température du fluide frigorifique :
Seuil

Température du fluide frigorifique :
Valeur réelle

Température du fluide frigorifique :
Modification de I'offset (1:+ | 0:-)
Température du fluide frigorifique :
Offset actuel

Température du fluide frigorifique :
Délai de commutation de 0 a 1
Température du fluide frigorifique :
Délai de commutationde 1a 0
Température du fluide frigorifique :
Sortie TOR

Température du fluide frigorifique :
Blocage sortie TOR

10

Fonc-
tion
Entrée

Sortie
Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée
Entrée

Entrée

Sortie
Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée
Entrée

Entrée

Sortie
Entrée

Sortie

Sortie

Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Ban-
niéres
_EC-

L-CT
-EC-

LECT

-EC-
_EC-

-EC-

L-CT
-EC-

LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT
-EC-

L-CT

L-CT

LECT

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

Protocole de transmission

Type DPT

[7.5] DPT_Time-

PeriodSec

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

Dimen-
sion
2 octets

1 bit
1 bit

2 octets

1 bit
2 octets

2 octets

1 bit
1 bit

2 octets

1 bit
2 octets

2 octets

1 bit
1 bit

2 octets

2 octets

2 octets

1 bit

2 octets

2 octets

2 octets

1 bit

1 bit
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N°

391

392

394

395

481

482

483

484
485

486

487

488

489

490

491

492

493

494

495

496

497

Texte
Humidité absolue [g/kg]

Humidité absolue [g/m?3]

Statut de I'atmosphere d'intérieur : 1

= confortable | 0 = inconfortable

Statut de I'atmosphére d'intérieur :

Texte

Thermostat : Mode HVAC (Priorité 1)

Thermostat : Mode HVAC (Priorité 2)

Thermostat : Mode activation
protection antigel/thermique

Thermostat : Blocage (1 = bloquer)

Thermostat : Valeur de consigne
actuelle

Thermostat : Commutation (0 :
Chauffer | 1 : refroidir)

Thermostat : Valeur de consigne
chauffage confort

Thermostat : Valeur de consigne
chauffage confort (1:+]0:-)

Thermostat : Valeur de consigne
refroidissement confort

Thermostat : Valeur de consigne

refroidissement confort (1:+]0:-)

Thermostat : Décalage valeur de
consigne de base 16 bits
Thermostat : Valeur de consigne
veille chauffage

Thermostat : Valeur de consigne
veille chauffage (1:+]0:-)
Thermostat : Valeur de consigne
veille refroidissement
Thermostat : Valeur de consigne
veille refroidissement (1:+|0: -)
Thermostat : Valeur de consigne
chauffage Eco

Thermostat : Valeur de consigne
chauffage Eco (1:+]0:-)
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Fonc-
tion
Sortie

Sortie

Sortie

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée

Entrée
Sortie

Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée /
Sortie

Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée

Ban-
niéres
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT

-EC-

LECT

LECT

-EC-
L-CT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

Protocole de transmission

Type DPT

[14.5] DPT_Va-
lue_Amplitude
[14.17] DPT_Va-
lue_Density

[1.1] DPT_Switch

[16.0]
DPT_String_AS-
Cll

[20.102]
DPT_HVACMode
[20.102]
DPT_HVACMode
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp
[1.1] DPT_Switch

Dimen-
sion

4 octets
4 octets

1 bit

14 octets

1 octet

1 octet

1 bit

1 bit
2 octets

1 bit

2 octets

1 bit

2 octets

1 bit

2 octets

2 octets

1 bit

2 octets

1 bit

2 octets

1 bit
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N°

498

499

500

501

502

503

504

505

506

507

508

509

510

515

516

517

521

522

523

524

Texte

Thermostat : Valeur de consigne
refroidissement Eco

Thermostat : Valeur de consigne
refroidissement Eco (1 :+[0:-)
Thermostat : Valeur de réglage
chauffage (niveau 1)
Thermostat : Valeur de réglage
chauffage (niveau 2)
Thermostat : Valeur de mesure
refroidissement niveau 1
Thermostat : Valeur de mesure
refroidissement niveau 2

Régulateur température : Valeur de
réglage pour soupape 4/6 voies
Thermostat : Statut du chauffage
niveau 1 (1=ENCLENCHE |
0=FERME)

Thermostat : Statut du chauffage
niveau 2 (1=ENCLENCHE |
0=FERME)

Thermostat : Statut du
refroidissement niveau 1
(1=ENCLENCHE | 0=FERME)
Thermostat : Statut du
refroidissement niveau 2
(1=ENCLENCHE | 0=FERME)
Thermostat : Statut temporisation
confort

Thermostat : Temps de
temporisation confort
Compensation d'été : Température
extérieure

Compensation d'été : Valeur de
consigne

Compensation d'été : Blocage

(1 = bloquer)

Régulateur de I'humidité : Blocage
(1 : bloquer)

Régulateur de I'humidité : Valeur de
consigne

Régulateur de I'humidité : Valeur de
consigne (1:+ | 0:-)

Régulateur de I'humidité : Valeur de
réglage déshumidification

12

Fonc-
tion
Entrée /
Sortie
Entrée
Sortie
Sortie
Sortie
Sortie

Sortie

Sortie

Sortie

Sortie

Sortie

Entrée /
Sortie
Entrée
Entrée
Sortie
Entrée
Entrée
Entrée /
Sortie

Entrée

Sortie

niéres

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

LECT

-ECT

L-CT

-EC-

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

Protocole de transmission

Type DPT

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[1.1] DPT_Switch

[5.1] DPT_Sca-
ling

[6.1] DPT_Sca-
ling

[5.1] DPT_Sca-
ling

[6.1] DPT_Sca-
ling

[5.1] DPT_Sca-
ling

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[9.1] DPT_Va-
lue_Temp

[1.1] DPT_Switch

[1.2] DPT_Bool
[9 007] DPT_Va-
lue_Humidity

[1.2] DPT_Bool

[5.1] DPT_Sca-
ling

Dimen-

sion

2 octets

1 bit

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit

2 octets

2 octets

2 octets

1 bit

1 bit

2 octets

1 bit

1 octet
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N°

525

526

527

528

529

1111

1112

1113

1114

1115

1116

1117

1118

1119

1120

1121

1122

1123

1124

1125

Texte

Régulateur de I'humidité : Valeur de
mesure déshumidification niveau 2
Régulateur de I’humidité : Valeur de
réglage humidification

Régulateur de I'humidité : Statut de
la déshumidification (1=MARCHE |
0=ARRET)

Régulateur de I'humidité : Statut de
la déshumidification 2 (1=MARCHE |
0=ARRET)

Régulateur de I'humidité : Statut de
I'humidification (1=MARCHE |
0=ARRET)

Comparateur des valeurs de réglage
1:Entrée 1

Comparateur des valeurs de réglage
1: Entrée 2

Comparateur des valeurs de réglage
1:Entrée 3

Comparateur des valeurs de réglage
1:Entrée 4

Comparateur des valeurs de réglage
1:Entrée 5

Comparateur des valeurs de réglage
1: Sortie

Comparateur des valeurs de réglage
1: Blocage (1 : bloquer)
Comparateur des valeurs de réglage
2 : Entrée 1

Comparateur des valeurs de réglage
2 : Entrée 2

Comparateur des valeurs de réglage
2: Entrée 3

Comparateur des valeurs de réglage
2 :Entrée 4

Comparateur des valeurs de réglage
2:Entrée 5

Comparateur des valeurs de réglage
2 : Sortie

Comparateur des valeurs de réglage
2 : Blocage (1 : bloquer)
Comparateur des valeurs de réglage
3: Entrée 1

13

Fonc-
tion
Sortie

Sortie

Sortie

Sortie

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée

Entrée

Entrée

Sortie

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée

Entrée

Entrée

Sortie

Sortie

Entrée

Ban-
niéres
L-CT
L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

Protocole de transmission

Type DPT

[5.1] DPT_Sca-
ling

[6.1] DPT_Sca-
ling

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[5.1] DPT_Sca-
ling
[6.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[6.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[1.2] DPT_Bool

[5.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[1.2] DPT_Bool

[5.1] DPT_Sca-
ling

Dimen-
sion
1 octet

1 octet

1 bit

1 bit

1 bit

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 bit

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 bit

1 octet
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N°

1126

1127

1128

1129

1130

1131

1132

1133

1134

1135

1136

1137

1138

1141
1142
1143
1144
1145
1146

1147
1148
1149
1150
1151
1152
1153

Texte

Comparateur des valeurs de réglage
3: Entrée 2

Comparateur des valeurs de réglage
3:Entrée 3

Comparateur des valeurs de réglage
3:Entrée 4

Comparateur des valeurs de réglage
3:Entrée 5

Comparateur des valeurs de réglage
3: Sortie

Comparateur des valeurs de réglage
3: Blocage (1 : bloquer)

Comparateur des valeurs de réglage
4: Entrée 1

Comparateur des valeurs de réglage
4 : Entrée 2

Comparateur des valeurs de réglage
4: Entrée 3

Comparateur des valeurs de réglage
4 : Entrée 4

Comparateur des valeurs de réglage
4:Entrée 5

Comparateur des valeurs de réglage
4 : Sortie

Comparateur des valeurs de réglage
4 : Blocage (1 : bloquer)

Calculateur 1 : Entrée E1
Calculateur 1 : Entrée E2
Calculateur 1 : Entrée E3
Calculateur 1 : Sortie A1
Calculateur 1 : Sortie A2
Calculateur 1 : Texte de condition

Calculateur 1 : Statut de surveillance
Calculateur 1 : Blocage (1 : bloquer)
Calculateur 2 : Entrée E1

Calculateur 2 : Entrée E2

Calculateur 2 : Entrée E3
Calculateur 2 : Sortie A1

Calculateur 2 : Sortie A2

14

Fonc-

tion

Entrée

Entrée

Entrée

Entrée

Sortie

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée

Entrée

Entrée

Sortie

Sortie

Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Sortie
Sortie

Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Sortie

niéres

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
_EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT

Protocole de transmission

Type DPT

[5.1] DPT_Sca-
ling
[6.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[6.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[1.2] DPT_Bool

[5.1] DPT_Sca-
ling
[6.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[6.1] DPT_Sca-
ling
[5.1] DPT_Sca-
ling
[6.1] DPT_Sca-
ling
[1.2] DPT_Bool

Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage

[16.0]
DPT_String_
ASCII

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage

Dimen-

sion

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 bit

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 octet

1 bit

4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
14 octets

1 bit

1 bit

4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
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N°

1154

1155
1156
1157
1158
1159
1160
1161
1162

1163
1164
1165
1166
1167
1168
1169
1170

1171
1172
1173
1174
1175
1176
1177
1178

1179
1180
1181
1182
1183
1184
1185

Texte

Calculateur 2 :

Calculateur 2 :
Calculateur 2 :
Calculateur 3:
Calculateur 3:
Calculateur 3:
Calculateur 3:
Calculateur 3 :
Calculateur 3 :

Calculateur 3 :
Calculateur 3:
Calculateur 4 :
Calculateur 4 :
Calculateur 4 :
Calculateur 4 :
Calculateur 4 :
Calculateur 4 :

Calculateur 4 :
Calculateur 4 :
Calculateur 5:
Calculateur 5:
Calculateur 5:
Calculateur 5:
Calculateur 5 :
Calculateur 5 :

Calculateur 5:
Calculateur 5 :
Calculateur 6 :
Calculateur 6 :
Calculateur 6 :
Calculateur 6 :
Calculateur 6 :

Texte de condition

Statut de surveillance
Blocage (1 : bloquer)
Entrée E1

Entrée E2

Entrée E3

Sortie A1

Sortie A2

Texte de condition

Statut de surveillance
Blocage (1 : bloquer)
Entrée E1

Entrée E2

Entrée E3

Sortie A1

Sortie A2

Texte de condition

Statut de surveillance
Blocage (1 : bloquer)
Entrée E1

Entrée E2

Entrée E3

Sortie A1

Sortie A2

Texte de condition

Statut de surveillance
Blocage (1 : bloquer)
Entrée E1

Entrée E2

Entrée E3

Sortie A1

Sortie A2
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Fonc-
tion
Sortie

Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Sortie
Sortie

Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Sortie
Sortie

Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Sortie
Sortie

Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Sortie

Ban-
niéres
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT

Protocole de transmission

Type DPT

[16.0]
DPT_String_AS-
cll

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage

[16.0]
DPT_String_AS-
Cll

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage

[16.0]
DPT_String_AS-
cll

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage

[16.0]
DPT_String_AS-
Cll

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage

Dimen-
sion
14 octets

1 bit

1 bit

4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
14 octets

1 bit

1 bit

4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
14 octets

1 bit

1 bit

4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
14 octets

1 bit

1 bit

4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
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N°

1186

1187
1188
1189
1190
1191
1192
1193
1194

1195
1196
1197
1198
1199
1200
1201
1202

1203
1204
1391
1392
1393
1394
1395
1396
1397
1398
1399
1400
1401
1402
1403
1404
1405
1406

Texte

Calculateur 6 :

Calculateur 6 :
Calculateur 6 :
Calculateur 7 :
Calculateur 7 :
Calculateur 7 :
Calculateur 7 :
Calculateur 7 :
Calculateur 7 :

Calculateur 7 :
Calculateur 7 :
Calculateur 8 :
Calculateur 8 :
Calculateur 8 :
Calculateur 8 :
Calculateur 8 :
Calculateur 8 :

Texte de condition

Statut de surveillance
Blocage (1 : bloquer)
Entrée E1

Entrée E2

Entrée E3

Sortie A1

Sortie A2

Texte de condition

Statut de surveillance
Blocage (1 : bloquer)
Entrée E1

Entrée E2

Entrée E3

Sortie A1

Sortie A2

Texte de condition

Calculateur 8 : Statut de surveillance
Calculateur 8 : Blocage (1 : bloquer)

Entrée logique 1
Entrée logique 2
Entrée logique 3
Entrée logique 4
Entrée logique 5
Entrée logique 6
Entrée logique 7
Entrée logique 8
Entrée logique 9

Entrée logique 10

Entrée logique 11

Entrée logique 12

Entrée logique 13

Entrée logique 14

Entrée logique 15

Entrée logique 16

16

Fonc-
tion
Sortie

Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Sortie
Sortie

Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Sortie
Sortie
Sortie

Sortie
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée
Entrée

Ban-
niéres
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
_EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-

Protocole de transmission

Type DPT

[16.0]
DPT_String_AS-
cll

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage

[16.0]
DPT_String_AS-
Cll

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage
Selon réglage

[16.0]
DPT_String_AS-
cll

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool

Dimen-
sion
14 octets

1 bit

1 bit

4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
14 octets

1 bit

1 bit

4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
4 octets
14 octets

1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
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17 Protocole de transmission

N°. Texte Fonc- Ban- Type DPT Dimen-
tion niéres sion

1411 |logique 1 ET : Sortie TOR 1 bit Sortie L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit

1412 |logique 1 ET : Sortie A 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1413 |logique 1 ET : Sortie B 8 bit Sortie L-CT | [5.010] DPT._- 1 octet
Value_1_Ucount

1414 |logique 1 ET : Blocage Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

1415 |logique 2 ET : Sortie TOR 1 bit Sortie L-CT | [1.2] DPT_Bool 1 bit

1416 |logique 2 ET : Sortie A 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1417 |logique 2 ET : Sortie B 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1418 |logique 2 ET : Blocage Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

1419 |logique 3 ET : Sortie TOR 1 bit Sortie L-CT | [1.2] DPT_Bool 1 bit

1420 |logique 3 ET : Sortie A 8 bit Sortie L-CT | [5.010] DPT._- 1 octet
Value_1_Ucount

1421 |logique 3 ET : Sortie B 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1422 |logique 3 ET : Blocage Entrée |-EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

1423 |logique 4 ET : Sortie TOR 1 bit Sortie L-CT | [1.2] DPT_Bool 1 bit

1424 logique 4 ET : Sortie A 8 bit Sortie L-CT | [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1425 |logique 4 ET : Sortie B 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1426 logique 4 ET : Blocage Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

1427 |logique 5 ET : Sortie TOR 1 bit Sortie L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit

1428 |logique 5 ET : Sortie A 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1429 |logique 5 ET : Sortie B 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1430 logique 5 ET : Blocage Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit

1431 |logique 6 ET : Sortie TOR 1 bit Sortie L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit

1432 |logique 6 ET : Sortie A 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1433 |logique 6 ET : Sortie B 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1434 |logique 6 ET : Blocage Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

1435 |logique 7 ET : Sortie TOR 1 bit Sortie L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit

1436 |logique 7 ET : Sortie A 8 bit Sortie L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1437 |logique 7 ET : Sortie B 8 bit Sortie L-CT | [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

1438 |logique 7 ET : Blocage Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
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N°

1439
1440

1441

1442
1443
1444

1445

1446
1447
1448

1449

1450
1451
1452

1453

1454
1455
1456

1457

1458
1459
1460

1461

1462
1463
1464

1465

1466

Texte

logique 8 ET : Sortie TOR 1 bit
logique 8 ET : Sortie A 8 bit

logique 8 ET : Sortie B 8 bit

logique 8 ET : Blocage

Logique 10U :
Logique 10U :

Logique 10U :

10U:
20U:
20U:

Logique
Logique
Logique
Logique 2 OU:
20U:
30U:
30U:

Logique
Logique
Logique
Logique 30U:
30U:
40U:
40U:

Logique
Logique
Logique

Logique 40U :
40U:
50U:
50U:

Logique
Logique
Logique

Logique

50U:
60U :
60U :

Logique
Logique
Logique

Logique 6 QU :

Logique 6 OU:

Sortie TOR 1 bit
Sortie A 8 bit

Sortie B 8 bit

Blocage
Sortie TOR 1 bit
Sortie A 8 bit

Sortie B 8 bit

Blocage
Sortie TOR 1 bit
Sortie A 8 bit

Sortie B 8 bit

Blocage
Sortie TOR 1 bit
Sortie A 8 bit

Sortie B 8 bit

Blocage
Sortie TOR 1 bit
Sortie A 8 bit

: Sortie B 8 bit

Blocage
Sortie TOR 1 bit
Sortie A 8 bit

Sortie B 8 bit

Blocage

18

Fonc-
tion

Sortie
Sortie

Sortie

Entrée
Sortie
Sortie

Sortie

Entrée
Sortie
Sortie

Sortie

Entrée
Sortie
Sortie

Sortie

Entrée
Sortie
Sortie

Sortie

Entrée
Sortie
Sortie

Sortie

Entrée
Sortie
Sortie

Sortie

Entrée

Ban-
niéres
L-CT
L-CT
L-CT

-EC-
L-CT
L-CT
L-CT
-EC-
L-CT
L-CT
L-CT
-EC-
L-CT
L-CT
L-CT
-EC-
L-CT
L-CT
L-CT
-EC-
L-CT
L-CT
L-CT
-EC-
L-CT
L-CT
L-CT

-EC-

Protocole de transmission

Type DPT

[1.2] DPT_Bool
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool
[6.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool
[6.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[6.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[6.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch

Dimen-
sion

1 bit

1 octet

1 octet

1 bit

1 bit
1 octet

1 octet
1 bit
1 bit
1 octet
1 octet
1 bit
1 bit
1 octet
1 octet
1 bit
1 bit
1 octet
1 octet
1 bit
1 bit
1 octet
1 octet
1 bit
1 bit
1 octet

1 octet

1 bit
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N°

1467
1468

1469

1470
1471
1472

1473

1474
1520

1521

1522

1524

1525

1531

1532

1533

1534

1535

1536

1537

1538

1539

1540

Texte

Logique 7 OU : Sortie TOR 1 bit
Logique 7 OU : Sortie A 8 bit

Logique 7 OU : Sortie B 8 bit

Logique 7 OU : Blocage

Logique 8 OU : Sortie TOR 1 bit
Logique 8 OU : Sortie A 8 bit

Logique 8 OU : Sortie B 8 bit

Logique 8 OU : Blocage

Détecteur de mouvement : Objet de

test
Détecteur de mouvement

Déverrouillage objet de test

( 1 =déverrouillage)
Détecteur de mouvement
Blocage (1 = bloquer)
Détecteur de mouvement
Signal

Détecteur de mouvement
Réinitialisation cycle

Détecteur de mouvement :
Luminosité seuil marche

Détecteur de mouvement :
Luminosité seuil arrét

Détecteur de mouvement :
Temporisation luminosité

Détecteur de mouvement :
Sortie

Détecteur de mouvement :
Temporisation activation

Détecteur de mouvement :

: Slave :

: Slave :

: Slave :

Master 1:

Master 1:

Master 1:

Master 1:

Master 1:

Master 1:

Temporisation désactivation

Détecteur de mouvement :
Signal Slave

Détecteur de mouvement :
Réinitialisation cycle Slave
Détecteur de mouvement :
Blocage (1 = bloquer)
Détecteur de mouvement :
Central arrét

Master 1:

Master 1:

Master 1:

Master 1:

19

Fonc-
tion

Sortie
Sortie

Sortie

Entrée
Sortie
Sortie

Sortie

Entrée
Sortie

Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée /

Sortie
Entrée /

Sortie

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Protocole de transmission

Ban- Type DPT Dimen-

niéres sion

L-CT | [1.2] DPT_Bool 1 bit

L-CT [5.010] DPT_- 1 octet
Value_1_Ucount

L-CT |[5.010] DPT_- 1 octet

Value_1_Ucount
-EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit
L-CT | [1.2] DPT_Bool 1 bit

L-CT [5.010] DPT._- 1 octet
Value_1_Ucount
L-CT |[5.010] DPT_- 1 octet

Value_1_Ucount
-EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit
L-CT | [14] 14.xxx 4 octets

-EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

-EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

L-CT |[1.1] DPT_Switch |1 bit

-EC- [5.1] 1 octet
DPT_Scaling

LECT [9.4] DPT_Va- 2 octets
lue_Lux

LECT [9.4] DPT_Va- 2 octets
lue_Lux

LEC- [7.5] DPT_Time- |2 octets
PeriodSec

L-CT | Selon réglage 4 octets

LEC- [7.5] DPT_Time- |2 octets
PeriodSec

LEC- [7.5] DPT_Time- |2 octets
PeriodSec

-EC- [1.1]1 DPT_Switch |1 bit

-CT [5.1] 1 octet
DPT_Scaling

-EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit

-EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit

Capteur Sewi KNX TH-L-Pr ¢ Version : 26.07.2022 » Sous réserve d’erreurs et de modifications techniques.



N°

1541

1542

1543

1544

1545

1546

1547

1548

1549

1550

1551

1552

1553

1554

1555

1556

1557

1558

1559

1560

1561

Texte

Détecteur de mouvement :
Luminosité seuil marche
Détecteur de mouvement :
Luminosité seuil arrét
Détecteur de mouvement :
Temporisation luminosité
Détecteur de mouvement :
Sortie

Détecteur de mouvement :
Temporisation activation
Détecteur de mouvement :
Temporisation désactivation

Détecteur de mouvement : Master 2 :

Signal Slave

Détecteur de mouvement : Master 2 :

Réinitialisation cycle Slave

Détecteur de mouvement : Master 2 :

Blocage (1 = bloquer)

Détecteur de mouvement : Master 2 :

Central arrét

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Luminosité seuil marche

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Luminosité seuil arrét

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Temporisation luminosité

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Sortie

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Temporisation activation

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Temporisation désactivation

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Signal Slave

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Réinitialisation cycle Slave

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Blocage (1 = bloquer)

Détecteur de mouvement : Master 3 :

Central arrét

Détecteur de mouvement : Master 4 :

Luminosité seuil marche

Master 2 :

Master 2 :

Master 2 :

Master 2 :

Master 2 :

Master 2 :
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Fonc-
tion
Entrée /
Sortie

Entrée /

Sortie

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée /

Sortie
Entrée /

Sortie

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée /
Sortie

niéres

LECT

LECT

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

-EC-

-EC-

-EC-

LECT

LECT

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

-EC-

-EC-

-EC-

LECT

Protocole de transmission

Type DPT Dimen-
sion

[9.4] DPT_Va- 2 octets

lue_Lux

[9.4] DPT_Va- 2 octets

lue_Lux

[7.5] DPT_Time- 2 octets

PeriodSec

Selon réglage 4 octets

[7.5] DPT_Time- 2 octets

PeriodSec

[7.5] DPT_Time- |2 octets

PeriodSec

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[5.1] 1 octet

DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[9.4] DPT_Va- 2 octets

lue_Lux

[9.4] DPT_Va- 2 octets

lue_Lux

[7.5] DPT_Time- 2 octets

PeriodSec

Selon réglage 4 octets

[7.5] DPT_Time- 2 octets

PeriodSec

[7.5] DPT_Time- |2 octets

PeriodSec

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[5.1] 1 octet

DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[1.1] DPT_Switch |1 bit

[9.4] DPT_Va- 2 octets

lue_Lux
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N°

1562

1563

1564

1565

1566

1567

1568

1569

1570

1581

1582

1583

1584

1586

1587

1588

1589

1590

1591

1592

1593

Texte

Détecteur de mouvement : Master 4 :
Luminosité seuil arrét

Détecteur de mouvement : Master 4 :
Temporisation luminosité

Détecteur de mouvement : Master 4 :
Sortie

Détecteur de mouvement : Master 4 :
Temporisation activation

Détecteur de mouvement : Master 4 :
Temporisation désactivation
Détecteur de mouvement : Master 4 :
Signal Slave

Détecteur de mouvement : Master 4 :
Réinitialisation cycle Slave

Détecteur de mouvement : Master 4 :
Blocage (1 = bloquer)

Détecteur de mouvement : Master 4 :
Central arrét

Régulateur lumiére : Valeur de
consigne luminosité

Régulateur lumiére : Temporisation
arrét

Régulateur lumiere : Marche / arrét
(1 =marche | 0 = arrét)

Régulateur lumiére : Niveau de
variation

Régulateur lumiére : Ecart entre la
valeur de consigne - réelle

Régulateur lumiére : Temps de
compensation

Régulateur lumiére : Valeur de
réglage

Régulateur lumiére : Commutation
Régulateur lumiére : Variation

Régulateur lumiére : Luminosité
en %

Régulateur lumiere : Rétro signal
commutation

Régulateur lumiere : Rétro signal
commutation
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Fonc-
tion
Entrée /
Sortie
Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée

Sortie

Entrée

Entrée

Entrée /

Sortie

Entrée /
Sortie

Entrée

Entrée

Entrée /
Sortie

Entrée /
Sortie

Entrée /
Sortie

Sortie

Sortie

Sortie

Entrée

Entrée

niéres

LECT

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

-EC-

—CT

-EC-

-EC-

LECT

LECT

-EC-

LECT

LECT

LECT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

-EC-

Protocole de transmission

Type DPT

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
Selon réglage

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[5.1]
DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[5.1] DPT_Sca-
ling

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[6.1] DPT_Sca-
ling

[1.1] DPT_Switch
[3.7]
DPT_Control_Di-
mming

[5.1] DPT_Sca-
ling

[1.1] DPT_Switch

[3.7]
DPT_Control_Di-
mming

Dimen-

sion

2 octets

2 octets

4 octets

2 octets

2 octets

1 bit

1 octet

1 bit

1 bit

2 octets

2 octets

1 bit

1 octet

2 octets

2 octets

1 octet

1 bit

4 bit

1 octet

1 bit

4 bit
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22 Réglage des parameétres

N°. Texte Fonc- Ban- Type DPT Dimen-
tion niéres sion
1594 |Régulateur lumiére : Rétro signal Entrée -ECT | [5.1] DPT_Sca- 1 octet
luminosité en % ling
1595 |Régulateur lumiére : Interruption Entrée/ LECT |[7.5] DPT_Time- 2 octets
temporisation Sortie PeriodSec
1596 |Régulateur lumiére : Poursuite Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
1597 |Régulateur lumiére : Blocage Entrée -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
(1 = bloquer)

5. Réglage des parametres

5.1. Comportement en cas de panne de secteur/
du retour de tension

Comportement en cas de panne d'alimentation du bus :

L'appareil ne transmet rien.

Comportement au retour de la tension de bus ou de la tension auxiliaire et
suivant la programmation ou la réinitialisation :

L'appareil transmet toutes les valeurs de sortie de commutation mesurées conformé-
ment au comportement de transmission configuré dans le bloc des parametres avec
les temporisations qui sont déterminées dans le bloc de paramétres « Réglages géné-
raux ».

5.2. Réglages généraux

Déterminez les caractéristiques de base de la transmission de données.

Temporisation de transmission aprés la mise sous tension et la programmation pour :

les valeurs mesurées 6se..*2h
Seuil et sortie TOR 5se..e2h
Objets régulateurs bse..*2h
Objets de comparaison et de calcul 5se..e2h
Objets logiques 5se..*2h

-

Taux maximal de télégrammes message par seconde

5 messages par seconde

20 messages par seconde
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23 Réglage des parameétres

5.3. Détecteur de mouvements

Le détecteur de mouvement détecte un mouvement sur la base de différences de tem-
pérature. Assurez-vous que le message « aucun mouvement » ait été envoyé au bus
avec environ 5 secondes de temporisation. Aprés la mise sous tension de service et
apres la réinitialisation, il se passe environ 15 secondes jusqu'a ce que le détecteur soit
opérationnel.

Activez I'objet test, si vous voulez tester la détection de mouvement au cours de la
mise en service.

Avec I'objet de test actif, vous pouvez paramétrer |'évaluation de I'objet de déverrou-
illage, la valeur avant la premiére communication ainsi que le type et la valeur de I'ob-
jet de test.

Utiliser I'objet de test Non ¢ Oui

Si I'objet de test est utilisé :

Evaluation de I'objet de déverrouillage e alavaleur 1:débloquer | ala valeur 0:
verrouiller
®alavaleur0: verrouiller | a la valeur 1:
débloquer

Valeur avant la premiére communication 01

Type d'objet de test * 1 bit

¢ 1 octet (0...255)

¢ 1 octet (0%...100%)

® 1 octet (0°...360°)

1 octet (0...63) appel de scéne

® 2 octets compteur sans sighe

® 2 octets compteur avec sighe

¢ Virgule flottante 2 octets

® 4 octets compteur sans sighe

® 4 octets compteur avec signe

¢ Virgule flottante 4 octets
Valeur de I'objet de test au mouvement Par ex. 0 * 1 [en fonction du type de test]

Valeur de I'objet de test sans mouvement Par ex. 0 1 [en fonction du type de test]

Spécifiez si le détecteur de mouvement doit opérer en tant que Master ou Slave.
Pour un dispositif Master, les réponses a la détection de mouvement ont été enregis-
trés dans les paramétres de réglage Master 1 a 4. Ainsi, Master commande jusqu'a
quatre luminaires différents, les scénes, etc., et contréle aussi en option, les détecteurs
de mouvements des dispositifs Slave.

Ainsi, le dispositif Slave transmet un détecteur de mouvement via le bus a un Master.

Mode Slave ® Master

Détecteur de mouvement en tant que Slave :
Pour l'utiliser, activer Slave.

Utiliser Slave Non ¢ Oui
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24 Réglage des parameétres

En cas de mouvement détecté, I'appareil transmet 1 cycliquement au Master via le bus.

Les informations pour le paramétrage du cycle de transmission Slave
et la réinitialisation du cycle sont disponibles dans le chapitre Définir
la communication entre Master et Slave, page 28.

Réglez le cycle de transmission plus court que la temporisation d’arrét du Master.

Cycle de transmission en cas de détection | 1...240; 2
de mouvement (en secondes)

Paramétrez le type et la valeur d’objet pour I'entrée de cycle résiduel Slave par la
méme opération que |'entrée réinitialisation cycle Master.

Type d'objet réinitialisation cycle ¢ 1 bit
¢ 1 octet (0%...100%)
Réinitialisation cycle pour la valeur 0e1et/ou0..100; 1

Slave peut étre verrouillé via le bus.

Utiliser le blocage Non ¢ Oui
Evaluation de I'objet de blocage e alavaleur 1: verrouiller | a la valeur 0 :
débloquer
®alavaleur0: verrouiller | a la valeur 1:
débloquer

Valeur avant la premiére communication  0e1

5.3.1. Master 1/2/3/4

Si I'appareil est réglé en tant que Slave, des parameétres supplémentaires de réglage 1
a 4 Master s’affichent. De cette fagon le capteur Capteur Sewi KNX TH-L-Pr peut exé-
cuter les quatre fonctions de commande différentes pour la détection de mouvement.
Pour utiliser, activez Master.

Utiliser Master 1/2/3/4 Non e Oui

Déterminez dans quels cas les seuils et les temporisations recues par objet doivent
rester maintenues. Le paramétre n'est pris en compte que si le réglage par objet est
activé ci-dessous. Sachez que le réglage « apres le retour de tension et de la
programmation » ne doit pas étre utilisé pour la premiéere mise en service, étant donné
que les réglages d'usine sont toujours utilisés jusqu'a la 1ére communication (le rég-
lage via les objets est ignoré).

Les temporisations qui sont regues par
objet de communication

Les seuils et les temporisations ne doivent | e pas rester maintenues_
e apres le retour de tension
e aprés le retour de tension et
dela

programmation
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25 Réglage des parameétres

Sélectionnez si le mouvement doit étre détecté toujours ou en fonction de la lu-
minositeé.

Détection de mouvement toujours ® en fonction de la luminosité

Les réglages pour la détection de mouvement en fonction de la luminosité :

La détection de mouvement luminosité en fonction de la luminosité peut étre
utilisée via des valeurs limites de mise en marche-arrét distinctes ou en fonction de la
lumiere du jour. Les seuils distincts sont idéaux pour commander les lumieres dans les
piéces qui sont éclairées uniquement par la lumiére artificielle. La commande basée
sur la lumiere du jour est idéale pour les pieces avec lumiere du jour et la lumiére arti-
ficielle.

Détection de mouvement En fonction de la luminosité
Mode en fonction de la luminosité ¢ Valeurs de mise en marche-arrét distinc-
tes

¢ En fonction de la lumiére du jour

Pour la détection de mouvement de luminosité en fonction de la luminosité
avec des seuils de mise en marche-arrét distinctes, activez au besoin les objets
pour le réglage des seuils. Spécifiez ensuite la valeur de mise en marche-arrét (plage
de luminosité). La valeur de mise en marche est la valeur en-dessous de laquelle la pié-
ce doit étre éclairée en cas de détection de mouvement. La valeur de mise a I'arrét doit
étre supérieure a la valeur de luminosité de la piece éclairée artificiellement.

Si la luminosité ambiante est supérieure a la valeur seuil d'activation mais est toujours
inférieure a la valeur seuil de désactivation et que le mouvement persiste ou si un nou-
veau mouvement est détecté avant expiration du délai de temporisation de la désacti-
vation, le délai de temporisation de la désactivation recommence au début. Ce n'est
qu'une fois que la luminosité dépasse la valeur seuil de désactivation qu'il n'y a plus
de prolongement du délai de temporisation de la désactivation.

Une fois que la sortie maitre détecte la valeur de fin de mouvement, la luminosité doit
d'abord devenir inférieure a la valeur seuil d'activation, avant qu'un mouvement ne pu-
isse a nouveau étre détecté.

Mode en fonction de la luminosité * Valeurs de mise en marche-arrét
distinctes

Seuils configurés via les objets Non e Oui

Activer le capteur en-dessous de lux 1...5000; 200

Désactiver le capteur en dessous de lux 1...56000; 500

Pour la détection de mouvement en fonction de la lumiére du jour activez si be-
soin les objets nécessaires au réglage de seuils/hystérése et temps de temporisations.
Entrez alors la valeur de démarrage. Il s’agit |a de la valeur en-dessous de laquelle la
piéce doit étre éclairée en cas de détection de mouvement.

La valeur de mise hors circuit résulte d'une mesure de luminosité, qui est entreprise
aprés la temporisation du détecteur. Réglez la temporisation de telle sorte qu’apreés,
toutes les lumiéres soient mises en variation ascendante sur la luminosité finale. Pour
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la valeur de luminosité mesurée, I'hystérese est incluse. Si la luminosité ambiante dé-
passe ultérieurement cette valeur totale, parce que la piéce continue a étre éclairée par
la lumiére naturelle, la commande de mouvement est désactivée.

Si le maitre active un éclairage, il mesure la luminosité ambiante aprés expiration du
délai d'attente.

Si la luminosité ambiante est supérieure a la valeur seuil d'activation mais inférieure a
la luminosité mesurée + I'hystérése et que le mouvement persiste ou si un nouveau
mouvement est détecté avant expiration du délai de temporisation de la désactivation,
le délai de temporisation de la désactivation recommence au début.

Ce n'est qu'une fois que la luminosité dépasse la luminosité mesurée + I'hystérése qu'il
n'y a plus de prolongement du délai de temporisation de la désactivation.

Une fois que la sortie maitre détecte la fin du mouvement, la luminosité doit alors de-
venir inférieure a al valeur seuil d'activation, afin qu'un mouvement puisse a nouveau
étre détecté.

Mode en fonction de la luminosité ¢ En fonction de la lumiére du jour
Seuils et hystérese réglable via les objets Non e Oui

Temps d’attente configuré via les objets Non e Oui

Activer le capteur en-dessous de lux 1...5000; 200

Désactiver le capteur au plus tot apres

une temporisation de secondes 0...600; 5
apres la détection de mouvement et

au-dessus de la luminosité mesurée plus

Hystérése 1...5000; 200
En lux

Réglages pour tous les modes de détection de mouvement :

Les parameétres suivants peuvent étre définis indépendamment du mode de détection
de mouvement, donc pour la détection de mouvement «toujours» et «en fonction de
la luminosité».

Définissez le mode de sortie et la valeur. Les différents modes permettent de com-
mander les lumiéres commutables (1 bit), les variateurs (1 octet 0-100%), les scenes (1
octet 0 ... 63 & appels de scénes et d'autres fonctions.

Mode de sortie * 1 bit
¢ 1 octet (0...255)
¢ 1 octet (0%...100%)
® 1 octet (0°...360°)
¢ 1 octet (0...63) appel de scéne
® 2 octets compteur sans signe
® 2 octets compteur avec sighe
e Virgule flottante 2 octets
® 4 octets compteur sans sighe
® 4 octets compteur avec signe
¢ Virgule flottante 4 octets

Valeur de sortie pour mouvement Par ex. 0 ¢ 1 [en fonction du mode de sortie]
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Valeur de sortie sans mouvement Par ex. 0 * 1 [En fonction du mode de sortie]
Valeur de sortie au verrouillage Par ex. 0 ¢ 1 [En fonction du mode de sortie]

Spécifiez si les temporisations vie les objets peuvent étre définis et puis fixez ensuite
les délais de commutation. Avec la temporisation de blocage aprés |'arrét, vous
empéchez que le capteur ne percoive une lampe qui s’éteint dans sa plage de détection
en tant que modification de température et signale en tant que mouvement.

Le temps de blocage commence dés que la sortie maitre a envpyé la valeur de " fin de
mouvement ", par ex. la commande " Eclairage éteint ", ou recoit une commande d'ar-
rét centralisée. Pendant le délai, le madtre ne détecte pas de mouvement et les notifi-
cations de mouvement des esclaves ne sont pas enregistrées. Une fois le délai écoulé,
le maitre envoie le télégramme de réinitialisation de cycle des escales.

Exemple d'application :

Selon la situation de montage et I'éclairage, il est possible qu'un détecteur détecte le
changement thermique de la lampe lors de I'extinction de la lampe par le maitre
comme un mouvement. Sans temps de blocage, I'éclairage serait a nouveau allumé
immédiatement.

Temporisations configurées via les objets Non e Oui
(en secondes)

Activation temporisée Ose5se10se..2h

(Si la temporisation est réglée via les objets | (Pour la détection de mouvements en fonc-
: valide jusqu’a la 1éere communication) tion de la lumiére du jour : valeur fixe Os)
Temporisation désactivation Oseb5sel10se..2h

(Si latemporisation est réglée via les objets

: valide jusqu’a la 1éere communication)

Temporisation de verrouillage pour la 0...600; 2
détection de mouvement aprés la tempori-

sation de la mise a I'arrét en secondes

Réglez le comportement de la transmission de la sortie Master.

Comportement de transmission ¢ en cas de modification

¢ en cas de modification sur mouvement

¢ en cas de modification sur aucun mouve-

ment

¢ en cas de modification et cyclique

¢ en cas de modification sur mouvement
et cyclique

¢ en cas de modification sur aucun
mouvement et Cyclique

Cycle 1Se5se...2h
(si transmis cycliquement)

En outre, vous pouvez intégrer a la commande un signal Slave, c’est-a-dire un signal
d'un autre détecteur de mouvements.

Utiliser le signal Slave Non ¢ Oui
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Le dispositif Slave transmet cycliqguement 1 au bus, aussi longtemps qu'un mouve-
ment est détecté. Master le recoit a I'objet d'entrée « Master » : Slave signale et évalue
le signal Slave comme un propre signal de détecteur.

En outre, Master a la possibilité de déclencher une réinitialisation du cycle de transmis-
sion Slave.

Les informations pour le paramétrage du cycle de transmission Slave
et la réinitialisation du cycle sont disponibles dans le chapitre Définir
la communication entre Master et Slave, page 28.

Paramétrez immédiatement le mode et la valeur d’objet pour la sortie de la réinitia-
lisation de cycle Slave de Master, comme |’entrée résiduelle cycle Slave .

Type d'objet réinitialisation cycle Slave ¢ 1 bit
¢ 1 octet (0%...100%)
Réinitialisation cycle pour la valeur 0e1et/ou0..100; 1

Master peut étre verrouillé via le bus.

Utiliser le blocage Non ¢ Oui
Evaluation de I'objet de blocage e alavaleur 1: verrouiller | a la valeur 0 :
débloquer
®alavaleur0: verrouiller | a la valeur 1:
débloquer

Valeur avant la premiére communication  0e1
Comportement de sortie

Au blocage ® ne rien transmettre
e transmettre la valeur

Au déverrouillage e comme comportement de la transmission
e transmettre immédiatement la valeur
actuelle

5.3.2. Définir la communication entre Master et Slave

Cycle de transmission Slave - Temporisation de I'arrét Master

Définissez le cycle de transmission Slave plus court que la mise hors tension Master.
Cela garantit que Master n’exécute aucune action de coupure lorsque Slave détecte en-
core un mouvement.

Réinitialisation cycle de Slave

La réinitialisation cycle de Slave est requise, si une action de coupure Master est dé-
clenchée par I'objet : « Master Central arrét ».

Lorsque Master exécute une action d’arrét, il transmet en méme temps via I'objet
« Master réinitialisation cycle Slave : Réinitialisation cycle Slave un signal au bus. Sla-
ve peut recevoir ce signal via I'objet « Slave : Réinitialisation cycle », pour transmettre
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immeédiatement un signal au bus en cas de détection de mouvement. Master recoit le
signal de détection de mouvement sans avoir a attendre le cycle de transmission Slave
suivant.

Sachez que le type d'objet et la valeur pour la réinitialisation entrée réinitialisation cyc-
le de Slave et la sortie réinitialisation cycle Master doivent étre paramétrés tout de sui-
te.

Exemple d'utilisation :

Une personne entre dans un couloir, Master détecte ce mouvement et allume la lumié-
re du couloir. En quittant le couloir, cette personne veut éteindre la lumiére par bouton-
poussoir.

Cependant, pendant ce temps, une autre personne se tient encore dans le couloir, qui
est alors détectée par Slave. Celle-ci serait dans I'obscurité et devrait attendre le cycle
de transmission suivant de Slave, jusqu'a ce que la lumiére se rallume.

Pour éviter cela, la commande de bouton avec |'objet « Master » est : connectée
« Central arrét ». De cette fagon, Master transmet une commande de réinitialisation du
cycle a Slave, si la lumiére est éteinte manuellement. Dans I'exemple, Master rallume-
rait immédiatement la lumiére.

5.4. Reéglage de I'éclairage

Pour le réglage de I'éclairage le capteur détecte la luminosité dans la piéce. Activez le
réglage de I'éclairage.

Utiliser la régulation Non ¢ Oui

Définissez les cas dans lesquels les données recues par objet valeur de consigne, la
différence valeur de consigne-réelle, le niveau crépusculaire et les périodes doivent
rester maintenus. Sachez que le réglage « apreés le retour de tension et de la pro-
grammation » ne doit pas étre utilisé pour la premiére mise en service, étant donné que
les réglages d'usine Sont toujours utilisés jusqu’a la 1ére communication.

Les données recues par objet

Valeur de consigne, différence valeur de ® pas rester maintenus_
consigne-réelle, niveau crépusculaire et e apres le retour de tension
périodes ne doivent e apres le retour de tension et de la

programmation

Définissez la valeur prescrite pour la luminosité de la piéce et spécifiez si, outre
les informations crépusculaires définies ci-apres, un objet de distribution doit égale-
ment étre transmis.

Valeur prescrite en Lux 0...60000 ; 500
Transmettre |'objet de distribution Non e Oui
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Définissez si le réglage de I'éclairage est activé par le mouvement et/ou si un ob-
jet marche/arrét est activé. Pour le réglage en fonction des mouvements, le détec-
teur de mouvement interne de I'appareil est évalué.

Paramétrez I'évaluation et la valeur de I'objet avant la premiére communication. Défi-
nissez le nombre de secondes pendant lesquelles le réglage continue a fonctionner a
I’arrét du mouvement.

A la fin du réglage soit « rien » peut étre transmis (le statut reste inchangé », soit une
commande arrét ou marche (via I'objet de distribution activé ci-dessus) ou une valeur
de variation.

Le réglage démarre au * mouvement
* Objet réception marche/arrét
¢ Objet réception marche/arrét ou
Mouvement
Le réglage s'arréte en cas de * mouvement
* Objet réception marche/arrét
¢ Objet réception marche/arrét ou
Mouvement

Evaluation de I'objet ®1=marche |0 = arrét
*0=marche | 1=arrét

Valeur d'objet avant la premiére communi- 0e1

cation

Temporisation arrét en secondes apres 0...1800; 120

I"arrét du mouvement

Comportement a l'arrét ® ne transmet rien
e transmet ordre d'arrét
e transmet ordre marche
e transmet valeur

Valeur en % 0...100

Définissez a partir de quel écart de la valeur de consigne une commande de variati-
on doit étre transmise. Spécifiez le niveau de variation et le cycle de répétition
pour la commande de variation.

Déterminez jusqu’a quelle valeur de rétro signal de I'actionneur de variation, une
commande pour plus clair ou plus sombre est transmise. Ceci définit d'une part le do-
maine d'application de I'éclairage et d’autre part, aprés avoir atteint la valeur minimale
et/ou maximale, de cette facon il n'y a plus de messages qui soient encore transmis
inutilement au bus.

Transmet commande de variation, si e entre la valeur réelle et la valeur de con-
signe de X %
si I'écart est supérieur
e entre la valeur réelle et la valeur
de consigne de X Lux
Si I'écart est supérieur

I’écart entre la valeur de consigne / réelle 1...100 ; 20
en %
(En cas d’écart en %)
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Valeur de consigne / réelle en lux
(En cas d’écart en lux)

Niveau de variation

Répétition de la commande de variation en
secondes

Variation plus clair pour valeur rétro signal
en %

Variation plus sombre pour valeur rétro
signal en %

Réglage des parameétres

1...2500 ; 100

100,00% ¢ 50,00% ® 25,00% ® 12,5% ® 6,25% *
3,13%* 1,56%
1...600 ; 6

1...100

.99

)

Le réglage de I'éclairage peut étre interrompu par des objets rétro signal interrup-
teurs ou variateurs interrompus, ce qui signifie que plus rien n’est transmis via la
sortie variation. Ainsi le service manuel de I'éclairage est prioritaire.

Paramétrez a quels objets il faut interrompre et quand le réglage doit continuer a fonc-

tionner.

Utiliser l'interruption
Interrompre le réglage en cas de

Réception de I'objet de distribution
rétro signal

Réception rétro signal de I'objet variateur
Continuer le réglage

Temporisation en secondes

Valeur objet

Non ¢ Oui

Non e Oui

Non e Oui

e aprés temporisation

* en cas de mouvement aprés temporisa-
tion

¢ en cas de réception objet apres tempori-
sation

¢ en cas de réception objet ou aprés tem-
porisation

e en cas de mouvement apres réception
objet

¢ en cas de réception objet ou mouvement
aprés temporisation

5...72000 (valeur standard en fonction du
réglage de « Continuer le réglage »)

0e1e00u1

Remarque : Si les critéres pour la continuation du programme de réglage ont été rem-
plis, mais que le réglage est justement interrompu ou verrouillé, alors I'arrét de I'inter-
ruption n’a pas d'incidence sur le comportement de |'éclairage.
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Le réglage de I'éclairage peut étre verrouillé via le bus. Contrairement a l'interruption,
une commande de distribution ou de valeur de luminosité peut étre transmise en cas
de blocage. Au déblocage, la valeur de réglage suit la régulation.

Utiliser le blocage Non ¢ Oui
Evaluation de I'objet de blocage e alavaleur 1:verrouiller | a lavaleur0:
débloquer
® alavaleur 0 : verrouiller | a la valeur 1:
débloquer

Valeur avant la premiére communication  0e1

Comportement de sortie
au blocage ® ne transmet rien
e transmet ordre d’arrét
e transmet ordre marche
e transmet valeur

5.5. Valeur mesurée de la température

Spécifiez si I'obstacle doit étre transmis, lorsque le capteur est défectueux.

Utiliser un obstacle Non ¢ Oui

Lors de la mesure de la température, |'échauffement propre de I'appareil est pris en
compte par |'électronique. Il est compensé dans I'appareil.

Vous pouvez ajuster la valeur mesurée a transmettre a l'aide de I'offset.
Les variations permanentes de valeurs mesurées doivent ainsi étre corrigées.

Offset en 0,1°C -50...50; 0

L'appareil peut également calculer une valeur mixte a partir de sa propre valeur me-
surée et une valeur externe. Si souhaité, déterminez le calcul de la valeur mixte. Si une
proportion externe est utilisée, tous les réglages suivants se réferent (seuils, etc.) a la
valeur mesurée totale.

Utiliser la valeur mesurée externe Non ¢ Oui
Ext. Proportion de la valeur mesurée totale 5% ®10%e®...®50% ... 100%
Le comportement de la transmission pour | ¢ pas
la valeur mesurée interne et totale e cyclique
¢ en cas de modification
® en cas de modification et cyclique
A partir de la modification de 0,1°C0,2°C0,5°Ce..*5,0°C
(si transmis en cas de modification)
Cycle de transmission bse10se..*2h
(si transmis cycliquement)

La valeur mesurée minimale et maximale peut étre mémorisée et transmise au
bus. Avec les objets « Réinitialisation température valeur minimale/maximale », les va-
leurs peuvent étre réinitialisées a la valeur mesurée actuelle. Les valeurs ne sont pas
sauvegardées apres RAZ.
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Utiliser la valeur minimale et maximale Non e Oui

5.6. Seuils de température

Activez les seuils de température nécessaires. Les menus pour le réglage supplémen-
taire des seuils s'affichent alors.

Utiliser le seuil 1/2/3/4 Oui e Non

5.6.1. Seuil1,2,3,4

Seuil

Déterminez dans quels cas les seuils et les temporisations recues par objet doivent
rester maintenues. Le parametre n'est pris en compte que si le réglage par objet est
activé ci-dessous. Sachez que le réglage « aprés le retour de tension et de la
programmation » ne doit pas étre utilisé pour la premiére mise en service, étant donné
que les réglages d'usine sont toujours utilisés jusqu'a la 1ére communication (le rég-
lage via les objets est ignoré).

Les seuils et les temporisations

qui sont regues par objet de communica- * pas rester maintenues_
tion ne doivent e aprés le retour de tension
e apres le retour de tension et de la

programmation

Le seuil peut étre réglée via les paramétres directement dans le programme d'applica-
tion ou prescrite par objet de communication via le bus.

Prescription du seuil par paramétre :
Réglez directement un seuil et une hystérése.

Prescription de seuil par Parameétres ® Objets de communication
Seuil en 0,1°C -300 ... 800 ; 200

Prescription du seuil par objet de communication :

Prescrivez le seuil telle qu'elle est regue par le bus. En principe, une nouvelle valeur
peut étre regue ou uniqguement un ordre pour le relevement et I'abaissement.

A la premiére mise en service, un seuil doit s'appliquer jusqu'a la 1ére communication
d'un nouveau seuil. Dans le cas d'un appareil qui a été déja mis en service, le dernier
seuil communiqué peut étre utilisé. En principe une plage de température est prescrite
a laquelle le seuil peut étre modifié (limite de valeur d'objet).

Un seuil défini reste maintenu jusqu'a ce qu'une nouvelle valeur ou une modification
soit transmise. La valeur actuelle prescrite est enregistrée, afin qu'en cas de défaillance
de tension elle reste maintenue et soit a nouveau disponible au retour de tension de
service.

Capteur Sewi KNX TH-L-Pr ¢ Version : 26.07.2022 » Sous réserve d’erreurs et de modifications techniques.



34 Réglage des parameétres

Prescription de seuil par Parametres e Objets de communication
Seuil de démarrage par 0,1°C -300 ... 800 ; 200

s'applique jusqu'a la 1ére communication

Seuil de I'objet (min) en 0,1°C -300...800

Seuil de I'objet (max) en 0,1°C -300...800

Type de modification de seuil Valeur absolue ® Relevement / abaissement
Pas de progression 0,1°Ce...e5°C

(en cas de modification par le reléevement /

I'abaissement)

Indépendamment du type de seuil prescrit, vous réglez I'hystérése.

Réglage de I'hystérése en % ¢ absolue
Hystérése en 0,1° 0...1100 ; 50
Hystérése en % du seuil 0...50; 20

Sortie TOR

Activez le comportement de la sortie TOR en cas de dépassement supérieur/ inférieur
du seuil. Le délai de commutation de la sortie peut étre défini via les objets ou directe-
ment en tant que parameétre.

La sortie est pour ¢ VL au-dessus = 1| VL - hyst. au-dessous
(VL = seuil) =0
¢ VL au-dessus =0 | VL - hyst. au-dessous
=1
e VL au-dessous =1 | VL + hyst. au-dessus
=0
¢ VL au-dessous =0 | VL + hyst. au-dessus
=1
Temporisation configurée via les objets Non e Oui
(en secondes)

Délai de commutation de 0 a 1 aucunee®l1se2se5sel10se..o2h
(Si la temporisation est réglée via les objets

: valide jusqu’a la 1ére communication)

Délai de commutation de 1a 0 aucunee®l1se2se5sel10se..e2h
(Si la temporisation est réglée via les objets

: valide jusqu’a la 1ére communication)

La sortie TOR transmet ¢ en cas de modification
® en cas de modification sur 1
¢ en cas de modification sur 0
¢ en cas de modification et cyclique
¢ en cas de modification sur 1 et cyclique
e en cas de modification sur 0 et cyclique
Cycle 5se10se30s...°2h
(uniquement en cas de transmission cyclique)
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Blocage

Réglage des parameétres

On peut verrouiller la sortie TOR via un objet.

Utiliser le verrouillage de la sortie TOR

Non ¢ Oui

Spécifiez ici les prescriptions pour le comportement de la sortie au cours du blocage,

si le verrouillage est activé.

Evaluation de I'objet de blocage

Valeur de I'objet de blocage avant la 1ere
communication

Comportement de la sortie TOR
Au blocage

Au déverrouillage
(avec temporisation de déverrouillage de
2 secondes)

e alavaleur 1: verrouiller | a la valeur 0 :
débloquer
*alavaleur 0 : verrouiller | a la valeur 1:
débloquer

0e1

e Ne transmettre aucun message
e transmettre 0
® transmettre 1

[en fonction du réglage de « Sortie TOR
transmet »]

Le comportement de la sortie TOR au déverrouillage dépend de la valeur du parametre
« La sortie de commutation transmet » (voir « sortie de commutation »)

La sortie TOR transmet en cas de modifica-
tion

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 1

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 0

La sortie TOR transmet en cas de modifica-
tion et cyclique

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 1 et cyclique

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 0 et cyclique

5.7.

¢ Ne transmettre aucun message
® Transmission du statut de la sortie TOR

¢ Ne transmettre aucun message
e si la sortie TOR = 1 =» transmet 1

* Ne transmettre aucun message
¢ si la sortie TOR =0 =» transmet 0
Transmet le statut de la sortie TOR

si la sortie TOR = 1 =&»transmet 1

si la sortie TOR = 0 =»transmet 0

Température régulateur Pl

Activez ici les régulations que vous souhaitez utiliser.

Utiliser la régulation

Régulation générale

Non ¢ Oui

Déterminez dans quels cas les seuils et les temporisations recues par objet doivent
étre maintenues. Le paramétre n'est pris en compte que si le réglage par objet est ac-
tivé ci-dessous. Sachez que le réglage « apres le retour de tension et de la programm-
ation » ne doit pas étre utilisé pour la premiére mise en service, étant donné que les
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réglages d'usine sont toujours utilisés jusqu'a la 1ére communication (le réglage via
les objets est ignoré).

Les valeurs de consigne et les temporisati-

ons
qui sont regues par objet de communica- ® pas rester maintenues
tion ne doivent e aprés le retour de tension

e apres le retour de tension et de la
programmation

Pour une régulation de la température ambiante conforme aux besoins, les modes
Confort, Mise en veille, Eco et Protection des batiments sont utilisés.

Confort en cas de présence,

Mise en veille en cas de courte absence,

Eco comme mode nocturne et

Protection contre le gel et la chaleur (protection des batiments) par ex. avec la fe-
nétre ouverte.

Dans les réglages du régulateur de la température, les températures de consigne sont
déterminées pour les différents modes. Le mode qui doit étre utilisé est déterminé via
les objets. Un changement de mode peut étre enclenché manuellement ou automati-
quement (p. ex. par la temporisation, contact fenétre).

Le mode peut étre commuté via deux objets de 8 bit qui ont une priorité différente.
Objets

« ... Mode HVAC (Priorité 2) » pour la commutation dans le fonctionnement quotidien
et

« ... Mode HVAC (Priorité 1) » pour la commutation centrale avec une priorité supérieu-
re.

Les objets sont codés comme suit :

0 = Auto

1 = Confort

2 = Mise en veille
3=Eco

4 = Protection des batiments

En alternative, trois objets peuvent étre utilisés, auquel cas un objet commute alors
entre le mode Eco et Mise en veille et active les deux autres modes Confort et/ou le
mode de Protection contre le gel et la chaleur. L'objet Confort bloque dans ce cas |'ob-
jet Eco / Mise en veille, la priorité la plus élevée ayant pour objet la protection contre
la chaleur et le gel. Objets

« ... Mode (1: Eco | 0 : Mise en veille) »,

« ... Mode activation confort et

« ... Mode activation protection contre le gel et la chaleur

Commutation de mode via ¢ deux objets 8 bits (modes HVAC)
e trois objets 1 bit

Déterminez ce qu'il faut exécuter comme mode aprés une réinitialisation (p. ex.
une panne de courant, la réinitialisation de la ligne via le bus). (Dysfonctionnement).
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Configurez alors le verrouillage de la régulation de la température via I'objet de blo-

cage.

Mode aprés réinitialisation

Comportement de I'objet de blocage avec
la valeur

Valeur de I'objet de blocage apres réinitiali-
sation

¢ Confort

* Mise en veille

e Eco

¢ Protection des batiment

¢ 1 = bloquer | 0 = déverrouiller
¢ 0 = bloquer | 1 = déverrouiller
0e1

Déterminez quand les valeurs de réglage actuelles de la régulation doivent étre
transmises au bus. La transmission cyclique offre plus de sécurité si un message ne
devait pas arriver au destinataire. Aussi un contréle cyclique via I'actionneur peut étre

régle.

Transmettre les valeurs de réglage

a partir de la modification de
(en % absolu)

Cycle

(si transmis cycliquement)

¢ en cas de modification
® en cas de modification et cyclique

1..10;2

Ese..e5mine...e2h

L'objet du statut indique |'état actuel de la valeur de mesure de (0% = ARRETE, > 0%
= MARCHE) et peut, par exemple, servir a la visualisation ou a arréter la pompe de
chauffage, dés que le chauffage n'est plus activé.

Transmission de |'objet du statut

Cycle
(si transmis cycliquement)

Définissez alors le mode de régulation.
peuvent étre commandés a deux niveaux.

Mode de régulation

e en cas de modification

¢ en cas de modification sur 1

¢ en cas de modification sur 0

¢ en cas de modification et cyclique

¢ en cas de modification sur 1 et cyclique
¢ en cas de modification sur 0 et cyclique

*2h

5se..e5mine...

Les chauffages et/ou les refroidissements

¢ Chauffage a un niveau

¢ Chauffage a deux niveaux

® Refroidissement a un niveau

¢ Refroidissement a deux niveaux

e Chauffage a un niveau + refroidissement
a un niveau

¢ Chauffage a deux niveaux +
refroidissement a un niveau

¢ Chauffage a deux niveaux +
refroidissement a deux niveaux
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Valeurs de consignes générales

Soit les valeurs de consigne peuvent étre prescrites séparément pour chaque mode,
soit la valeur de consigne Confort est utilisée comme valeur de base.

Si la régulation du chauffage et du refroidissement est utilisée, le réglage peut étre sé-
lectionné en plus « séparément avec I'objet de commutation ». Les systémes qui sont
utilisés en été comme refroidissement et en hiver comme chauffage, peuvent étre in-
versés de cette facon.

En cas d'utilisation de la valeur de base, seul I'écart par rapport a la valeur de consigne
Confort est indiquée pour les autres modes (p. ex. 2°C de moins pour le mode de Mise
en veille).

® Réglage des valeurs de consigne e avec valeurs de consignes distinctes avec
Objet de commutation
e avec des valeurs de consigne séparées
Objet de commutation
¢ avec la valeur de consigne Confort
comme base avec Objet de commutation
¢ avec la valeur de consigne Confort
comme base sans Objet de commutation
Comportement de I'objet de commutation ¢ 0 = Chauffer | 1 = Refroidir
avec la valeur 1 = Chauffer | 0 = Refroidir
(Avec objet de commutation)

Valeur de I'objet de commutation apres réi- 0e1
nitialisation
(Avec objet de commutation)

L'incrément pour la modification de la valeur de consigne est prescrit. Que la modifi-
cation ne soit active que temporairement (ne pas enregistrer), ou méme restée enre-
gistrée apres le retour de tension (et la programmation), est défini dans le premier ali-
néa du « Réglage général ». Cela s’applique également a une temporisation Confort.

Pas de progression pour les modifications | 1... 50; 10
de la valeur de consigne
(en 0,1°C)

A partir du mode Eco, donc en mode nuit, le régulateur peut étre inversé a nouveau sur
le mode Confort. De cette facon, la valeur de consigne Confort peut étre maintenue
plus longtemps, par exemple s’il y a des hotes. La durée de cette temporisation Confort
est prescrite. A I'échéance du temps de prolongation du Confort, la régulation commu-
te a nouveau en mode Eco.

Temps de prolongation Confort en secon- 1...36000 ; 3600
des
(uniguement en mode Eco a activer)
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Valeur de consigne Confort

Le mode Confort est utilisé en principe pour le fonctionnement de jour en cas de pré-
sence. Pour la valeur de consigne Confort, une valeur de mise en service est définie et
une plage de température peut étre modifiée dans la valeur de consigne.

Valeur de consigne chauffage/refroidisse- -300...800 ; 210
ment (en 0,1°C)

s'applique jusqu'a la 1ére communication

(non a la sauvegarde de la valeur de consi-

gne apreés la programmation)

Si des valeurs de consigne sont réglées séparément :
Valeur d’objet min. chauffage/refroidisse- = -300...800 ; 160
ment (en 0,1°C)
Valeur d’objet max. chauffage/refroidisse-  -300...800 ; 280
ment (en 0,1°C)
Si la valeur de consigne Confort est utilisée comme base :
Si la valeur de consigne Confort est utilisée comme base, le diminution/augmentation
de cette valeur est indiqué.

Valeur de consigne de base minimale (en | -300...800 ; 160

0,1°C)

Valeur de consigne de base maximale (en | -300...800 ; 280
0,1°C)
Diminution de jusqu'a (en 0,1°C) 0...200; 50
Augmentation de jusqu'a (en 0,1°C) 0...200; 50

Si la valeur de consigne Confort est utilisée comme base sans objet de commutation,
une zone neutre est prescrite avec le mode de réglage ,, Chauffage et Refroidissement,
afin qu'aucune commutation directe du chauffage au refroidissement ne se produise.

Zone neutre entre le chauffage et le refroi-  1...100 ; 50
dissement

(si on chauffe ET on refroidit)

Valeur de consigne mise en veille

Le mode de mise en veille est généralement utilisé pour un fonctionnement de jour en
cas d’absence.

Si des valeurs de consigne sont réglées séparément :

Une valeur de consigne de mise en service est définie et une plage de température, a
laquelle la valeur de consigne peut étre modifiée.

Valeur de consigne chauffage/refroidisse-  -300...800 ; 210
ment (en 0,1°C)
s'applique jusqu'a la 1ere communication
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Valeur d’objet min. chauffage/refroidisse- | -300...800 ; 160
ment (en 0,1°C)

Valeur d’objet max. chauffage/refroidisse- = -300...800 ; 280
ment (en 0,1°C)

Si la valeur de consigne Confort est utilisée comme base :

Si la valeur de consigne Confort est utilisée comme base, le diminution/augmentation
de cette valeur est indiqué.

Abaissement valeur de consigne chauffage  0...200 ; 30
(en 0,1°C)

avec chauffage

Relevement de la valeur de consigne de 0...200; 30
refroidissement (en 0,1°C)

avec refroidissement

Valeur de consigne chauffage Eco

Le mode Eco est généralement utilisé pour le mode nuit.

Si des valeurs de consigne sont réglées séparément :

Une valeur de consigne de mise en service est définie et une plage de température, a
lagquelle la valeur de consigne peut étre modifiée.

Valeur de consigne chauffage/refroidisse- -300...800 ; 210
ment (en 0,1°C)
s'applique jusqu'a la 1ére communication

Valeur d’objet min. chauffage/refroidisse-  -300...800 ; 160
ment (en 0,1°C)

Valeur d’objet max. chauffage/refroidisse- = -300...800 ; 280
ment (en 0,1°C)

Si la valeur de consigne Confort est utilisée comme base :

Si la valeur de consigne Confort est utilisée comme base, le diminution/augmentation
de cette valeur est indiqué.

Abaissement valeur de consigne chauffage = 0...200 ; 50
(en 0,1°C)

avec chauffage

Relevement de la valeur de consigne de 0...200 ; 60
refroidissement (en 0,1°C)

avec refroidissement

Valeurs de consigne protection contre le gel / la chaleur
(protection des batiments)

Le mode protection des batiments est par exemple quand les fenétres sont ouvertes
pour la ventilation. Des valeurs de consigne pour la protection contre le gel (chauffage)
et la chaleur (refroidissement) sont prescrites, qui ne peuvent pas étre modifiées de
I'extérieur (pas d'accés aux éléments de commande, etc.). Le mode protection des ba-
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timents peut étre activé avec une temporisation, le batiment ne pouvant pas encore
étre quitté, avant que la régulation ne commute en mode de protection contre le gel/la
chaleur.

Valeur de consigne protection contre le gel = -300...800 ; 70

(en 0,1°C)

Temporisation de I'activation Aucuneebse.. e5mine..e2h
Valeur de consigne protection contre la -300...800 ; 350
chaleur (en 0,1°C)

Temporisation de |'activation Aucuneeb5se..ebmine...*2h

Valeurs de réglage générales

Ce réglage ne s’affiche qu'avec les modes de réglage « Chauffage et
Refroidissement ». Dans ce cas, il est possible de déterminer si pour le chauffage et le
refroidissement, une valeur d'ajustage commune doit étre utilisée. Si le niveau 2 a une
valeur de réglage commune, la régulation du niveau 2 est déterminée dans ce cas.

Pour le chauffage et le refroidissement on e utilise des valeurs de réglage distinctes
¢ des valeurs de réglage communes sont
utilisées pour le niveau 1
e des valeurs de réglage communes sont
utilisées pour le niveau 2
¢ Des valeurs de réglage communes sont
utilisées pour les niveaux 1+2

Utiliser valeur de réglage pour soupape Non ¢ Oui

4/6 voies

(uniquement pour les valeurs de réglage

communes au niveau 1)

Mode de régulation ® Régulation 2 points
(uniquement pour le niveau 2) * Régulateur PI
Valeur de mesure du niveau 2 Variable de ¢ Objet 1 bit
contrble en service ¢ Objet 8 bit

(uniquement pour le niveau 2 avec régula-
tion 2 points)
S’applique en utilisant la valeur de réglage pour une soupape 4/6 :
0%...100% chauffage = 66%...100% valeur de réglage
ARRET = 50% valeur de réglage
0%...100% refroidissement = 33%...0% valeur de réglage

5.7.1. Régulation du chauffage niveau 1/2

Si une régulation de chauffage est configurée, une ou deux sections de réglage s’affi-
chent pour les niveaux de chauffage.

Au niveau 1 le chauffage est commandé via un régulateur Pl, pour lequel il est possible
de sélectionner au choix les paramétres de réglage ou les applications prescrites.

Au niveau 2 (donc uniquement pour un chauffage a deux niveaux) le chauffage est
commandé via une régulation Pl ou une régulation a 2 niveaux.
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En outre pour le niveau 2, la différence de la valeur de consigne entre les deux niveaux
doit étre prescrite, c’est-a-dire a partir de quel dépassement inférieur de la valeur de
consigne le niveau 2 doit étre activé.

Différence de la valeur de consigne entre le | 0...100 ; 40
niveau 1 et le niveau 2. (en 0,1°C)
(pour le niveau 2)

Mode de régulation ® Régulation 2 points
(Pour le niveau 2, pas de valeurs de réglage @ * Régulateur Pl
communes)

La valeur de réglage est * Objet 1 bit

(Pour le niveau 2 avec régulation 2 points,  ® Objet 8 bit
aucune valeur de réglage commune)

Régulateur PI avec des paramétres de régulation :
Ce réglage permet de saisir individuellement les parametres pour le régulateur PI.

Mode de régulation ¢ Régulateur PI

Paramétrage du régulateur par ¢ Parameétres du régulateur
e applications prescrites

Prescrivez a quel écart de la valeur de consigne, la valeur de réglage maximale est att-
einte, c’est-a-dire a partir de quand le chauffage maximal est utilisé.

Le temps de compensation indique la vitesse de réaction de la régulation aux écarts de
la valeur de consigne. Pour un temps de compensation court, la régulation réagit par
un relévement rapide de la valeur de réglage. Pour un temps de compensation prolon-
gé, la régulation réagit plus lentement et requiert plus de temps jusqu'a ce que la va-
leur de réglage requise pour I'écart de la valeur de consigne soit atteinte.

Dans ce cas il faut régler un temps adapté au systéme de chauffage (observer les ins-
tructions du fabricant).

La valeur de réglage maximale est atteinte | 0...5
a une différence de consigne / réelle de
(en °C)

Temps de compensation (en minutes) 1...255; 30

Ensuite indiquez encore ce qui est transmis en cas de régulation verrouillée. Définissez
ici une valeur supérieure 0 (= ARRET), pour obtenir une chaleur de base, par exemple
pour les chauffages au sol.

Au déverrouillage, la valeur de réglage suit a nouveau la régulation.

En bloquant, la valeur de réglage * ne doit pas étre transmise
e doit transmettre une valeur définie
valeur (en %) 0...100

(Si une valeur est transmise)

Pour une valeur de réglage commune du chauffage et du refroidissement 0 est tou-
jours transmis comme valeur définie.

Régulateur Pl avec une application prescrite :
Ce réglage définit des paramétres définis pour de nombreuses applications.
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Mode de régulation
Paramétrage du régulateur par

Application

La valeur de réglage maximale est atteinte
a une différence de consigne / réelle de
(en °C)

Temps de compensation (en minutes)

Réglage des parameétres

¢ Régulateur PI

e Parameétres du régulateur
¢ applications prescrites
¢ Chauffage de I'eau

¢ Chauffage au sol

¢ Ventilo-convecteur

e Chauffage électrique

Chauffage de I'eau : 5
Chauffage au sol : 5
Ventilo-convecteur : 4
Chauffage électrique : 4
Chauffage de I'eau : 150
Chauffage au sol : 240
Ventilo-convecteur : 90
Chauffage électrique : 100

Ensuite indiquez encore ce qui est transmis en cas de régulation verrouillée. Définissez
ici une valeur supérieure 0 (= ARRET), pour obtenir une chaleur de base, par exemple

pour les chauffages au sol.

Au déverrouillage, la valeur de réglage suit a nouveau la régulation.

En bloquant, la valeur de réglage

valeur (en %)
(Si une valeur est transmise)

® ne doit pas étre transmise
¢ doit transmettre une valeur définie

0..100

Pour une valeur de réglage commune du chauffage et du refroidissement 0 est tou-

jours transmis comme valeur définie.

Régulation a 2 points (uniquement niveau 2) :

La régulation a 2 points est utilisée pour des systemes commutés uniquement en MAR-

CHE/ARRET.

Mode de régulation
(est défini ci-dessus pour des valeurs de
mesure communes)

¢ Régulation 2 points

Prescrivez I'hystérése qui empéche la mise en marche/arrét fréquente dans la plage li-

mite de températures.

Hystérese (en 0,1°C)

0..100 ; 20

Si des valeurs de réglage distinctes sont utilisées, alors spécifiez sila valeur de réglage
du niveau 2 est un objet 1 bit (marche/arrét) ou un objet 8 bit (marche avec valeur en

pourcentage/arrét.

La valeur de réglage est

valeur (en %)
(un objet 8-bit)

* Objet 1 bit
« Objet 8 bit
0...100
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Ensuite indiquez encore ce qui est transmis en cas de régulation verrouillée. Définissez
ici une valeur supérieure 0 (= ARRET), pour obtenir une chaleur de base, par exemple
pour les chauffages au sol. Au déverrouillage, la valeur de réglage suit a nouveau la
régulation.

En bloquant, la valeur de réglage ® ne doit pas étre transmise
¢ doit transmettre une valeur définie
valeur (en %) 0...100

uniquement si une valeur est transmise

5.7.2. Régulation du refroidissement niveau 1/2

Si une régulation du refroidissement est configurée, une et/ou deux sections de régla-
ge s’affichent pour les niveaux de refroidissement.

Au niveau 1 le refroidissement est commandé via un régulateur Pl en saisissant au cho-
ix les parametres de régulation ou les applications prescrites.

Au niveau 2 (donc uniquement pour le refroidissement a deux niveaux), le refroidisse-
ment est commandé via une régulation Pl ou a 2 niveaux.

En outre pour le niveau 2, la différence de la valeur de consigne entre les deux niveaux
doit étre prescrite, c'est-a-dire a partir de quel dépassement de la valeur de consigne
le niveau 2 doit étre activé.

Différence de la valeur de consigne entre le | 0...100 ; 40
niveau 1 et le niveau 2. (en 0,1°C)
(pour le niveau 2)

Mode de régulation ® Régulation 2 points
(Pour le niveau 2, pas de valeurs de réglage @ ® Régulateur Pl
communes)

La valeur de réglage est ¢ Objet 1 bit

(Pour le niveau 2 avec régulation 2 points,  ® Objet 8 bit
aucune valeur de réglage commune)

Régulateur Pl avec des paramétres de régulation :
Ce réglage permet de saisir individuellement les parameétres pour le régulateur PI.

Mode de régulation ¢ Régulateur PI

Paramétrage du régulateur par * Parameétres du régulateur
¢ applications prescrites

Spécifiez a partir de quel écart de la valeur de consigne la valeur de réglage maximale
est atteinte, c'est-a-dire a partir de quel moment le refroidissement maximal est utilisé.
Le temps de compensation indique la vitesse de réaction de la régulation aux écarts de
la valeur de consigne. Pour un temps de compensation court, la régulation réagit par
un relévement rapide de la valeur de réglage. Pour un temps de compensation prolon-
gé, la régulation réagit plus lentement et requiert plus de temps jusqu'a ce que la va-
leur de réglage requise pour I'écart de la valeur de consigne soit atteinte. Dans ce cas,
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un temps adapté au systeme de refroidissement doit étre réglé (respecter les instruc-
tions du fabricant).

La valeur de réglage maximale est atteinte | 0..5
a une différence de consigne / réelle de
(en °C)

Temps de compensation (en minutes) 1...255; 30

Ensuite indiquez encore ce qui est transmis en cas de régulation verrouillée.
Au déverrouillage, la valeur de réglage suit a nouveau la régulation.

En bloquant, la valeur de réglage * ne doit pas étre transmise
¢ doit transmettre une valeur définie
valeur (en %) 0...100

(Si une valeur est transmise)

Pour une valeur de réglage commune du chauffage et du refroidissement 0 est tou-
jours transmis comme valeur définie.

Régulateur Pl avec une application prescrite :
Ce réglage définit des paramétres fixes disponibles pour un plafond froid.

Mode de régulation ¢ Régulateur PI

Paramétrage du régulateur par e Parameétres du régulateur
¢ applications prescrites

Application ¢ Plafond froid

La valeur de réglage maximale est atteinte  Plafond froid : 5
a une différence de consigne / réelle de
(en °C)

Temps de compensation (en minutes) Plafond froid : 30

Ensuite indiquez encore ce qui est transmis en cas de régulation verrouillée.
Au déverrouillage, la valeur de réglage suit a nouveau la régulation.

En bloquant, la valeur de réglage * ne doit pas étre transmise
¢ doit transmettre une valeur définie
valeur (en %) 0...100

(Si une valeur est transmise)

Régulation a 2 points (uniquement niveau 2) :
La régulation a 2 points est utilisée pour des systemes commutés uniquement en MAR-
CHE/ARRET.

Mode de régulation * Régulation 2 points
est défini ci-dessus pour des valeurs de
mesure communes

Prescrivez I'hystérése qui empéche la mise en marche/arrét fréquente dans la plage li-
mite de températures.

Hystérése (en 0,1°C) 0...100; 20
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Si des valeurs de réglage distinctes sont utilisées, alors spécifiez si la valeur de réglage
du niveau 2 est un objet 1 bit (marche/arrét) ou un objet 8 bit (marche avec valeur en
pourcentage/arrét.

La valeur de réglage est ¢ Objet 1 bit
¢ Objet 8 bit
valeur (en %) 0..100

(un objet 8-bit)

Ensuite indiquez encore ce qui est transmis en cas de régulation verrouillée.
Au déverrouillage, la valeur de réglage suit a nouveau la régulation.

En bloquant, la valeur de réglage * ne doit pas étre transmise
e doit transmettre une valeur définie
valeur (en %) 0...100

(Si une valeur est transmise)

Pour une valeur de réglage commune du chauffage et du refroidissement 0 est tou-
jours transmis comme valeur définie.

5.8. Compensation d'été

Avec la compensation d'été, la valeur de consigne de la température ambiante peut
étre automatiquement adaptée a un refroidissement en cas de températures extérieu-
res élevées. Le but est de ne pas créer une trop grande différence entre la température
intérieure et extérieure afin de maintenir la consommation d'énergie faible.

Activez la compensation d'été.

Utiliser la compensation d'été Non ¢ Oui

Avec les points 1 et 2, définissez la plage de température extérieure dans laquelle la
valeur de consigne de la température intérieure est adaptée de facon linéaire. Détermi-
nez ensuite quelle valeur de consigne de la température intérieure doit s'appliquer en-
dessous du point 1 et au-dessus du point 2.

Valeurs standard selon DIN EN 60529
Point 1 : Température extérieure 20°C, valeur de consigne 20°C.
Point 2 : Température extérieure 32°C, valeur de consigne 26°C.
Description des courbes caractéristiques :
Point 1 température extérieure (en 0,1°C) 0...500; 200
Point 2 température extérieure (en 0,1°C) 0...500; 320

en dessous du point 1 0...500 ;200
la valeur de consigne est (en 0,1°C)
au-dessus du point 2 0...500; 260

la valeur de consigne est (en 0,1°C)

Réglez le comportement de transmission de la compensation d'été.
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Comportement de transmission e par cycle
¢ en cas de modification
e en cas de modification et par cycle

a partir de la modification de 0,1°C ¢ 0,2°C*0,5°C e 1°C®2°C e 5°C
(si transmis en cas de modification)
Cycle de transmission 5s..2h;1min

(si transmis par cycle)

Activez si besoin le verrouillage de la compensation d'été et déterminez ce qu'un 1 ou
0 signifie a I'entrée de verrouillage et ce qui se passe en cas de verrouillage.

Utiliser le verrouillage Non e Oui

Evaluation de I'objet de verrouillage ¢ Pour la valeur 1 : verrouiller | pour la
valeur 0 : déverrouiller
* Pour la valeur 0 : verrouiller | pour la
valeur 1 : déverrouiller

Valeur de I'objet de verrouillage Oe1

avant la 1ére communication

Action en cas de verrouillage * ne pas transmettre
e transmettre la valeur
Valeur (en 0,1°C) 0...500; 200

(si une valeur est envoyée
en cas de verrouillage)

5.9. Valeur mesurée de la luminosité

Le capteur Capteur Sewi KNX TH-L-Pr détecte la luminosité de la piéce, par exemple
pour la commande de I'éclairage.

Réglez le comportement de transmission pour la valeur mesurée de la luminosité.

Comportement de transmission ® pas
e cyclique
* en cas de modification
¢ en cas de modification et cyclique
a partir de la modification en % 1..100; 20
(si transmis en cas de modification)
Cycle de transmission 5s..2h
(si transmis cycliquement)

La valeur mesurée de la luminosité peut étre corrigée pour compenser un lieu de
montage du capteur plutét sombre ou trés lumineux.
utiliser la correction de valeur de mesure Non e Oui
Déterminez dans quels cas les facteurs de correction recus par objet doivent rester

maintenus. Sachez que le réglage « apreés le retour de tension et de la programmation
» ne doit pas étre utilisé pour la premiere mise en service, étant donné que les réglages
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d'usine sont toujours utilisés jusqu'a la 1ére communication (le réglage via les objets
est ignoré).
Entrez alors le facteur de correction de démarrage.

Le facteur de correction
recu par objet de communication ne doit * pas rester maintenu_
e aprés le retour de tension
e aprés le retour de tension et de la
programmation
Facteur de correction de démarrage 1... 10000 ; 1000
en 0,001
valable jusqu'a la 1ére communication

Exemples :

Pour un facteur 1.234, la valeur du paramétre est 1234.

Pour un facteur 0.789, la valeur du paramétre est 789.

Pour un facteur 1,2 et une valeur mesurée 1000 lux, la valeur transmise est de 1200 lux.

5.10. Seuils de luminosité

Activez les seuils de luminosité nécessaires (quatre maximum). Les menus pour le rég-
lage supplémentaire des seuils s'affichent alors.

Seuil 1/2/3/4 Non ¢ Oui

5.10.1. Seuil 1/2/3/4

Valeur limite

Déterminez dans quels cas les valeurs limites recues par objet et les temps de tempo-
risation doivent étre maintenus. Le parametre n'est pris en compte que si la définition/
le réglage par objet est activé ci-dessous. Sachez que le réglage « apres retour de ten-
sion et programmation » ne doit pas étre utilisé pour la premiére mise en service, étant
donné que les réglages d'usine sont toujours utilisés jusqu'a la 1ére communication
(le réglage via les objets est ignoré).

Maintener
les valeurs limites et les temporisations ® pas
regues par objet de communication e apres le rétablissement de la tension

e aprés le rétabliss. de la tension et
programmation

Déterminez si la valeur limite doit étre prescrite par parameétre ou via un objet de com-
munication.

Présélection de valeur limite par Paramétres ® Objets de communication

Capteur Sewi KNX TH-L-Pr ¢ Version : 26.07.2022 » Sous réserve d’erreurs et de modifications techniques.



Réglage des parameétres

Si la valeur limite par parameétre est prescrite, la valeur est ajustée.

Valeur limite en lux

1...5000; 200

Si la valeur limite par objet de communication est prescrite, alors la valeur de dé-
marrage, la valeur limite de I'objet et le type de modification de la valeur limite sont

ajustés.
Valeur limite de départ en lux
s'applique jusqu'a la 1ere communication
Valeur limite de I'objet (min) en Lux
Valeur limite de I'objet (max) en Lux
Type de modification de valeur limite
Pas de progression en Lux

(en cas de modification par augmentation /

baisse)

1...5000; 200
1 ... 5000
1...5000

Valeur absolue ® Augmentation / baisse
1e2e5e7020 50100200500 * 1000

Dans les deux types de présélection de valeur limite, I'hystérése est ajustée.

Réglage de I'hystérese
Hystérése en % de la valeur limite
(en cas de réglage en %)

Hystérese en lux
(en cas de réglage absolu)

Sortie de commutation

in % ¢ absolue
0...100; 50

0 ... 5000; 200

Déterminez quelle valeur la sortie émet si la valeur limite est inférieure ou supérieur a
ce qui est prescrit. Réglez la temporisation pour la mise sous tension et dans quels cas

la sortie de commutation transmet.

La sortie est pour
(VL = valeur limite)

Les temporisations peuvent étre confi-
gurées par les objets
(en secondes)

Temporisation de 0 a 1
Temporisationde 1 a0
La sortie de commutation transmet

* VL au-dessus = 1| VL - hyst. au-dessous =
?VL au-dessus =0 | VL - hyst. au-dessous =
JVL au-dessous = 1| VL + hyst. au-dessus =
OQVL au-dessous =0 | VL + hyst. au-dessus =
1

Non e Oui

aucunee®l1s...2h

aucunee®l1s..2h

* en cas de modification

® en cas de modification sur 1

¢ en cas de modification sur 0

e en cas de modification et par cycle

¢ en cas de modification sur 1 et par cycle
¢ en cas de modification sur 0 et par cycle
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Verrouillage
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.2h

Activez si besoin le verrouillage de la sortie de commutation et déterminez ce qu'un 1
ou 0 signifie a I'entrée de verrouillage et ce qui se passe en cas de verrouillage.

Utiliser le verrouillage de la sortie de com-
mutation

Evaluation de I'objet de verrouillage

Valeur de I'objet de verrouillage avant la
1ére communication

Action en cas de verrouillage

Action en cas de déverrouillage
(avec délai de déverrouillage de 2 secon-
des)

Non e Oui

e Pour la valeur 1 : verrouiller | pour la
valeur 0 : déverrouiller
* Pour la valeur 0 : verrouiller | pour la
valeur 1: déverrouiller

0e1

¢ Ne transmettre aucun télégramme
e transmettre 0
* 1 envoyer

[en fonction du réglage de « Message de la
sortie de commutation »]

Le comportement de la sortie de commutation au déverrouillage dépend de la valeur
du parametre « La sortie de commutation transmet » (voir « sortie de commutation»)

La sortie de commutation transmet un
message en cas de modification

La sortie de commutation transmet un
message en cas de modification sur 1

La sortie de commutation transmet un
message en cas de modification sur 0

La sortie de commutation transmet un
message en cas de modification et par
cycle

La sortie de commutation transmet un
message en cas de modification sur 1 et
par cycle

La sortie de commutation transmet un
message en cas de modification sur 0 et
par cycle

n'envoyer aucun message ®

Envoyer le statut de la sortie commutation
n'envoyer aucun message ®

si la sortie de commutation = 1 =» transmet
1

n'envoyer aucun message ®

si la sortie de commutation = 0 = transmet
0

Transmet le statut de la sortie de commuta-
tion

si la sortie de commutation = 1 »transmet
1

si la sortie de commutation = 0 »transmet
0
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5.11. Nuit

Activez si besoin la détection de nuit.

Utiliser la détection de nuit Non ¢ Oui

Déterminez dans quels cas les temps de temporisation recus par objet doivent étre
maintenus. Le paramétre n'est pris en compte que si le réglage par objet est activé ci-
dessous. Sachez que le réglage« aprés remise sous tension et programmation » ne doit
pas étre utilisé pour la premiére mise en service, étant donné que les réglages d'usine
sont toujours utilisés jusqu'a la 1ére communication (le réglage via les objets est igno-
ré).

Maintener
les temporisations recues par objet de ® pas
communication e apres le rétablissement de la tension

e apres le rétabliss. de la tension et
programmation

Déterminez en-dessous quelle luminosité I'appareil « Nuit » détecte et avec quelle hys-
térése ceci est affiché.

Nuit est détecté a partir de 1...1000; 10
lux
Hystérése en lux 0...500; 5

Réglez la temporisation pour la mise sous tension dans quels cas la sortie de commu-
tation transmet et quelle valeur est affichée avec la nuit.

Les temporisations peuvent étre confi- Non e Oui
gurées par les objets
(en secondes)

Retard de commutation sur Nuit aucunee®l1s...2h
Temporisation de commutation sur jour aucunee®l1s...2h
La sortie de commutation transmet ¢ en cas de modification

¢ en cas de modification sur nocturne

¢ en cas de modification sur jour

e en cas de modification et par cycle

¢ en cas de modification sur nocturne et par

cycle
e en cas de modification sur jour et par
cycle
Cycle de transmission 5s..2h
(si transmis par cycle)
Valeur objet nocturne 01
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5.12. Seuil humidité

Spécifiez si I'obstacle doit étre transmis, lorsque le capteur est défectueux.

Utiliser un obstacle Non e Oui

Vous pouvez ajuster la valeur mesurée a transmettre a I'aide de I'offset.

Offset en 0,1% H.R. -50...50; 0

L'appareil peut également calculer une valeur mixte a partir de sa propre valeur me-
surée et une valeur externe. Si souhaité, déterminez le calcul de la valeur mixte. Si une
proportion externe est utilisée, tous les réglages suivants se réferent (seuils, etc.) a la
valeur mesurée totale.

Utiliser la valeur mesurée externe Non e Oui
Ext. Proportion de la valeur mesurée totale 5% ®10%¢®...®50% ... ®* 100%

Le comportement de la transmission pour | ® pas
la valeur mesurée interne et totale e cyclique
e en cas de modification
* en cas de modification et cyclique

A partir de la modification de 0,1% rF¢0,2% rFe0,5% rFe1,0% rFe..+
(si transmis en cas de modification) 20,0% rF
Cycle de transmission 5se10se..*2h

(si transmis cycliquement)

La valeur mesurée minimale et maximale peut étre mémorisée et transmise au
bus. Avec les objets "Réinitialisation humidité valeur minimale/maximale", les valeurs
peuvent se référer aux valeurs mesurées actuelles. Les valeurs ne sont pas sauvegar-
dées aprés RAZ.

Utiliser la valeur minimale et maximale Non e Oui

5.13. Seuil humidité

Activez les seuils d’humidité (de I'air) nécessaires. Les menus pour le réglage supplé-
mentaire des seuils s'affichent alors.

Utiliser le seuil 1/2/3/4 Ouie®Non

5.13.1. Seuil 1, 2, 3, 4

Seuil

Déterminez dans quels cas les seuils et les temporisations recues par objet doivent
rester maintenues. Le paramétre n'est pris en compte que si le réglage par objet est
activé ci-dessous. Sachez que le réglage « aprés le retour de tension et de la
programmation » ne doit pas étre utilisé pour la premiére mise en service, étant donné
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que les réglages d'usine sont toujours utilisés jusqu'a la 1ére communication (le rég-
lage via les objets est ignoré).

Les temporisations qui sont regues par
objet de communication

Les seuils et les temporisations ne doivent | e pas rester maintenues_
e aprés le retour de tension
e apres le retour de tension et de la

programmation

Le seuil peut étre réglé via les parametres directement dans le programme d'applica-
tion ou prescrite par objet de communication via le bus.

Prescription de la valeur limite par paramétre :
Réglez directement un seuil et une hystérése.

Prescription de valeur limite par Parameétres ® Objets de communication
Seuil en 0,1% rF 1...1000 ; 650

Prescription de la valeur limite par objet de communication :

Prescrivez le seuil tel qu'il est regu par le bus. En principe, une nouvelle valeur peut étre
regue ou uniquement un ordre pour le relevement et I'abaissement.

A la premiére mise en service, un seuil doit s'appliquer jusqu'a la 1ére communication
d'un nouveau seuil. Dans le cas d'un appareil qui a été déja mis en service, le dernier
seuil communiqué peut étre utilisé. En principe une plage d’humidité de I'air est pre-
scrite a laquelle le seuil peut étre modifié (limite de valeur d'objet).

Un seuil défini reste maintenu jusqu'a ce qu'une nouvelle valeur ou une modification
soit transmise. La valeur actuelle prescrite est enregistrée, afin qu'en cas de défaillance
de tension elle reste maintenue et soit a nouveau disponible au rétablissement de la
tension de service.

Prescription de valeur limite par Paramétres ¢ Objets de communication
Valeur limite de démarrage en 0,1% rF 1...1000 ; 650

s'applique jusqu'a la 1ere communication

Valeur limite de I'objet (min) en 0,1% rF 1...1000

Valeur limite de I'objet (min en 0,1% rF 1...1000

Type de modification de valeur limite Valeur absolue ¢ Relévement / abaissement
Pas de progression 0,1% rFe..¢20% rFe..+20,0%rF

(en cas de modification par le reléevement /

I’abaissement)

Indépendamment du type de valeur limite prescrite, vous réglez I'hystéréese.

Réglage de I'hystérese en % ® absolue
Hystérése en 0,1% rF 0...1000 ; 100
Hystérése en % 0...50; 20

(Relatif au seuil)
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Activez le comportement de la sortie TOR en cas de dépassement supérieur / inférieur
du seuil. Le délai de commutation de la sortie peut étre définie via les objets ou direc-

tement en tant que parameétre.

La sortie est pour
(VL = seuil)

Temporisation configurée via les objets
(en secondes)

Délai de commutation de 0 a 1

(Si la temporisation est réglée via les objets
: valide jusqu’a la 1ere communication)
Délai de commutation de 1a 0

(Si la temporisation est réglée via les objets
: valide jusqu’a la 1ere communication)

La sortie TOR transmet

Cycle
(uniquement en cas de transmission cyclique)

Blocage

e VL au-dessus = 1| VL - hyst. au-dessous =

. \Q/L au-dessus =0 | VL - hyst. au-dessous =

. ;I/L au-dessous =1 | VL + hyst. au-dessus

. \=/I?au—dessous =0 | VL + hyst. au-dessus
=1

Non ¢ Oui
aucunee®lse2se5sei0se. . e2h
aucunee®lse2se5sel0se. . e2h

¢ en cas de modification

e en cas de modification sur 1

¢ en cas de modification sur 0

¢ en cas de modification et cyclique

¢ en cas de modification sur 1 et cyclique
¢ en cas de modification sur 0 et cyclique

5se10se30s...*2h

On peut verrouiller la sortie TOR via un objet.

Utiliser le verrouillage de la sortie TOR

Non e Oui

Spécifiez ici les prescriptions pour le comportement de la sortie au cours du blocage,

si le blocage est activé.

Evaluation de I'objet de blocage

Valeur de I'objet de blocage avant la 1ere
communication

Comportement de la sortie TOR
Au blocage

*a lavaleur 1 : verrouiller | alavaleur0:
débloquer
e alavaleur 0: verrouiller | a la valeur 1:
débloquer

0e1

¢ Ne transmettre aucun message
e transmettre 0
® transmettre 1
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(avec temporisation de déverrouillage de 2
secondes)
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[en fonction du réglage de « sortie TOR
transmet »]

Le comportement de la sortie TOR au déverrouillage dépend de la valeur du parametre
« La sortie TOR transmet » (voir « sortie TOR »)

La sortie TOR transmet en cas de modifica-
tion

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 1

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 0

La sortie TOR transmet en cas de modifica-
tion et cyclique

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 1 et cyclique

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 0 et cyclique

¢ Ne transmettre aucun message
® Transmission du statut de la sortie TOR

* Ne transmettre aucun message
¢ si la sortie TOR =1 =» transmet 1

¢ Ne transmettre aucun message
e si la sortie TOR =0 =» transmet 0
Transmet le statut de la sortie TOR

si la sortie TOR = 1 =»transmet 1

si la sortie TOR = 0 =*transmet 0

5.14. Reégulateur Pl humidité

Si vous activez la régulation de I'humidité, vous pouvez entreprendre ensuite les rég-
lages du mode de régulation, des valeurs de consigne, de I'humidification et de la dés-

humidification.

Utiliser le réglage de I'humidité

Régulation générale

Non e Oui

Avec le capteur Capteur Sewi KNX TH-L-Pr permet de réguler une déshumidificati-
on a un ou deux niveaux ou une humidification / déshumidification combinée.

Mode de régulation

¢ Déshumidification a un niveau
¢ Humidification a deux niveaux
eHumidifier et déshumidifier

Configurez le verrouillage de la régulation de I'humidification par un objet de blocage.

Comportement de I'objet de blocage avec
la valeur

Valeur de I'objet de blocage

avant la 1ére communication

* 1 = bloquer | 0 = déverrouiller
¢ 0 = bloquer | 1 = déverrouiller
O0e1

Déterminez quand les valeurs de réglage actuelles de la régulation doivent étre trans-
mises au bus. La transmission cyclique offre plus de sécurité si un message ne devait
pas arriver au destinataire. |l est possible également de régler une surveillance par cyc-
le via un actionneur.
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Transmettre les valeurs de réglage ¢ en cas de modification
* en cas de modification et cyclique

Cycle de transmission 5Ese..e5mine...*2h
(uniquement en cas de transmission cyclique)

L'objet du statut affiche I'état actuel de la valeur de réglage de la sortie (0 = ARRET,
>0 = MARCHE) et peut par exemple étre utilisé pour la visualisation.

Transmet/transmission de |'objet du statut = ¢ en cas de modification
® en cas de modification sur 1
¢ en cas de modification sur 0
® en cas de modification et cyclique
¢ en cas de modification sur 1 et cyclique
e en cas de modification sur 0 et cyclique

Cycle de transmission 5Ese..e5mine..*2h
(uniquement en cas de transmission cyclique)

Valeur de consigne du régulateur

Déterminez dans quels cas la valeur de consigne recue par objet doit rester mainte-
nue. Sachez que le réglage « aprés le retour de tension et de la programmation » ne
doit pas étre utilisé pour la premiére mise en service, étant donné que les réglages
d'usine sont toujours utilisés jusqu'a la 1ére communication (le réglage via les objets
de communication est ignoré).

La valeur de consigne
qui est recu par objet de communication ne | ® pas rester maintenue_
doit e apres le retour de tension
e apres le retour de tension et
dela

programmation

A la premiére mise en service, une valeur de consigne doit étre prescrite, qui s'appli-
que jusqu'a la premiére communication d'une nouvelle valeur de consigne. Pour un
appareil déja mis en service, la derniere valeur de consigne communiquée doit étre uti-
lisée. En principe une plage d’humidité de I'air est prescrite en modifiant la valeur de
consigne (limitation de valeur d'objet).

Spécifiez la valeur de consigne du bus telle qu'elle doit étre recue. En principe, une
nouvelle valeur peut étre regue ou uniquement un ordre pour le relévement et I'abais-
sement.

Une valeur de consigne définie reste maintenue jusqu'a ce qu'une nouvelle valeur ou
une modification soit transmise. La valeur actuelle prescrite est enregistrée, afin qu'en
cas de défaillance de tension elle reste maintenue et soit a nouveau disponible au ré-
tablissement de la tension de service.
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Valeur de consigne en % 0...100; 50

s'applique jusqu'a la 1ére communication

(non a la sauvegarde de la valeur de consi-

gne apreés la programmation)

Valeur limite de I'objet (min) en % 0...100 ; 30

Valeur limite de I'objet (max) en % 0...100; 70

Type de modification de la valeur de consi- = Valeur absolue ® Relévement / abaissement
gne

Pas de progression 1% *2%*3%*5%*10%
(en cas de modification par le reléevement /

I’abaissement)

Pour le mode de régulation "Humidification et déshumidification" une zone neutre est
prescrite, afin qu'une commutation directe d'humidification a déshumidification peut
étre évitée.

Zone neutre entre humidification et déshu-  0...50; 10

midification en %

(uniquement si humidifié ET déshumidifié
L'humidification est activée lorsque I'humidité (de |'air) relative est inférieure ou égale
a la valeur de consigne - valeur de la zone neutre.

Humidification et/ou déshumidification

En fonction du mode de régulation s'affichent des sections de réglage pour I'humidifi-
cation et la déshumidification niveau (1/2).

Au cours de la déshumidification a deux niveaux, la différence de la valeur de consigne
entre les deux niveaux doit étre spécifiée, c'est-a-dire a partir de quel niveau inférieur
a la valeur de consigne le 2eme niveau doit étre activé.

Différence de la valeur de consigne entre le | 0..50; 10
niveau 1 et le niveau 2. Niveau en %
(uniquement pour le niveau 2)

Spécifiez a partir de quel écart de la valeur de consigne la valeur de réglage maximale
est atteinte, c'est-a-dire a partir de quel moment la puissance maximale est utilisée.
Le temps de compensation indique la vitesse de réaction de la régulation aux écarts de
la valeur de consigne. Pour un temps de compensation court, la régulation réagit par
un reléevement rapide de la valeur de réglage. Pour un temps de compensation prolon-
gé, la régulation réagit plus lentement et requiert plus de temps jusqu'a ce que la va-
leur de réglage requise pour I'écart de la valeur de consigne soit atteinte.

Dans ce cas, un temps adapté au systeme d'humidification/de déshumidification (en
fonction des instructions du fabricant) doit étre réglé.

La valeur de réglage maximale est atteinte | 1..50; 5
pour une différence de consigne / réelle

en %

Temps de compensation en minutes 1..255; 3
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Ensuite indiquez encore ce qui est transmis en cas de régulation verrouillée.
Au déverrouillage, la valeur de réglage suit a nouveau la régulation.

En blocant, la valeur de réglage * ne doit pas étre transmise
e doit transmettre une valeur définie
Valeur en % 0...100

(Si une valeur est transmise)

5.15. Seuil point de rosée

Le capteur Capteur Sewi KNX TH-L-Pr calcule la température du point de rosée et
peut transmettre la valeur via le bus.

Comportement de transmission ® pas
® cyclique
e en cas de modification
¢ en cas de modification et cyclique

A partir de la modification de 0,1°C*0,2°C*0,5°C* 1,0°C*2,0°C ¢ 5,0°C
(si transmis en cas de modification)
Cycle de transmission 5se10s®30s®1mine..®2h

(si transmis cycliquement)

Activez le controle de la température du fluides frigorifiques, si besoin. Le menu pour
le réglage supplémentaire des seuils s'affiche alors.

Utiliser le controle de la température des Non ¢ Oui
fluides frigorifiques

5.15.1. Controle température de fluide frigorifique

Pour la température du fluide frigorifique un seuil peut étre réglé, en fonction de la
température actuelle du point de rosée (offset/écart). La sortie TOR du contréle de la
température du fluide frigorifique peut avertir en cas de formation d'eau de conden-
sation dans le systéme et/ou activer la prise de contre-mesures appropriées.

Seuil

Seuil = température du point de rosée + offset

Déterminez dans quels cas I'offset recu par objet doit rester maintenu. Sachez que le
réglage « apres le retour de tension et de la programmation » ne doit pas étre utilisé
pour la premiere mise en service, étant donné que les réglages d'usine sont toujours
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utilisés jusqu'a la 1ere communication (le réglage via les objets de communication est
ignoré).

La valeur de consigne
qui est recu par objet de communication ne | ® pas rester maintenu_
doit e apres le retour de tension
e aprés le retour de tension et de la
programmation

A la premiere mise en service, un offset doit étre prescrit, qui s'applique jusqu'a la
1ére communication d'un nouvel offset. Pour un appareil déja mis en service, le derni-
er offset communiqué doit étre utilisé.

Un offset défini reste maintenu jusqu'a ce qu'une nouvelle valeur ou une modification
soit transmise. La valeur actuelle prescrite est enregistrée, afin qu'en cas de défaillance
de tension elle reste maintenue et soit a nouveau disponible au rétablissement de la
tension de service.

Offset en °C 0...200; 30
s'applique jusqu'a la 1ere communication
Pas de progression pour modification 0,1°C*0,2°C*0,3°C*0,4°C*0,5°Ce1°Ce
Offset 2°Ce3°Ce4°Ce5°C
Réglage de I'hystérese en % ¢ absolue
Hystérése du seuil en % 0..50;20
(en cas de réglage en %)
Hystérese du seuil, par 0,1°C 0...1000; 50
(Pour le réglage absolu)
Le seuil transmet * pas

e cyclique

¢ en cas de modification
® en cas de modification et cyclique

A partir de la modification de 0,1°C ¢ 0,2°C*0,5°Ce 1,0°Ce*2,0°C*5,0°C
(si transmis en cas de modification)
Cycle de transmission 5se10se30se1mine...*2h

(si transmis cycliquement)
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Sortie TOR

Le délai de commutation de la sortie peut étre définie via les objets ou directement en
tant que paramétre.

La sortie est pour ¢ VL au-dessus =1 | VL - hyst. au-dessous
(VL = seuil) -0
¢ VL au-dessus =0 | VL - hyst. au-dessous
=1
e VL au-dessous =1 | VL + hyst. au-dessus
=0
e VL au-dessous =0 | VL + hyst. au-dessus
=1
Temporisation configurée via les objets Non ¢ Oui
(en secondes)

Délai de commutation de 0 a 1 aucunee®l1se2se5sel10se..o2h
Si la temporisation est réglée via les objets
:valide jusqu’a la 1ere communication
Délai de commutation de 1a 0 aucunee®l1se2se5sel10se..o2h
Si la temporisation est réglée via les objets
:valide jusqu’a la 1ere communication
La sortie TOR transmet * en cas de modification
® en cas de modification sur 1
¢ en cas de modification sur 0
¢ en cas de modification et cyclique
¢ en cas de modification sur 1 et cyclique
e en cas de modification sur 0 et cyclique

Cycle de transmission 5s*10s30s...*2h
(uniquement en cas de transmission cycli-
que)

Verrouillage

On peut verrouiller la sortie TOR via un objet. Saisissez ici les prescriptions pour le
comportement de la sortie au cours du blocage.

Utiliser le verrouillage de la sortie TOR Non ¢ Oui

Evaluation de I'objet de blocage e alavaleur 1: verrouiller | a la valeur 0 :
débloquer
® alavaleur 0 : verrouiller | a la valeur 1:
débloquer

Valeur de I'objet de blocage avant la 1ére Oe1

communication

Comportement de la sortie TOR

Au blocage ¢ Ne transmettre aucun message
e transmettre 0
e transmettre 1

Au déverrouillage [en fonction du réglage de « Sortie TOR
(avec temporisation de déverrouillage de transmet »]
2 secondes)
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Le comportement de la sortie TOR au déverrouillage dépend de la valeur du paramétre
« La sortie TOR transmet » (voir « sortie TOR »)

La sortie TOR transmet en cas de modifica-
tion

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 1

La sortie TOR transmet en cas de modifica-
tion sur 0

La sortie TOR transmet en cas de modifica-
tion et cyclique

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 1 et cyclique

La sortie TOR transmet un message en cas
de modification sur 0 et cyclique

5.16. Humidité absolue

¢ Ne transmettre aucun message
® Transmission du statut de la sortie TOR

¢ Ne transmettre aucun message
e si la sortie TOR = 1 = transmet 1

¢ Ne transmettre aucun message
e si la sortie TOR =0 =» transmet 0
Transmet le statut de la sortie TOR

si la sortie TOR = 1 =»transmet 1

si la sortie TOR = 0 &»transmet 0

L'hygrométrie absolue de I'air est saisie par Sewi KNX TH-L-Pr et peut étre transmise

au bus.

Utiliser I'humidité absolue

Comportement de transmission

A partir de la modification de
(si transmis en cas de modification)

Cycle de transmission
(si transmis cycliquement)

5.17. Zone de confort

Non e Oui

® pas

e cyclique

¢ en cas de modification

® en cas de modification et cyclique

019g02g*059g°10g*20ge*50g

5se10s*®30s...2h

Le capteur Capteur Sewi KNX TH-L-Pr peut transmettre un message au bus, si la
zone de confort est quittée. De cette fagon, I'observation de la norme DIN 1946 peut par
exemple étre contrélée (valeurs standard) ou il est possible de définir une propre zone

de confort.

Utiliser la zone de confort

Non e Oui

Capteur Sewi KNX TH-L-Pr ¢ Version : 26.07.2022 » Sous réserve d’erreurs et de modifications techniques.



62 Réglage des parameétres

Prescrivez le comportement de transmission, un Texte pour la zone de confort et
d’inconfort et comment doit étre la valeur objet.

Comportement de transmission ® pas rester maintenu
e cyclique
* en cas de modification
® en cas de modification et cyclique

Texte pour confortable [texte libre, max. 14 caracteres]
Texte pour inconfortable [texte libre, max. 14 caracteres]
La valeur objet est de e confortable = 1 | inconfortable = 0

confortable = 0 | inconfortable = 1

Cycle de transmission 5se10s30s...*2h
(si transmis cycliquement)

Définissez la zone de confort, dans laquelle vous indiquez des valeurs minimales et
maximales pour la température et I'humidité. Les valeurs standard indiquées sont con-
formes a la norme DIN 1946

Température maximale en °C 25..40;26
(Standard 26°C)

Température minimale en °C 10...21; 20
(Standard 20°C)

Humidité maximale relative en °C 52...90; 65
(Standard 65%)

Humidité minimale relative en °C 10...43; 30
(Standard 30%)

Humidité maximale absolue en 0,1g/kg 50...200; 115

(Standard 115 g/kg)

Hystérese de la température : 1°C
Hystérese de I'humidité relative : 2% rF
Hystérese de I'humidité absolue : 2 g/kg

5.18. Comparateur des valeurs de réglage

Les deux comparateurs de valeurs de réglage intégrés permettent la transmission de
valeurs maximales, minimales et moyennes.

Utiliser le comparateur 1/2/3/4 Non e Oui

5.18.1. Comparateur des valeurs de réglage 1/2/3/4

Définissez ce que le comparateur des valeurs de réglage doit transmettre et activez les
objets d'entrée a utiliser. En outre, le comportement de mesure et de blocage peut étre
réglé.
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La sortie fournit e Valeur maximale
e Valeur minimale
¢ la valeur moyenne
Utiliser I'entrée 1/2/3/4/5 Non e Oui
La sortie transmet * En cas de modification de la sortie
¢ en cas de modification de la sortie
et de facon cyclique
¢ 3 la réception d'un objet d'entrée
¢ 3 la réception d'un objet d'entrée et

cyclique

Cycle de transmission 5se10se30se..*5mine...*2h

(si transmis cycliquement)

A partir de la modification de 1% *2% *5% ® 10% ® 20% ® 25% * 50%

(si transmis en cas de modification)

Evaluation de I'objet de blocage * alavaleur 1:verrouiller | ala valeur0:
débloquer

e alavaleur 0: verrouiller | a la valeur 1:

débloquer

Valeur de I'objet de blocage Oe1

avant la 1ere communication
Comportement de la sortie TOR

Au blocage ® ne pas transmettre de message
¢ Transmettre la valeur

valeur transmise (en %) 0...100

En déverrouillant |a sortie transmet * la valeur actuelle

(avec temporisation de déverrouillage de 2 ¢ la valeur actuelle aprés la réception d'un
secondes) objet

5.19. Calculateur

Activez le calculateur multifonctionnel avec lequel il est possible de modifier les don-
nées d'entrée par calcul, interrogation d'une condition ou conversion du type de point
de données Les menus pour l'autre réglage du calculateur s'affichent alors.

Calculateur 1/2/3/4/5/6/7/8 No ¢ Oui

5.19.1. Calculateur 1-8

Déterminez dans quels cas les valeurs d'entrée regues par objet doivent étre mainte-
nues. Sachez que le réglage « aprés remise sous tension et programmation » ne doit
pas étre utilisé pour la premiére mise en service, étant donné que les réglages d'usine
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sont toujours utilisés jusqu'a la 1éere communication (le réglage via les objets est igno-
ré).

Maintener
les valeurs d'entrée regues par objet de ® pas
communication e apres le rétablissement de la tension

e aprés le rétabliss. de la tension et
programmation

Sélectionnez la fonction et réglez le type d'entrée et les valeurs de démarrage pour
I'entrée 1 et I'entrée 2.

Fonction (E = entrée) e Condition: E1 = E2
¢ Condition : E1 > E2
e Condition : E1 >= E2
e Condition: E1 < E2
e Condition : E1 <= E2
e Condition : E1 - E2 >=E3
¢ Condition : E2 - E1 >=E3
e Condition : E1 - E2 Montant >= E3
e Calcul : E1 + E2
e Calcul : E1-E2
e Calcul : E2 - E1
e Calcul : E1 - E2 Montant
e Calcul : Sortie 1 =E1x X+ Y|
Sortie 2=E2 x X +Y
e Conversion : Généralités

Tolérance de comparaison 0...4 294 967 295

(avec la condition E1 = E2)

Type d'entrée [Possibilités de sélection selon la fonction]
¢ 1 bit

* 1 octet (0...255)

¢ 1 octet (0%...100%)

® 1 octet (0°...360°)

® 2 octets compteur sans signe

® 2 octets compteur avec signe

¢ Virgule flottante 2 octets

® 4 octets compteur sans sighe

® 4 octets compteur avec signe

e Virgule flottante 4 octets
Valeur de démarrage E1/E2/E3 [Plage d'entrée en fonction du type

d'entrée]
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Conditions

Lors de l'interrogation des conditions, vous réglez le type de sortie et les valeurs de
sortie dans divers états :

Type de sortie ¢ 1 bit
* 1 octet (0...255)
¢ 1 octet (0%...100%)
® 1 octet (0°...360°)
® 2 octets compteur sans signe
® 2 octets compteur avec signe
¢ Virgule flottante 2 octets
® 4 octets compteur sans sighe
e 4 octets compteur avec sighe
e Virgule flottante 4 octets

Valeur de sortie (le cas échéant valeur de sortie A1/A2)

avec les conditions remplies 0 [Plage d'entrée en fonction du type de
sortie]

avec les conditions non remplies 0 [Plage d'entrée en fonction du type de
sortie]

en cas de dépassement 0 [Plage d'entrée en fonction du type de

de la période de surveillance sortie]

en cas de blocage 0 [Plage d'entrée en fonction du type de
sortie]

Réglez le comportement de la transmission de la sortie.

La sortie transmet e en cas de modification
¢ en cas de modification et aprés une réi-
nitialisation
® en cas de modification et par cycle
e lors de la réception d'un objet d'entrée
e lors de la réception d'un objet d'entrée

et par cycle
Type de la modification ¢ a chaque modification
(uniquement pour les transmissions en ¢ en cas de modification sur condition rem-
cas de modification) plie
¢ en cas de modification sur condition non
remplie
Cycle de transmission 5s..2h;10s

(si transmis par cycle)

Déterminez quel texte est émis avec les conditions remplies / non remplies

Texte avec les conditions remplies [texte libre, max. 14 caracteres]
Texte avec les conditions non remplies [texte libre, max. 14 caracteres]
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Déterminez la temporisation de la transmission le cas échéant.

Temporisation de la transmission encasde aucunee1se..e2h
modification
sur condition remplie

Temporisation de la transmission encasde aucunee1se..e2h
modification
sur condition non remplie

Calculs et conversion
Pour les calculs et la conversion, déterminez les valeurs de sortie dans divers états :

Valeur de sortie (le cas échéant A1/ A2)

en cas de dépassement 0 [Plage d'entrée en fonction du type de

de la période de surveillance sortie]

en cas de blocage 0 [Plage d'entrée en fonction du type de
sortie]

Réglez le comportement de la transmission de la sortie.

La sortie transmet ¢ en cas de modification
¢ en cas de modification et aprés une réi-
nitialisation
e en cas de modification et par cycle
e lors de la réception d'un objet d'entrée
e lors de la réception d'un objet d'entrée

et par cycle
a partir de la modification de 1... [Plage d'entrée en fonction du type
(uniquement pour les calculs en cas de d'entrée]
modification)
Cycle de transmission 5s..2h;10s

(si transmis par cycle)

En cas de calculs de la forme Sortie 1 = E1 x X + Y | Sortie 2 = E2 x X +Y défi-
nissez les variables X et Y. Les variables peuvent avoir un signe positif ou négatif, 9
chiffres avant ou 9 chiffres aprés la virgule.

Formule pour la sortie A1: A1=E1x X +Y

X 1,00 [entrée libre]
Y 0,00 [entrée libre]
Formule pour la sortie A2: A2=E2x X +Y

X 1,00 [entrée libre]
Y 0,00 [entrée libre]

Autres réglages pour toutes les formules

Activez la surveillance d'entrée si nécessaire. Déterminez quelles entrées sont surveil-
lées, dans quel cycle les entrées sont surveillées et quelle valeur I'objet « Etat de
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surveillance » doit avoir, si la période de surveillance est dépassée sans qu'une infor-

mation retour n'ait lieu.

Utiliser la surveillance d'entrée
Surveillance de

Période de la surveillance

Valeur de I'objet « Etat de surveillance »
en cas de dépassement de la période

Non e Oui

“E1

e E2

*E3

*E1etE2
*E1etE3

eE2 et E3
eEletE2etE3
[selon la fonction]
5se..¢2h;1min
Oe1

Activez si besoin le verrouillage du calculateur et déterminez ce qu'un 1 ou 0 signifient
a l'entrée de verrouillage et ce qui se passe en cas de verrouillage.

Utiliser le verrouillage
Evaluation de I'objet de verrouillage

valeur avant la 1ere communication

Comportement de sortie
au blocage

au déverrouillage

5.20. Logique

Non ¢ Oui

e Pour la valeur 1 : verrouiller | pour la
valeur 0 : déverrouiller
e Pour la valeur 0 : verrouiller | pour la
valeur 1: déverrouiller

0e1

® ne rien transmettre
e transmettre la valeur

e comme comportement de la transmission
[voir ci-dessus]
e envoyer immédiatement la valeur actuelle

L'appareil fournit 16 entrées logiques, huit éléments logiques ET et huit éléments logi-

ques OU.

Activez les entrées logiques et attribuez les valeurs des objets jusqu'a la 1ére commu-

nication.

Utiliser les entrées logiques

Oui e Non

Valeur d’objet avant la 1ere communication pour :

- Entrée logique 1
- Entrée logique...
- Entrée logique 16

[[=N{=}{=]
Al A A

Capteur Sewi KNX TH-L-Pr ¢ Version : 26.07.2022 » Sous réserve d’erreurs et de modifications techniques.



Activez les sorties logiques requises.

ET Logique

Logique 1 ET
ET logique ...
Logique 8 ET

OU logique

Logique 1 OU
OU logique ...
Logique 8 OU

68

inactivé e activé
inactivé e activé
inactivé e activé

inactivé ¢ activé
inactivé ¢ activé
inactivé e activé

5.20.1. ET logique 1-8 et OU logique 1-8

Réglage des parameétres

Pour la logique ET et la logique OU, les mémes possibilités de configuration sont dis-

ponibles.

Chaque sortie logique peut envoyer un objet 1 bit ou deux objets 8 bits. Déterminez a

chaque fois ce que la sortie envoie avec la logique = 1 et = 0.

1. 2. 3. 4. Entrée

Type de sortie

® ne pas utiliser

¢ Entrée logique 1...16

¢ Entrée logique 1...16 inversée

e tous les événements de commutation que
I'appareil met a disposition (voir Entrées
de connexion de la logique ET / OU)

® un objet 1 bit

® deux objets 8 bits

S le type de sortie est un objet 1 bit, déterminez les valeurs de sortie pour diffé-

rents états.

Valeur de sortie

si logique = 1

Valeur de sortie

si logique =0

Valeur de sortie

Si le blocage est actif

Valeur de sortie si
période de surveillance dépassée
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Si le type de sortie est deux objets 8 bits, déterminez le type d'objets et les valeurs
de sortie pour différents états.

Type d'objet e Valeur (0...255)
¢ Pourcentage (0...100%)
¢ Angle (0...360°)

* Appel de scénes (0...127)

Valeur de sortie objet A 0...255/100%/360°/127 ;1
si logique = 1

Valeur de sortie objet B 0...255/100% /360°/127 ; 1
si logique =1

Valeur de sortie objet A 0...255/100%/360°/127 ; 0
si logique =0

Valeur de sortie objet B 0...255/100% /360°/127 ;0
si logique =0

Valeur de sortie objet A 0...255/100%/360°/127 ; 0
Si le blocage est actif

Valeur de sortie objet B 0...255/100% /360°/127 ;0
Si le blocage est actif

Valeur de sortie objet A si 0...255/100%/360°/127 ; 0
période de surveillance dépassée

Valeur de sortie objet B si 0...255/100% /360°/127 ;0

période de surveillance dépassée

Réglez le comportement de la transmission de la sortie.

Comportement de transmission ¢ en cas de modification de la logique

Cycle de transmission
(si transmis par cycle)

¢ en cas de modification de la logique a 1
¢ en cas de modification de la logique a 0
¢ en cas de modification de la logique et
cycliquement
¢ en cas de modification de la logique a 1 et
cycliquement
¢ en cas de modification de la logique a 0 et
cycliquement
® en cas de modification de la logique +
réception de I'objet
® en cas de modification de la logique +
réception de I'objet

et par cycle
5sel10se..e2h
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Verrouillage

Activez si besoin le verrouillage de la sortie logique et déterminez ce qu'un 1 ou 0 sig-
nifie a I'entrée de verrouillage et ce qui se passe en cas de verrouillage.

Utiliser le verrouillage Non ¢ Oui

Evaluation de I'objet de verrouillage e Pour la valeur 1 : verrouiller | pour la
valeur 0 : déverrouiller
* Pour la valeur 0 : verrouiller | pour la
valeur 1 : déverrouiller

Valeur de I'objet de verrouillage avant la Qe1

1ére communication

Comportement de sortie ¢ Ne transmettre aucun télégramme
au blocage e Envoyer valeur de verrouillage

[voir ci-dessus,
Valeur de sortie si blocage est activé]

au déverrouillage [Transmettre la valeur pour I'état logique
(avec délai de déverrouillage de 2 secon- actuel]
des)

Surveillance

Activez la surveillance d'entrée si nécessaire. Déterminez quelles entrées doivent étre
surveillées, dans quel cycle les entrées sont surveillées et quelle valeur I'objet « Etat de
surveillance » doit avoir, si la période de surveillance est dépassée sans qu'une infor-
mation retour n'ait lieu.

Utiliser la surveillance d'entrée Non ¢ Oui

Surveillance de I'entrée ©1e2e30e4
©1+201+301+402+302+403+4
1 +2+3¢1+2+401+3+402+3+4

*1+2+3+4
Période de la surveillance 5se..e2h;1min
Comportement de sortie en cas de dépas- e Ne transmettre aucun télégramme
sement du temps de surveillance ¢ Envoyer la valeur de dépassement [=
Valeur du

paramétre « Période de surveillance »]

5.20.2.Entrées de connexion de la logique ET

Ne pas utiliser

Entrée logique 1

Entrée logique 1 inversée
Entrée logique 2

Entrée logique 2 inversée
Entrée logique 3

Entrée logique 3 inversée
Entrée logique 4

Capteur Sewi KNX TH-L-Pr ¢ Version : 26.07.2022 » Sous réserve d’erreurs et de modifications techniques.



Entrée logique 4 inversée
Entrée logique 5

Entrée logique 5 inversée
Entrée logique 6

Entrée logique 6 inversée
Entrée logique 7

Entrée logique 7 inversée
Entrée logique 8

Entrée logique 8 inversée
Entrée logique 9

Entrée logique 9 inversée
Entrée logique 10

Entrée logique 10 inversée
Entrée logique 11

Entrée logique 11 inversée
Entrée logique 12

Entrée logique 12 inversée
Entrée logique 13

Entrée logique 13 inversée
Entrée logique 14

Entrée logique 14 inversée
Entrée logique 15

Entrée logique 15 inversée
Entrée logique 16

Entrée logique 16 inversée

Dysfonctionnement détecteur de température MARCHE
Capteur de température dysfonctionnement ARRET
Dysfonctionnement capteur d'humidité MARCHE
Dysfonctionnement capteur d'humidité = ARRET

Sortie TOR Nuit
Sortie TOR Nuit inversée
Sortie TOR 1 température

Sortie TOR 1 température inversée

Sortie TOR 2 température

Sortie TOR 2 température inversée

Sortie TOR 3 température

Sortie TOR 3 température inversée

Sortie TOR 4 température

Sortie TOR 4 température inversée
Sortie TOR 1 capteur de luminosité
Sortie TOR 1 capteur de luminosité inversée
Sortie TOR 2 capteur de luminosité
Sortie TOR 2 capteur de luminosité inversée
Sortie TOR 3 capteur de luminosité
Sortie TOR 3 capteur de luminosité inversée
Sortie TOR 4 capteur de luminosité
Sortie TOR 4 capteur de luminosité inversée

Sortie TOR 1 humidité
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72 Réglage des parameétres

Sortie TOR 1 humidité inversée

Sortie TOR 2 humidité

Sortie TOR 2 humidité inversée

Sortie TOR 3 humidité

Sortie TOR 3 humidité inversée

Sortie TOR 4 humidité

Sortie TOR 4 humidité inversée

Sortie TOR température fluide frigorifique

Sortie TOR température fluide frigorifique inversé
L'atmosphére d'intérieur est agréable
L'atmosphére d'intérieur n'est pas agréable
Régulateur température Confort activé
Régulateur température Confort désactivé
Régulateur température mise en veille activé
Régulateur température mise en veille désactivé
Régulateur température Eco activé

Régulateur température Eco désactivé

Régulateur température protection activé
Régulateur température protection désactivé
Régulateur température chauffage 1 activé
Régulateur température chauffage 1 désactivé
Régulateur température chauffage 2 activé
Régulateur température chauffage 2 désactivé
Régulateur température refroidissement 1 activé
Régulateur température refroidissement 1 désactivé
Régulateur température refroidissement 2 activé
Régulateur température refroidissement 2 désactivé
Régulateur humidité déshumidification 1 activée
Régulateur humidité déshumidification 1 désactivé
Régulateur humidité déshumidification 2 activé
Régulateur humidité déshumidification 2 désactivé
Régulateur humidité humidification activé
Régulateur humidité humidification 1 désactivé
Détecteur de mouvement sortie test activé
Détecteur de mouvement sortie test désactivé
Détecteur de mouvement sortie test activé
Détecteur de mouvement sortie test désactivé
Détecteur de mouvement sortie Slave activé
Détecteur de mouvement sortie Slave désactivé
Détecteur de mouvement Master 1 activé
Détecteur de mouvement Master 1 désactivé
Détecteur de mouvement Master 2 activé
Détecteur de mouvement Master 2 désactivé
Détecteur de mouvement Master 3 activé
Détecteur de mouvement Master 3 désactivé
Détecteur de mouvement Master 4 activé
Détecteur de mouvement Master 4 désactivé
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73 Réglage des parameétres

5.20.3. Entrées de connexion de la logique OU

Les entrées de connexion de la logique OU correspondent a celles de la logique ET. En
supplément de la logique OU sont disponibles en outre les entrées suivantes :

Sortie TOR ET logique 1
Sortie TOR ET logique 1 inversée
Sortie TOR ET logique 2
Sortie TOR ET logique 2 inversée
Sortie TOR ET logique 3
Sortie TOR ET logique 3 inversée
Sortie TOR ET logique 4
Sortie TOR ET logique 4 inversée
Sortie TOR ET logique 5
Sortie TOR ET logique 5 inversée
Sortie TOR ET logique 6
Sortie TOR ET logique 6 inversée
Sortie TOR ET logique 7
Sortie TOR ET logique 7 inversée
Sortie TOR ET logique 8
Sortie TOR ET logique 8 inversée
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Des questions sur le produit ?

Vous pouvez joindre le service technique d'Elsner Elektronik au
Tél. +49 (0) 70 33 / 30 945-250 ou
service@elsner-elektronik.de

Nous avons besoin des informations suivantes pour traiter votre demande de service :

Type d'appareil (désignation du modéle ou numéro d'article)

Description du probléme

Numeéro de série ou version du logiciel

Source d'approvisionnement (revendeur/installateur qui a acheté I'appareil
chez Elsner Elektronik)

En cas de questions sur les fonctions KNX :

e Version de |'application de I'appareil
e Version ETS utilisée pour le projet

®
elsner Elsner Elektronik GmbH Technologie de la commande et de I'automatisation
_ Sohlengrund 16

elektronik 75395 Ostelsheim Tél. +49 (0) 70 33/30 945-0  info@elsner-elektronik.de
Allemagne Fax +49 (0) 70 33 /30 945-20 www.elsner-elektronik.de
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