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2 Leyenda

La instalacién, el control, la puesta en servicio y la eliminacién de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

Este manual estd sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al

pie del indice.

Si tiene un aparato con una version de software mas reciente, consulte en
www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible
una version mas actual del manual

Leyenda del manual

A
A\

iPELIGRO!
iADVERTENCIA!
iPRECAUCION!

@ iATENCION!

ETS

Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

... hace referencia a una situacion que puede provocar danos
materiales si no se evita.

En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardmetros
aparecen subrayados.



3 Descripcion

1. Descripcion

El Sensor Sewi KNX L para el sistema de bus KNX detecta la luminosidad en el am-
biente. El valor medido puede utilizarse para controlar salidas de comando que depen-
deran de condiciones limite prefijadas. Los estados pueden asociarse mediante com-
puertas légicas AND y compuertas logicas OR. En caso necesario, médulos
multifuncionales modifican los datos de entrada mediante céalculos, consulta de una
condicién o conversion del tipo de punto de datos.

Funciones:

e Medicion de luminosidad con control de luminosidad

¢ Valores limite ajustables mediante pardmetros o mediante objetos de
comunicaciéon

e 8 compuertas logicas AND y 8 compuertas légicas OR con 4 entradas,
respectivamente. Como entradas para las compuertas ldgicas se pueden
utilizar todos los eventos de conmutacion y las 16 entradas logicas en forma de
objetos de comunicacion. La salida de cada compuerta puede configurarse
como 1 bit 0 2 x 8 bits.

e 8 modulos multifuncionales (calculadores) para la modificacién de datos de
entrada mediante célculos, mediante consulta de una condicién o mediante
conversién del tipo de punto de datos

La configuracidn se realiza a través del Software ETC de KNX. El archivo de producto
esta disponible para descargar en la pagina principal de Elsner Elektronik en www.el-
sner-elektronik.de en el menu ,Descargas”.

1.0.1. Alcance del suministro

e Sensor de luminosidad

1.1. Informacion técnica

Aspectos generales:
Carcasa Plastico

Colores e Blanco similar blanco senales RAL 9003 (base)/
blanco grisdceo RAL 9002 (cubierta)
* Negro intenso RAL 9005

Montaje Montaje sobre revoque, pared o techo
Dimensiones @ x altura aprox. 105 mm x aprox. 32 mm

Grado de proteccion IP 30

Peso aprox. 45 g

Temperatura ambiente -25...+80 °C

Humedad atmosférica 5...95% HR, sin condensacién
ambiente

Temperatura de -25...485 °C

almacenamiento
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4 Instrucciones de seguridad y de uso

Bus KNX:

Medio KNX TP1-256
Modo de configuracién S-Mode
Direcciones del grupo max. 2000
Asignaciones max. 2000

Objetos de comunicacién 189

Tension nominal KNX 30V ===SELV

Consumo de corriente KNX | max. 10 mA

Conexion Bornes de conexidn enchufables KNX

Tiempo que pasa desde aprox. 5 segundos
que regresa la tension del
bus hasta que se reciben

datos

Sensores:

Sensor de luminosidad:

Rango de medicién 0 Lux ... 2.000 Lux (se pueden medir y emitir valores mas
altos)

Resolucién 1 Lux a 0...2000 Lux

El producto cumple las directrices de las directivas UE.

2. Instrucciones de seguridad y de uso

2.1. Instrucciones generales de instalacion

La instalacion, el control, la puesta en marcha y la eliminacion de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

iPRECAUCION!
A iTension eléctrica!

En el interior del aparato hay componentes conductores de tension

no protegidos.

e Cuando planifique e instale sistemas eléctricos, observe las
directivas, reglamentos y disposiciones aplicables del pais
respectivo.

e Asegurate de que el dispositivo o sistema puede ser
desconectado. Durante la instalacion, desconecte todos
los cables de la fuente de alimentacion y tome precauciones
de seguridad contra el encendido involuntario.

e No poner en funcionamiento el aparato si éste presenta danos.
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5 Instalacion

e Poner fuera de funcionamiento el aparato o la instalaciéon
y protegerlo contra la activacién accidental cuando se considere
que ya no existan garantias de un funcionamiento exento de
peligro.

El dispositivo esta destinado unicamente para el uso previsto descrito en este manual.
En caso de que se realice cualquier modificacion inadecuada o no se cumplan las ins-
trucciones de uso, se perdera todo derecho sobre la garantia.

Tras desembalar el dispositivo, reviselo inmediatamente por si tuviera algun desper-
fecto mecanico. Si se hubiera producido algun desperfecto durante el transporte, de-
beréd informarlo inmediatamente al distribuidor.

El dispositivo s6lo se puede utilizar en una instalacién fija, es decir sélo cuando esté
montado y tras haber finalizado todas las labores de instalacién y puesta en marchay
sblo en el entorno para el que esta previsto.

Elsner no se hace responsable de las modificaciones de las normas posteriores a la pu-
blicacion de este manual.

3. Instalacion

3.1. Lugar de montaje y preparacion

ilnstalar y operar inicamente en ambientes secos!
Evitar la accion del rocio.

El Sensor Sewi KNX L puede instalarse en el revoque de la pared o del techo.

3.2. Conexion

iDurante la instalacion y el tendido de cables en la conexion
A KNX, respete las disposiciones y las normas vigentes para los
circuitos de corriente de SELV!

El Sensor Sewi KNX L se monta sobre revoque, pero también se puede atornillar en
una toma bajo revoque.

Si Sensor Sewi KNX L se instala en una toma bajo revoque, no puede haber cablea-
do de 230 V en su interior.
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6 Instalacion

3.2.1. Estructura de la placa de circuitos impresos

Fig. 1
1 a+b Ranuras para sujecion (espacio entre orificios 60 mm)

2 Sensor de luminosidad

3 Teclado programador

4 LED de programacion

5 Borne KNX Bus +/-

6 Entrada para cable

A Marca para alinear la tapa
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7 Instalacion

3.2.2. Montaje

1— o

A _|I| : elsner

Fig. 2 Carcasa externa
1 Sensor de luminosidad

A Hendidura para apertura de la carcasa

Fig. 3

Abra la carcasa. Levante cuidadosamente la

cubierta de la base. Apalanque desde la hen-

-}' e didura, por ejemplo, un destornillador de ca-
beza ranurada.

Fig. 4

Conduzca el cable bus por la entrada de ca-
bles en la base.
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8 Puesta en funcionamiento

A Atornille la base a la pared o al techo.
€
£ @ 1 Espacio entre orificios 60 mm.
o
©
¢ 4
)

Fig. 6
Conecte el bus KNX al borne KNX.

Fig. 7

Cierre la carcasa, colocando y enclavando la
& cubierta. Para ello, alinee la hendidura en la
cubierta a la marca en la base (el sensor de
presencia debe sobresalir por la abertura de
la tapa).

I elsner

4. Puesta en funcionamiento

El sensor de luminosidad no debe ser ensuciado, pintado o cubierto.

Tras la conexion a la tensidn del bus, el dispositivo se encontrara durante aprox. 5 se-
gundos en la fase de inicializacion. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.

4.1. Direccionar el dispositivo

La direccion individual se asigna a través del ETS. Para ello hay un botén con un LED
de control en el dispositivo (Fig. 1, n.° 3+4).

El dispositivo se suministra con la direccion de bus 15.15.255. Una direccién diferente
puede ser programada usando el ETS.

5. Mantenimiento

Por lo general, es suficiente con limpiar el dispositivo con un pano suave y seco dos
veces al ano.
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9 Eliminacion

6. Eliminacion

Tras el uso, el aparato debera eliminarse o depositarse en el punto de reciclaje confor-
me a las disposiciones vigentes. jNo lo deposite en la basura doméstica!
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7.

10

Protocolo de transmision

Protocolo de transmision

Unidades:

7.1.

Luminosidad en Lux

comunicacion

Listado de todos los objetos de

Abreviaturas de las marcas:

= >4mr0

=y

96

99

129

130
131

132

133

134

136

137
138

139

140

141

Comunicacion
Lectura
Escritura
Transmision
Actualizacion

Texto

Version del software

Valor de medicién luminosidad
Factor de correccion luminosidad

Umbral 1 sensor lumin. 2: valor
absoluto

Umbral 1 sensor lumin. 2: (1: +] 0: -)

Umbral 1 sensor lumin. 2: retraso
deOal

Umbral 1 sensor lumin. 2: retraso
de1a0

Umbral 1 sensor lumin. 2: salida de
conmutaciéon

Umbral 1 sensor lumin. 2: bloqueo
de la salida de conmutacion

Umbral 2 sensor lumin. 2: valor
absoluto

Umbral 2 sensor lumin. 2: (1: +] 0: -)
Umbral 2 sensor lumin. 2: retraso
deOal

Umbral 2 sensor lumin. 2: retraso
de1a0

Umbral 2 sensor lumin. 2: salida de
conmutacion

Umbral 2 sensor lumin. 2: bloqueo
de la salida de conmutacion

Funcion

Salida

Salida

Entrada/

salida

Entrada/
salida

Entrada
Entrada

Entrada
Salida
Entrada
Entrada/
salida

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Mar-
cas
L-CT
L-CT
LECT
LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

Tipo de DPT

[217.1] DPT_Ver-
sion

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[14.5] DPT_Va-
lue_Amplitude
[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

Tamaio

2 bytes

2 bytes

4 bytes

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes
1 bit

1 bit
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143

144
145

146

147

148

150

151

152

153

154

155

252

253

1141
1142
1143
1144
1145
1146

1147
1148
1149
1150
1151
1152
1153

Texto

Umbral 3 sensor lumin. 2: valor
absoluto

Umbral 3 sensor lumin. 2: (1: +] 0: -)

Umbral 3 sensor lumin. 2: retraso
deOal

Umbral 3 sensor lumin. 2: retraso
de1a0

Umbral 3 sensor lumin. 2: salida de
conmutacién

Umbral 3 sensor lumin. 2: bloqueo
de la salida de conmutacion

Umbral 4 sensor lumin. 2: valor
absoluto

Umbral 4 sensor lumin. 2:

(1: +]0:-)

Umbral 4 sensor lumin. 2: retraso
deOal

Umbral 4 sensor lumin. 2: retraso
de1a0

Umbral 4 sensor lumin. 2: salida de
conmutacién

Umbral 4 sensor lumin. 2: bloqueo
de la salida de conmutacion

Noche: salida de conmutacion

Noche: retraso de conmutacion a
noche

Noche: retraso de conmutacion a
dia

Calculador 1: entrada E1
Calculador 1: entrada E2
Calculador 1: entrada E3
Calculador 1: salida A1
Calculador 1: salida A2
Calculador 1: texto de condicién

Calculador 1: estado de supervision
Calculador 1: bloqueo (1: bloquear)
Calculador 2: entrada E1
Calculador 2: entrada E2
Calculador 2: entrada E3
Calculador 2: salida A1

Calculador 2: salida A2

11

Funciéon

Entrada/
salida

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Salida
Entrada

Entrada

Entrada
Entrada
Entrada
Salida
Salida
Salida

Salida
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Salida
Salida

Mar-
cas

LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT
_EC-

-EC-

LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux
[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[7.005] DPT_Ti-
mePeriodSec

[7.005] DPT_Ti-
mePeriodSec
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.

Tamaio

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes
1 bit
1 bit
2 bytes
1 bit
2 bytes
2 bytes
1 bit
1 bit

1 bit
2 bytes

2 bytes

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
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1154

1155
1156
1157
1158
1159
1160
1161
1162

1163
1164

1165
1166
1167
1168
1169
1170

1171
1172

1173
1174
1175
1176
1177
1178

1179
1180

1181
1182
1183
1184
1185
1186

Texto
Calculador 2:

Calculador 2:
Calculador 2:
Calculador 3:
Calculador 3:
Calculador 3:
Calculador 3:
Calculador 3:
Calculador 3:

Calculador 3:

Calculador 3:
(1: bloquear)

Calculador 4:
Calculador 4:
Calculador 4:
Calculador 4:
Calculador 4:
Calculador 4:

Calculador 4:
Calculador 4:
(1: bloquear)
Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 5:

Calculador 5:

Calculador 5:
(1: bloquear)

Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 6:

texto de condicion

estado de supervision
bloqueo (1: bloquear)

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicion

estado de supervision

bloqueo

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicién

estado de supervision

bloqueo

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicion

estado de supervision

bloqueo

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicién

12

Funcion Mar-
cas
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Entrada |LECT
Entrada |LECT
Entrada |LECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Entrada LECT
Entrada | LECT
Entrada LECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada | -EC-
Entrada |LECT
Entrada |LECT
Entrada |LECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada | -EC-
Entrada |LECT
Entrada | LECT
Entrada | LECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

Tamaio

14 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit
1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit
1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit
1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes
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1187
1188

1189
1190
1191
1192
1193
1194

1195
1196

1197
1198
1199
1200
1201
1202

1203
1204

1391
1392
1393
1394
1395
1396
1397
1398
1399
1400
1401
1402
1403
1404
1405
1406
1411

Texto

Calculador 6: estado de supervision

Calculador 6:
(1: bloquear)
Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 7:

Calculador 7:

Calculador 7:
(1: bloquear)

Calculador 8:
Calculador 8:
Calculador 8:
Calculador 8:
Calculador 8:
Calculador 8:

bloqueo

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicion

estado de supervision

bloqueo

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicién

Calculador 8: estado de supervision
Calculador 8: bloqueo

(1: bloquear)
Entrada ldgica 1
Entrada logica 2
Entrada logica 3
Entrada logica 4
Entrada logica 5
Entrada logica 6
Entrada logica 7
Entrada logica 8
Entrada logica 9
Entrada logica 10
Entrada logica 11
Entrada logica 12
Entrada logica 13
Entrada logica 14
Entrada logica 15
Entrada logica 16

Légica AND 1: salida de

conmutacion 1 bit

13

Funciéon

Salida
Entrada

Entrada
Entrada
Entrada
Salida
Salida
Salida

Salida
Entrada

Entrada
Entrada
Entrada
Salida
Salida
Salida

Salida
Entrada

Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Salida

Mar-
cas

L-CT
-EC-

LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-

LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-

-EC-
_EC-
_EC-
_EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
_EC-
_EC-
L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
[16.0] DPT_Strin-
g_ASCII

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
Segun config.
[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool
[1.2] DPT_Bool

Tamaio

1 bit
1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit
1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit
1 bit

1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
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1412

1413

1414
1415

1416

1417

1418
1419

1420

1421

1422
1423

1424

1425

1426
1427

1428

1429

1430
1431

1432

1433

1434
1435

Texto
Logica AND 1: salida A 8 bits
Légica AND 1: salida B 8 bits

Logica AND 1: bloqueo

Logica AND 2: salida de
conmutacion 1 bit

Légica AND 2: salida A 8 bits
Logica AND 2: salida B 8 bits

Légica AND 2: bloqueo

Légica AND 3: salida de
conmutacién 1 bit

Légica AND 3: salida A 8 bits
Logica AND 3: salida B 8 bits

Légica AND 3: bloqueo

Légica AND 4: salida de
conmutacion 1 bit

Logica AND 4: salida A 8 bits
Légica AND 4: salida B 8 bits

Légica AND 4: bloqueo

Légica AND b: salida de
conmutacion 1 bit

Légica AND 5: salida A 8 bits
Logica AND 5: salida B 8 bits

Légica AND 5: bloqueo

Légica AND 6: salida de
conmutacion 1 bit

Logica AND 6: salida A 8 bits
Légica AND 6: salida B 8 bits
Légica AND 6: bloqueo

Logica AND 7: salida de
conmutacion 1 bit

14

Funciéon Mar-

cas
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada | -EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT Tamaio
[6.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount

[6.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[6.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[6.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[5.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[5.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[5.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[5.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
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1436

1437

1438
1439

1440

1441

1442
1443

1444

1445

1446
1447

1448

1449

1450
1451

1452

1453

1454
1455

1456

1457

1458
1459

Texto

Logica AND 7: salida A 8 bits
Légica AND 7: salida B 8 bits
Logica AND 7: bloqueo
Logica AND 8: salida de
conmutacion 1 bit

Légica AND 8: salida A 8 bits

Logica AND 8: salida B 8 bits

Légica AND 8: bloqueo

Logica OR 1: salida de conmutacion

1 bit
Légica OR 1: salida A 8 bits

Logica OR 1: salida B 8 bits

Légica OR 1: bloqueo

Légica OR 2: salida de conmutacion

1 bit
Logica OR 2: salida A 8 bits

Légica OR 2: salida B 8 bits

Légica OR 2: bloqueo

Logica OR 3: salida de conmutacion

1 bit
Légica OR 3: salida A 8 bits

Logica OR 3: salida B 8 bits

Légica OR 3: bloqueo

Légica OR 4: salida de conmutacion

1 bit
Logica OR 4: salida A 8 bits

Légica OR 4: salida B 8 bits

Légica OR 4: bloqueo

Logica OR 5: salida de conmutacion

1 bit

15

Funciéon Mar-

cas
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada | -EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Salida L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT Tamaio
[6.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount

[6.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[6.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[6.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[5.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[5.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[5.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

[5.010] DPT_- 1 byte
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_- 1 byte

Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
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1460

1461

1462
1463

1464

1465

1466
1467

1468

1469

1470
1471

1472

1473

1474
1581

1582

1583

1584

1586

1587

1588

1589
1590

Texto
Logica OR 5: salida A 8 bits
Légica OR 5: salida B 8 bits

Logica OR 5: bloqueo

Logica OR 6: salida de conmutacion
1 bit

Légica OR 6: salida A 8 bits

Logica OR 6: salida B 8 bits

Légica OR 6: bloqueo

Logica OR 7: salida de conmutacion
1 bit

Légica OR 7: salida A 8 bits

Logica OR 7: salida B 8 bits

Légica OR 7: bloqueo

Légica OR 8: salida de conmutacion
1 bit

Logica OR 8: salida A 8 bits

Légica OR 8: salida B 8 bits

Légica OR 8: bloqueo

Controlador de luz: valor de
consigna luminosidad

Controlador de luz: retraso de
parada

Controlador de luz: inicio/parada (1
= inicio | 0 = parada)

Controlador de luz: magnitud del
nivel de atenuacion

Controlador de luz: diferencia valor
consigna/real

Controlador de luz: tiempo de
reajuste

Controlador de luz: variable de
control

Controlador de luz: conmutar
Controlador de luz: atenuacién

16

Funciéon

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Entrada/
salida
Entrada/
salida
Entrada

Entrada

Entrada/
salida
Entrada/
salida
Entrada/
salida
Salida
Salida

Mar-
cas

L-CT
L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
LECT

LECT

-EC-

LECT

LECT

LECT

L-CT

L-CT
L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[6.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[6.010] DPT_-
Value_1_Ucount

[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount
[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount

[5.010] DPT_-
Value_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch
[5.1] DPT_Scaling

[9.4] DPT_Va-
lue_Lux

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[6.1] DPT_Scaling

[1.1] DPT_Switch

[3.71 DPT_Con-
trol_Dimming

Tamaiho

1 byte

1 byte

1 bit
1 bit

1 byte

1 byte

1 bit
1 bit

1 byte

1 byte

1 bit
1 bit

1 byte

1 byte

1 bit
2 bytes

2 bytes

1 bit

1 byte

2 bytes

2 bytes

1 byte

1 bit
4 bit
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17 Ajuste de parametros

N.© Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaio
cas
1591 Controlador de luz: luminosidad en Salida L-CT | [5.1] DPT_Scaling |1 byte
%

1592 | Controlador de luz: mensaje de Entrada | -EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit
confirmacion conmutacion

1593 | Controlador de luz: mensaje de Entrada -EC- [3.7] DPT_Con- 4 bit
confirmacién atenuacién trol_Dimming

1594 | Controlador de luz: mensaje de Entrada -ECT |[5.1] DPT_Scaling 1 byte
confirmacion luminosidad en %

1595 |Controlador de luz: interrupcion Entrada/ LECT |[7.5] DPT_Time- |2 bytes

tiempo de espera salida PeriodSec
1596 |Controlador de luz: reanudar Entrada |-EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit
1597 |Controlador de luz: bloqueo Entrada |-EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit

(1 = bloquear)

8. Ajuste de parametros

8.1. Comportamiento en caida/retorno de
tension

Procedimiento en caso de corte de la tension del bus:

El dispositivo no envia nada.

Procedimiento al retornar la tension del bus y tras la programacion o el
reseteo:

El equipo envia todas las salidas conforme a su comportamiento de envio fijado en los
parametros con los retardos establecidos en el bloque de parametros "Ajustes genera-
les".

8.2. Ajustes generales

Configure las caracteristicas fundamentales de la transmisién de datos.

Retraso del envio tras encendido y programacién para:

Valores de medicion 5se..*2h
Umbrales y salidas de conmutacion 6se..*2h
Objetos de célculo 5se..*2h
Objetos logicos 5se..e2h
Velocidad méxima de las notificaciones ¢ 1 notificacién por segundo

¢ 5 notificaciones por segundo
L4 an

¢ 20 notificaciones por segundo
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18 Ajuste de parametros

8.3. Control de la iluminacion

Para controlar la iluminacion, el Sensor Sewi KNX L capta la luminosidad de la es-
tancia. Active el control de iluminacion.

Utilizar control No e Si

Configure en qué casos se deben conservar los datos recibidos por objeto valor de
consigna, diferencia entre valor de consigna y valor real, magnitud del nivel de atenua-
cion y tiempos. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la progra-
macioén" no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera
comunicacion se utilizan los valores por defecto.

Conservar los datos recibidos por objeto

valor de consigna, diferencia entre valor de  ®no

consigna y valor real, magnitud del nivel de = e tras volver la tension

atenuacion y tiempos e tras volver la tensién y
tras la programacion

Configure el valor de consigna para la luminosidad ambiental e indique si, ade-
mas de los datos de atenuacion definidos mas adelante, también se debe enviar un ob-
jeto de conmutacion.

Valor de consigna en Lux 0...60 000; 500
Enviar objeto de conmutacion No e Si

Con el Sensor Sewi KNX L, el control siempre se inicia o se detiene mediante un ob-
jeto.

Configure la evaluacion y el valor del objeto antes de la primera comunicacion.

Al finalizar el control se puede enviar o bien "nada" (el estado no cambia), una orden
de encendido o apagado (mediante el objeto de conmutacidn activado anteriormente)
o un valor de atenuacion.

El control se inicia al recibir un objeto de inicio/parada
El control se detiene al recibir un objeto de inicio/parada
Evaluacion del objeto ¢ 1 = Inicio | 0 = Parada

*0 = Inicio | 1 = Parada
Valor de objeto antes de la primeracomu- 01

nicacion
Comportamiento de parada ® no enviar nada
e enviar orden de apagado
e enviar orden de encendido
e enviar valor
Valor en % 0...100
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19 Ajuste de parametros

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se debe enviar una orden de
atenuacion. Predefina la magnitud del nivel de atenuacion y el ciclo de repeti-
cion de la orden de atenuacién.

Establezca hasta qué valor de confirmacion del actuador de atenuacion se enviara
una orden de mas claro o mas oscuro. Esto define por un lado el rango de aplicacion
de la luzy, por otro lado, evita que se envien notificaciones innecesarias al bus tras al-
canzar el valor minimo o maximo.

Enviar orden de atenuacion, si e el valor real se desvia del valor de con-
signa en més del X %

¢ el valor real se desvia del valor de consi-
gna en mas de X Lux

Diferencia entre el valor de consigna y el 1...100; 20
valor real en %

(cuando la discrepancia es en %)

Diferencia entre el valor de consigna y el 1...2500; 100
valor real en Lux

(cuando la discrepancia es en Lux)

Magnitud del nivel de atenuacién 100,00 % © 50,00 % ® 25,00 % ® 12,5 % * 6,25
% 3,13 % * 1,56 %

Repeticidon de la orden de atenuacion en 1...600; 6

segundos

Atenuacion mas claro hasta valor de confir-  1...100
macion en %

Atenuacion mas oscuro hasta valor de con-  0...99
firmacion en %

El control de la iluminacion se puede interrumpir mediante objetos de confirma-
cion de los interruptores o atenuadores; esto quiere decir que no se envia nada mas
por medio de la salida de atenuacion. De este modo, el manejo manual obtiene priori-
dad.

Configure con qué objetos se debe interrumpir el control y cuando se reanudara.

Utilizar interrupcion No e Si
Interrumpir control al
recibir objeto de confirmacion de conmut- No e Si

acion
recibir objeto de confirmacion de atenua- | No ¢ Si

cion

Reanudar control e tras el tiempo de espera
e al recibir un objeto tras el tiempo de
espera
e al recibir un objeto o tras el tiempo de
espera
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20 Ajuste de parametros

Tiempo de espera en segundos 5...72 000 (valor estandar en funcion de la
configuracion de "Reanudar control”)
Valor del objeto 0e1¢0061

Nota: Si se cumplen los criterios para reanudar el control pero en ese momento el con-
trol esta detenido o bloqueado mediante un objeto, el fin de la interrupcién no tiene
ningun efecto sobre el comportamiento de la iluminacidn.

El control de la iluminacién se puede bloquear mediante el bus. A diferencia de la in-
terrupcién, durante el bloqueo se puede enviar una orden de conmutacion o un valor
de luminosidad. En caso de desbloqueo, el comportamiento de salida obedece al con-
trol.

Utilizar blogqueo No e Si
Evaluacion del objeto de bloqueo e Con valor 1: bloguear | con valor 0: des-
bloquear
e con valor 0: bloquear | con valor 1: desblo-
quear
Valor antes de la primera comunicacion Oe1

Comportamiento de salida
al bloquear ® no enviar nada
e enviar orden de apagado
e enviar orden de encendido
e enviar valor

8.4. Valor de medicion de la luminosidad

El Sensor Sewi KNX L capta la luminosidad de la estancia, por ejemplo para el con-
trol de la iluminacién.

Configure el comportamiento de envio para el valor de medicidn de la luminosidad.

Comportamiento de envio ® no enviar
e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

a partir de modificaciones de % 1...100; 20
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5s..2h

(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicién de la luminosidad se puede corregir para contrarrestar un lugar
de montaje del sensor muy oscuro o muy luminoso.

Utilizar correccion del valor de medicion No ¢ Si

Configure en qué casos se debe conservar el factor de correccidn recibido por objeto.
Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensiéon y tras la programacion” no se
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21 Ajuste de parametros

debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacién
siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante objetos se ignora).
A continuacion, especifique el factor de correccion inicial.

Conservar
el factor de correccion recibido por objeto e no
de comunicacion e tras volver la tensién
e tras volver la tension y
tras la programacion

Factor de correccién inicial en 0,001 1...10 000; 1000
valido hasta la primera comunicacién

Ejemplos:

Con un factor de 1,234 el valor del parametro es 1234.

Con un factor de 0,789 el valor del parametro es 789.

Con un factor de 1,2 y un valor de medicion de 1000 Lux, el valor enviado es 1200 Lux.

8.5. Umbrales de luminosidad

Active los umbrales de luminosidad necesarios. A continuacion se muestran los me-
nus para configurar otros ajustes de los umbrales.

Umbral 1/2/3/4 No e Si

8.5.1. Umbral 1/2/3/4

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y los tiempos de retraso re-
cibidos por cada objeto. El parametro solo se tiene en cuenta cuando el valor/ajuste
por objeto inferior esta activado. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension
y programacion" no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacién siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste sobre los
objetos se ignora).

Conservar
los umbrales y los retrasos recibidos por *no
objeto de comunicacion e tras volver la tension

e tras volver la tensién y tras la
programacion

Seleccione si se debe predefinir el umbral por pardmetro o mediante un objeto de co-
municacion.

Definicion de umbral por Pardmetro ¢ Objetos de comunicacion
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22 Ajuste de parametros

Si se predefine el umbral por parametro, se establece el valor.

Umbral en Lux 1 ... 5000; 200

Si se predefine el umbral por objeto de comunicacion, se establecen el valor inici-
al, la limitacion de valor de objeto y el tipo de modificacion del umbral.

Arranque umbral en Lux 1 ... 5000; 200
valido hasta la 1.7 comunicacion
Limitacion del valor del objeto (min.) 1...5000
en Lux
Limitacion del valor del objeto (max.) 1...5000
en Lux
Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucion
Incremento en Lux 1e2e5¢102050 100200500 1000

(con cambio por aumento/disminucion)

En ambos tipos de definiciones de umbral se ajusta la histéresis.

Ajuste de la histéresis en % ® absoluto
Histéresis en % del umbral 0...100; 50
(en la configuracion en %)

Histéresis en Lux 0 ... 5000; 200

(en la configuracion absoluta)

Salida de conmutacion

Establezca qué valor de salida se indica en caso de umbral superado/no alcanzado.
Ajuste el retraso para la activacion y en qué casos se envia la salida de conmutacion.

Salida en * U porencima=1|U - hist. por debajo =0_

(U = umbral) e U por encima =0 | U - hist. por debajo =1
e U por debajo =1 | U + hist. por encima =0
e U por debajo =0 | U + hist. por encima =1

Retrasos ajustables mediante objetos No ¢ Si

(en segundos)

Retrasode 0 a 1 ninguna®1s...2h
Retraso de 1a 0 ningunae®i1s...2h
Salida de conmutacion envia ¢ al cambiar

¢ al cambiar a 1
e al cambiara 0
¢ al cambiar y ciclicamente
e al cambiar a 1y ciclicamente
¢ al cambiar a 0 y ciclicamente
Ciclo 5s..2h
(cuando se envia ciclicamente)
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Bloqueo

Ajuste de parametros

En caso necesario, active el bloqueo de la salida de conmutacion y configure el signi-
ficado de 1 0 0 en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion
Evaluacion del objeto bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1?
comunicacion

Accién al bloquear

Accion al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

No * Si

® Con valor 1: blogqueado | con valor 0: des-
bloqueado
e Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Oe1

® no enviar notificacién
¢ 0 enviar
® 1 enviar

[En funcion del ajuste para "salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacién en el desbloqueo depende del valor
del parametro "Salida de conmutacién envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1
La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

8.6. Noche

no enviar notificacion e

Enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

no enviar notificacion e

si salida de conmutacion = 1 =» enviar 1
no enviar notificacion ¢

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

Active si es necesario el reconocimiento nocturno.

usar reconocimiento nocturno

No e« Si

Configure en qué casos se deben conservar los tiempos de retraso recibidos por cada
objeto. El parametro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto esté activado
mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensién y programacion” no
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se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunica-
cion siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste sobre los objetos se ignora).

Conservar

los retrasos recibidos por objeto de comu-  *no
nicacion e tras volver la tension
e tras volver la tension y tras la
programacion

Establezca con qué luminosidad reconoce la "Noche" el equipo y con qué histéresis se
emite.

Por debajo de en Lux se considera noche 1...1000; 10

Histéresis en Lux 0...500; 5

Ajuste el retraso para la activacién, en qué casos se envia la salida de conmutacion y
qué valor se emite de noche.

Retrasos ajustables mediante objetos No ¢ Si

(en segundos)

Retraso de conmutacion a noche ninguna®1s...2h
Retraso de conmutacion a dia ningunaels...2h
Salida de conmutacion envia ¢ al cambiar

e en caso de cambio a noche

® en caso de cambio a dia

¢ al cambiar y ciclicamente

¢ en caso de cambio a noche y ciclico
¢ en caso de cambio a dia y ciclico

Ciclo de envio 5s..2h
(cuando se envia ciclicamente)
Valor de objeto para noche Oe1

8.7. Calculador

Active el calculador multifuncional con el que se pueden modificar los datos de entra-
da mediante el célculo, la consulta de una condicién o la conversién del tipo de punto
de datos. A continuacidon se muestran los menus para configurar otros ajustes de los

umbrales.

Calculador 1/2/3/4/5/6/7/8 No e Si

8.7.1. Calculador 1-8

Configure en qué casos se deben conservar los valores de entrada recibidos por cada
objeto. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensidén y programacion" no se
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debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacion
siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste sobre los objetos se ignora).

Conservar

los valores de entrada recibidos por objeto | *no
de comunicacion e tras volver la tension
e tras volver la tension y tras la
programacion

Seleccione la funcién y configure el tipo de entrada y el valor inicial para la entrada 1
y la entrada 2.

Funcion (E = Entrada) e Condicién: E1 = E2
e Condicion: E1 > E2
e Condicion: E1 >=E2
e Condicion: E1 <E2
e Condicion: E1 <= E2
e Condicion: E1 - E2 >=E3
¢ Condicion: E2 - E1 >=E3
e Condicion: E1 - E2 cantidad >= E3
e Calculo: E1 + E2
e Calculo: E1-E2
e Calculo: E2 - E1
e Calculo: E1 - E2 Cantidad
e Calculo: Salida1=E1x X +Y|
Salida2=E2 x X +Y
e Conversién: General

Tolerancia para comparacién 0...4.294.967.295

(con la condicion E1 = E2)

Tipo de entrada [Posibilidades de seleccion dependientes
de la funcion]
1 bit

¢ 1 byte (0...255)

¢ 1 byte (0 %...100 %)

¢ 1 byte (0°...360°)

¢ 2 bytes, contador sin signo

¢ 2 bytes, contador con signo

¢ 2 bytes, punto decimal flotante
¢ 4 bytes, contador sin signo

® 4 bytes, contador con signo

¢ 4 bytes, punto decimal flotante

Valor inicial E1/E2/E3 [El margen depende del tipo de entradal
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Condiciones

En la consulta de las condiciones se configura el tipo de salida y los valores de salida
en diversas condiciones:

¢ 1 bit

¢ 1 byte (0...255)

* 1 byte (0 %...100 %)

¢ 1 byte (0°...360°)

® 2 bytes, contador sin signo

¢ 2 bytes, contador con signo

¢ 2 bytes, punto decimal flotante
¢ 4 bytes, contador sin signo

¢ 4 bytes, contador con signho

¢ 4 bytes, punto decimal flotante

Valor de salida (en caso necesario, el valor de salida A1/A2)

Tipo de salida

con condicién cumplida
con condicién incumplida

con superacion
del periodo de supervision

con bloqueo

0 [El margen depende del tipo de salida]
0 [El margen depende del tipo de salida]
0 [El margen depende del tipo de salida]

0 [El margen depende del tipo de salida]

Configure el comportamiento de envio de la salida.

La salida envia

Tipo de cambio
(solo si se envia en caso de modificacion)

Ciclo de envio
(cuando se envia ciclicamente)

¢ al cambiar
e en caso de cambio y después de reseteo
¢ al cambiar y ciclicamente
e al recibir un objeto de entrada
e al recibir un objeto de entrada
y ciclicamente
e en cada cambio
¢ en caso de cambio a condicidon cumplida
¢ en caso de cambio a condicién no cum-
plida
5s..2h;10s

Configure qué texto se emite al cumplirse/no cumplirse una condicion.

Texto con condicion cumplida
Texto con condicion no cumplida

[Texto libre (max 14 caracteres)]
[Texto libre (méax 14 caracteres)]

Configure en caso necesario retrasos del envio.

Retraso del envio al cambiar
con condicién cumplida
Retraso del envio al cambiar
con condicién incumplida

ningunaelse..e2h

ningunae®1se..®2h
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Calculos y conversion
En los calculos y la conversion se configuran los valores de salida en diversas condi-
ciones:

Valor de salida (en caso necesario A1/A2)

con superacion 0 [El margen depende del tipo de salidal
del periodo de supervision
con bloqueo 0 [El margen depende del tipo de salida]

Configure el comportamiento de envio de la salida.

La salida envia ¢ al cambiar
e en caso de cambio y después de reseteo
¢ al cambiar y ciclicamente
e al recibir un objeto de entrada
e al recibir un objeto de entrada
y ciclicamente

cuando cambie mas de 1 ... [El margen depende del tipo de
(solo cuando en los calculos entrada]

se envia al producirse un cambio)

Ciclo de envio 5s5..2h;10s

(cuando se envia ciclicamente)

En los calculos del formato de salida 1 = E1 x X + Y | salida 2 = E2 x X +Y
establezca las variantes X y Y. Las variables pueden tener un signo positivo o negativo,
9 caracteres antes y 9 caracteres después de la coma.

Férmula para la salida A1: A1=E1x X+ Y

X 1,00 [entrada libre]
Y 0,00 [entrada libre]
Férmula para la salida A2: A2=E2 x X +Y

X 1,00 [entrada libre]
Y 0,00 [entrada libre]

Otros ajustes para todas las formulas

Active si es necesario la supervision de entrada. Configure qué entradas se supervisan,
en qué ciclo se supervisan las entradas y qué valor debe tener el objeto "Estado de su-
pervision" cuando se sobrepasa el periodo de supervision sin que se emita un mensaje
de confirmacion.

Utilizar supervision de entrada No e Si
Supervision de *E1
*E2
*E3
*E1yE2
*E1yE3
*E2YyE3
*E1,E2yE3
[segun la funcién]
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Periodo de supervision 5se...¢2h;1 min

Valor del objeto "Estado de supervision" 01
al superar el periodo

Active en caso necesario el bloqueo del calculador y configure el significado de 1 0 0
en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Utilizar bloqueo No e Si

Evaluacion del objeto bloqueado ¢ Con valor 1: blogueado | con valor 0: des-
blogqueado
e Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Valor antes del 1er comunicacion 0e1

Comportamiento de salida ®no enviar

al bloquear e Enviar valor

al desbloquear e como comportamiento de envio [véase
arriba]

e enviar inmediatamente el valor actual

8.8. Loagica

El equipo dispone de 16 entradas logicas y de ocho puertas l6gicas AND y OR.

Active las entradas légicas y asigne valores de objeto hasta la 17 comunicacion.

Usar entradas logicas SieNo
Valor del objeto antes de la 1° comunicacion para
- entrada logica 1 0e1
- entrada logica... Oe1
- entrada logica 16 Oe1
Active las salidas légicas necesarias.
Légica AND
Légica AND 1 no activa ® activa
Légica AND... no activa e activa
Légica AND 8 no activa e activa
Légica OR
Légica OR 1 no activa e activa
Légica OR... no activa ® activa
Légica OR 8 no activa e activa
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8.8.1. Légica AND 1-8 y légica OR 1-8

Para la I6gica AND y OR hay disponibles las mismas posibilidades de configuracién.

Cada salida légica puede enviar un objeto de 1 bit o dos objetos de 8 bits. Establezca
qué envia la salida con la légica=1y =0.

1./2./3./4. Entrada ® no usar
¢ Entrada logica 1...16
¢ Entrada logica 1...16 invertida
¢ Todos los eventos de conmutacion que
el equipo pone a disposicion (véase
Entradas de union de la I6gica AND/OR)
Tipo de salida * un objeto de 1 bit
¢ dos objetos de 8 Bit

Cuando el tipo de salida sea un objeto de 1 bit, configure los valores de salida para
varios estados.

Valor de salida 10
si la l6gica =1
Valor de salida 10
si la l6gica=0
Valor de salida 10

si el bloqueo esté activo

Valor de salida si 10
se sobrepasa el periodo de supervision

Cuando el tipo de salida sea dos objetos de 8 bits, configure el tipo de objeto y
los valores de salida para varios estados.

Clase de objeto *Valor (0...255)
¢ Porcentaje (0...100 %)
 Angulo (0...360°)
¢ Carga de escena (0...127)

Valor de salida del objeto A 0...255/100 % /360°/127; 1
si la l6gica =1

Valor de salida del objeto B 0...255/100 % /360°/127; 1
si la légica=1

Valor de salida del objeto A 0...255/100 % /360°/127;0
si la l6gica=0

Valor de salida del objeto B 0...255/100 % /360°/127; 0
si la l6gica=0

Valor de salida del objeto A 0...255/100 % /360°/127;0
si el bloqueo esté activo

Valor de salida del objeto B 0...255/100 % /360°/127; 0

si el bloqueo esta activo
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Valor de salida del objeto A si 0...255/100 % /360°/127;0
se sobrepasa el periodo de supervision
Valor de salida del objeto B si 0...255/100 % /360°/127; 0

se sobrepasa el periodo de supervision

Configure el comportamiento de envio de la salida.

comportamiento de envio ¢ en caso de modificacidén de Idgica
® en caso de modificacion de légica a 1
¢ en caso de modificacion de légica a 0
¢ en caso de modificacion de légica y cicli-
camente
¢ en caso de modificacion de légicaa 1y
ciclicamente
¢ en caso de modificacion de légicaa Oy
ciclicamente
¢ al cambiar la l6gica+recogida del objeto
¢ al cambiar la l6gica+recogida del objeto
y ciclicamente
Ciclo de envio 5se10se..*2h
(cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

Active en caso necesario el bloqueo de la salida légica y configure el significado de 1
o 0 en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Utilizar bloqueo No e Si

Evaluacion del objeto bloqueado ¢ Con valor 1: blogueado | con valor 0: des-
blogqueado
e Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes de la 17 0e1

comunicacion

Comportamiento de salida ® no enviar notificacion

al bloquear ¢ Enviar valor de bloqueo [véase mas
arriba, Valor de salida si bloqueo activo

al desbloquear [enviar el valor para el estado de légica
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) = actual]

Supervision
Active si es necesario la supervisién de entrada. Configure qué entradas se deben su-
pervisar, en qué ciclo se deben supervisar las entradas y qué valor debe tener el objeto
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"Estado de supervision" cuando se sobrepasa el periodo de supervision sin que se emi-

ta un mensaje de confirmacion.

Utilizar supervision de entrada

Supervision de entrada

Periodo de supervision

Comportamiento de salida con superacion

del tiempo de supervision

No ¢ Si

el1e2e3e4

1 +2071+301+402+302+403+4

°*1+2+31+2+41+3+42+3+4

*1+2+3+4

5se..e2h;1min

® no enviar notificaciéon

e Enviar valor de superacién [= valor del
parametro "Periodo de supervision"]

8.8.2. Entradas de union de la légica AND

No usar

Entrada légica 1

Entrada ldgica 1 invertida
Entrada l6gica 2

Entrada légica 2 invertida
Entrada légica 3

Entrada l6gica 3 invertida
Entrada légica 4

Entrada ldgica 4 invertida
Entrada logica 5

Entrada légica 5 invertida
Entrada l6gica 6

Entrada l6gica 6 invertida
Entrada légica 7

Entrada l6gica 7 invertida
Entrada logica 8

Entrada légica 8 invertida
Entrada légica 9

Entrada l6gica 9 invertida
Entrada légica 10

Entrada l6gica 10 invertida
Entrada l6gica 11

Entrada légica 11 invertida
Entrada légica 12

Entrada l6gica 12 invertida
Entrada l6gica 13

Entrada l6gica 13 invertida
Entrada logica 14

Entrada l6gica 14 invertida
Entrada légica 15

Entrada l6gica 15 invertida
Entrada logica 16
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Entrada l6gica 16 invertida

Salida de conmutacion noche

Salida de conmutacion noche invertida

Salida de conmutacion 1 sensor de luminosidad

Salida de conmutacion 1 sensor de luminosidad invertida
Salida de conmutacion 2 sensor de luminosidad

Salida de conmutacion 2 sensor de luminosidad invertida
Salida de conmutacion 3 sensor de luminosidad

Salida de conmutacion 3 sensor de luminosidad invertida
Salida de conmutacion 4 sensor de luminosidad

Salida de conmutacion 4 sensor de luminosidad invertida

8.8.3. Entradas de union de la légica OR

Las entradas de union de la l6gica OR corresponden a las de la l6gica AND. Adicional-
mente la l6dgica OR dispone de las siguientes entradas:

Salida de conmutacion logica AND 1
Salida de conmutacion légica AND 1 invertida
Salida de conmutacion légica AND 2
Salida de conmutacion logica AND 2 invertida
Salida de conmutacion légica AND 3
Salida de conmutacion légica AND 3 invertida
Salida de conmutacién logica AND 4
Salida de conmutacion légica AND 4 invertida
Salida de conmutacion légica AND 5
Salida de conmutacion légica AND 5 invertida
Salida de conmutacion légica AND 6
Salida de conmutacion légica AND 6 invertida
Salida de conmutacién logica AND 7
Salida de conmutacion légica AND 7 invertida
Salida de conmutacion légica AND 8
Salida de conmutacion logica AND 8 invertida
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