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3 Leyenda

La instalacién, el control, la puesta en servicio y la eliminacién de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

Este manual estd sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al

pie del indice.

Si tiene un aparato con una version de software mas reciente, consulte en
www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible
una version mas actual del manual

Leyenda del manual

A
A\

iPELIGRO!
iADVERTENCIA!
iPRECAUCION!

@ iATENCION!

ETS

Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

... hace referencia a una situacion que puede provocar danos
materiales si no se evita.

En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardmetros
aparecen subrayados.
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5 Descripcion

1. Descripcion

Los Sensores Vari KNX T para el sistema de bus de domoética KNX detectan la tem-
peratura, y, dependiendo del modelo, la humedad del aire y la presion del aire en el
exterior o en el edificio adicionales.

Todos los valores medidos pueden utilizarse para el control de salidas de conmutacion
dependientes de valores limite. Los estados pueden asociarse mediante puertas 16gi-
cas AND y puertas légicas OR. En caso necesario, moédulos multifuncionales modifican
los datos de entrada mediante céalculos, consulta de una condicion o conversién del
tipo de punto de datos.

Un regulador Pl integrado controla una calefaccion/refrigeracion (segun la temperatu-
ra). Los modelos con sensor de humedad tienen un controlador Pl adicional para el
control de la ventilacion (humidificacion/deshumidificacion).

En la compacta carcasa del Vari KNX se alojan los sensores, la electronica de evalua-
cién y la electrénica del acoplamiento de bus.

Funciones 70385 Vari KNX T:

e Medicion de temperatura con calculo de valores mixtos. El porcentaje de
valor medido interno y valor externo se puede ajustar de manera porcentual.

¢ Salidas de conmutacion para todos los valores medidos y calculados.
Valores limite ajustables mediante pardametros o mediante objetos de
comunicacion

e Regulador PI para calefaccion (de uno o dos niveles) y refrigeracion (de
uno o dos niveles) segun la temperatura. Regulacion segun valores consigna o
temperatura consigna bésica

e 8 puertas logicas AND y 8 puertas légicas OR con 4 entradas,
respectivamente. Como entradas para las puertas logicas se pueden utilizar
todos los eventos de conmutacién y las 16 entradas ldgicas en forma de
objetos de comunicacion. La salida de cada puerta puede configurarse como
un bit 1 0 2 x 8 bits.

¢ 8 moédulos multifuncionales (calculadores) para la modificacion de datos de
entrada mediante calculos, mediante consulta de una condicién o mediante
conversién del tipo de punto de datos

e Compensacion estival para enfriamientos. Mediante una curva caracteristica
se adapta la temperatura especificada en la sala a la temperatura exterior y se
determina el valor minimo y maximo de la temperatura especificada

Funciones adicionales de los modelos con sensor de humedad:

(70386 Vari KNX TH, 70388 Vari KNX TH-D):

¢ Medicion de humedad del aire (relativa, absoluta), con calculo de valores
mixtos. El porcentaje de valor medido interno y valor externo se puede ajustar
de manera porcentual.
Asimismo, en el bus se emite si los valores se encuentran dentro del campo
de confort (DIN 1946). Se calcula el punto de rocio

¢ Regulador Pl para ventilacion segun la humedad: Aireacion/ventilacién (de
un nivel) o aireacion (de uno o dos niveles)

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



6 Descripcion

4 comparadores de magnitudes de ajuste para emitir valores minimos,
maximos o promedio. 5 entradas respectivamente para valores recibidos a
través de objetos de comunicacion

Funciones adicionales 70388 Vari KNX TH-D:

Medicion de la presion del aire: Emision del valor como presién normal y
opcionalmente como presion barométrica

La configuracién se realiza a través del Software ETC de KNX. El archivo de producto
esta disponible para descargar en la pagina principal de Elsner Elektronik en www.el-
sner-elektronik.de en el menu ,Descargas”.

1

.0.1. Alcance del suministro

Sensor

Cinta de montaje de acero inoxidable para montaje en poste

Tornillos de acero inoxidable 4x50 mm de cabeza redonda y tacos 6x30 mm
para montaje en pared. jUtilice material de fijacion que sea adecuado para la
base!

1.1. Informacion técnica

Carcasa Plastico

Color Blanco / Translucido

Montaje En superficie

Tipo de proteccion IP 44

Dimensiones aprox. 65 x 80 x 30 (Ax Hx L, en mm)
Peso aprox. 60 g

Tension de servicio Tension de bus KNX

Intensidad del bus max. 20 mA

Datos de salida Borne de sujecion del bus KNX +/-
Tipo de BCU microcontrolador propio

Tipo de PEI 0

Direcciones del grupo max. 2000

Asignaciones max. 2000

Vari KNX TH-D:

Temperatura ambiente Funcionamiento -25 °C ... +80 °C
Almacenamiento -45 °C ... +85 °C
Evitar la accion del rocio

Objetos de comunicacién: 328

Sensor de temperatura:

Ambito de medicion -25°C ... +80 °C
Resolucién 0,1°C

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



Precision

Sensor de humedad:
Ambito de medicion
Resolucion
Precision

Sensor de presion:
Ambito de medicion
Resolucion
Precision

Vari KNX TH:

Temperatura ambiente

Objetos de comunicacién:

Sensor de temperatura:
Ambito de medicién
Resolucién

Precision

Sensor de humedad:
Ambito de medicién
Resolucion
Precision

Vari KNX T:

Temperatura ambiente

Objetos de comunicacién:

Sensor de temperatura:
Ambito de medicion
Resolucion

Precision

+0,8°C a -25...-10°C
+0,5°C a -10...465°C
+0,6°C a +65...+80°C

0% HR ... 100% HR

0,1% HR

+7,5% HR para 0...10% HR
+4,5% HR para 10...90% HR
+7,5% HR para 90...100% HR

300 mbar ... 1100 mbar

0,1 mbar
+4 mbar

Funcionamiento -25 °C ... +80 °C

Almacenamiento -45 °C ... +105 °C

Evitar la accién del rocio
294

-25°C ... +80 °C
0,1°C

+0,8°C a -25...-10°C
+0,5°C a -10...+65°C
+0,6°C a +65...+80°C

0% HR ... 100% HR
0,1% HR

+7,5% HR para 0...10% HR
+4,5% HR para 10...90% HR
+7,5% HR para 90...100% HR

Funcionamiento -30 °C ... +50 °C
Almacenamiento -30 °C ... +70 °C

212

-30°C ... +50 °C
0,1°C

+0,5°C a -30...+25°C
+1,6°C a -30...+45°C

El producto cumple las directrices de las directivas UE.

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.
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8 Instalacion y puesta en servicio

2. Instalacion y puesta en servicio

2.1. Instrucciones de instalacion

La instalacion, el control, la puesta en marcha y la eliminacion de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

iPRECAUCION!
A iTension eléctrica!
En el interior del aparato hay componentes conductores de tension
no protegidos.
e Han de observarse las disposiciones locales.
e Cortar la tension a todos los cables que haya que montar
y tomar medidas de seguridad contra una conexidn accidental.
e No poner en funcionamiento el aparato si éste presenta danos.
e Poner fuera de funcionamiento el aparato o la instalaciéon
y protegerlo contra la activacién accidental cuando se considere
que ya no existan garantias de un funcionamiento exento de
peligro.

El dispositivo esta destinado Unicamente para el uso previsto descrito en este manual.
En caso de que se realice cualquier modificacion inadecuada o no se cumplan las in-
strucciones de uso, se perdera todo derecho sobre la garantia.

Tras desembalar el dispositivo, reviselo inmediatamente por si tuviera algun desper-
fecto mecanico. Si se hubiera producido algun desperfecto durante el transporte, de-
beréd informarlo inmediatamente al distribuidor.

El dispositivo s6lo se puede utilizar en una instalacién fija, es decir sélo cuando esta
montado y tras haber finalizado todas las labores de instalacién y puesta en marchay
sblo en el entorno para el que esta previsto.

Elsner no se hace responsable de las modificaciones de las normas posteriores a la
publicacién de este manual.

2.2. Lugar de montaje

Los Sensores Vari KNX T pueden montarse en el exterior o en el edificio.

Con Vari KNX TH-D y Vari KNX TH se debe evitar la accion del rocio del dispositivo.
Para aplicaciones criticas en las que se prevé que se forme condensacion, pregunte a
Elsner Elektronik por soluciones especiales.

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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9 Instalacion y puesta en servicio

Fig. 1
90° El aparato se debe montar en una pared ver-
tical (o poste).

pared

mastil

YIIIIIIIA

Fig. 2
El aparato se debe montar horizontalmente
en la posicion transversal.

Horizontal

La mediciéon de la temperatura puede estar falsificada por influencias externas, p.ej.
por calentamiento o enfriamiento de la construccién, en la que estd montado el sensor
(por accion de la luz solar, por tuberias de calefaccion o de agua fria). Las diferencias
de temperatura a causa de esas fuentes de interferencia deben corregirse en ETS para
lograr la precisidn indicada del sensor (compensacién de temperatura).

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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10 Instalacion y puesta en servicio

2.3. Estructura del aparato

Fig. 3
1 Cubierta semitransparente
(por debajo el sensor de
presion)
2 Posicion del LED de senales (ba-
e 1 jo la cubierta). El LED se activa li-
bremente mediante dos objetos
3 Posicion del LED de progra-
< 2 macion (bajo la cubierta)
4  Parte inferior de la carcasa
5 Sensor de temperatura y hume-
<3 dad para Vari KNX TH-D y
Vari KNX TH.
Sensor de temperatura para
7 Vari KNX T
<+— 4 6 Tecla de programacion en la
"@— 5 parte inferior de la carcasa, em-
potrada, véase Sincronizar el
T aparato
7 Soporte mural/de poste

2.4. Montaje del dispositivo

iATENCION!
Unas pocas gotas de agua bastan para danar la electronica del aparato.
¢ No abra el aparato si pudiese penetrar agua (p. ej., lluvia).

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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11 Instalacion y puesta en servicio

2.4.1. Preparacion del montaje

Fig. 4

La cubierta y la parte inferior de la carcasa es-
tan insertadas la una dentro de la otra. Se-
pare ambas piezas de forma recta.

e

2.4.2. Colocacion de la parte inferior de la carcasa con sopor-
te

En primer lugar, monte la parte inferior de la carcasa con el soporte integrado para el
montaje en pared o poste.

Montaje en pared
Utilice material de fijacion (tacos, tornillos) que sea adecuado para la base.

Fig. 5
Aguj | d .
J’ujems 1arga oS El aparato se monta con dos tornillos. Rompa

los dos agujeros alargados en la carcasa.

m_a

Fig. 6 a+b

a) Siel cable de conexion debe instalarse
oculto, el cable debera salir de la pared en
la zona de la parte trasera de la carcasa
(zona marcada).

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



12 Instalacion y puesta en servicio

b) Sielcable de conexion esta tendido sobre
revoque, el pasamuros se arranca. El ca-
Y - ble se conduce a continuacion hacia la
a parte inferior de la carcasa.

Pasamuros

Fig. 7
Pase el cable de conexion por la junta de go-
Y - ma.

Junta de
goma

Esquema de taladrado

JATENCION! jLa ficha técnica no representa el tamano original!
El suministro incluye un esquema de taladrado separado, a escala, que puede utilizar-
se como patron.

28

Fig. 8
Dimensiones en mm. Es
posible que haya diver-

A B gencias debidas a causas
@ @ técnicas
! 16 A/B2x agujero alargado
Li 8mm x5mm
c C Posicién del paso de
@ cable (junta de goma)

en la carcasa

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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13 Instalacion y puesta en servicio

Montaje en poste

El aparato se monta en el poste con la cinta continua de montaje de acero inoxidable.
Fig. 9
Conduzca la cinta continua de montaje por

= = las armellas en la parte inferior de la carcasa.
e o

o ||

[

Fig. 10
Rompa el pasamuros.
[
e’ 1Y Pase el cable de conexidn por la junta de go-
k‘ q ma.
Junta de
goma Pasamuros

2.4.3. Conexion

El borne de conexion se encuentra en la parte inferior de la carcasa.

Fig. 11
Conecte el dispositivo mediante el ter-
minal enchufable al bus KNX (+/-).

KNX

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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14 Sincronizar el aparato

2.4.4. Finalizar el montaje

Fig. 12

Introduzca la cubierta sobre la parte inferior.

De este modo se crea la union enchufable en-
tre la placa de circuitos en la cubierta y el z6-
calo de conexion en la parte inferior.

e

3. Sincronizar el aparato

El aparato se suministra con la direccion de bus 15.15.255. En ETS puede programarse
otra direccion sobrescribiendo la direccion 15.15.255 o mediante la tecla de progra-
macion.

La tecla de programacioén esta accesible sobre la abertura en la parte inferior de la car-
casay empotrada unos 8 mm. Utilice un objeto fino para acceder al pulsador, por ejem-
plo, un alambre de 1,5 mmz2.

Fig. 13 a+b

1 LED de programacion (debajo de la
cubierta semitransparente)

2 Tecla de programacion para pro-
gramar el dispositivo

Carcasa desde abajo

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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15 Mantenimiento

4. Mantenimiento

iPeligro de lesion por componentes accionados de forma

automatica!

Mediante el control automatico pueden ponerse en funcionamiento

piezas de la instalacién y poner en peligro a personas.

e Separar el dispositivo siempre de la corriente para el mantenimiento
y la limpieza.

c iADVERTENCIA!

El dispositivo deberia ser revisado buscando suciedad regularmente dos veces por
ano y deberia ser limpiado en caso necesario. En caso de un elevado grado de sucie-
dad el funcionamiento del sensor puede verse limitado.

ATENCION
El dispositivo puede resultar danado si penetra agua en la carcasa.
e No limpiar con limpiadores de alta presion ni de chorro de vapor.

5. Eliminacion

Tras el uso, el aparato debera eliminarse o depositarse en el punto de reciclaje con-
forme a las disposiciones vigentes. {No lo deposite en la basura doméstica!

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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Protocolo de transmision

Protocolo de transmision

Unidades:

Temperaturas en grados Celsius
Presion atmosférica en pascales
Humedad ambiental en %

Humedad ambiental absoluta en g/kg o g/m3
Variables de control en %

6.1.

comunicacion

Listado de todos los objetos de

Abreviaturas de las marcas:

c

L

E

T

A
N.°

Comunicacion
Lectura
Escritura
Transmision
Actualizacion

Texto

Version del software

Funcion

Salida

Para todos los modelos (70385, 70386, 70388)
Objeto de sefal LED ciclo de 1s
Objeto de sefal LED ciclo de 4s
Para todos los modelos (70385, 70386, 70388)

21
22

41
42

43

44

45

46

47

48

51

52

Sensor de temp.:
Sensor de temp.:

externo

Sensor de temp.:

Sensor de temp.:

total
Sensor de temp

fallo
valor de medicién

valor de medicién

valor de medicién

: consulta valor de

mediciéon min. max.

Sensor de temp.:

minimo

Sensor de temp.:

maximo

Sensor de temp.

valor de medicién

valor de medicién

: reseteo valor de

medicion min. max.

Umbral de temp. 1: valor absoluto

Umbral de temp. 1: (1: + | 0: -)

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020

Entrada
Entrada

Salida
Entrada

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Entrada/

salida
Entrada

Mar-
cas

L-CT

-EC-

-EC-

L-CT
-ECT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

Tipo de DPT Tamaio
[217.1] DPT_Ver- |2 bytes
sion

[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.1] DPT_Switch |1 bit

[9.1] DPT_Value_- |2 bytes
Temp

[9.1] DPT_Value_- |2 bytes
Temp

[9.1] DPT_Value_- |2 bytes
Temp

[1.017] DPT_Trig-
ger

[9.1] DPT_Value_- |2 bytes
Temp

[9.1] DPT_Value_- |2 bytes
Temp

[1.017] DPT_Trig-
ger

[9.1] DPT_Value_- |2 bytes
Temp

[1.1] DPT_Switch

1 bit

1 bit

1 bit

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



53

54

55

56

58

59
60

61

62

63

65

66
67

68

69

70

72

73
74

75

76

77

S6lo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

311

Texto

Umbral de temp. 1: retraso de
conmutacionde O a 1

Umbral de temp. 1: retraso de
conmutacién de 1a 0

Umbral de temp. 1: salida de
conmutacion

Umbral de temp. 1: bloqueo de la
salida de conmutacion

Umbral de temp. 2: valor absoluto

Umbral de temp. 2: (1: +| 0: -)

Umbral de temp. 2: retraso de
conmutacién de 0 a 1

Umbral de temp. 2: retraso de
conmutacionde 1a 0

Umbral de temp. 2: salida de
conmutacién

Umbral de temp. 2: bloqueo de la
salida de conmutacién

Umbral de temp. 3: valor absoluto

Umbral de temp. 3: (1: +] 0: -)

Umbral de temp. 3: retraso de
conmutacionde O a 1

Umbral de temp. 3: retraso de
conmutacién de 1a 0

Umbral de temp. 3: salida de
conmutacion

Umbral de temp. 3: bloqueo de la
salida de conmutacion

Umbral de temp. 4: valor absoluto

Umbral de temp. 4: (1: +| 0: -)

Umbral de temp. 4: retraso de
conmutacién de 0 a 1

Umbral de temp. 4: retraso de
conmutacionde 1a 0

Umbral de temp. 4: salida de
conmutacién

Umbral de temp. 4: bloqueo de la
salida de conmutacién

Sensor de humedad: fallo

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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Funciéon

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/

salida

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Mar-

cas

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT _Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

2 bytes

2 bytes

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes
1 bit

1 bit

1 bit



314

315

316

317

318

319

320

331

332
333

334

336

336

337

338
339

340

341

342

343

344
345

346

Texto

Sensor de humedad: valor de

medicion externo

Sensor de humedad: valor de

medicion

Sensor de humedad: valor de

medicion total

Sensor de humedad: consulta valor

de medicion min. max.

Sensor de humedad: valor de

medicion minimo

Sensor de humedad: valor de

medicion maximo

Sensor de humedad: reseteo valor

de medicion min. max.

Umbral 1 humedad: valor absoluto

Umbral 1 humedad: (1: + | 0: -)
Umbral 1 humedad: retraso de 0 a 1

Umbral 1 humedad: retraso de 1 a 0 Entrada

Umbral 1 humedad: salida de

conmutacién

Umbral 1 humedad: bloqueo de la

salida de conmutacion

Umbral 2 humedad: valor absoluto

Umbral 2 humedad: (1: +| 0: -)
Umbral 2 humedad: retraso de 0 a 1

Umbral 2 humedad: retraso de 1 a 0 Entrada

Umbral 2 humedad: salida de

conmutaciéon

Umbral 2 humedad: bloqueo de la

salida de conmutacién

Umbral 3 humedad: valor absoluto

Umbral 3 humedad: (1: + | 0: -)
Umbral 3 humedad: retraso de 0 a 1 Entrada

Umbral 3 humedad: retraso de 1 a 0 Entrada

18
Funciéon Mar-
cas
Entrada |-ECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada | -EC-
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Entrada/ LECT
salida
Entrada |-EC-
Entrada |-EC-
_EC-
Salida L-CT
Entrada | -EC-
Entrada/ |LECT
salida
Entrada | -EC-
Entrada |-EC-
_EC-
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Entrada/ LECT
salida
Entrada |-EC-
_EC-
_EC-

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.017] DPT_Trig-
ger

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.017] DPT_Trig-
ger

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

2 bytes

2 bytes

2 bytes

1 bit

2 bytes

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes



N.°

347

348

349

350
351

352

353

354

Solo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

381

382

383

384

385

386

387

388

389

391

392

394

395

Texto

Umbral 3 humedad: salida de
conmutacion

Umbral 3 humedad: bloqueo de la
salida de conmutacion

Umbral 4 humedad: valor absoluto

Umbral 4 humedad: (1: +| 0: -)
Umbral 4 humedad: retraso de 0 a 1

Umbral 4 humedad: retrasode 1a 0

Umbral 4 humedad: salida de
conmutacién

Umbral 4 humedad: bloqueo de la
salida de conmutacién

Punto de rocio: valor de medicién
Temp. refrigerante: umbral
Temp. refrigerante: valor real

Temp. refrigerante: cambio de
compensacion (1: +] 0: -)

Temp. refrigerante: compensacion
actual

Temp. refrigerante: retraso de
conmutacionde O a 1

Temp. refrigerante: retraso de
conmutacién de 1a 0

Temp. refrigerante: salida de
conmutacion

Temp. refrigerante: bloqueo de la
salida de conmutacion

Humedad absoluta [g/kg]
Humedad absoluta [g/m?3]

Estado de la temperatura
ambiental: 1 = acogedor |
0 = desagradable

Estado de la temperatura
ambiental: texto

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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Funcion
Salida
Entrada
Entrada/
salida

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Mar-
cas
L-CT
-EC-
LECT

-EC-
-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

LECT

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.7] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.1] DPT_Switch
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp
[9.1] DPT_Value_-
Temp
[9.1] DPT_Value_-
Temp
[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[14.5] DPT_Va-
lue_Amplitude
[14.17] DPT_Va-
lue_Density

[1.1] DPT_Switch

[16.0] DPT_Strin-
g_ASCIl

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

2 bytes
1 bit

1 bit

2 bytes

2 bytes

2 bytes

1 bit

2 bytes

2 bytes

2 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes

4 bytes

1 bit

14 bytes



N.°

Solo modelos con sensor de presion de aire (70388)

401

402

403

404

405

406

407

408

409

410

411

412

413

414

415

416

417

418

419

Texto

Sensor de presion atmosférica:
fallo

Sensor de presion atmosférica:
valor de medicion normal [Pa]

Sensor de presion atmosférica:

valor de medicién barométrico [Pa]

Sensor de presion atmosférica:

consulta valor de medicién min.

max.
Sensor de presion atmosférica:

valor de medicion normal min. [Pa]

Sensor de presion atmosférica:

valor de medicion barométrico min.

[Pa]
Sensor de presion atmosférica:

valor de medicion normal max. [Pa]

Sensor de presion atmosférica:
valor de medicién barométrico
max. [Pa]

Sensor de presion atmosférica:
reseteo valor de mediciéon min.
max.

Sensor de presion atmosférica:
texto rango de presién

Umbral 1 presion atmosférica:
valor absoluto

Umbral 1 presion atmosférica:
(1: +]0:-)

Umbral 1 presion atmosférica:
retrasode 0 a1

Umbral 1 presion atmosférica:
retrasode 1a0

Umbral 1 presion atmosférica:
salida de conmutacion

Umbral 1 presion atmosférica:
bloqueo de la salida de
conmutacién

Umbral 2 presion atmosférica:
valor absoluto

Umbral 2 presion atmosférica:
(1:+]0:-)

Umbral 2 presion atmosférica:
retrasode 0 a1

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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Funciéon

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Entrada/

salida

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada

Mar-
cas

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

L-CT

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[1.1] DPT_Switch

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure
[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure
[1.017] DPT_Trig-
ger

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure

[1.017] DPT_Trig-
ger

[16.0] DPT_Strin-
g_ASCII

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

1 bit

4 bytes

4 bytes

1 bit

4 bytes

4 bytes

4 bytes

4 bytes

1 bit

14 bytes
4 bytes
1 bit

2 bytes
2 bytes
1 bit

1 bit

4 bytes
1 bit

2 bytes



420

421

422

423

424

425

426

427

428

429

430

431

432

433

434

21

Texto Funcion
Umbral 2 presion atmosférica: Entrada
retrasode 1a 0

Umbral 2 presion atmosférica: Salida
salida de conmutacion

Umbral 2 presion atmosférica: Entrada
bloqueo de la salida de

conmutacion

Umbral 3 presion atmosférica: Entrada/
valor absoluto salida
Umbral 3 presion atmosférica: Entrada
(1: +]0:-)

Umbral 3 presion atmosférica: Entrada
retrasode O a1

Umbral 3 presion atmosférica: Entrada
retrasode 1a0

Umbral 3 presion atmosférica: Salida
salida de conmutacion

Umbral 3 presion atmosférica: Entrada
bloqueo de la salida de

conmutacion

Umbral 4 presion atmosférica: Entrada/
valor absoluto salida
Umbral 4 presion atmosférica: Entrada
(1: +]0:-)

Umbral 4 presion atmosférica: Entrada
retrasode 0 a1

Umbral 4 presion atmosférica: Entrada
retrasode 1a 0

Umbral 4 presion atmosférica: Salida
salida de conmutacién

Umbral 4 presion atmosférica: Entrada

bloqueo de la salida de
conmutacion

Para todos los modelos (70385, 70386, 70388)

481

482

483

484

Controlador de temp.: modo HVAC | Entrada
(prioridad 1)
Controlador de temp.: modo HVAC Entrada
(prioridad 2)

Controlador de temp.: activacién Entrada
modo proteccién
anticongelamiento/térmica

Controlador de temp.: bloqueo Entrada

(1 = bloquear)

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020

Mar-
cas
_EC-
L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

LECT

LECT

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[7.5] DPT_Time-
PeriodSec
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[14.58] DPT_Va-
lue_Pressure

[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[20.102] DPT_H-
VACMode

[20.102] DPT_H-
VACMode

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

2 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
1 bit
2 bytes
2 bytes
1 bit

1 bit

4 bytes
1 bit
2 bytes
2 bytes
1 bit

1 bit

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit



485

486

487

488

489

490

491

492

493

494

495

496

497

498

499

500

501

502

503

Texto

Controlador de temp.: valor de
consigna actual

Controlador de temp.: conmutacién
(0: calefaccion | 1: refrigeracion)
Controlador de temp.: valor de
consigna confort calefaccion
Controlador de temp.: valor de
consigna confort calefaccion
(1:4]0:-)

Controlador de temp.: valor de
consigna confort refrigeracion
Controlador de temp.: valor de
consigna confort refrigeracion
(1:40:-)

Controlador de temp.: desviacién
del valor de consigna base 16 bits
Controlador de temp.: valor de
consigna espera calefaccion
Controlador de temp.: valor de
consigna espera calefaccion
(1:40:-)

Controlador de temp.: valor de
consigna espera refrigeracion
Controlador de temp.: valor de
consigna espera refrigeracion
(1:+]0:-)

Controlador de temp.: valor de
consigna eco calefaccion
Controlador de temp.: valor de
consigna eco calefaccion (1:+ ] 0: -)
Controlador de temp.: valor de
consigna eco refrigeraciéon
Controlador de temp.: valor de
consigna eco refrigeracion (1:+ | 0: -
)

Controlador de temp.: variable de
control calefaccion (1er nivel)
Controlador de temp.: variable de
control calefaccion (2.° nivel)
Controlador de temp.: variable de
control refrigeracion (1er nivel)
Controlador de temp.: variable de
control refrigeracion (2.° nivel)
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Funciéon

Salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/
salida

Entrada

Entrada/
salida
Entrada
Entrada/
salida
Entrada
Salida
Salida

Salida

Salida

Mar-
cas
L-CT
-EC-
LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT _Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch
[6.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling

[6.1] DPT_Scaling

[5.1] DPT_Scaling

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaiho

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

2 bytes

1 bit

1 byte

1 byte

1 byte

1 byte



N.°

504

505

506

507

508

509

510

Texto

Controlador de temp.: variable de
control para valvula de 4/6 vias
Controlador de temp.: estado
calefaccion nivel 1 (1:0N | 0:OFF)
Controlador de temp.: estado
calefaccion nivel 2 (1:ON | 0:OFF)
Controlador de temp.: estado
refrigeracion nivel 1 (1:ON | 0:OFF)
Controlador de temp.: estado
refrigeracién nivel 2 (1:0N | 0:OFF)
Controlador de temp.: estado de
prolongacion confort

Controlador de temp.: tiempo de
prolongacion confort

23

Funciéon

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada/

salida
Entrada

Para todos los modelos (70385, 70386, 70388)

515

516

517

So6lo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

521

522

523

524

525

526

527

528

529

Solo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

Compensacién de verano:
temperatura exterior

Entrada

Compensacién de verano: valor de |Salida

consigna

Compensacion de verano: bloqueo Entrada

(1 = bloquear)

Controlador humedad: bloqueo
(1: bloquear)

Controlador humedad: valor de
consigna

Controlador humedad: valor de
consigna (1:+ | 0:-)

Controlador humedad: variable de
control deshumidificacion
Controlador humedad: variable de
control deshumidificacién 2.° nivel
Controlador humedad: variable de
control humidificacién
Controlador humedad: estado
deshumidificacion (1:ON | 0:OFF)
Controlador humedad: estado
deshumidificacion 2 (1:0N | 0:OFF)
Controlador humedad: estado
humidificacién (1:ON | 0:0OFF)

1111 |Comparador de variables de control

1: entrada 1

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020

Entrada

Entrada/

salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Mar-

cas

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

LECT

-ECT

L-CT

-EC-

-EC-

LECT

-EC-

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[5.1] DPT_Scaling
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[7.5] DPT_Time-
PeriodSec

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[9.1] DPT_Value_-
Temp

[1.1] DPT_Switch

[1.2] DPT_Bool
[9.007] DPT_Va-
lue_Humidity
[1.2] DPT_Bool
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[6.1] DPT_Scaling
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[5.1] DPT_Scaling

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

1 byte

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit

2 bytes

2 bytes
2 bytes

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit

1 byte

1 byte

1 byte

1 bit

1 bit

1 bit

1 byte



1112

1113

1114

1115

1116

1117

1118

1119

1120

1121

1122

1123

1124

1125

1126

1127

1128

1129

1130

1131

1132

Texto

Comparador de variables de control
1: entrada 2

Comparador de variables de control
1: entrada 3

Comparador de variables de control
1: entrada 4

Comparador de variables de control
1: entrada 5

Comparador de variables de control
1: salida

Comparador de variables de control
1: bloqueo (1: bloquear)
Comparador de variables de control
2: entrada 1

Comparador de variables de control
2: entrada 2

Comparador de variables de control
2: entrada 3

Comparador de variables de control
2: entrada 4

Comparador de variables de control
2: entrada 5

Comparador de variables de control
2: salida

Comparador de variables de control
2: bloqueo (1: bloquear)
Comparador de variables de control
3: entrada 1

Comparador de variables de control
3: entrada 2

Comparador de variables de control
3: entrada 3

Comparador de variables de control
3: entrada 4

Comparador de variables de control
3:entrada 5

Comparador de variables de control
3: salida

Comparador de variables de control
3: bloqueo (1: bloquear)
Comparador de variables de control
4: entrada 1

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020

24

Funciéon

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Mar-

cas

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[1.2] DPT_Bool

[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[6.1] DPT_Scaling
[1.2] DPT_Bool

[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[1.2] DPT_Bool

[5.1] DPT_Scaling

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

1 byte

-

byte

-

byte

-

byte

-

byte

1 bit

-

byte

-

byte

-

byte

-

byte

-

byte

N

byte

1 bit

-

byte

-

byte

-

byte

-

byte

-

byte
1 byte
1 bit

1 byte



N.°

1133

1134

1135

1136

1137

1138

Texto

Comparador de variables de control
4: entrada 2

Comparador de variables de control
4: entrada 3

Comparador de variables de control
4: entrada 4

Comparador de variables de control
4: entrada 5

Comparador de variables de control
4: salida

Comparador de variables de control
4: bloqueo (1: bloquear)

25

Funciéon

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Para todos los modelos (70385, 70386, 70388)

1141
1142
1143
1144
1145
1146

1147
1148
1149
1150
1151
1152
1153
1154

1155
1156
1157
1158
1159
1160
1161
1162

1163
1164
1165

Calculador 1: entrada E1
Calculador 1: entrada E2
Calculador 1: entrada E3
Calculador 1: salida A1
Calculador 1: salida A2
Calculador 1: texto de condicion

Calculador 1: estado de supervision

Calculador 1: bloqueo (1: bloquear)
Calculador 2: entrada E1
Calculador 2: entrada E2
Calculador 2: entrada E3
Calculador 2: salida A1

Calculador 2: salida A2

Calculador 2: texto de condicién

Calculador 2: estado de supervision

Calculador 2: bloqueo (1: bloquear)
Calculador 3: entrada E1
Calculador 3: entrada E2
Calculador 3: entrada E3
Calculador 3: salida A1

Calculador 3: salida A2

Calculador 3: texto de condicion

Calculador 3: estado de supervision

Calculador 3: bloqueo (1: bloquear)

Calculador 4: entrada E1
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Entrada
Entrada
Entrada
Salida
Salida
Salida

Salida
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Salida
Salida
Salida

Salida
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Salida
Salida
Salida

Salida
Entrada
Entrada

Mar-
cas

-EC-

-EC-

-EC-

-EC-

L-CT

-EC-

LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
LECT
LECT
LECT
L-CT
L-CT
L-CT

L-CT
-EC-
LECT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling
[5.1] DPT_Scaling

[1.2] DPT_Bool

[16.0] DPT_Strin-
g_ASCII

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[16.0] DPT_Strin-
g_ASClI

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[16.0] DPT_Strin-
g_ASClI

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

1 byte

1 byte

1 byte

1 byte

1 byte

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit
1 bit
4 bytes



1166
1167
1168
1169
1170

1171
1172
1173
1174
1175
1176
1177
1178

1179
1180
1181
1182
1183
1184
1185
1186

1187
1188
1189
1190
1191
1192
1193
1194

1195
1196
1197
1198
1199
1200
1201

Texto

Calculador 4:
Calculador 4:
Calculador 4:
Calculador 4:
Calculador 4:

Calculador 4:
Calculador 4:
Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 5:

Calculador 5:
Calculador 5:
Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 6:

Calculador 6:
Calculador 6:
Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 7:

Calculador 7:
Calculador 7:
Calculador 8:
Calculador 8:
Calculador 8:
Calculador 8:
Calculador 8:

entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicion

estado de supervision
bloqueo (1: bloquear)

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicién

estado de supervision
bloqueo (1: bloquear)

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicién

estado de supervision
bloqueo (1: bloquear)

entrada E1
entrada E2
entrada E3

salida A1

salida A2

texto de condicién

estado de supervision
bloqueo (1: bloquear)

entrada E1
entrada E2
entrada E3
salida A1
salida A2
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Funcion Mar-
cas
Entrada |LECT
Entrada |LECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Entrada |LECT
Entrada |LECT
Entrada | LECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Entrada |LECT
Entrada | LECT
Entrada | LECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Entrada LECT
Entrada | LECT
Entrada | LECT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Salida L-CT
Entrada |-EC-
Entrada | LECT
Entrada | LECT
Entrada | LECT
Salida L-CT
Salida L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[16.0] DPT_Strin-
g_ASCll

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[16.0] DPT_Strin-
g_ASCII

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[16.0] DPT_Strin-
g_ASClI

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[16.0] DPT_Strin-
g_ASClI

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaio

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
14 bytes

1 bit

1 bit

4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes
4 bytes



N.°

1202 |Calculador 8: texto de condicion

Texto

27

Funciéon

Salida

1203 | Calculador 8: estado de supervisién | Salida

1204 | Calculador 8: bloqueo (1: bloquear) |Entrada
Para todos los modelos (70385, 70386, 70388)

1391
1392
1393
1394
1395
1396
1397
1398
1399
1400
1401
1402
1403
1404
1405
1406
1411

1412
1413
1414
1415

1416
1417
1418
1419

1420
1421
1422
1423

1424
1425

Entrada logica 1
Entrada logica 2
Entrada logica 3
Entrada logica 4
Entrada logica 5
Entrada logica 6
Entrada logica 7
Entrada logica 8
Entrada logica 9
Entrada logica 10
Entrada logica 11
Entrada logica 12
Entrada logica 13
Entrada logica 14
Entrada logica 15
Entrada logica 16

Logica AND 1: salida de
conmutacion 1 bit

Légica AND 1: salida A 8 bits
Légica AND 1: salida B 8 bits
Légica AND 1: bloqueo

Légica AND 2: salida de
conmutacion 1 bit

Légica AND 2: salida A 8 bits
Légica AND 2: salida B 8 bits
Légica AND 2: bloqueo

Légica AND 3: salida de
conmutacién 1 bit

Logica AND 3: salida A 8 bits
Logica AND 3: salida B 8 bits
Légica AND 3: bloqueo

Légica AND 4: salida de
conmutacion 1 bit

Logica AND 4: salida A 8 bits
Logica AND 4: salida B 8 bits
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Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Salida

Salida
Salida
Entrada
Salida

Salida
Salida
Entrada
Salida

Salida
Salida
Entrada
Salida

Salida
Salida

Mar-
cas

L-CT

L-CT
-EC-

_EC-
_EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
-EC-
_EC-
_EC-
_EC-
-EC-
-EC-
L-CT

L-CT
L-CT
-EC-

L-CT

L-CT
L-CT
-EC-

L-CT

L-CT
L-CT
-EC-

L-CT

L-CT
L-CT

Protocolo de transmision

Tipo de DPT Tamaiio
[16.0] DPT_Strin- |14 bytes
g_ASCIl
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

1 byte

1 byte
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

1 byte

1 byte
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

1 byte

1 byte
[1.1] DPT_Switch |1 bit
[1.2] DPT_Bool 1 bit

1 byte

1 byte

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



28 Protocolo de transmision

N.© Texto Funcion Mar- Tipo de DPT Tamaio
cas
1426 |Ldgica AND 4: bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
1427 |Logica AND 5: salida de Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit
conmutacion 1 bit
1428 Légica AND 5: salida A 8 bits Salida L-CT 1 byte
1429 |Légica AND 5: salida B 8 bits Salida L-CT 1 byte
1430 |Ldgica AND 5: bloqueo Entrada |-EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit
1431 |Légica AND 6: salida de Salida L-CT |[1.2] DPT_Bool 1 bit
conmutacion 1 bit
1432 |Ldgica AND 6: salida A 8 bits Salida L-CT 1 byte
1433 Légica AND 6: salida B 8 bits Salida L-CT 1 byte
1434 | Légica AND 6: bloqueo Entrada |-EC- [1.1] DPT_Switch |1 bit
1435 |Légica AND 7: salida de Salida L-CT |[1.2] DPT_Bool 1 bit
conmutacién 1 bit
1436 |Légica AND 7: salida A 8 bits Salida L-CT 1 byte
1437 |Ldgica AND 7: salida B 8 bits Salida L-CT 1 byte
1438 |Ldgica AND 7: bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
1439 |Ldgica AND 8: salida de Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit
conmutacion 1 bit
1440 |Logica AND 8: salida A 8 bits Salida L-CT 1 byte
1441 |Légica AND 8: salida B 8 bits Salida L-CT 1 byte
1442 |Ldgica AND 8: bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
1443 |Ldgica OR 1: salida de conmutacién | Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit
1 bit
1444 |Légica OR 1: salida A 8 bits Salida L-CT 1 byte
1445 |Logica OR 1: salida B 8 bits Salida L-CT 1 byte
1446 |Légica OR 1: bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
1447 |Ldégica OR 2: salida de conmutacién |Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit
1 bit
1448 |Ldgica OR 2: salida A 8 bits Salida L-CT 1 byte
1449 | Légica OR 2: salida B 8 bits Salida L-CT 1 byte
1450  Légica OR 2: bloqueo Entrada |-EC- |[1.1] DPT_Switch |1 bit
1451 |Ldgica OR 3: salida de conmutacién Salida L-CT |[1.2] DPT_Bool 1 bit
1 bit
1452 |Légica OR 3: salida A 8 bits Salida L-CT 1 byte
1453 |Légica OR 3: salida B 8 bits Salida L-CT 1 byte
1454 |Ldgica OR 3: bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
1455 |Ldgica OR 4: salida de conmutacién | Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 bit
1 bit
1456 |Légica OR 4: salida A 8 bits Salida L-CT 1 byte
1457 |Logica OR 4: salida B 8 bits Salida L-CT 1 byte
1458 | Ldgica OR 4: bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 bit
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1459

1460
1461
1462
1463

1464
1465
1466
1467

1468
1469
1470
1471

1472
1473
1474

Texto

Logica OR 5:
1 bit

Légica OR 5:
Légica OR 5:
Légica OR 5:
Légica OR 6:
1 bit

Légica OR 6:
Légica OR 6:
Légica OR 6:
Légica OR 7:
1 bit

Logica OR 7:
Logica OR 7:
Légica OR 7:
Légica OR 8:
1 bit

Logica OR 8:
Légica OR 8:
Logica OR 8:

salida de conmutacion

salida A 8 bits

salida B 8 bits
bloqueo

salida de conmutacion

salida A 8 bits

salida B 8 bits
bloqueo

salida de conmutacion

salida A 8 bits

salida B 8 bits
bloqueo

salida de conmutacion

salida A 8 bits
salida B 8 bits
bloqueo
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Funciéon Mar-

Salida

Salida
Salida
Entrada
Salida

Salida
Salida
Entrada
Salida

Salida
Salida
Entrada
Salida

Salida
Salida
Entrada

cas
L-CT

L-CT
L-CT
-EC-

L-CT

L-CT
L-CT
-EC-

L-CT

L-CT
L-CT
-EC-

L-CT

L-CT
L-CT
-EC-

Protocolo de transmision

Tipo de DPT

[1.2] DPT_Bool

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[1.1] DPT_Switch

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

Tamaiho
1 bit

1 byte
1 byte
1 bit
1 bit

1 byte
1 byte
1 bit
1 bit

1 byte
1 byte
1 bit
1 bit

1 byte
1 byte
1 bit



30 Ajuste de parametros

7. Ajuste de parametros

7.1. Comportamiento en caida/retorno de
tension

Procedimiento en caso de corte de la tension del bus:

El dispositivo no envia nada.

Procedimiento al retornar la tension del bus y tras la programacion o el
reseteo:

El equipo envia todas las salidas conforme a su comportamiento de envio fijado en los
parametros con los retardos establecidos en el bloque de parametros "Ajustes genera-
les".

7.1.1. Almacenamiento de umbrales

Para los umbrales que se predefinen por cada objeto de comunicacion se debe indicar
un valor inicial para la primera puesta en marcha. Llega hasta 1. Comunicacién de un
nuevo umbral valido.

Después se mantiene un umbral establecido una vez por cada pardametro o mediante
el objeto de comunicacién hasta que se transmite un nuevo umbral por cada objeto de
comunicacion. El ultimo umbral fijado por objetos de comunicacidn se guarda en el
equipo para que se conserve en caso de caida de tension y vuelva a estar disponible al
retornar la tension de red.

7.1.2. Objeto obstaculizante

Los objetos obstaculizantes se envian después de cada reseteo y adicionalmente en las
modificaciones (es decir, al principio y el final de un fallo).

7.1.3. Ajustes generales

Configure las caracteristicas fundamentales de la transmisidn de datos. Dependiendo
del modelo, estan disponibles diferentes parametros. Un retraso del envio diferente
evita una sobrecarga del bus poco después del reseteo.

Retraso del envio tras reseteo/retorno de bus para:

Valores de medicion 5 ... 300 segundos

Umbrales y salidas de conmutacion 5 ... 300 segundos

Controlador-objetos 5 ... 300 segundos

Objetos de comparacion y calculo 5 ... 300 segundos

Objetos logicos 5 ... 300 segundos

Velocidad maxima de las notificaciones 1e2e5e 102050 notificaciones por
segundo
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31 Ajuste de parametros

Configure la funcion de la senal LED. Los objetos de entrada "Objeto de senal LED ciclo
de 1s/4s" permiten al LED visualizar dos informaciones distintas a través de un parpa-
deo rapido o lento. Cuando ambos objetos reciben un 1, parpadea segun el ciclo que
tenga prioridad.

Funcion de la senal LED e siempre OFF
e parpadea si un objeto de sehal LED

recibe un 1

¢ Objeto de senal LED ciclo de 1s
¢ Objeto de senal LED ciclo de 4s

Tiene prioridad
(cuando se utiliza la sefral LED)

7.2.

Elija si se debe enviar un objeto obstaculizante cuando el sensor tenga fallos.

Valor de medicion de temperatura

Emplear objeto obstaculizante No e Si
Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicion que se va a en-
viar.

Compensacion en 0,1 °C -50...50; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicidn total.

Usar un valor de medicion externo
Porcentaje del valor de medicion externo
en el valor de medicion total
Comportamiento de envio para el valor de
medicion interno y total

A partir de una modificacion de

(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio

(cuando se envia ciclicamente)

No * Si
5%*10%¢...50 % ... 100 %

® no enviar

e ciclicamente

e en caso de modificacion

¢ en caso de modificacidon y ciclicamente

0,1°Ce0,2°Ce0,5°Ce..*50°C

5sel10se..®2h

El valor de medicion minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Los va-
lores de medicion actuales se pueden restablecer mediante los objetos "Reseteo valor
min./max. de temperatura". Después del reseteo, los valores no se conservan.

Utilizar valor minimo y maximo

No e Si

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
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7.3. Umbrales de temperatura

Active los umbrales de temperatura necesarios. A continuacion se muestran los menus
para configurar otros ajustes de los umbrales.

Emplear umbral 1/2/3/4 SieNo

7.3.1. Umbral 14

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y tiempos de retraso re-
cibidos por objeto. El pardametro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto
estd activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la
programacion” no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacién siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante
objetos se ignora).

Conservar
los umbrales y los retrasos recibidos por *no
objeto de comunicacion e tras volver la tension

e tras volver la tensién y
tras la programacioén

El umbral se puede configurar por parametro directamente en el programa de aplica-
cién o predefinir por objeto de comunicacion mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Umbral en 0,1 °C -300 ... 800; 200

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea véalido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el Ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de tem-
peratura en el que se puede modificar el umbral (limitacion de valor de objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta la
tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.
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Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion
Umbral inicial en 0,1 °C -300 ... 800; 200

valido hasta la 1.7 comunicacion

Limitacion de valor de objeto (min.) -300...800

en0,1°C

Limitacion de valor de objeto (max.) -300...800

en0,1°C

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucion
Incremento 0,1°Ce..e5°C

(con modificacion por aumento/

disminucion)

Configure la histéresis independientemente del tipo de definicion del umbral.

Configuracion de la histéresis en % ¢ absoluta
Histéresis en 0,1 °C 0...1100; 50
Histéresis en % del umbral 0...50; 20

Salida de conmutacion

Configure el comportamiento de la salida de conmutacion para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacién de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

Valor de la salida e U porencima=1 | U- hist. por debajo =
(U = umbral) 0
e U por encima =0 | U - hist. por debajo
1
e U por debajo =1 | U + hist. por encima =
0
e U por debajo =0 | U + hist. por encima =
1

Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)
Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se..e2h

(cuando el retraso se configura mediante

objetos: hasta la 1.7 comunicacién)

Retraso de conmutacion de 1 a 0 ningunoel1se2se5se10se..e2h
(cuando el retraso se configura mediante

objetos: hasta la 1.7 comunicacion)
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La salida de conmutacion envia

Ciclo
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

Ajuste de parametros

¢ en caso de modificacion
e en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1
y ciclicamente
e en caso de modificacion a 0
y ciclicamente

55¢10s30s...92h

La salida de conmutacion se puede bloquear mediante un objeto.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion

No e Si

Una vez activado el bloqueo, establezca aqui los valores predeterminados de compor-

tamiento de la salida durante el bloqueo.

Evaluacion del objeto de bloqueo

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

¢ Con valor 1: bloguear | con valor 0:
desbloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear

Oe1

® no enviar notificacion
e enviar 0
e enviar 1

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

® no enviar notificacion

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacién =1 = enviar 1
® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion
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La salida de conmutacion envia en caso de  si salida de conmutaciéon = 1 = enviar 1
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de | si salida de conmutacion = 0 = enviar 0
modificacién a 0 y ciclicamente

7.4. Valor de medicion humedad

So6lo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

Elija si se debe enviar un objeto obstaculizante cuando el sensor tenga fallos.

Emplear objeto obstaculizante No ¢ Si

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicidén que se va a en-
viar.

Compensacion en 0,1 °C -50...50; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos. Si se utiliza un porcen-
taje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.) hacen referencia al valor de
medicién total.

Usar un valor de medicion externo No e Si

Porcentaje del valor de medici6n externo 5%*10%¢*..250 %e*..*100 %
en el valor de medicién total
Comportamiento de envio para el valor de ¢ no enviar
medicion interno y total e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,1% HR*0,2% HR*0,5% HR*1,0% HR ®
(si se envia en caso de modificacion) ...©20,0 % HR
Ciclo de envio 5sel10se..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicion minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Los va-
lores de medicion actuales se pueden restablecer mediante los objetos "Reseteo valor
min./max. de humedad". Después del reseteo, los valores no se conservan.

Utilizar valor minimo y maximo No e Si

7.5. Umbrales de humedad

Soé6lo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)
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Active los umbrales de humedad atmosférica necesarios. A continuacién se muestran
los menus para configurar otros ajustes de los umbrales.

Emplear umbral 1/2/3/4 SieNo

7.5.1. Umbral 14

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y tiempos de retraso re-
cibidos por objeto. El parametro solo se tiene en cuenta cuando el ajuste por objeto
esta activado mas abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la
programacion” no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacion siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante
objetos se ignora).

Conservar
los umbrales y los retrasos recibidos por *no
objeto de comunicacion e tras volver la tensién

e tras volver la tension y
tras la programacion

El umbral se puede configurar por parametro directamente en el programa de aplica-
cion o predefinir por objeto de comunicacion mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Umbral en 0,1 % HR 1 ... 1000; 650

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como recibe el bus el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de hu-
medad en el que se puede modificar el umbral (limitacion del valor del objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta la
tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion

Umbral inicial en 0,1 % HR 1 ... 1000; 650
valido hasta la 1.2 comunicacion
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Limitacion del valor del objeto (min.)
en 0,1 % HR

Limitacion del valor del objeto (max.)
en 0,1 % HR

Tipo de modificacion del umbral
Incremento

(con modificacion por aumento/
disminucion)

Ajuste de parametros

1...1000
1...1000

Valor absoluto ® Aumento/disminucién
0,1% HRe...¢2,0% HRe..¢20,0% HR

Configure la histéresis independientemente del tipo de definicion del umbral.

Configuracion de la histéresis
Histéresis en 0,1 % HR

Histéresis en %
(en relacion con el umbral)

Salida de conmutacion

en % ¢ absoluta
0...1000; 100
0...50; 20

Configure el comportamiento de la salida de conmutacion para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

Valor de la salida
(U = umbral)

Retraso ajustable mediante objetos

(en segundos)

Retraso de conmutacién de 0 a 1

(cuando el retraso se configura mediante
objetos: hasta la 1.7 comunicacion)
Retraso de conmutacion de 1 a 0
(cuando el retraso se configura mediante
objetos: hasta la 1.7 comunicacion)

La salida de conmutacion envia

Ciclo
(solo cuando se envia ciclicamente)

e Uporencima=1 | U-hist. por debajo =
0

e Uporencima=0 | U-hist. por debajo =
1

e U pordebajo=1 | U+ hist. por encima =

0

* Upordebajo=0 | U+ hist. porencima=
1

Noesi

ningunoel1se2sebsei0se..e2h

ningunoel1se2sebsei0se..e2h

¢ en caso de modificacion
e en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1
y ciclicamente
e en caso de modificacion a 0
y ciclicamente

55e10se30s...¢2h
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Bloqueo

Ajuste de parametros

La salida de conmutacion se puede bloquear mediante un objeto.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion

No e Si

Una vez activado el bloqueo, establezca aqui los valores predeterminados de compor-

tamiento de la salida durante el bloqueo.

Evaluacion del objeto de bloqueo

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

® Con valor 1: bloguear | con valor 0:
desbloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear

0e1

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

® no enviar notificacion
e enviar 0
e enviar 1

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacidn envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

7.6.

® no enviar notificacion

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

® no enviar notificacion

¢ si salida de conmutacién =1 = enviar 1

® no enviar notificacion

e si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

Valor de medicion punto de rocio

So6lo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

Los Sensores Vari KNX T calculan la temperatura del punto de rocio y emiten el valor

al bus.
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Comportamiento de envio ® no enviar
e ciclicamente
e en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
A partir de una modificacion de 0,1°C*0,2°C*0,5°C*1,0°C*2,0°C*5,0°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10se30s®1mine..e2h
(cuando se envia ciclicamente)

En caso necesario, active la supervision de la temperatura del refrigerante. A continua-
cién se muestra el menu para configurar otros ajustes de la supervision.

Emplear la supervision de la temperatura No e Si
del refrigerante

7.6.1. Supervision de la temperatura del refrigerante

Para la temperatura del refrigerante se puede configurar un umbral que esté orientado
a la temperatura del punto de rocio actual (compensacion/divergencia). La salida de
conmutacion de la supervision de la temperatura del refrigerante puede advertir de
condensaciones de agua en el sistema o activar medidas correctivas adecuadas.

Umbral
Umbral = temperatura del punto de rocio + compensacion

Configure en qué casos se debe conservar la compensacion recibida por objeto. Ten-
ga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensién y tras la programacion" no se debe
utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacion siem-
pre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante objetos se ignora).

Conservar
la compensacion recibida por objeto de *no
comunicacion e tras volver la tension

e tras volver la tensién y
tras la programacion

En la primera puesta en marcha se debe predefinir una compensacion que sea valida
hasta la primera comunicacién de una nueva compensaciéon. Con el equipo ya puesto
en marcha puede emplearse la Ultima compensacion comunicada.

La compensacion establecida se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una
modificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta
la tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Compensacion inicial en °C 0...200; 30
valida hasta la 1. comunicacion

Incremento para cambio de compensacion | 0,1°C0,2°C¢0,3°C¢0,4°Ce0,5°Ce1°Ce
2°Ce3°Ce4°Ce5°C
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Configuracion de la histéresis en % ¢ absoluta
Histéresis del umbral en % 0...50; 20

(en la configuracion en %)

Histéresis del umbral en 0,1 °C 0...1000; 50
(en la configuracion absoluta)

Envio del umbral ® no enviar

e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

A partir de una modificacién de 0,1°Ce0,2°Ce0,5°Ce 1,0°C*2,0°Ce5,0
(si se envia en caso de modificacion) °C
Ciclo de envio 5se10se30s®1mine..®2h

(cuando se envia ciclicamente)

Salida de conmutacion

El retraso de conmutacién de la salida se puede configurar mediante objetos o direc-
tamente como un parametro.

Valor de la salida e Uporencima=1 | U-hist. por debajo =
(U = umbral) 0
e Uporencima=0 | U-hist. por debajo =
1
e Upordebajo=1 | U+ hist. por encima =
0
* Upordebajo=0 | U+ hist. porencima=
1

Retraso ajustable mediante objetos No e Si
(en segundos)
Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5se10se..e2h

cuando se configura mediante objetos:
vélido hasta la 1.7 comunicacion

Retraso de conmutacion de 1a 0 ningunoel1se2se5se10se..e2h
cuando se configura mediante objetos:
vélido hasta la 1.? comunicacion

La salida de conmutacion envia * en caso de modificacion
e en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1
y ciclicamente
e en caso de modificacion a 0
y ciclicamente

Ciclo de envio 5s¢10s30s...¢2h
(solo cuando se envia ciclicamente)
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Bloqueo

La salida de conmutacién se puede bloquear mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida durante el bloqueo.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion
Evaluacion del objeto de bloqueo

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacién

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

No * Si

® Con valor 1: bloguear | con valor 0: des-
bloquear
e Con valor 0: bloquear | con valor 1: des-
bloquear

Oe1

® no enviar notificacién
e enviar 0
e enviar 1

[En funcion del ajuste de "La salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "La salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacidn a 0 y ciclicamente

7.7.

Humedad absoluta

® no enviar notificaciéon

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

® no enviar notificacion

¢ si salida de conmutacién =1 = enviar 1

® no enviar notificacion

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 =» enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

Sé6lo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

Vari KNX capta el valor de la humedad absoluta del aire y lo puede enviar al bus.

Utilizar valores de medicion

No e Si
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Comportamiento de envio ® no enviar
e ciclicamente
e en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,19ge0,2ge05g*1,0ge20ge*50g
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5se10s®30s...°2h

(cuando se envia ciclicamente)

7.8. Campo de confort

Solo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

Los Sensores Vari KNX T pueden enviar una notificacion al bus cuando se sale del
campo de confort. Con ello se puede, por ejemplo, supervisar el cumplimiento de
DIN 1946 (valores estandar) o también definir un campo de confort propio.

Emplear campo de confort No e Si

Predefina el comportamiento de envio, el texto para indicar un ambiente acogedor
o desagradable y cual debe ser el valor del objeto.

Comportamiento de envio ® no enviar
e ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente

Texto para acogedor [Texto libre max. 14 caracteres]
Texto para desagradable [Texto libre max. 14 caracteres]
Valor del objeto e acogedor = 1 | desagradable =0

® acogedor = 0 | desagradable =1
Ciclo de envio 5s*10s*30s...*2h

(cuando se envia ciclicamente)

Defina el campo de confort indicando los valores minimos y maximos para la tempe-
ratura y la humedad. Los valores estandar indicados se corresponden con la norma
DIN 1946

Temperatura maxima en °C 25...40; 26
(estandar 26 °C)

Temperatura minima en °C 10... 21; 20
(estandar 20 °C)

Humedad relativa maxima en % 52 ...90; 65
(estandar 65 %)

Humedad relativa minima en % 10...43; 30
(estandar 30 %)

Humedad absoluta maxima en 0,1 g/kg 50...200; 115

(estandar 115 g/kg)
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Histéresis de la temperatura: 1 °C
Histéresis de la humedad relativa: 2 % HR
Histéresis de la humedad absoluta: 2 g/kg

7.9. Valor de medicion de la presion del aire

So6lo modelos con sensor de presion de aire (70388)

Active si es necesario el objeto obstaculizante de la presién del aire. Indique si el valor
de medicion también se debe emitir como presién barométrica (véase Informaciones
sobre la presion del aire).

Usar objeto obstaculizante No ¢ Si

Emitir también valor de medicion No e Si
como presidn barométrica

Establezca el comportamiento de envio y active en caso necesario el valor minimo y
maximo (estos valores no se mantienen después de un reseteo).

Valor de medicién comportamiento de ® nunca
envio e envia ciclicamente
e al cambiar
¢ al cambiar y ciclicamente
cuando cambie mas de 10 Pa ® 20 Pa *50 Pa 100 Pa e 200 Pae
(si se envia en caso de modificacion) 500 Pa
Ciclo de envio 5s..2h;1min

(cuando se envia ciclicamente)
Utilizar valor minimo y maximo No e Si

Informaciones sobre la presion el aire

La unidad de presion del aire es el pascal (Pa).
1 Pa=0,01 hPa=0,01 mbar

La presion del aire se indica como "presion normal del aire" o como "presion baromé-
trica". La presion normal del aire designa la presion compensada por la altura o la tem-
peratura. La presién del aire barométrica es la presion que mide directamente el sen-
sor (sin compensacion).

Presion del aire Significado Tendencia meteorolégica
(en Pa)

hasta 98.000 Pa muy baja tormentosa

98.000 ... 100.000 Pa baja lluvia

100.000 ... 102.000 Pa normal variable

102.000 ... 104.000 Pa alta soleado

a partir de 104.000 Pa muy alta muy seca
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7.10. Umbrales de viento

So6lo modelos con sensor de presion de aire (70388)

Active los umbrales de viento necesarios (cuatro como maximo). A continuacién se
muestran los menus para configurar otros ajustes de los umbrales.

Umbral 1/2/3/4 No e Si

7.10.1. Umbrales de viento 1-4

Umbral

Configure en qué casos se deben conservar los umbrales y los tiempos de retraso re-
cibidos por cada objeto. El parametro solo se tiene en cuenta cuando el valor/ajuste
por objeto inferior esta activado. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensiéon
y programacion" no se debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la
primera comunicacion siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste sobre los
objetos se ignora).

Seleccione el tipo de valor de medicion para el calculo de umbrales (véase Informacio-
nes sobre la presion el aire debajo).

Conservar
los umbrales y los retrasos recibidos por *no
objeto de comunicaciéon e tras volver la tension

e tras volver la tensién y tras la
programaciéon

Tipo de valor de medicion para célculo de | ® Presidén de aire normal
umbral ® Presion del aire barométrica

Seleccione si se debe predefinir el umbral por pardmetro o mediante un objeto de co-
municacién.

Definicion de umbral por Pardmetro ¢ Objetos de comunicacion

Si se predefine el umbral por parametro, se establece el valor.

Umbral en 10 Pa 3000 ... 11000; 10200

Si se predefine el umbral por objeto de comunicacion, se establecen el valor inici-
al, la limitacion de valor de objeto y el tipo de modificacion del umbral.

Umbral inicial en 10 Pa 3000 ... 11000; 10200
valido hasta la 1.2 comunicacion

Limitacion del valor del objeto (min.) 3000 ... 11000
en 10 Pa
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Limitacion del valor del objeto (max.)
en 10 Pa

Tipo de modificacion del umbral

ancho del paso
(con cambio por aumento/disminucion)

Ajuste de parametros

3000 ... 11000

Valor absoluto ® Aumento/disminucién

10 Pa® 20 Pae50 Pae 100 Pae® 200 Pae
500 Pa

En ambos tipos de definiciones de umbral se ajusta la histéresis.

Ajuste de la histéresis

Histéresis en % (en relacion con el umbral)

(en la configuracion en %)
Histéresis en 10 Pa
(en la configuracion absoluta)

Salida de conmutacion

en % ¢ absoluto
0...50; 20

0.... 11000; 100

Establezca qué valor de salida se indica en caso de umbral superado/no alcanzado.
Ajuste el retraso para la activacion y en qué casos se envia la salida de conmutacion.

Salida en
(U = umbral)

Retrasos ajustables mediante objetos
(en segundos)

Retrasode 0 a 1
Retrasode 1a 0
Salida de conmutacion envia

Ciclo
(cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

e U por encima =1 | U - hist. por debajo =0
* U por encima =0 | U - hist. por debajo =1
e U por debajo =1 | U + hist. por encima =0
e U por debajo =0 | U + hist. por encima =1
No ¢ Si

ninguna®1s...2h
ninguna®1s...2h

e al cambiar

¢ al cambiar a 1

e al cambiara 0

¢ al cambiar y ciclicamente

e al cambiar a 1y ciclicamente
¢ al cambiar a 0 y ciclicamente
5s..2h

En caso necesario, active el bloqueo de la salida de conmutacion y configure el signi-
ficado de 1 0 0 en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion
Evaluacion del objeto bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes
de la 1° comunicacion

No * Si

e Con valor 1: blogueado | con valor 0: des-
bloqueado
e Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Oe1
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Accién al bloquear

Accidn al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

Ajuste de parametros

® no enviar notificaciéon
* 0 enviar
® 1 enviar

[En funcion del ajuste para "salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion en el desbloqueo depende del valor
del parametro "Salida de conmutacién envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 0 y ciclicamente

7.11.

no enviar notificaciéon e

Enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

no enviar notificaciéon e

si salida de conmutacion = 1 =» enviar 1
no enviar notificacion e

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 =» enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

Control Pl de la temperatura

Active el control si desea utilizarlo.

Utilizar control

Control: aspectos generales

No e Si

Configure en qué casos se deben conservar los valores de consigna y el tiempo de
prolongacion recibidos por objeto. El pardmetro solo se tiene en cuenta cuando el
ajuste por objeto esta activado més abajo. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver
la tension y tras la programacion no se debe utilizar para la primera puesta en marcha,
ya que hasta la primera comunicacién siempre se utilizan los ajustes por defecto (el
ajuste mediante objetos se ignora).

Conservar

los valores de consigna y el tiempo de pro-
longacion recibidos por objeto de comuni-
cacion

*no

e tras volver la tension

e tras volver la tensién y
tras la programacion

Para un control de la temperatura ambiente adaptado a las necesidades se utilizan los
modos de confort, espera, eco y proteccion de edificacion.

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



a7 Ajuste de parametros

Confort para presencia,

Espera para presencia temporal,

Eco como modo nocturno y

Proteccion anticongelamiento/térmica (proteccion de edificacidon) para ausencias
prolongadas.

En los ajustes del controlador de temperatura se especifican las temperaturas de con-
signa para cada uno de los modos. Los objetos determinan el modo que debe ejecut-
arse. El cambio de un modo a otro se puede accionar de forma manual o automatica
(p. ej., mediante temporizador, contacto de ventana).

El modo se puede cambiar mediante dos objetos de 8 bits que posean diferentes prio-
ridades. Objetos

"... Modo HVAC (Prio 2)" para conmutacién en servicio diario y

"... Modo HVAC (Prio 1)" para conmutacion central con mayor prioridad.

Los objetos se codifican como sigue:

Identi- Nombre Codificacion Rango Uso
ficacio
n
20.102 | DPT_HVACMode field1 = HYACMode [0 ... 4] HVAC
0 = Automatico
1 = Confort
2 = Espera

3 = Econdémico
4 = Proteccion de edificacion

Alternativamente pueden utilizarse tres objetos, de manera que un objeto conmute
entre el modo eco y el modo de espera y los otros dos activen el modo de confort o el
modo de proteccidon anticongelamiento/térmica. De esta manera, el objeto de confort
bloquea el objeto de eco/espera, ya que el objeto de proteccion anticongelamiento/tér-
mica tiene mayor prioridad. Objetos

"... Modo (1: Eco, 0: Espera)",

"... Activacion modo confort" y

"... Activacion modo proteccion anticongelamiento/térmica"

Cambio del modo mediante * dos objetos de 8 bits (modo HVAC)
e tres objetos de 1 bit

Especifique el modo que deba ejecutarse (por defecto) tras un reseteo (p. ej. corte de
suministro eléctrico, reinicializacion de la linea a través del bus).

Configure entonces el bloqueo del control de la temperatura mediante el objeto de
bloqueo.

Modo tras reseteo ¢ Confort

e Espera

eEco

® Proteccién de edificacion
Comportamiento del objeto de bloqueo ¢ 1 =bloquear | 0 = desbloquear
con el valor ¢ 0 = bloquear | 1 = desbloquear
Valor del objeto de bloqueo tras reseteo Oe1
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Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio cic-
lico ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo es
posible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control ¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
a partir de una modificacion de 1...10; 2
(en % absoluto)
Ciclo Gse.e5mine..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

El objeto de estado emite el estado actual de la variable de control (0 % = OFF, >0 %
=ON) y puede emplearse para su visualizacion o para apagar la bomba calefactora cu-
ando deje de funcionar la calefaccion.

Enviar el objeto de estado ® en caso de modificacion
e en caso de modificacién a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1 y ciclica-

mente
¢ en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

Ciclo 5Ese...e5mine..*e2h

(cuando se envia ciclicamente)

A continuacion defina el tipo de control. Las calefacciones y las refrigeraciones pue-
den operarse en dos niveles.

Tipo de control ¢ Calefaccion de un nivel

e Calefaccion de dos niveles

¢ Refrigeracion de un nivel

* Refrigeracion de dos niveles

e Calefaccién de un nivel + refrigeraciéon
de un nivel

¢ Calefaccion de dos niveles + refrigeracion
de un nivel

¢ Calefaccion de dos niveles + refrigeracion
de dos niveles

Valor de consigna: aspectos generales

Los valores de consigna pueden especificarse para cada modo por separado o emplear
el valor de consigna de confort como valor base.

Si se utiliza el control para la calefaccién y para la refrigeracion, se podra seleccionar
el ajuste "por separado con objeto de conmutacion". De esta forma es posible conmu-
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tar los sistemas que se utilizan como refrigeracion en verano y como calefaccion en in-
vierno.

En el caso de utilizar un valor base, para los otros modos se introduce solamente una
desviacion del valor de consigna de confort (p. ej. 2 °C menos para el modo de espera).

Ajuste de los valores de consigna e valores se consigna por separado con

objeto de conmutacién

e valores se consigna por separado sin
objeto de conmutacién

e valor de consigna de confort como base
con objeto de conmutacién

e valor de consigna de confort como base
sin objeto de conmutacién

Comportamiento del objeto ¢ 0 = calefaccion | 1 = refrigeracién
de conmutacion con el valor * 1 = calefaccion | 0 = refrigeracion
(con objeto de conmutacion)

Valor del objeto de conmutacion tras Oe1

reseteo

(con objeto de conmutacion)

Se predefine el incremento para la modificacion del valor de consigna. En la primera
seccion de "Control: aspectos generales" se establece si la modificacion solo permane-
ce activa temporalmente (no conservar) o si se conserva tras volver la tensién (y tras
la programacién). Esto se aplica también a una prolongacion de confort.

Incremento para modificaciones de valores | 1... 50; 10
de consigna
(en 0,1 °C)

Desde el modo eco, es decir el modo nocturno, es posible conmutar manualmente el
controlador al modo confort. De esta manera, el valor de consigna diurno se puede
prolongar, por ejemplo, en caso de que haya huéspedes presentes. Se puede predefi-
nir la duracion de ese tiempo de prolongacion de confort. Cuando termina el tiempo
de prolongacion de confort, el control conmuta nuevamente al modo eco.

Tiempo de prolongacion de confort en 1...36 000; 3600
segundos
(solo se puede activar en el modo eco)

Valor de consigna de confort

El modo de confort se utiliza generalmente durante el dia cuando hay presencia de per-
sonas. Para el valor de consigna de confort se define un valor inicial y un rango de tem-
peratura en el que se puede modificar el valor de consigna.

Valor de consigna inicial calefaccion/refri-  -300...800; 210
geracion (en 0,1 °C)

valido hasta la 1.2 comunicacion

(no ocurre en caso de almacenar el valor de

consigna tras la programacion)
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Si los valores de consigna se especifican por separado:

Valor de objeto minimo calefaccién/refri- | -300...800; 160
geracion (en 0,1 °C)
Valor de objeto maximo calefaccion/refri- | -300...800; 280

geracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la desviaciéon de este
valor.

Valor de consigna de base minimo -300...800; 160
(en 0,1 °C)

Valor de consigna de base maximo -300...800; 280
(en 0,1 °C)
Disminucion de hasta (en 0,1 °C) 0...200; 50
Aumento de hasta (en 0,1 °C) 0...200; 50

Cuando se utiliza el valor de consigna de confort como base sin objeto de conmutaci-
4n, en el tipo de control "Calefaccion y refrigeracion” se predefine una zona neutra para
que no se pueda pasar directamente de la calefaccion a la refrigeracion.

Zona neutra entre calefaccion 1...100; 50
y refrigeracién
(si se utiliza calefaccion Y refrigeracion)

Valor de consigna de espera

El modo de espera se utiliza generalmente durante el dia cuando hay ausencia de per-
sonas.

Si los valores de consigna se especifican por separado:

Se define un valor de consigna inicial y un rango de temperatura en el que se puede
modificar el valor de consigna.

Valor de consigna inicial calefaccion/ -300...800; 210
refrigeracion (en 0,1 °C)
valido hasta la 1.2 comunicacion

Valor de objeto minimo calefaccion/refri- | -300...800; 160
geracion (en 0,1 °C)
Valor de objeto maximo calefaccion/refri- = -300...800; 280

geracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la desviacidn de este
valor.
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Disminucion valor de consigna de calefac- | 0...200; 30
cién (en 0,1 °C)

(con calefaccion)

Aumento valor de consigna de refrigera- 0...200; 30
cién (en 0,1 °C)

(con refrigeracion)

Valor de consigna de eco

El modo eco se utiliza generalmente como modo nocturno.

Si los valores de consigna se especifican por separado:

Se define un valor de consigna inicial y un rango de temperatura en el que se puede
modificar el valor de consigna.

Valor de consigna inicial calefaccion/refri- | -300...800; 210
geracion (en 0,1 °C)
vaélido hasta la 1.* comunicacion

Valor de objeto minimo calefaccion/refri- | -300...800; 160
geracion (en 0,1 °C)

Valor de objeto maximo calefaccion/refri- | -300...800; 280
geracion (en 0,1 °C)

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base:

Si se utiliza el valor de consigna de confort como base, se indica la desviacién de este
valor.

Disminucion valor de consigna de calefac- | 0...200; 50
cion (en 0,1 °C)

(con calefaccion)

Aumento valor de consigna de refrigera- 0...200; 60
cion (en 0,1 °C)

(con refrigeracion)

Valores de consigna de proteccion anticongelamiento/térmica
(proteccion de edificacion)

El modo de proteccién de edificacidn se utiliza en caso de ausencias mas prolongadas.
Se especifican valores de consigna para la proteccion anticongelamiento (calefaccion)
y la proteccién térmica (refrigeracién), que no pueden ser modificados por agentes ex-
ternos (sin acceso via mandos, etc.). El modo de proteccién de edificacion se puede ac-
tivar con retraso, lo que permite abandonar el edificio antes de que se active el control
del modo de proteccion anticongelamiento/térmica.

Valor de consigna de proteccion anticon- -300...800; 70
gelamiento (en 0,1 °C)
Retraso de activacion ningunoe5se...e5mine..*2h
Valor de consigna de proteccion térmica -300...800; 350
(en 0,1 °C)
Retraso de activacion ningunoeb5se.. . e5mine..*2h
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Informacion general sobre las variables de control

Este ajuste aparece solamente en los tipos de control "Calefaccién y Refrigeracion".
Aqui puede especificarse si se emplea una variable de control comun para la calefac-
cién y la refrigeracion. Si el 2° nivel tiene una variable de control comun, entonces de-
bera fijarse aqui el tipo de control del 2° nivel.

Para calefaccién y refrigeracion ¢ variables de control independientes
se emplearan e variables de control comunes en
nivel 1
e variables de control comunes en
nivel 2

e variables de control comunes
en nivel 1+2

Utilizar variable de control para vélvula No e Si

de 4/6 vias

(solo con variables de control comunes en

nivel 1)

Tipo de control ¢ Control si/no
(solo para nivel 2) e Control PI

La variable de control del 2° nivel es un e objeto de 1 bit
(solo para nivel 2 con control si/no) ® objeto de 8 bits

Cuando se utiliza la variable de control para una valvula de 4/6 vias se aplica:
0 %...100 % Calefaccién = 66 %...100 % variable de control

OFF = 50 % variable de control

0 %...100 % Refrigeracién = 33 %...0 % variable de control

7.11.1. Control de la calefaccion nivel 1/2

Si hay un control de calefaccidon configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de calefaccion.

En el 1er nivel, la calefaccion es accionada por un control PI, en el cual pueden intro-
ducirse pardmetros reguladores o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una calefaccion de dos niveles), la calefaccion es accio-
nada por un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor de consigna entre am-
bos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna inferior debera conectarse el 2°
nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1er 0...100; 40
y 2.° nivel (en 0,1 °C)
(para el nivel 2)

Tipo de control ¢ Control si/no
(para nivel 2 sin variables de control e Control PI
comunes)
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La variable de control es un e objeto de 1 bit
(para nivel 2 con control si/no sin variables @ * objeto de 8 bits
de control comunes)

Control Pl con parametros reguladores:
Este ajuste permite introducir pardmetros individuales para el control PI.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante * parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de cont-
rol maxima, es decir, a partir de qué momento se utiliza la potencia maxima de cale-
faccion.

El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de calefaccidon (observe las in-
dicaciones del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 0..5
con una diferencia entre el valor de consi-
gna/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) 1...255; 30

Determine lo que se envia al bloquearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.
En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
e envia un valor determinado
Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:
Este ajuste provee parametros fijos para aplicaciones frecuentes.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante ® Parametros reguladores
¢ Aplicaciones predefinidas
Aplicaciéon e Calefaccion por agua caliente
e Calefaccion por suelo radiante
¢ Ventiloconvector
¢ Calefaccion eléctrica
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La variable de control maxima se alcanza Calefaccion por agua caliente: 5
con una diferencia entre el valor de consi-  Calefaccion por suelo radiante: 5
gna/real de (en °C) Ventiloconvector: 4
Calefaccion eléctrica: 4
Tiempo de reajuste (en min.) Calefaccion por agua caliente: 150
Calefaccion por suelo radiante: 240
Ventiloconvector: 90
Calefaccion eléctrica: 100

Determine lo que se envia al bloguearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADOQ), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
e envia un valor determinado
Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)
En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control si/no (solo nivel 2):
Los controles si/no se utilizan para sistemas que Unicamente se encienden y se apa-
gan.

Tipo de control ¢ Control si/no
(se especifica mds arriba en caso de variab-
les de control comunes)

Especifique la histéresis, que previene frecuentes encendidos y apagados cuando se
alcanzan temperaturas limite.

Histéresis (en 0,1 °C) 0...100; 20
Si se utilizan variables de control independientes, elija si la variable de control del 2.°

nivel es un objeto de 1 bit (encendido/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/
apagado).

La variable de control es un ® objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits
Valor (en %) 0...100

(con un objeto de 8 bits)

Determine lo que se envia al bloguearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADOQ), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante. En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
solo cuando se envia un valor
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7.11.2. Control de la refrigeracion nivel 1/2

Si hay un control de refrigeracién configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de refrigeracion.

En el 1er nivel, la refrigeracion es accionada por un control Pl, en el cual pueden intro-
ducirse parametros reguladores o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una refrigeracion de dos niveles), la refrigeracion es ac-
cionada por un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor de consigna entre am-
bos niveles, es decir, a partir de qué valor debera conectarse el 2° nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1ery | 0...100; 40
2.° nivel (en 0,1 °C)
(para el nivel 2)

Tipo de control ¢ Control si/no
(para nivel 2 sin variables de control comu- e Control Pl
nes)

La variable de control es un e objeto de 1 bit

(para nivel 2 con control si/no sin variables | e objeto de 8 bits
de control comunes)

Control Pl con parametros reguladores:
Este ajuste permite introducir parametros individuales para el control PL.

Tipo de control ¢ Control PI

Ajuste del control mediante ¢ parametros reguladores
e aplicaciones predefinidas

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de cont-
rol maxima, es decir, en qué momento se utiliza la potencia maxima de refrigeracion.
El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna. Aqui debe-
ria ajustarse un tiempo adaptado al sistema de refrigeracion (observe las indicaciones
del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 0..5

con una diferencia entre el valor de consi-
gna/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) 1...255; 30
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Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.
En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado
Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:
Este ajuste provee parametros fijos para un techo de refrigeracion.

Tipo de control e Control PI

Ajuste del control mediante ® parametros reguladores
¢ aplicaciones predefinidas

Aplicacion ® Techo de refrigeracion
La variable de control maxima se alcanza Techo de refrigeracion: 5
con una diferencia entre el valor de consi-
gna/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) Techo de refrigeracion: 30

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

Control si/no (solo nivel 2):
Los controles si/no se utilizan para sistemas que Unicamente se encienden y se apa-
gan.

Tipo de control ¢ Control si/no
se especifica mas arriba en caso de variab-
les de control comunes

Especifique la histéresis, que previene frecuentes encendidos y apagados cuando se
alcanzan temperaturas limite.

Histéresis (en 0,1 °C) 0...100; 20
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Si se utilizan variables de control independientes, elija si la variable de control del
2.° nivel es un objeto de 1 bit (encendido/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcen-
tual/apagado).

La variable de control es un e objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits
Valor (en %) 0..100

(con un objeto de 8 bits)

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor)

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

7.12. Compensacion de verano

Con la compensacion de verano se puede ajustar automaticamente el valor de consig-
na de la temperatura ambiental a una refrigeracién en altas temperaturas exteriores.
El objetivo consiste en no mantener ninguna diferencia excesiva entre la temperatura
interior y la exterior para mantener un bajo consumo energético.

Active la compensacion de verano.

Utilizar compensacion de verano No e Si

Defina con los puntos 1y 2 el rango de temperaturas exteriores en el que se ajusta li-
nealmente el valor de consigna de la temperatura interior. Establezca qué valores de
consigna de la temperatura interior deben ser validos por debajo del punto 1y por en-
cima del punto 2.

Valores estandar conforme a DIN EN 60529

Punto 1: Temperatura exterior 20 °C, v valor de consigna = 20 °C
Punto 2: Temperatura exterior 32 °C, v valor de consigna = 26 °C

Descripcion de curvas caracteristicas:

Temperatura exterior punto 1 (en 0,1 °C) 0 ...500; 200
Temperatura exterior punto 2 (en 0,1 °C) 0...500; 320
por debajo del punto 1 0 ... 500; 200
es el valor de consigna (en 0,1 °C)

por encima del punto 2 0...500; 260

es el valor de consigna (en 0,1 °C)

Configure el comportamiento de envio de la compensacion de verano.
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Comportamiento de envio ® envia ciclicamente
e al cambiar
e al cambiar y ciclicamente

cuando cambie mas de 0,1°Ce0,2°Ce0,5°Ce1°Ce2°Ce5°C
(si se envia en caso de modificacion)
Ciclo de envio 5s..2h;1min

(cuando se envia ciclicamente)

Active en caso necesario el bloqueo de la compensacion de verano y configure el sig-
nificado de 1 0 0 en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Utilizar bloqueo No e Si

Evaluacion del objeto bloqueado ¢ Con valor 1: bloqueado | con valor 0: des-
blogqueado
® Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Valor del objeto de bloqueo Oe1

antes de la 1* comunicacion

Accién al bloquear ® no enviar
¢ Enviar valor

Valor (en 0,1 °C) 0 ...500; 200

(cuando al bloquear se envia un valor)

7.13. Control Pl de la humedad

So6lo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

Cuando activa el control de la humedad, puede configurar en lo sucesivo el tipo de con-
trol, los valores de consigna, la humidificacion y la deshumidificacion.

Utilizar el control de la humedad No e Si

Control: aspectos generales

Con los Sensores Vari KNX T se puede controlar la deshumidificacién de uno o dos
niveles o una humidificacion/deshumidificacion combinadas.

Tipo de control ¢ Deshumidificacién de un nivel
¢ Deshumidificacién de dos niveles
e Humidificacion y deshumidificacion

Configure entonces el bloqueo del control de la humedad mediante el objeto de blo-
queo.

Comportamiento del objeto de bloqueo ¢ 1 =bloquear | 0 = desbloguear
con el valor ¢ 0 = bloquear | 1 = desbloquear
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Valor del objeto de bloqueo Oe1
antes de la 17 comunicacién

Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio ciclico
ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo es po-
sible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control ¢ en caso de modificacion
e en caso de modificacion y ciclicamente
Ciclo de envio 5se..e5mine..*2h

(solo cuando se envia ciclicamente)

El objeto de estado emite el estado actual de la variable de control de salida (0 = OFF,
>0 = ON) y se puede utilizar por ejemplo para la visualizacion.

Objeto(s) de estado envia(n) ® en caso de modificacion

¢ en caso de modificacion a 1

¢ en caso de modificacion a 0

¢ en caso de modificacidon y ciclicamente
e en caso de modificacién a 1

y ciclicamente

¢ en caso de modificacion a 0

y ciclicamente

Ciclo de envio 5se..e5mine..*2h
(solo cuando se envia ciclicamente)

Valor de consigna del controlador

Configure en qué casos se debe conservar el valor de consigna recibido por objeto.
Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tension y tras la programacion” no se
debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacion
siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste mediante objetos se ignora).

Conservar
el valor de consigna recibido por objeto °no
e tras volver la tensién
e tras volver la tensién y
tras la programacion

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un valor de consigna que sea va-
lido hasta la primera comunicacion de un nuevo valor de consigna. Con el equipo ya
puesto en marcha puede emplearse el ultimo valor de consigna comunicado. Basica-
mente se predefine un rango de humedad del aire en el que se puede modificar el valor
de consigna (limitacion de valor de objeto).

Predefina como recibe el bus el valor de consigna. Basicamente se puede recibir un va-
lor nuevo o solo una orden de aumentar o disminuir.
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Un valor de consigna establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor
o una modificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si
se corta la tensidn y vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Valor de consigna inicial en % 0...100; 50

valido hasta la 1.7 comunicacion o

(no ocurre en caso de almacenar el valor de

consigna tras la programacion)

Limitacion de valor de objeto (min.) en % 0...100; 30

Limitacion de valor de objeto (méx.) en % | 0...100; 70

Tipo de modificacion del valor de consigna @ Valor absoluto ® Aumento/disminucién

Incremento 1%®2%*3%*5%*10 %

(con modificacion por aumento/disminu-

cion)
En el tipo de control "Humidificacion y deshumidificacion" se predefine una zona neu-
tra para que no se pueda pasar directamente de la humidificacion a la deshumidifica-
cion.

Zona neutra entre humidificacion y deshu- | 0...50; 10

midificacion en % o

(solo si se humidifica Y se deshumidifica)
La humidificacion empieza cuando la humedad relativa del aire es inferior o igual al va-
lor de consigna/valor de zona neutra.

Deshumidificacion o humidificacion

Para cada tipo de control aparecen secciones de ajuste para la humidificacidon y la des-
humidificacion (1er/2.° nivel).

En la deshumidificacion de dos niveles debe predefinirse la diferencia del valor de con-
signa entre ambos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna inferior debera
conectarse el 2.° nivel.

Diferencia del valor de consigna entre 1er | 0...50; 10
y 2.° nivel en %
(solo para nivel 2)

Especifique con qué discrepancia del valor de consigna se alcanza la variable de cont-
rol maxima, es decir, a partir de qué momento se utiliza la potencia maxima.

El tiempo de reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias en
los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
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go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de humidificacion/deshumidifi-
cacion (observe las indicaciones del fabricante).

La variable de control maxima se alcanza 1..50; 5
con una diferencia entre el valor de consi-
gnay el real de %

Tiempo de reajuste en minutos 1...255; 3

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia

¢ envia un valor determinado
Valor en % 0...100
(cuando se envia un valor)

7.14. Comparador de variables de control

So6lo modelos con sensor de humedad (70386, 70388)

Mediante los comparadores de variables de control integrados se pueden indicar va-
lores maximos, minimos y medios.

Emplear comparador 1/2/3/4 No e Si

7.14.1. Comparador de variables de control 1/2/3/4

Establezca lo que deba indicar el comparador de variables de control y active los obje-
tos de entrada que se deben utilizar. Ademas, se pueden configurar comportamientos
de envio y bloqueos.

La salida indica ¢ Valor maximo
e Valor minimo
¢ Valor medio

Utilizar entrada 1/2/3/4/5 No e Si

La salida envia ¢ en caso de modificacion de la salida
¢ en caso de modificacion de la salida
y ciclicamente
e al recibir un objeto de entrada
e al recibir un objeto de entrada
y ciclicamente

Ciclo de envio 5se10se30se..e5mine...*2h
(cuando se envia ciclicamente)
A partir de una modificacion de 1%®2%*5%*10 %20 %25 %50 %

(si se envia en caso de modificacion)

Sensores Vari KNX T ¢ Version: 17.06.2020
Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



62 Ajuste de parametros

Evaluacion del objeto de bloqueo ® con valor 1: bloquear | con valor 0:
desbloquear

e con valor 0: bloquear | con valor 1:
desbloquear

Valor del objeto de bloqueo Oe1
antes de la 1° comunicacion

Comportamiento de la salida

de conmutacion

Al bloquear ® no enviar notificacion
e Enviar valor

Valor enviado en % 0..100

al desbloquear, la salida envia * el valor actual

(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) | e el valor actual tras recibir un objeto

7.15. Calculador

Active el calculador multifuncional con el que se pueden modificar los datos de entra-
da mediante el célculo, la consulta de una condicidn o la conversion del tipo de punto
de datos. A continuacion se muestran los menus para configurar otros ajustes del cal-
culador.

Calculador 1/2/3/.../8 No e Si

7.15.1. Calculador 1-8:

Configure en qué casos se deben conservar los valores de entrada recibidos por cada
objeto. Tenga en cuenta que el ajuste "Tras volver la tensidén y programacion" no se
debe utilizar para la primera puesta en marcha, ya que hasta la primera comunicacion
siempre se utilizan los ajustes por defecto (el ajuste sobre los objetos se ignora).

Conservar

los valores de entrada recibidos por objeto | ®no
de comunicacion e tras volver la tensién
e tras volver la tensién y tras la
programacion
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Seleccione la funcién y configure el tipo de entrada y el valor inicial para la entrada 1
y la entrada 2.

Funcion (E = Entrada) e Condiciéon: E1 = E2
e Condicion: E1 > E2
e Condicion: E1 >=E2
e Condicion: E1 < E2
e Condicion: E1 <= E2
e Condicion: E1 - E2 >=E3
¢ Condicion: E2 - E1 >=E3
e Condicion: E1 - E2 cantidad >= E3
e Calculo: E1 + E2
e Calculo: E1-E2
e Calculo: E2 - E1
e Calculo: E1 - E2 Cantidad
® Célculo: Salida 1=E1x X +Y|
Salida 2 =E2 x X +Y
e Conversioén: General

Tolerancia para comparacion 0...4.294.967.295

(con la condicion E1 = E2)

Tipo de entrada [Posibilidades de seleccion dependientes
de la funcion]
1 bit

¢ 1 byte (0...255)

¢ 1 byte (0 %...100 %)

¢ 1 byte (0°...360°)

® 2 bytes, contador sin signo

¢ 2 bytes, contador con signho

¢ 2 bytes, punto decimal flotante
¢ 4 bytes, contador sin signo

® 4 bytes, contador con signo

¢ 4 bytes, punto decimal flotante

Valor inicial E1/E2/E3 [El margen depende del tipo de entradal

Condiciones

En la consulta de las condiciones se configura el tipo de salida y los valores de salida
en diversas condiciones:

Tipo de salida * 1 bit
¢ 1 byte (0...255)
* 1 byte (0 %...100 %)
¢ 1 byte (0°...360°)
® 2 bytes, contador sin signo
¢ 2 bytes, contador con signo
¢ 2 bytes, punto decimal flotante
¢ 4 bytes, contador sin signo
¢ 4 bytes, contador con signo
¢ 4 bytes, punto decimal flotante

Valor de salida (en caso necesario, el valor de salida A1/A2)
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con condicién cumplida
con condicién incumplida

con superacion
del periodo de supervision

con bloqueo

Ajuste de parametros

0 [El margen depende del tipo de salida]
0 [El margen depende del tipo de salida]
0 [El margen depende del tipo de salida]

0 [El margen depende del tipo de salida]

Configure el comportamiento de envio de la salida.

La salida envia

Tipo de cambio
(solo si se envia en caso de modificacion)

Ciclo de envio
(cuando se envia ciclicamente)

¢ al cambiar
¢ en caso de cambio y después de reseteo
e al cambiar y ciclicamente
e al recibir un objeto de entrada
e al recibir un objeto de entrada
y ciclicamente
® en cada cambio
¢ en caso de cambio a condicién cumplida
¢ en caso de cambio a condicion no cum-
plida
5s5..2h;10s

Configure qué texto se emite al cumplirse/no cumplirse una condicion.

Texto con condicion cumplida
Texto con condicidon no cumplida

[Texto libre (méx 14 caracteres)]
[Texto libre (max 14 caracteres)]

Configure en caso necesario retrasos del envio.

Retraso del envio al cambiar
con condicién cumplida

Retraso del envio al cambiar
con condicién incumplida

Calculos y conversion

ningunae®1se..®2h

ningunaelse..e2h

En los calculos y la conversion se configuran los valores de salida en diversas condi-

ciones:

Valor de salida (en caso necesario A1/A2)

con superaciéon
del periodo de supervision

con bloqueo

0 [El margen depende del tipo de salida]

0 [El margen depende del tipo de salidal
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Configure el comportamiento de envio de la salida.

La salida envia

cuando cambie mas de

(solo cuando en los calculos

se envia al producirse un cambio)
Ciclo de envio

(cuando se envia ciclicamente)

¢ al cambiar
e en caso de cambio y después de reseteo
¢ al cambiar y ciclicamente
e al recibir un objeto de entrada
e al recibir un objeto de entrada
y ciclicamente
1 ... [El margen depende del tipo de
entrada]

5s..2h;10s

En los calculos del formato de salida 1 = E1 x X + Y | salida 2 = E2 x X +Y
establezca las variantes X y Y. Las variables pueden tener un signo positivo o negativo,
9 caracteres antes y 9 caracteres después de la coma.

Férmula para la salida A1: A1=E1x X+ Y
X
Y
Férmula para la salida A2: A2=E2x X +Y
X
Y

Otros ajustes para todas las formulas

1,00 [entrada libre]
0,00 [entrada libre]

1,00 [entrada libre]
0,00 [entrada libre]

Active si es necesario la supervision de entrada. Configure qué entradas se supervisan,
en qué ciclo se supervisan las entradas y qué valor debe tener el objeto "Estado de su-
pervision" cuando se sobrepasa el periodo de supervision sin que se emita un mensaje

de confirmacién.

Utilizar supervision de entrada
Supervision de

Periodo de supervision

Valor del objeto "Estado de supervision"
al superar el periodo

*E2yE3
*E1,E2yE3
[segun la funcidn]
5se..e2h;1min
O0e1
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Active en caso necesario el bloqueo del calculador y configure el significado de 1 0 0
en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Utilizar bloqueo No ¢ Si

Evaluacion del objeto bloqueado ® Con valor 1: blogqueado | con valor 0: des-
blogqueado
® Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Valor antes del 1er comunicacion Oe1

Comportamiento de salida ® no enviar

al bloquear ¢ Enviar valor

al desbloquear e como comportamiento de envio [véase
arribal

e enviar inmediatamente el valor actual

7.16. Logica

El equipo dispone de 16 entradas logicas y de ocho puertas l6gicas AND y OR.

Active las entradas légicas y asigne valores de objeto hasta la 17 comunicacion.

Usar entradas lgicas SieNo
Valor del objeto antes de la 1° comunicacion para
- entrada logica 1 Oe1
- entrada légica... Oe1
- entrada légica 16 Oe1

Active las salidas l6gicas necesarias.

Logica AND
Légica AND 1 no activa e activa
Légica AND... no activa ¢ activa
Légica AND 8 no activa ¢ activa

Logica OR

Légica OR 1 no activa e activa
Légica OR... no activa ® activa
Légica OR 8 no activa e activa

7.16.1. Légica AND 1-8 y légica OR 1-8

Para la l6gica AND y OR hay disponibles las mismas posibilidades de configuraciéon.

Cada salida légica puede enviar un objeto de 1 bit o dos objetos de 8 bits. Establezca
qué envia la salida con la léogica=1y =0.
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Tipo de salida

Ajuste de parametros

® no usar

¢ Entrada logica 1...16

e Entrada logica 1...16 invertida

¢ Todos los eventos de conmutacion que
el equipo pone a disposicion (véase
Entradas de union de la I6gica AND/OR)

® un objeto de 1 bit

¢ dos objetos de 8 Bit

Cuando el tipo de salida sea un objeto de 1 bit, configure los valores de salida para

varios estados.
Valor de salida
si la l6gica =1
Valor de salida
si la l6gica=0
Valor de salida
si el bloqueo esté activo

Valor de salida si
se sobrepasa el periodo de supervision

10

Cuando el tipo de salida sea dos objetos de 8 bits, configure el tipo de objeto y

los valores de salida para varios estados.

Clase de objeto

Valor de salida del objeto A

si la l6gica =1

Valor de salida del objeto B

si la légica=1

Valor de salida del objeto A

si la l6gica =0

Valor de salida del objeto B

si la l6gica=0

Valor de salida del objeto A

si el bloqueo esta activo

Valor de salida del objeto B

si el bloqueo esta activo

Valor de salida del objeto A si

se sobrepasa el periodo de supervision
Valor de salida del objeto B si

se sobrepasa el periodo de supervision

*Valor (0...255)

* Porcentaje (0...100 %)

¢ Angulo (0...360°)

¢ Carga de escena (0...127)
0...255/100 % /360°/127; 1
0...255/100 % /360°/127; 1
0...255/100 % /360°/127; 0
0...255/100 % /360°/127; 0
0...255/100 % /360°/127; 0
0...255/100 % /360°/127; 0

0...255/100 % /360°/127;0

0...255/100 % /360°/127; 0
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Configure el comportamiento de envio de la salida.

comportamiento de envio

Ciclo de envio
(cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

¢ en caso de modificacidén de Idgica

® en caso de modificacion de légica a 1

¢ en caso de modificacion de légica a 0

¢ en caso de modificacion de légica y cicli-

camente

® en caso de modificacion de légicaa 1y

ciclicamente

¢ en caso de modificacion de légicaa Oy

ciclicamente

¢ al cambiar la l6gica+recogida del objeto

¢ al cambiar la l6gica+recogida del objeto
y ciclicamente

5sel10se..®2h

Active en caso necesario el bloqueo de la salida légica y configure el significado de 1
o 0 en la entrada bloqueada y qué sucede al bloquearse.

Utilizar bloqueo
Evaluacion del objeto bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1?
comunicacion

Comportamiento de salida
al bloquear

al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

Supervision

No e Si

¢ Con valor 1: blogueado | con valor 0: des-
blogqueado

¢ Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

0e1

® no enviar notificacion

e Enviar valor de bloqueo [véase mas
arriba, Valor de salida si bloqueo activo
[enviar el valor para el estado de légica
actual]

Active si es necesario la supervisién de entrada. Configure qué entradas se deben su-
pervisar, en qué ciclo se deben supervisar las entradas y qué valor debe tener el objeto
"Estado de supervisién" cuando se sobrepasa el periodo de supervision sin que se emi-

ta un mensaje de confirmacion.

Utilizar supervision de entrada
Supervision de entrada

No e Si

e]1e203e4
©1+201+301+402+302+43+4
*1+2+31+2+41+3+42+3+4
*1+2+3+4
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Periodo de supervision 5se...¢2h;1min

Comportamiento de salida con superacion ¢ no enviar notificacion

del tiempo de supervision ¢ Enviar valor de superacion [= valor del
parametro "Periodo de supervision"]

7.16.2_Entradas de union de la légica AND

No usar

Entrada ldgica 1

Entrada ldgica 1 invertida
Entrada légica 2

Entrada l6gica 2 invertida
Entrada logica 3

Entrada l6gica 3 invertida
Entrada logica 4

Entrada ldgica 4 invertida
Entrada légica 5

Entrada l6gica 5 invertida
Entrada logica 6

Entrada ldgica 6 invertida
Entrada logica 7

Entrada ldgica 7 invertida
Entrada l6gica 8

Entrada l6gica 8 invertida
Entrada logica 9

Entrada l6gica 9 invertida
Entrada l6gica 10

Entrada ldgica 10 invertida
Entrada légica 11

Entrada légica 11 invertida
Entrada l6gica 12

Entrada l6gica 12 invertida
Entrada l6gica 13

Entrada ldgica 13 invertida
Entrada légica 14

Entrada légica 14 invertida
Entrada l6gica 15

Entrada légica 15 invertida
Entrada logica 16

Entrada l6gica 16 invertida
Fallo sensor de temperatura ON
Fallo sensor de temperatura OFF
Fallo sensor de humedad ON
Fallo sensor de humedad OFF
Fallo sensor de presién ON
Fallo sensor de presion OFF
Salida de conmutaciéon 1 temperatura
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Salida de conmutacion 1 temperatura invertida
Salida de conmutacion 2 temperatura

Salida de conmutacion 2 temperatura invertida
Salida de conmutacién 3 temperatura

Salida de conmutacion 3 temperatura invertida
Salida de conmutacién 4 temperatura

Salida de conmutacion 4 temperatura invertida
Salida de conmutaciéon 1 humedad

Salida de conmutacién 1 humedad invertida

Salida de conmutacion 2 humedad

Salida de conmutacion 2 humedad invertida

Salida de conmutaciéon 3 humedad

Salida de conmutacion 3 humedad invertida

Salida de conmutaciéon 4 humedad

Salida de conmutaciéon 4 humedad invertida

Salida de conmutacién temperatura del refrigerante
Salida de conmutacion temperatura del refrigerante invertida
La temperatura ambiental es acogedora

La temperatura ambiental es desagradable

Salida de conmutacion 1 presion

Salida de conmutacion 1 presién invertida

Salida de conmutacion 2 presion

Salida de conmutacion 2 presién invertida

Salida de conmutacion 3 presiéon

Salida de conmutacion 3 presién invertida

Salida de conmutacion 4 presion

Salida de conmutacion 4 presién invertida
Controlador de temperatura confort activo
Controlador de temperatura confort inactivo
Controlador de temperatura espera activo
Controlador de temperatura espera inactivo
Controlador de temperatura eco activo

Controlador de temperatura eco inactivo
Controlador de temperatura proteccion activo
Controlador de temperatura proteccion inactivo
Controlador de temperatura calefaccion 1 activo
Controlador de temperatura calefaccion 1 inactivo
Controlador de temperatura calefaccion 2 activo
Controlador de temperatura calefaccion 2 inactivo
Controlador de temperatura refrigeracion 1 activo
Controlador de temperatura refrigeracién 1 inactivo
Controlador de temperatura refrigeracion 2 activo
Controlador de temperatura refrigeracion 2 inactivo
Controlador de humedad deshumidificacion 1 activo
Controlador de humedad deshumidificacion 1 inactivo
Controlador de humedad deshumidificacion 2 activo
Controlador de humedad deshumidificacion 2 inactivo
Controlador de humedad humidificacién activo
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Controlador de humedad humidificacion 1 inactivo

7.16.3. Entradas de union de la légica OR

Las entradas de unién de la Iégica OR corresponden a las de la l6gica AND. Adicional-
mente la l6gica OR dispone de las siguientes entradas:

Légica AND salida 1
Légica AND salida 1 invertida
Légica AND salida 2
Légica AND salida 2 invertida
Légica AND salida 3
Légica AND salida 3 invertida
Légica AND salida 4
Légica AND salida 4 invertida
Légica AND salida 5
Légica AND salida 5 invertida
Légica AND salida 6
Légica AND salida 6 invertida
Légica AND salida 7
Légica AND salida 7 invertida
Légica AND salida 8
Légica AND salida 8 invertida
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