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2 Leyenda

Este manual esta sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al

pie del indice.
Si tiene un aparato con

una version de software mas reciente, consulte en

www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible
una version mas actual del manual

Leyenda del manual

A
A

iPELIGRO!
iADVERTENCIA!
iPRECAUCION!

@ iATENCION!

ETS

Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

... hace referencia a una situacion que puede provocar danos
materiales si no se evita.

En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardametros
aparecen subrayados.



3 Instrucciones de seguridad y de uso

1. Instrucciones de seguridad y de uso

Installation, Priifung, Inbetriebnahme und Fehlerbehebung diirfen nur
@ von einer Elektrofachkraft durchgefiihrt werden.

iCUIDADO!
[ ' s iTension eléctrica!

¢ Inspeccione el aparato en busca de danos antes de la instalacién. Ponga en
funcionamiento Unicamente dispositivos que no estén averiados.

e Cumpla las directrices, especificaciones y disposiciones locales vigentes en
materia de instalaciones eléctricas.

* Apague inmediatamente el dispositivo o la instalacion y protéjalos para
impedir que se puedan activar de forma accidental cuando considere que no se
puede garantizar un funcionamiento exento de peligro.

Verwenden Sie das Gerat ausschlieBlich fur die Gebdudeautomation und beachten Sie
die Gebrauchsanleitungen in Installationsanleitung und Handbuch. UnsachgemaRle
Verwendung, Anderungen am Gerét oder das Nichtbeachten der Gebrauchsanleitun-
gen flihren zum Erléschen der Gewéhrleistungs- oder Garantieanspriiche.

Utilice el dispositivo unicamente en una instalacién fija, es decir, solo cuando esta
montado y tras haber finalizado todas las labores de instalacién y puesta en marcha, y
solo en el entorno para el que esta previsto.

Elsner Elektronik no es responsable de los cambios en las normas y estandares que
tengan lugar tras la publicacion de las instrucciones de funcionamiento.

La informacion sobre la instalacion, el mantenimiento, la eliminacion,
el alcance del suministro y los datos técnicos se encuentran en las ins-
trucciones de instalacion.

2. Descripcion

El Sensor de temperatura KNX T-UN 100/130 estda compuesto por el equipo elec-
tronico de medicion y la sonda. El sensor mide la temperatura interior y exterior. El
sensor puede recibir un valor de medicién externo mediante el bus y procesarlo con
sus propios datos obteniendo una temperatura total (valor mixto).

El KNX T-UN 100/130 dispone de cuatro salidas de conmutacion con umbrales ajus-
tables, asi como puertas I6gicas AND y OR. El sensor tiene un controlador Pl para la
calefaccion y la refrigeracion.

Funciones:

e Medicion de la temperatura

¢ Valor mixto obtenido del propio valor de medicion y el valor de la medicién
externa (porcentaje ajustable).

Sensor de temperatura KNX T-UN 100/130 ¢ Actualizacion: 16.03.2026 ® Reservado el derecho
a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



4 Puesta en funcionamiento

e Controlador Pl para calefaccion (de uno o dos niveles) y refrigeracion (de
uno o dos niveles).

e Valores limite ajustables mediante pardmetros o mediante objetos de
comunicacion.

e 4 puertas logicas AND y 4 puertas logicas OR con 4 entradas,
respectivamente. Como entradas para las puertas logicas se pueden utilizar
todos los eventos de conmutacién y las 8 entradas logicas (en forma de objetos
de comunicacioén). La salida de cada puerta puede configurarse como 1 bit o 2
x 8 bits.

3. Puesta en funcionamiento

La configuracion se realiza a través del Software KNX a partir de ETS 5. El archivo de
producto esta disponible para descargar en el catdlogo en linea de ETS y en la pagina
principal de Elsner Elektronik en www.elsner-elektronik.de.

Tras la conexion a la tensidn del bus, el dispositivo se encontrara durante algunos se-
gundos en la fase de inicializaciéon. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.

3.1. Direccionamiento del aparato en el bus

El dispositivo se suministra con la direccion de bus 15.15.255. Una direccién diferente
puede ser programada usando el ETS.

Sensor de temperatura KNX T-UN 100/130 ¢ Actualizacion: 16.03.2026 ® Reservado el derecho
a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



5 Protocolo de transmision

q. Protocolo de transmision

Unidades:
Temperaturas en grados Celsius

4.1. Listado de todos los objetos de
comunicacion

Abreviaturas de las marcas:

C Comunicacion
L CLETura
E Escritura
T Transmision
A Actualizacion
N.° Texto Funcion Mar- Tamano
cas
0 Valor de medicién de la temperatura Entrada C-E- 2 bytes
externa
1 Valor de medicién de la temperatura Salida CL-T 2 bytes
interna
2 Valor total de medicion de la Salida CL-T 2 bytes
temperatura
3 Solicitud valor medicion de la Entrada C-E- 1 bit
temperatura min./max.
4 Valor de medicién de la temperatura Salida CL-T 2 bytes
minimo
5 Valor de medicién de la temperatura Salida CL-T 2 bytes
maximo
6 Reinicio valor medicion de la Entrada C-E- 1 bit
temperatura min./max.
7 Fallo del sensor Salida CL-T 1 bit
8 Reserva Salida CL-T 1 bit
9 Temp. umbral 1: valor absoluto Entrada/salida CLET 2 bytes
10 Temp. umbral 1: (1:+] 0: -) Entrada C-E- 1 bit
11 Temp. umbral 1: salida de conmutacion | Salida CL-T 1 bit
12 Temp. umbral 1: salida de conmutacion Entrada C-E- 1 bit
bloqueo
13 Temp. umbral 2: valor absoluto Entrada/salida CLET 2 bytes
14 Temp. umbral 2: (1:+ | 0:-) Entrada C-E- 1 bit
15 Temp. umbral 2: salida de conmutacion Salida CL-T 1 bit
16 Temp. umbral 2: salida de conmutacion Entrada C-E- 1 bit
bloqueo
17 Temp. umbral 3: valor absoluto Entrada/salida CLET 2 bytes

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.



18
19
20

21
22
23
24

25

26

27
28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

Texto

Temp. umbral 3: (1:+] 0: -)
Temp. umbral 3: salida de conmutacion

Temp. umbral 3: salida de conmutacion
bloqueo

Temp. umbral 4: valor absoluto
Temp. umbral 4: (1:+ | 0: -)
Temp. umbral 4: salida de conmutacion

Temp. umbral 4: salida de conmutacion
bloqueo

Controlador de temp.: objeto de cambio
(O:calefaccién | 1:refrigeracion)
Controlador de temp.: valor de consigna
actual

Controlador de temp.: objeto de bloqueo
Controlador de temp.: valor de consigna,
dia

Controlador de temp.: valor de consigna,
dia (1:+]0: -)

Controlador de temp.: valor de consigna,
dia (refrigeracion)

Controlador de temp.: valor de consigna,
dia (refrigeracién) (1:+] 0: -)

Controlador de temp.: variable de
control de calefaccion (1° nivel)
Controlador de temp.: variable de
control de calefaccidn (2° nivel)
Controlador de temp.: variable de
control de calefaccion (2° nivel)
Controlador de temp.: variable de
control de refrigeracion

Controlador de temp.: variable de
control de refrigeracion 2° nivel
Controlador de temp.: variable de
control de refrigeracion 2° nivel
Controlador de temp.: activacion
disminucién nocturna

Controlador de temp.: valor de consigna
calefaccién, noche

Controlador de temp.: valor de consigna
calefaccién, noche (1:+ | 0:-)

Controlador de temp.: valor de consigna
refrigeracién, noche

Funciéon

Entrada
Salida
Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida
Entrada

Entrada

Salida

Entrada
Entrada/salida

Entrada

Entrada/salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada/salida

Entrada

Entrada/salida

Mar-
cas

C-E-
CL-T
C-E-
CLET
C-E-
CL-T
C-E-

C-E-

CLET

C-E-

CL-T

CE-

CLET

C-E-

CLET

Protocolo de transmision

Tamaio
1 bit

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit

1 bit

1 bit

1 bit

2 bytes

1 bit
2 bytes

1 bit

2 bytes
1 bit

1 byte
1 byte
1 bit

1 byte
1 byte
1 bit

1 bit

2 bytes
1 bit

2 bytes

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.



7 Protocolo de transmision

N.° Texto Funcion Mar- Tamaio
cas

42 Controlador de temp.: valor de consigna | Entrada C-E- 1 bit
refrigeracién, noche (1:+ | 0:-)

43 Controlador de temp.: estado de la Salida CL-T 1 bit
calefaccion (1=ENCENDIDO |
0=APAGADO)

44 Controlador de temp.: estado de la Salida CL-T 1 bit
calefaccion 2 (1=ENCENDIDO |
0=APAGADO)

45 Controlador de temp.: estado de la Salida CL-T 1 bit
refrigeracion (1=ENCENDIDO |
0=APAGADO)

46 Controlador de temp.: estado de la Salida CL-T 1 bit
refrigeracion 2 (1=ENCENDIDO |
0=APAGADO)

47 Controlador de temp.: estado de la Entrada C-E- 1 bit

ventana (0: CERRADO | 1: ABIERTO)

78 Entrada logica 1 0 C-E- 1 bit
79 Entrada l6gica 2 0 C-E- 1 bit
80 Entrada l6gica 3 0 C-E- 1 bit
81 Entrada l6gica 4 0 C-E- 1 bit
82 Entrada l6gica 5 0 C-E- 1 bit
83 Entrada légica 6 0 C-E- 1 bit
84 Entrada légica 7 0 C-E- 1 bit
85 Entrada légica 8 0 C-E- 1 bit
86 | Logica AND 1 Salida de conmu- | CL-T 1 bit
tacion
87 Légica AND 1 Salida A 8 bits CL-T 1 byte
88 Légica AND 1 Salida B 8 bits CL-T 1 byte
89 Légica AND 2 Salida de conmu- | CL-T 1 bit
tacion
90 Logica AND 2 Salida A 8 bits CL-T 1 byte
91 Légica AND 2 Salida B 8 bits CL-T 1 byte
92 Légica AND 3 Salida de conmu- | CL-T 1 bit
tacion
93 Logica AND 3 Salida A 8 bits CL-T 1 byte
94 Logica AND 3 Salida B 8 bits CL-T 1 byte
95 Légica AND 4 Salida de conmu- | CL-T 1 bit
tacion
96 Légica AND 4 Salida A 8 bits CL-T 1 byte
97 Légica AND 4 Salida B 8 bits CL-T 1 byte

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
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8 Ajuste de parametros

N.° Texto Funcion Mar- Tamaio
cas

98 Légica OR 1 Salida de conmu- | CL-T 1 bit
tacion

99 Logica OR 1 Salida A 8 bits CL-T 1 byte

100 | Logica OR 1 Salida B 8 bits CL-T 1 byte

101 | Logica OR 2 Salida de conmu- | CL-T 1 bit
tacion

102 | Logica OR 2 Salida A 8 bits CL-T 1 byte

103 | Logica OR 2 Salida B 8 bits CL-T 1 byte

104 | Logica OR 3 Salida de conmu- | CL-T 1 bit
tacion

105 | Logica OR 3 Salida A 8 bits CL-T 1 byte

106 | Logica OR 3 Salida B 8 bits CL-T 1 byte

107 | Logica OR 4 Salida de conmu- | CL-T 1 bit
tacion

108 | Logica OR 4 Salida A 8 bits CL-T 1 byte

109 | Logica OR 4 Salida B 8 bits CL-T 1 byte

117 | Versién de software Salida CL-T 2 bytes

5. Ajuste de parametros

5.1. Comportamiento en corte/retorno de
tension

Procedimiento en caso de corte de la tension del bus:

El dispositivo no envia nada.

Procedimiento al retornar la tension del bus y tras la programacion o el
reseteo:

El equipo envia todas las salidas conforme a su comportamiento de envio fijado en los
parametros con los retardos establecidos en el bloque de parametros "Ajustes genera-
les". El objeto de comunicacién "versidon de software" se envia una vez después de
5 segundos.

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.



9 Ajuste de parametros

5.2. Ajustes generales

Configure la visualizacion de los parametros del Sensor de temperatura KNX T-UN
de la siguiente forma:

Utilizar pardmetros y objetos No

para el sensor de humedad

Tipo de ldgica Légica para sensor de temperatura
Utilizar pardmetros y objetos No

para la pantalla

Ajuste las propiedades basicas de transmision de datos y, en caso necesario, active el
objeto obstaculizante.

Retraso del envio tras el arranque y la programacion para:

Valores de medicion bse..*2h
Umbrales y salidas de conmutacion 5se..*2h

Valores de consigna y variables de control 5se10se..*2h

Salidas logicas 5se10se..*2h
Velocidad maxima de las notificaciones ¢ 1 notificacidon por segundo

. en
¢ 5 notificaciones por segundo
. en

¢ 20 notificaciones por segundo

Usar objeto obstaculizante SieNo

5.3. Valor de medicion de la temperatura min./
max.

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicidén que se va a en-
viar.

Compensacién en 0,1 °C -50...50; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicién propio y un
valor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos.

Usar una medicion externa SieNo

Porcentaje del valor de medicion ext.enel 5%®10 %e®...¢50 %e...~ 100 %
valor de medicidn total

Valor de medicién de la temperatura ®no enviar

interna y total e enviar ciclicamente

e enviar en caso de modificacién
¢ enviar en caso de modificacion y ciclica-
mente

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.



10 Ajuste de parametros

A partir de 0,1°Ce...e0,5°Ce..25,0°C
(si se envia en caso de modificacion)

Ciclo de envio bse..*2h
(cuando se envia ciclicamente)

Advertencia: Si se utiliza un porcentaje externo, todos los ajustes siguientes hacen
referencia al valor de medicion total.

El valor de medicién minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Con el
objeto "Reseteo valor de la medicion temperatura min/max" se pueden restablecer los
valores de medicion actuales.

Utilizar valores de temperatura min. y max. SieNo

Advertencia: después del reseteo los valores no se conservan.

5.4. Umbrales de temperatura

Active los umbrales que desee utilizar. El Sensor de temperatura KNX T-UN dispo-
ne de cuatro umbrales para la temperatura.

Usar umbral 1/2/3/4 Sie®No

5.4.1. Umbrales de temperatura 1-4

Umbral de temperatura

El umbral se puede configurar para cada pardmetro directamente en el programa de
aplicacion o predefinir para cada objeto de comunicacién mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la distancia de conexion (histéresis) directamente.

Determinacion del umbral de temperatura = Parametro ¢ Objetos de comunicacién
por

Umbral de temperatura en 0,1 °C T-UN 130:-300 ... 1300; 200
T-UN 100: -350 ... 1000; 200
Distancia de conexion del umbral en % 0...50; 20

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como el bus recibe el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden para aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de tem-
peratura en el que se puede modificar el umbral (limitacion de valor de objeto).

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.



11 Ajuste de parametros

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta la
tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension.

Determinacion del umbral de temperatura = Parametro * Objetos de comunicacion
por
El dltimo valor comunicado debe conser- *no
varse e tras volver la tension

e tras volver la tensién y la programacion
Umbral de temperatura de inicioen 0,1°C | T-UN 1730:-300 ... 1300; 200

vélido hasta la 1.* comunicacion T-UN 100: -350 ... 1000; 200
Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucion
Incremento 0,1°Ce0,2°Ce...®1°Ce...*5°C

(solo con modificacién por
"aumento/disminucion”)

Distancia de conexion del umbral en % 0...50; 20

Salida de conmutacion de temperatura

Configure el comportamiento de la salida de conmutacion para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacién de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

La salida se puede ajustar e VL mayorde=1 | VL-DdC menorde=0

(VL= valor limite) e VL mayorde=0 | VL-DdC menorde=1

(DdC = Distancia de conexion) * VL menorde=1 | VL + DdC mayor de =
0

e VL menor de = 0 | VL + DdC mayor de =
1

Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2sebsei0se..e2h
Retraso de conmutaciéon de 1 a 0 ningunoe®l1se2se5se10se..e2h
Salida de conmutacion envia ¢ en caso de modificacion

¢ en caso de modificacién a 1
¢ en caso de modificacion a 0
e en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 1y ciclicamente
¢ en caso de modificacion a 0 y ciclicamente
Enviar salida de conmutacion de tempera- 5s¢10se30s...¢2h
tura en ciclos de
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo

La salida de conmutacion se puede guardar mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida durante el bloqueo.

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.
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Usar bloqueo de la salida de conmutacion
de temperatura

Interpretacion del objeto de bloqueo de
temperatura

Valor del objeto de bloqueo de tempera-
tura antes de la 1.* comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

Ajuste de parametros

No e Si

* Con valor 1: blogueado | con valor 0: des-
blogueado
¢ Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

0e1

® no enviar notificaciéon
* 0 enviar
® 1 enviar

[En funcion del ajuste para "salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquearse depende del valor
del parametro "Salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacidn a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

5.5.

® no enviar notificaciéon

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

Control Pl de la temperatura

Active el control en caso necesario.

Utilizar control

SieNo

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
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13 Ajuste de parametros

Control general

A continuacion defina el tipo de control. Las calefacciones y las refrigeraciones se pue-
den controlar en dos niveles.

Tipo de control ¢ Calefaccion de un nivel
e Calefaccion de dos niveles
* Refrigeracion de un nivel
e Calefaccion de un nivel + refrigeraciéon de
un nivel
¢ Calefaccion de dos niveles + refrigeraciéon
de un nivel
¢ Calefaccion de dos niveles + refrigeracién
de dos niveles

Configure el bloqueo del control de la temperatura mediante el objeto de bloqueo.

Comportamiento del objeto de bloqueo ¢ 1 =bloquear control |
con el valor 0 = desbloquear control
* 0 = bloquear control |
1 = desbloquear control
Valor del objeto de bloqueo Oe1
antes de la 1.7 comunicacion

Establezca el punto en el que las variables de control actuales se envian al bus. El envio
ciclico ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo
es posible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control ¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
Ciclo de envio Ese...e5mine..*2h

(solo cuando se envian "ciclicamente"”)

Valor de consigna del controlador

Definicion del valor de consigna por Pardmetro ® Objeto de comunicacion

Definicion del valor de consigna por parametro:
Configure el valor de consigna.

Definicion del valor de consigna por Parametro
Valor de consigna en 0,1 °C -300 ... 800; 200

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
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14 Ajuste de parametros

Definicion del valor de consigna por objeto de comunicacion:

Se define un valor de consigna inicial y un rango de temperatura, en el cual se modifica
el valor de consigna.

Definicién del valor de consigna por Objeto de comunicacion
El altimo valor comunicado se debe * no
conservar e tras volver la tension

e tras volver la tension y la
programacién (no utilizar al
poner en marcha por primera vez)

Valor de consigna de inicio en 0,1 °C -300 ... 800; 200
valido hasta la 1.2 comunicacion

(solo si el ultimo valor "no" se conserva o si

se conserva "tras volver la tension")

Limitacion del valor del objeto (min.) -300 ... 800; 140
en0,1°C

Limitacion del valor del objeto (méx.) -300 ... 800; 250
en 0,1°C

Tipo de modificacién del valor de consigna | ® Valor absoluto

e Aumento/disminucion
Incremento 0,1°C*0,2°C*0,3°C*0,4°Ce0,5°Ce1°Ce
(solo con "aumento / disminucion") 2°Ce3°Ce4°Ce5°C

Control de la calefaccion (1°/2° nivel)

Si hay un control de calefaccidon configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de calefaccion.

En el 1° nivel, la calefaccion se acciona por medio de un control Pl, en el cual pueden
introducirse parametros del regulador o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una calefaccion de dos niveles), la calefaccion se acciona
por medio de un control Pl o control si/no.

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor de consigna entre am-
bos niveles, es decir, a partir de qué valor debera conectarse el 2° nivel.

Diferencia de valor de consigna entre 1.° 0...100; 40
y 2.° nivel (en 0,1 °C)
solo para nivel 2

Tipo de control ¢ Control si/no
solo para nivel 2 e Control PI

Control Pl con parametros del regulador:
Este ajuste permite introducir parametros individuales para el control PI.

Tipo de control e Control PI
solo para el 2° nivel
Ajuste del control mediante ¢ parametros del regulador

e aplicaciones predefinidas

Sensor de temperatura KNX T-UN e Actualizacion: 16.03.2026 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.



Ajuste de parametros

Especifique a cuanta discrepancia del valor de consigna se alcanza la maxima variable
de control, es decir, cuando se utiliza el maximo rendimiento de calefaccion.

El tiempo del reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias
en los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de calefaccion (observe los da-

tos del fabricante).

Se alcanza la variable de control maxima
con una diferencia entre el valor de con-
signa/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.)

0...

o

1...255; 30

Determine lo que se envia al bloquearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de

suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control

Valor (en %)
solo cuando se envie un valor

®no se envia
e envia un valor determinado

0...100

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-

via siempre 0 como valor fijo.

Control PI con aplicacion predeterminada:

Este ajuste provee parametros fijos para aplicaciones frecuentes.

Tipo de control
solo para el 2° nivel

Ajuste del control mediante

Uso

Se alcanza la variable de control maxima
con una diferencia entre el valor de con-
signa/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.)

e Control PI

® parametros del regulador
¢ aplicaciones predefinidas

e Calefaccion por agua caliente

¢ Calefaccion por suelo radiante

¢ Ventiloconvector

e Calefaccion eléctrica

Calefaccion por agua caliente: 5
Calefaccion por suelo radiante: 5
Ventiloconvector: 4

Calefaccion eléctrica: 4
Calefaccion por agua caliente: 150
Calefaccion por suelo radiante: 240
Ventiloconvector: 90

Calefaccion eléctrica: 100
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16 Ajuste de parametros

Determine lo que se envia al bloquearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
solo cuando se envie un valor

En caso de existir una variable de control comun para calefaccion y refrigeracion se en-
via siempre 0 como valor fijo.

Control si/no (solo nivel 2):

El control si/no se utiliza para sistemas que Unicamente se encienden y se apagan.
Tipo de control ¢ Control si/no

Especifique la distancia de conexidn que previene frecuentes encendidos y apagados

cuando se alcanzan temperaturas limite. Luego establezca si se utiliza un objeto de 1
bit (encendido/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/apagado).

Distancia de conexion (en 0,1 °C) 0...100; 20
La variable de control es un ® objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits
Valor (en %) 0...100

solo para objeto de 8 bits

Determine lo que se envia al bloquearse el control. Especifique aqui un valor mayor a
0 (= APAGADO), para mantener un calor de fondo, p. ej. en caso de calefacciones de
suelo radiante.

En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor Oe1
solo cuando se envie un valor
Control de la refrigeracion (1°/2° nivel)

Si hay un control de refrigeracién configurado, aparecen una o dos secciones de ajuste
para los niveles de refrigeracion.

En el 1° nivel, la refrigeracidn se acciona por medio de un control P, en el cual pueden
introducirse parametros del regulador o seleccionarse aplicaciones predeterminadas.

En el 2° nivel (solo en caso de una refrigeracion de dos niveles), la refrigeracion se ac-
ciona por medio de un control Pl o control si/no.
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17 Ajuste de parametros

Ademas, en el 2° nivel debe establecerse la diferencia del valor de consigna entre am-
bos niveles, es decir, a partir de qué valor debera conectarse el 2° nivel.

Diferencia de valor de consigna entre 1.°y | 0...100; 40

2.° nivel (en 0,1 °C)

solo para nivel 2

Tipo de control de 2° nivel ¢ Control si/no
e Control PI

Control Pl con parametros del regulador:
Este ajuste permite introducir parametros individuales para el control PI.

Tipo de control e Control PI

solo para el 2° nivel

Ajuste del control mediante ¢ parametros del regulador
e aplicaciones predefinidas

Especifique a cuanta discrepancia del valor de consigna se alcanza la maxima variable
de control, es decir, cuando se utiliza el maximo rendimiento de refrigeracion.

El tiempo del reajuste indica la respuesta del control en funcion de las discrepancias
en los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de refrigeracion (observe los da-
tos del fabricante).

Se alcanza la variable de control maxima 0..5

con una diferencia entre el valor de con-
signa/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) 1...255; 30

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
solo cuando se envie un valor

Control PI con aplicacion predeterminada:
Este ajuste provee parametros fijos para un techo de refrigeracion.

Tipo de control e Control PI
solo para el 2° nivel
Ajuste del control mediante ® parametros del regulador
e aplicaciones predefinidas
Uso e Techo de refrigeracion
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18 Ajuste de parametros

Se alcanza la variable de control maxima Techo de refrigeracion: 5
con una diferencia entre el valor de con-
signa/real de (en °C)

Tiempo de reajuste (en min.) Techo de refrigeracion: 30
Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado

Valor (en %) 0...100
solo cuando se envie un valor
Valor (en %) 0...100

solo cuando se envie un valor

Control si/no (solo nivel 2):
El control si/no se utiliza para sistemas que Unicamente se encienden y se apagan.

Tipo de control ¢ Control si/no
Especifique la distancia de conexidén que previene frecuentes encendidos y apagados

cuando se alcanzan temperaturas limite. Luego establezca si se utiliza un objeto de 1
bit (encendido/apagado) o un objeto de 8 bits (valor porcentual/apagado).

Distancia de conexion (en 0,1 °C) 0...100; 20
La variable de control es un e objeto de 1 bit
® objeto de 8 bits
Valor (en %) 0..100

solo para objeto de 8 bits

Determine lo que se envia al bloquearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ®no se envia
e envia un valor determinado
Valor Oe1
solo cuando se envie un valor

Disminucion nocturna

Active la disminucion nocturna para determinar el modo nocturno de la calefaccion/
refrigeracion.

Utilizar disminucion nocturna No e Si
Establezca con qué valor del objeto se activa la disminucién nocturna.

Utilizar disminucion nocturna Si

Disminucién nocturna por valor del objeto | ® 1 = activa | 0 = no activa
¢ 0 = activa | 1 = no activa
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Valor del objeto de activacion
antes de la 1.7 comunicacién

Ajuste de parametros

Definicion del valor de consigna por parametro:
Establezca el valor de consigna para la calefaccion o la refrigeracion.

Definicion del valor de consigna por
Valor de consigna de la calefaccion
en0,1°C

(si se utiliza el control de la calefaccion)
Valor de consigna de la refrigeracion
en0,1°C

(si se utiliza el control de la refrigeracion)

Parametro
-300 ... 800; 180

-300 ... 800; 260

Definicion del valor de consigna por objeto de comunicacion:

Se define un valor de consigna inicial y un rango de temperatura, en el cual se modifica

el valor de consigna.

Definicion del valor de consigna por

El dltimo valor comunicado se debe
conservar

Valor de consigna inicial de la calefacciéon
en0,1°C

valido hasta la 1.2 comunicacion

(si se utiliza el control de la calefaccion

y solo si el ultimo valor "no" se conserva
0 si se conserva "tras volver la tension")

Limitacién del valor del objeto H (min)
en0,1°C

Limitacion del valor del objeto H (max)
en0,1°C
Valor de consigna inicial de la refrigeracion
en0,1°C
valido hasta la 1.* comunicacion
(si se utiliza el control de la refrigeracion
y solo si el ultimo valor "no" se conserva
0 si se conserva "tras volver la tension")

Limitacién del valor del objeto K (min)
en0,1°C

Limitacién del valor del objeto K (max)
en 0,1°C
Tipo de modificaciéon del valor de consigna

Objeto de comunicacion

*no

e tras volver la tensién

e tras volver la tensién y la
programacién (no utilizar al
poner en marcha por primera vez)

-300 ... 800; 180

-300 ... 800; 140
-300 ... 800; 250
-300 ... 800; 260
-300 ... 800; 240
-300 ... 800; 300

e Valor absoluto
e Aumento/disminucion
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20 Ajuste de parametros

Incremento 0,1°C*0,2°C*0,3°C*0,4°Ce0,5°Ce1°Ce
(solo con "aumento / disminucion") 2°Ce3°Ce4°Ce5°C

Proteccion frente al hielo/calor

Active la proteccion frente al hielo/calor para determinar el modo de proteccion del edi-
ficio de la calefaccion/refrigeracion.

Utilizar proteccion frente al hielo/calor No e Si

Establezca el valor de consigna para la calefaccion o la refrigeracion. EIl modo de pro-
teccion del edificio se puede activar con retardo, lo que permite abandonar la instala-
cién antes de que se active el control en el modo de proteccién frente al hielo/calor.

Valor de consigna de la calefaccion -300 ... 800; 70

en0,1°C

(solo si se utiliza el control de la calefac-

cion)
Retardo de activacion ningunoe1se..e5mine...e2h
(tras apertura de la ventana)

Valor de consigna de la refrigeracion -300 ... 800; 350

en0,1°C

(solo si se utiliza el control de la refrigera-

cion)
Retardo de activacion ningunoe1se..e5mine...e2h
(tras apertura de la ventana)

Estado de la ventana antes de la 1° comuni- Cerrada ¢ Abierta

cacion

5.6. Logica

Active los objetos de comunicacion de las entradas l6gicas en caso necesario. A con-
tinuacion, active las salidas I6gicas necesarias.

Objetos de comunicacién entradas légicas = bloqueado e desbloqueado

Légica AND

Légica1/2/3/4 no activa ® activa

Légica OR

Légica1/2/3/4 no activa ® activa
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21 Ajuste de parametros

5.6.1. Léogica ANDYyOR1/2/3/4

Las puertas logicas AND y OR ofrecen las mismas posibilidades de configuracion.
Asigne a las entradas un evento de conmutacién y configure el comportamiento de en-
vio.

1./2./3./4. Entrada ® no usar
¢ todos los eventos de conmutacién que
estan a disposicion del sensor (véase
Entradas de union de la I6gica AND,
pagina 21)
Salida l6gica envia *no
e un objeto de 1 bit
* dos objetos de 8 bits

Cuando la salida logica envia un objeto de 1 bit:

Salida logica envia un objeto de 1 bit
si l6gica = 1 = valor objeto Oe1
si l6gica = 0 = valor objeto Oe1

Cuando la salida logica envia dos objetos de 8 bits:

Salida logica envia dos objetos de 8 bits
Si l6gica = 1 = valor objeto A 0...255; 127

Si logica = 0 = valor objeto A 0...255

Si l6gica = 1 = valor objeto B 0...255; 127

Si légica = 0 = valor objeto B 0...255

Objeto de comunicacién de la [6gica AND * en caso de modificacion de Idgica
1/2/3/4 envia ¢ en caso de modificacion de logica a 1
e en caso de modificacion de légica a 0
¢ en caso de modificacion de logica y cicli-
camente
¢ en caso de modificacion de légicaa 1y
ciclicamente
¢ en caso de modificacion de légicaa Oy
ciclicamente

enviar ciclicamente cada 5se10se30seTmine...*2h
(solo cuando se envia ciclicamente)

5.6.2. Entradas de union de la léogica AND

No usar

Objeto de comunicacion Entrada logica 1

Objeto de comunicacién Entrada légica 1 invertida
Objeto de comunicacion Entrada logica 2

Objeto de comunicacion Entrada logica 2 invertida
Objeto de comunicacién Entrada légica 3
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Objeto de comunicacidn Entrada l6gica 3 invertida
Objeto de comunicacion Entrada logica 4

Objeto de comunicacién Entrada légica 4 invertida
Objeto de comunicacién Entrada légica 5

Objeto de comunicacion Entrada logica 5 invertida
Objeto de comunicaciéon Entrada légica 6

Objeto de comunicacion Entrada l6gica 6 invertida
Objeto de comunicacion Entrada logica 7

Objeto de comunicacién Entrada légica 7 invertida
Objeto de comunicacién Entrada légica 8

Objeto de comunicacion Entrada logica 8 invertida
Umbral de temperatura 1

Umbral de temperatura 1 invertido

Umbral de temperatura 1

Umbral de temperatura 1 invertido

Umbral de temperatura 1

Umbral de temperatura 1 invertido

Umbral de temperatura 1

Umbral de temperatura 1 invertido

Umbral de temperatura 1

Umbral de temperatura 1 invertido

Fallo del sensor

Fallo del sensor invertido

5.6.3. Entradas de unién de la Iégica OR

Las entradas de union de la l6gica OR corresponden a las de la l6gica AND. Adicional-
mente la l6dgica OR dispone de las siguientes entradas:

Légica AND salida 1
Légica AND salida 1 invertida
Légica AND salida 2
Légica AND salida 2 invertida
Légica AND salida 3
Légica AND salida 3 invertida
Légica AND salida 4
Légica AND salida 4 invertida
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iPreguntas sobre el producto?

Puede contactar con el servicio técnico de Elsner Elektronik en
Tel. +49 (0) 70 33/ 30 945-250 o
service@elsner-elektronik.de

Necesitamos la siguiente informacidn para procesar su solicitud de servicio:

Tipo de aparato (nombre del modelo o nimero de articulo)

Descripcion del problema

Numero de serie o version del software

Fuente de suministro (distribuidor/instalador que compro el aparato a Elsner
Elektronik)

Para preguntas sobre las funciones KNX:

e Version de la aplicacion del dispositivo
e Versién de ETS utilizada para el proyecto

Elsner Elektronik GmbH Técnica de mando y automatizacion

Sohlengrund 16
e Sner 75395 Ostelsheim Tfno.+49 (0) 70 33/30 945-0 info@elsner-elektronik.de
Alemania Fax +49 (0) 70 33/30 945-20 www.elsner-elektronik.de
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