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2 Leyenda

Este manual esta sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al

pie del indice.
Si tiene un aparato con

una version de software mas reciente, consulte en

www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible
una version mas actual del manual

Leyenda del manual

A
A

iPELIGRO!
iADVERTENCIA!
iPRECAUCION!

@ iATENCION!

ETS

Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

... hace referencia a una situacion que puede provocar danos
materiales si no se evita.

En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardametros
aparecen subrayados.



3 Instrucciones de seguridad y de uso

1. Instrucciones de seguridad y de uso

La instalacion, el control, la puesta en marchay la eliminacion de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista cualificado.

iPRECAUCION!
A iTension eléctrica!
¢ Inspeccione el dispositivo en busca de danos antes de la instalacién. Ponga
en funcionamiento sélo los dispositivos no dafnados.
e Cumplir con las directrices, reglamentos y disposiciones aplicables a nivel lo-
cal para la instalacion eléctrica.
*Ponga inmediatamente fuera de funcionamiento el dispositivo o la instalacion

y protéjalo contra una conexidn involuntaria si ya no esta garantizado el fun-
cionamiento seguro.

Utilice el dispositivo exclusivamente para la automatizacién de edificios y respete las
instrucciones de uso. El uso inadecuado, las modificaciones en el aparato o la inobser-
vancia de las instrucciones de uso invalidan cualquier derecho de garantia.

Utilizar el dispositivo sdlo como instalacion fija, es decir, solo cuando estd montado y
tras haber finalizado todas las labores de instalacion y puesta en marcha y sélo en el
entorno previsto para ello.

Elsner Elektronik no se hace responsable de las modificaciones de las normas poste-
riores a la publicacion de este manual.

La informacion sobre la instalacion, el mantenimiento, la eliminacion,

el alcance del suministro y los datos técnicos se encuentran en las ins-
trucciones de instalacion.

2. Descripcion

El Piranémetro KNX PY registra la radiacién global que se percibe como calor. Se
pueden extraer conclusiones sobre la cantidad energética sobre una superficie durante
cierto tiempo (horas kilovatio por metro cuadrado) de la fuerza de radiacion medida
(vatios por metro cuadrado). Ambos valores pueden ser emitidos por el KNX PY. Dis-
pone de cuatro salidas de conmutacion con valores limites regulables, asi como enla-
ces légicos Y (AND) u O (OR) adicionales.

Dentro de un gabinete compacto se alojan los sensores, los componentes electronicos
de célculo y la electronica de control para enlazar al bus de control.

Funciones:

e Medicién de la radiacion global: se mide la fuerza de iluminacion
momentanea (W/ m2). También puede emitirse la obtencidén de energia sobre
una superficie durante cierto tiempo (kWh/ m2).
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4 Puesta en marcha

e 4 valores limites ajustables mediante parametros o mediante objetos de
comunicacion

e 2 puertas légicas Y (AND) y 2 puertas logicas O (OR) con 4 entradas cada
una. Se pueden utilizar todos los casos de conmutacion, y 8 entradas légicas
(en forma de objetos de comunicacion) como entradas a las compuertas
logicas. La salida de cada compuerta se puede configurar opcionalmente para
1 bit 0 2 por 8 bits.

3. Puesta en marcha

La configuracién se realiza a través del Software ETC de KNX. El archivo de producto
esta disponible para descargar en la pagina principal de Elsner Elektronik en www.el-
sner-elektronik.de en el menu ,Descargas”.

Tras la conexion a la tensién del bus, el dispositivo se encontrara durante algunos se-
gundos en la fase de inicializacion. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.

3.1. Direccionamiento del aparato en el bus

El dispositivo se suministra con la direccion individual 15.15.250. Esto se puede cam-
biar a través del ETS. Para ello hay un botén y un LED de control en la placa de circuitos
en el interior de la carcasa.
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5 Protocolo de transmision

4. Protocolo de transmision

Unidades:

Intensidad de iluminacion en vatios por metro cuadrado (W/m?)
Entrada de energia en kilowatio por horas por metro cuadrado (kWh/m?)

4.1. Lista de todos los objetos de comunicacion

Abreviaturas marcas:

C comunicacion
L leer
E escribir
T transmitir
A aktualizar
Ns Nombre Funcion DPT Marcas
0 Valor de medicién W/m?2 Salida 9.022 CLT
1 Valor de medicién KWh/m?2 Salida 9.022 CLT
2 Colocar en 0 el valor de medicion Entrada 1.006 CLE
KWh/m?2
3 Requisitos para el valor maximo Entrada 1.006 CLE
4 Valor maximo Salida 9.022 CLT
5 Valor maximo de reseteo Entrada 1.006 CLE
6 Falla en el sensor Salida 1.001 CLT
7 Valor limite 1: Valor 16 Bit Entrada / salida 9.008 CLETA
8 Valor limite 1: Entrada 1.006 CLE
1 = elevacion| 0 = descenso
9 Valor limite 1: Elevacién Entrada 1.006 CLE
10 Valor limite 1: Descenso Entrada 1.006 CLE
11 Valor limite 1: Salida de Salida 1.006 CLT
conmutacion
12 Valor limite 1: Salida de Entrada 1.006 CLE
conmutaciéon bloqueo
13 Valor limite 2: Valor 16 Bit Entrada/ salida 9.008 CLETA
14 Valor limite 2: Entrada 1.006 CLE
1 = elevacidén| 0 = descenso
15 Valor limite 2: Elevacién Entrada 1.006 CLE
16 Valor limite 2: Descenso Entrada 1.006 CLE
17 Valor limite 2: Salida de Salida 1.006 CLT
conmutacién
18 Valor limite 2: Salida de Entrada 1.006 CLE
conmutacion bloqueo
19 Valor limite 3: Valor 16 Bit Entrada / salida 9.008 CLETA
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20

21
22
23

24

25
26

27
28
29

30

31
32
33
34
35
36
37
38

39

40
41
42

43
44
45

46
47
48

49

Nombre

Valor limite 3:
1 = elevacidén| 0 = descenso

Valor limite 3: Elevacién
Valor limite 3: Descenso

Valor limite 3: Salida de
conmutacion

Valor limite 3: Salida de
conmutacion bloqueo

Valor limite 4: Valor 16 Bit

Valor limite 4:
1 = elevacion| 0 = descenso

Valor limite 4: Elevacion
Valor limite 4: Descenso

Valor limite 4: Salida de
conmutacién

Valor limite 4: Salida de
conmutaciéon bloqueo

Entrada logica 1
Entrada légica 2
Entrada légica 3
Entrada légica 4
Entrada légica 5
Entrada légica 6
Entrada légica 7
Entrada l6gica 8

AND logica 1

AND logica 1
AND légica 1
AND logica 2

AND logica 2
AND logica 2
OR légica 1

OR légica 1
OR logica 1
OR logica 2

OR logica 2

Funcion
Entrada

Entrada
Entrada
Salida

Entrada

Entrada / salida
Entrada

Entrada
Entrada
Salida

Entrada

Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada
Entrada

Salida de
conmutacion

Salida A 8 Bit
Salida B 8 Bit

Salida de
conmutacion

Salida A 8 Bit
Salida B 8 Bit

Salida de
conmutacion

Salida A 8 Bit
Salida B 8 Bit

Salida de
conmutacion

Salida A 8 Bit

Protocolo de transmision

DPT
1.006

1.006
1.006
1.006

1.006

9.008
1.006

1.006
1.006
1.006

1.006

1.001
1001
1001
1001
1001
1001
1001
1001

1.001

5.010
5.010
1.001

5.010
5.010
1.001

5.010
5.010
1.001

5.010

Marcas
CLE

CLE
CLE
CLT

CLE

CLETA
CLE

CLE
CLE
CLT

CLE

CLE
CLE
CLE
CLE
CLE
CLE
CLE
CLE

CLT
CLT
CLT

CLT
CLT
CLT

CLT
CLT
CLT
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7 Ajuste de los parametros

Ns Nombre Funcion DPT Marcas
50 OR logica 2 Salida B 8 Bit 5.010 CLT
51 Version del software Legible 217.001 CL

5. Ajuste de los parametros

5.1. Ajustes generales

T1.1.4 KNX PY x|

Ajustes generales Ajustes generales
Valores limite

Valor limite 1 v L 2 " o
Valor limite 2 alor de medicién en W/ enviar en caso de modificacidn y ciclicamente | v

Walor limite 3 ) o )
Valor limite 4 a partir de la modificacién del valor de medicién de 5

o
<

Légica
AND légica 1 Enviar ciclicamente el valor de medicidn cada 5s v

AND légica 2
OR légica 1 Utilizar el valor de medicién en Kiwh/m? Si v

OR lgica 2 Comportamiento de envio en

valor de medicidn en W/m?

Colocar a 0 el valor de medicion Kwh/n? en la salida del sol v
Utilizar valor méximo Si v

después del reseteo se pierde el valor

Usar objeto interferencia Si v

Velocidad méxima de los telegramas Stelegramas por segundo v

Retraso en el envio tras
Power-Up y programacién para:

Valores de medicién y valores limite 5s v
Salidas de conmutacidn y salidas l6gicas b v
Valor de medicion en W/m? ® no enviar

e enviar ciclicamente

e enviar en caso de modificacién

e enviar en caso de modificaciéon y
ciclicamente

a partir de la modificacion del valor de 1...50%; 5%
medicion

de %

(solo si se envia "en caso de modificacion")

Enviar ciclicamente el valor de medicion 5s...2h
cada

(solo cuando se envian "ciclicamente”
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8 Ajuste de los parametros

Utilizar el valor de medicién en kWh/m? Noe Si
Comportamiento de envio como en el valor de medicién en W/m?2
Colocar en 0 el valor de medicion en KWh/ ¢ en la salida del sol

m?2 e en la recepcién de un objeto de
comunicacion

Utilizar valor maximo Noe Si
(después del reseteo se pierde el valor)

Usar objeto interferencia Noe Si

Velocidad maxima de los telegramas 1e2e3e5e70¢20 telegramas por
segundo.

Retrasos en el envio tras el arranque y la programacion para:

Valores de medicion y valores limites 6s..2h

Salidas de conmutacion y salidas l6gicas 6s..2h

5.2. Valores limites

La radiacion global momentanea en Europa Central alcanza un mediodia de verano
con un cielo sin nubes 900 ... 1000 W/m2y con un cielo cubierto aprox. 100 W/m?2.

Emplear valor limite 1/2/3/4
5.2.1. Valorlimite1/2/3/4

No * Si

Valor limite

Definicion de valor limite por

Pardmetro ® Objeto de comunicacion

Si se ha seleccionado "definicion de valor limite por parametro":

Definicion de valor limite por
Valor limite en W/m?2
Histéresis del valor limite en

Parametro
0 ... 2500; 500
0...50; 20

Si se ha seleccionado "definicion de valor limite por objeto de

comunicacion":

Definicion de valor limite por

El altimo valor comunicado debe
permanecer

Arranque valor limite en W/m? vigente
hasta

la 1S comunicacion

(solo si permanece el valor "'no" o "tras
volver la tension")

Objeto de comunicacion

no e tras volver la tension (el valor limite
modificado puede ser asegurado como
minimo 100.000 veces)

e tras volver la tension y programacién
(Atencion: no usar en la primera
puesta en servicio)

0 ... 2500; 500

Piranémetro KNX PY e Version: 20.12.2023 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



9 Ajuste de los parametros

Tipo de modificacién del valor limite ¢ Valor absoluto con un ojeto de com. de
16 Bit
¢ Elevacion/ descenso con un objeto de
com.
¢ Elevacion/ descenso con dos objetos de
com.

Ancho del paso en W/m? 1e2e5¢702050° 100200

(solo con modificacion de valor limite por

"elevacion / descenso")

Histéresis del valor limite en 0...50; 20

Salida de conmutacion

Salida en (GW = valor limite) ® GW sobre = 1| GW - Hist. bajo=0
* GW sobre =0 | GW - Hist. bajo = 1
* GW bajo =1 | GW + Hist. sobre =0
* GW bajo =0 | GW + Hist. sobre =1

Retraso de conmutacion de 0 a 1 ningunae®i1s...2h
Retraso de conmutacion de 1a 0 ningunae®l1s...2h
Salida de conmutacion envia *no

e en caso de modificacion
¢ en caso de modificacion a 1
¢ en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacion y ciclicamente
¢ en caso de modificaciona 1y
ciclicamente
¢ en caso de modificacion a0y
ciclicamente

Enviar ciclicamente cada 5s..2h

(solo si se envia "ciclicamente")

Bloqueo

El apartado "bloqueo" solo aparece si se ha seleccionado "salida de conmutacién envia
en caso de modificacién".

Emplear blogueo de la salida de SieNo
conmutacion

Si se emplea el bloqueo de la salida de conmutacion:

Emplear bloqueo de la salida de Si
conmutacion
Evaluacion del objeto bloqueado e con valor 1: bloquear |
con valor 0: desbloqueado
e con valor 0: bloquear |
con valor 1: desbloqueado
Valor del objeto de bloqueo antes de la 0e1
1. Comunicacién
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Comportamiento de la salida de
conmutacion al bloquear

Comportamiento de la salida de
conmutacion al desbloquear (Seleccion
posible segun los ajustes anterioes)

5.3. Lodgica

10

Ajuste de los parametros

® no enviar telegrama

e enviar 0

e enviar 1

® no enviar telegrama

® enviar el estado de la salida de
conmutacion

¢ si salida de conmutacién = 1 => enviar 1
e si salida de conmutacién = 0 => enviar 0

Objetos de comunicacién entradas légicas
AND logica

Légica1/2
OR logica
Légica1/2
5.3.1. Y Légica1/2

no desbloqueado ¢ desbloqueado

no activa ® activa

no activa ® activa

1./2./3./4. Entrada

Salida logica envia

® no usar
¢ todos los eventos de conmutacion que
estan a disposicion del sensor (véase
"Entradas de union de la Iégica AND")
*ho

e un objeto de 1 Bit

¢ dos objetos de 8 Bit

Salida logica envia " un objeto de 1 Bit":

Salida logica envia
si l6gica = 1 objeto valor
si l6gica = 0 objeto valor

Objeto de comunicacion
Objeto de comunicacién

enviar ciclicamente cada
(solo si se envia "ciclicamente")

un objeto de 1 Bit

1+0

10

¢ en caso de modificacion de ldgica

¢ en caso de modificacion de légica a 1

e en caso de modificacion de légica a 0

¢ en caso de modificacion de légica y
ciclicamente

¢ en caso de modificacion de légicaa 1y
ciclicamente

¢ en caso de modificacion de légicaa 0y
ciclicamente

5s..2h
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11

Salida Iégica envia " dos objetos de 8 Bit":

Ajuste de los parametros

Salida logica envia dos objetos de 8 Bit

si légica = 1 objeto A valor 0...255;127

si l6gica = 0 objeto A valor 0...255

si l6gica = 1 &objeto B valor 0...255;127

si l6gica = 0 & objeto B valor 0...255

Objetos de comunicacion ¢ en caso de modificacién de Idgica
enviar Y légico 1Ay B ® en caso de modificacion de légica a 1

¢ en caso de modificacion de légica a 0
¢ en caso de modificacion de légica y

ciclicamente

¢ en caso de modificacion de légicaa 1y

ciclicamente

¢ en caso de modificacion de légicaa Oy

ciclicamente
enviar ciclicamente cada 5s..2h

(solo si se envia "ciclicamente")

5.3.2. Entradas de union de la légica Y

No usar

Objeto de comunicacion Entrada logica 1

Objeto de comunicacién Entrada légica 1 invertida
Objeto de comunicacion Entrada logica 2

Objeto de comunicacion Entrada logica 2 invertida
Objeto de comunicacién Entrada légica 3

Objeto de comunicacion Entrada l6gica 3 invertida
Objeto de comunicacion Entrada logica 4

Objeto de comunicacién Entrada légica 4 invertida
Objeto de comunicacién Entrada légica 5

Objeto de comunicacion Entrada logica 5 invertida
Objeto de comunicaciéon Entrada légica 6

Objeto de comunicacion Entrada l6gica 6 invertida
Objeto de comunicacion Entrada logica 7

Objeto de comunicacién Entrada légica 7 invertida
Objeto de comunicacién Entrada légica 8

Objeto de comunicacidn Entrada l6gica 8 invertida
Valor limite 1

Valor limite 1 invertida

Valor limite 2

Valor limite 2 invertida

Valor limite 3

Valor limite 3 invertida

Valor limite 4

Valor limite 4 invertida

Fallo
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12 Ajuste de los parametros

Fallo invertida

5.3.3. O Lagica1/2

1./2./3./4. Entrada ® no usar
¢ todos los eventos de conmutacion que
estan a disposicion del sensor (véase
"Entradas de union de la logica O")

Salida logica envia e un objeto de 1 Bit
* dos objetos de 8 Bit

Para la l6gica AND y OR hay disponibles las mismas posibilidades de configuraciéon.

5.3.4. Entradas de unién de la légica O

Y légica salida 1
Y légica salida 1 invertida
Y logica salida 2
Y logica salida 2 invertida
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iPreguntas sobre el producto?

Puede contactar con el servicio técnico de Elsner Elektronik en
Tel. +49 (0) 70 33/ 30 945-250 o
service@elsner-elektronik.de

Necesitamos la siguiente informacidn para procesar su solicitud de servicio:

Tipo de aparato (nombre del modelo o nimero de articulo)

Descripcion del problema

Numero de serie o version del software

Fuente de suministro (distribuidor/instalador que compro el aparato a Elsner
Elektronik)

Para preguntas sobre las funciones KNX:

e Version de la aplicacion del dispositivo
e Versién de ETS utilizada para el proyecto

Elsner Elektronik GmbH Técnica de mando y automatizacion

Sohlengrund 16
e Sner 75395 Ostelsheim Tfno.+49 (0) 70 33/30 945-0 info@elsner-elektronik.de
Alemania Fax +49 (0) 70 33/30 945-20 www.elsner-elektronik.de
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