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1. Descripcion

La Red de alimentacion KNX PS640+IP reune las funciones centrales de una
linea de bus KNX:

e Fuente de alimentacién con limite y comunicacion de bus

e Enrutador IP e interfaz IP.

El equipo contiene dos interfaces KNX, una para las funciones de bus ,PLUS” de
la fuente de alimentacion y otra para el enrutador IP. Las funciones se registran en
el bus por separado y se parametrizan en archivos de productos separados (ETS).

La fuente de alimentacion de KNX PS640+IP proporciona una tensiéon de bus
de 29 V para el sistema KNX y ademas 24 V DC de tension de alimentacion para
equipos de 24 V. Las condiciones de funcionamiento especiales como el cortocir-
cuito, la sobretension, la sobrecarga o la sobretemperatura se protocolizan y se
pueden leer en la pantalla. También se muestra el consumo de corriente del mo-
mento. Con el teclado se puede resetear el dispositivo de bus conectado.
Ademads, también se pueden realizar todas las funciones mediante el bus, p. €j. la
transmision de mensajes de averia y datos de funcionamiento y un reseteo del
tiempo/la duracién. Los mensajes de error los guarda KNX PS640+IP.

El enrutador IP de KNX PS640+IP permite redireccionar telegramas a otras li-
neas por LAN (IP) como eje central rapido (enrutamiento). KNX PS640+IP asume
también la funcién de un acoplador de lineas KNX.

En paralelo a esto, KNX PS640+IP puede emplearse como interfaz para acce-
der al bus por IP. Asi, cada PC de la LAN puede configurar y supervisar (, tunnel-
ling”) el sistema KNX. También es posible el acceso con la aplicacién de KNX para
smartphone.

El equipo funciona conforme a la especificacion KNXnet/IP utilizando Core, la ge-
stion de dispositivos, el ,tunnelling” y el enrutamiento. El enrutador en KNX
PS640+IP contiene una tabla de filtro y puede guardar en memoria intermedia
hasta 150 telegramas.

Funciones:

e |atension del bus KNX de 29 V (limitada), suministra una corriente de
salida maxima de 640 mA, con resistencia a cortocircuitos.

e Suministra 24 V DC (ilimitada), con una corriente de salida maxima de
150 mA.

e Posibilidad de resetear una linea en el equipo.

* Protocolizacion de horas de funcionamiento, sobrecarga, sobretensién
externa, sobretensién interna, cortocircuito y sobretemperatura.

e Visualizacion de los datos de funcionamiento de la tensién del bus, la
corriente del bus y la temperatura en el equipo.

¢ Idiomas de pantalla (aleman, inglés, francés, italiano, espanol, holandés).

Conexion del bus para la transmision de datos (p. ej. mensajes de averia,

datos de funcionamiento).

Posibilidades de reseteo y diagnosis a través del bus.

Enrutamiento: transmision de los datos KNX por LAN (eje central rapido).

Funcion de acoplador de lineas por LAN.

Tunnelling: configuracién y supervision del sistema KNX desde cada PC

de la LAN, acceso por smartphone (aplicacion KNX).

1.1. Alcance de suministro

¢ Red de alimentacion

1.2. Datos técnicos

Carcasa Plastico

Color Blanco

Montaje Instalacion en serie en regleta de sombrerete
Grado de protecciéon IP 20

Dimensiones aprox. 123 x 89 x 61 (An x Al x P, mm), 7 uni-

dades de separacion
Peso aprox. 370 g

Temperatura ambiente | En operacién 0...+45°C, Almacenamiento -
25...+70°C

Humedad atmosférica
ambiente

Tension de servicio
Potencia absorbida

Salidas

Salida de datos
Direcciones de grupo
Asignaciones

Objetos de comunica-
cion

5...95% HR, evitar la accion del rocio

230V AC, 50 Hz

Carga completa: aprox. 28 W

Modo de espera: aprox. 2,7 W

e Tension de bus KNX de 29 V (limitada),
corriente de salida max. 640 mA, resistente
a cortocircuitos

* 24V DC (ilimitada), corriente de salida
max. 150 mA

e Datos KNX

e Z6calo de conexion LAN RJ45; 10BaseT
(10 Mbit/s), Protocolos de Internet admit-
idos: ARP, ICMP, IGMP, UDP/IP y DHCP

Borne de sujecion del bus KNX +/-
Max. 200

Max. 200

Fuente de alimentacion: 27

El producto cumple las directrices de las directivas UE.

2. Ejemplos de aplicacion

2.1. Interfaz IP

2.1.1. Funcioén de acoplador (enrutamiento KNXnet/IP)

La Red de alimentaciéon KNX PS640+IP puede funcionar como acoplador de
lineas o de areas. En ambos casos se emplea la LAN (IP) como eje central.
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2.1.12

La adjudicacién de las direcciones fisicas de KNX PS640+IP decide si el equipo
funciona como acoplador de lineas o de areas. Si la direccion fisica corresponde
al formato x.y.0 (x, y: 1-15), el equipo funciona como acoplador de lineas. Si la di-
reccion fisica tiene el formato x.0.0 (x, y: 1-15), se trata de un acoplador de areas.

Atencion: Si KNX PS640+IP se utiliza como acoplador de areas (x.0.0), no pue-
de haber ningun enrutador KNX IP situado topoldgicamente por debajo. Si p. ej.
un KNX PS640+IP tiene la direccion fisica 1.0.0, entonces no puede haber nin-
gun enrutador KNX IP con la direccion 1.1.0.

Si KNX PS640+IP se utiliza como acoplador de lineas (x.y.0), no puede haber
ningun enrutador KNX IP situado topolégicamente por encima. Si p. ej. un KNX
PS640+IP tiene la direccion fisica 1.1.0, entonces no puede haber ningun enruta-
dor KNX IP con la direccién 1.0.0.

KNX PS640+IP tiene una tabla de filtro y asi contribuye a la disminucion de la
carga del bus. ETS crea automaticamente la tabla de filtro.

Debido a la diferencia de velocidad entre Ethernet (10 Mbit/s) y KNX (9,6 kbit/s) se
pueden enviar basicamente mas telegramas en IP. Si se suceden varios telegra-
mas en poco tiempo para la misma linea, estos se deben guardar en la memoria
intermedia en el enrutador para evitar la pérdida de telegramas. Para ello, KNX
PS640+IP tiene espacio de almacenamiento para 150 telegramas (de IP a KNX).

2.1.2. Acceso al bus ("tunneling" KNXnet/IP)

La Red de alimentacion KNX PS640+IP se puede utilizar como interfaz de
KNX. Se puede acceder al bus de KNX desde cada punto de la LAN. Para ello, se
debe adjudicar una segunda direccion fisica en ETS. Consulte el capitulo ,Admi-
nistrador de conexiones de ETS”.

2.2. Red de alimentacion

2.2.1. Ejemplo de conexion con panel de control central
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3. Instalacion y puesta en servicio

3.1. Instrucciones de instalacion

La instalacién, el control, la puesta en marcha y la eliminacién de
fallos pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista
profesional.

A iPRECAUCION!
iTension eléctrica!
En el interior del aparato hay componentes conductores de tensién
no protegidos.
e Han de observarse las disposiciones locales.
e Cortar la tension a todos los cables que haya que montar
y tomar medidas de seguridad contra una conexion accidental.
¢ No poner en funcionamiento el aparato si éste presenta danos.
Poner fuera de funcionamiento el aparato o la instalacion
y protegerlo contra la activacion accidental cuando se considere
que ya no existan garantias de un funcionamiento exento de
peligro.

El dispositivo esta destinado Unicamente para el uso previsto descrito en este ma-
nual. En caso de que se realice cualquier modificacién inadecuada o no se cum-
plan las instrucciones de uso, se perdera todo derecho sobre la garantia.

Tras desembalar el dispositivo, reviselo inmediatamente por si tuviera algun de-
sperfecto mecanico. Si se hubiera producido algun desperfecto durante el trans-
porte, debera informarlo inmediatamente al distribuidor.

El dispositivo sélo se puede utilizar en una instalacion fija, es decir sélo cuando
estd montado y tras haber finalizado todas las labores de instalacién y puesta en
marcha y sélo en el entorno para el que estéa previsto.

Elsner no se hace responsable de las modificaciones de las normas posteriores a
la publicacion de este manual.

3.2. Conexion

Compruebe que las conexiones sean correctas. Si no se conecta correctamente,
la red de alimentacion o los aparatos electronicos a ella conectados pueden que-
dar inutilizables.
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Tras la conexion a la tensién auxiliar, el dispositivo se encontrara durante aprox.
5 segundos en la fase de inicializacién. Durante este tiempo, no se podra recibir
informacién a través del bus.

3.2.1. Carcasa
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3.2.2. Esquema
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4. Comunicacion KNX de la interfaz IP y la fu-
ente de alimentacion

El equipo contiene dos interfaces KNX, una para las funciones de bus ,PLUS” de
la fuente de alimentacion y otra para el enrutador IP. Las funciones se registran en
el bus por separado y se parametrizan en archivos de productos separados (ETS).

4.1. Direccionamiento

La interfaz IP y la fuente de alimentacién de KNX se direccionan en el bus por se-
parado.

4.1.1. Direccionamiento de la interfaz IP

La interfaz IP tiene la direccion de bus 15.15.0 de fabrica. En ETS (archivo de pro-
ductos de la interfaz IP) puede programarse otra direccion sobrescribiendo la di-
recciéon 15.15.0 o mediante el pulsador de programacion en el equipo.

4.1.2. Direccionamiento de la fuente de alimentacion de KNX

La fuente de alimentacion tiene la direccidn de bus 15.15.250 de fabrica. Se puede
programar una direccién nueva en ETS (archivo de productos de la fuente de ali-
mentacion) sobrescribiendo la direccion 15.15.250 o se puede adjudicar mediante
el menu ,Modo prog.” en el equipo (véase el capitulo Direccionamiento de la fu-
ente de alimentacion (modo de programacion)).

4.2. Configuracion en ETS

Para configurar la interfaz IP y las funciones de KNX de la fuente de alimentacién
se emplean varios archivos de productos.

4.2.1. Parametrizacion de la interfaz IP

Emplee el archivo de producto de la red de alimentacion KNX PS640-IP, numero
de articulo 70142.

Para la descripcidon de los parametros, véase en el manual el apartado Configura-
cion de la interfaz IP en ETS.

4.2.2. Parametrizacion de la fuente de alimentacion de KNX

Emplee el archivo de producto de la red de alimentacion KNX PS640+(USB), nu-
mero de articulo 70141, 70144.

Para la descripcion de los parametros, véase en el manual el apartado Funciones
de bus de la fuente de alimentacion en ETS.
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5. Ajustes en el equipo

5.1. Posicion inicial de la visualizacion

En la pantalla de la Red de alimentacion KNX PS640+IP se puede leer o ajus-

tar lo siguiente:

e Reseteo de una linea

e Consultade lamemoria de datos con horas de funcionamiento, sobrecarga,
sobretension externa, sobretension interna, cortocircuito y
sobretemperatura

e Consulta de los datos de funcionamiento de la tension del bus, la corriente
del bus y la temperatura

¢ |dioma del indicador

e Activacion del modo de programacion para el direccionamiento de la
fuente de alimentacion en el bus de KNX

Tras 60 segundos se reduce la luminosidad de la pantalla si no se pulsa ninguna
tecla. Ademas, la iluminacion de fondo de la pantalla se apaga automaticamente
si la temperatura de la carcasa supera los 50 °C. De este modo se evita una sobre-
carga térmica de la placa.

5.2. Funcion de las teclas en el menu Pantalla

> Confirmacion de la seleccion, continuar con el paso sigui-
ente.

4 Un paso hacia atras.

Vv A Modificacion de la configuracion (seleccion de una configu-

racion o modificacion de un valor). El cursor (rectangulo
parpadeante) muestra qué menu se ha seleccionado.

ok Confirmar la configuracién y retorno a la posicion inicial del
aparato.

5.3. Resetear linea

Pulse la tecla D en la posicion inicial una
vez para acceder al area ,Diagndstico”.

Vuelva a pulsar la tecla > para acceder al
area ,Resetear linea”.

Mueva el cursor (rectangulo parpadeante
en el borde derecho) con las teclas V o A
para realizar los ajustes deseados y confir-
me con la tecla ok.

Si El reseteo estd activo. La linea no tiene tensién y esta en
cortocircuito. En la posicion inicial se muestra: ,El rese-
teo esta activo”

No Reset no activo. La red de alimentacion funciona con
normalidad.

30 segundos Se ha iniciado un reseteo de 30 segundos. A continua-
cién se vuelve a alimentar la linea con normalidad.
Durante los 30 segundos de duracion del estado de rese-
teo, en la posicion inicial se muestra: ,Reset activo: XX
seg” (cuenta atras).

Con la tecla Jse retrocede un nivel de menu.

5.4. Memoria datos

Presione la tecla D> una vez en la posicién
inicial.

Mueva el cursor (rectangulo parpadeante
en el borde derecho) con las teclas V y A
al menu ,Memoria datos” y pulse la
tecla .

Muevla>el cursor con las teclas arriba y abajo hasta el menu deseado y presione la
tecla 7.

5.4.1. Horas funcionamiento

Se muestran las horas de funcionamiento
de la red de alimentacion en anos, dias y
horas.

Con la tecla < se retrocede un nivel de
menu.

5.4.2. Sobrecarga

Se muestra el nimero de casos de sobre-
carga y la duracién total en dias, horas y
minutos.

Con la tecla 4 se retrocede un nivel de
menu.

5.4.3. Sobretension externa

Se muestra el nimero de casos de sobre-
tension externa.

Con la tecla < se retrocede un nivel de
menu.

5.4.4. Sobretension interna

Se muestra el nimero de casos de sobre-
tension interna.

Con la tecla < se retrocede un nivel de
menu.

5.4.5. Cortocircuito

Se muestra el numero de casos de corto-
circuito en el bus.

Con la tecla ] se retrocede un nivel de
menu.

5.4.6. Sobretemperatura

Se muestra el numero de casos de sobre-
temperatura en la placa de circuitos del
equipo.

Con la tecla < se retrocede un nivel de
mend.

5.5. Datos funcionamiento

Presione la tecla D una vez en la posicion
inicial.

Mueva el cursor (rectangulo parpadeante
en el borde derecho) con las teclas V y A
al menu ,Datos funcionamiento” y pulse
la tecla .

Se muestran los valores actuales de

e Tension de bus

e Corriente de bus

e Temperatura en la placa de circuitos del equipo.

Con la tecla T se retrocede un nivel de mend.

5.6. Idioma

Presione la tecla > una vez en la posicién
inicial.

Mueva el cursor (rectangulo parpadeante
en el borde derecho) con las teclas V y A
al menu ,ldioma” y pulse la tecla >,

Mueva el cursor con las teclas arriba y ab-
ajo hasta el idioma deseado y presione la
tecla ok. La pantalla salta automaticamen-
te al menu de seleccion anterior en el idio-
ma seleccionado.

Con la tecla T se retrocede un nivel de menu en la posicion inicial.

5.7. Direccionamiento de la fuente de alimentacion
(modo de programacion)

Para ajustar la direccion fisica de la fuente de alimentacion en el bus del KNX se
activa aqui el modo de programacion.

Presione la tecla D> una vez en la posicién
inicial.

Mueva el cursor (rectdngulo parpadeante
en el borde derecho) con las teclas V y A
al menu ,,Modo prog.” y pulse la tecla D.

Mueva el cursor con las teclas V y A has-
ta seleccionar ,Encender” y confirme con
la tecla ok.

El modo de programacion esta activo
mientras se muestre ,Modo prog. activo”.

Para desactivar el modo de programacion, mueva el cursor con las teclas V y A
hasta seleccionar ,Apagar” y confirme con la tecla ok.

Con la tecla T se retrocede un nivel de menu en la posicién inicial.

6. Eliminacion

Tras el uso, el aparato debera eliminarse o depositarse en el punto de reciclaje
conforme a las disposiciones vigentes. jNo lo deposite en la basura domeéstica!
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