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eTR 101 Modbus
Unité de contrôle de la température 

ambiante

1. Consignes de sécurité et d’utilisation

L’installation, le contrôle, la mise en service et le dépannage de 
l’appareil sont strictement réservés aux électriciens agréés.

ATTENTION !
Tension électrique ! 

• Inspectez l'appareil avant de l'installer pour vérifier qu'il n'est pas 
endommagé. Ne mettre en service que des appareils non endommagés. 
• Respecter les directives, règlements et dispositions en vigueur au niveau 
local en matière d'installation électrique. 
• Mettez immédiatement l'appareil ou le système hors service et sécurisez-
le afin d'éviter toute utilisation accidentelle lorsqu'un fonctionnement sans 
danger n'est plus garanti.

Utilisez l'appareil exclusivement pour l'automatisation des bâtiments et respectez
le mode d'emploi. Une utilisation incorrecte, des modifications apportées à l'ap-
pareil ou le non-respect du mode d'emploi invalident toute garantie ou droit à la
garantie.
N'utilisez l'appareil qu'en tant qu'installation fixe, c'est-à-dire uniquement en état
monté et après l'achèvement de tous les travaux d'installation et de mise en ser-
vice et uniquement dans l'environnement prévu à cet effet.
La société Elsner Elektronik décline toute responsabilité pour d’éventuelles modi-
fications des normes et standards appliqués après la date de parution du présent
manuel.

Les informations relatives à l'installation, à l'entretien, à 
l'élimination, à l'étendue de la livraison et aux données techniques 
se trouvent dans les indications d'installation.

2. Description

L‘Unité de contrôle de la température ambiante eTR 101 Modbus mesure
la température ambiante et affiche la valeur actuelle. Les touches tactiles + et - per-
mettent de modifier la température de consigne.

Le eTR 101 Modbus est Modbus-Slave avec une interface RS485 et un protocole
RTU. Les Modbus-Master, comme par exemple les PC, SPS ou MC, peuvent lire
les valeurs de mesure et d’autres réglages de l'appareil de contrôle de la tempé-
rature ambiante à l'aide de la « Function 04h (Read Input Registers) » ou peuvent
par exemple adapter l'affichage de la valeur de consigne ou le décalage de la va-
leur de consigne de base à l'aide de la « Function 06H (Write Single Register) »
und « Function 10H (Write Multiple Registers) ».

Fonctions :

• Mesure de la température.
• Affichage de la température réelle ou de la valeur de consigne ou du 

décalage de la valeur de consigne de base 
• 2 touches tactiles (+/-) pour modifier la valeur de consigne ou du 

décalage de la valeur de consigne de base

3. Affichage et utilisation sur l’appareil

3.1. Régler la température ambiante

Selon le réglage par le Modbus-Master, l‘Unité de contrôle de la température
ambiante eTR 101 Modbus affiche la valeur de température ambiante actuelle
ou la valeur de consigne ou le décalage par rapport à la valeur de consigne de ba-
se. Via le Master, le mode de fonctionnement, le type et la luminosité de l'afficha-
ge et d'autres valeurs peuvent être configurés.

Option A : aucun affichage

L’affichage LED est éteint. Il n’est pas possible de modifier la température de con-
signe via les touches +/-.

Option B : Affichage de la température effective (température ambiante)

La température ambiante actuelle est affichée. Il n’est pas possible de modifier la
température de consigne via les touches +/-.

Option C : Affichage de la température de consigne ou décalage de la va-
leur de consigne de base

Selon le réglage, la valeur de consigne actuelle ou le décalage par rapport à la va-
leur de consigne de base est affiché. En appuyant sur les touches +/-, la tempéra-
ture de consigne peut être modifiée.

Affichage de la valeur de consigne (valeur absolue) :

Affichage dudécalage de la valeur de consigne de base (modification par rap-
port à la valeur de consigne de base de la régulation) :

Option D : Affichage de la température effective et de la température de 
consigne/décalage de la valeur de consigne de base

En fonctionnement normal, la température ambiante actuelle est affichée. En ap-
puyant sur les touches, l'affichage passe à la température de consigne ou au dé-
calage de la valeur de consigne de base selon les préréglages. Les modifications
avec + ou - deviennent visibles. L’affichage revient à la température ambiante, si
aucune touche tactile n’est actionnée pendant 5 secondes.

Appuyer brièvement sur la touche tactile + ou - : La température de consigne
actuelle (ou le décalage de la valeur de consigne de base) est affichée.

Appuyer sur + : augmenter la température ambiante
(la température de consigne/le décalage de la valeur de consigne de base est aug-
menté(e))

Appuyer sur - : réduire la température ambiante
(la température de consigne/le décalage de la valeur de consigne de base est ré-
duit(e))

Généralités :

Le pas pour la modification et la plage de réglage possible sont définis par le Mod-
bus-Master.

4. Communication de bus

4.1. Charge de bus

L'émetteur-récepteur RS485 utilisé a 1/8 d'une charge de bus RS485 standard (1/8
Unit Load) et peut être produire au moins 2,4 V avec une charge de bus de
54 Ohms. Il est ainsi en mesure de faire fonctionner un bus avec 32 éléments avec
une charge de bus standard. Si des éléments avec une charge de bus plus faible
que la charge de bus standard sur un bus RS485, le bus peut être utilisé avec plus-
ieurs éléments. Si par exemple seuls des éléments sont raccordés avec 1/8 de
charge de bus, il est possible de raccorder jusqu'à 32 × 8 = 256 éléments sur le bus.

4.2. Réglage de la communication de bus

Si tous les interrupteurs DIP sont en position OFF (réglage à la livraison), les para-
mètres suivants sont réglés :
Adresse :1
Vitesse de transmission : 19200
Parité : égale
Terminaison : Arrêt

Réglage de l’adresse Slave : 

L'adresse Slave est réglée sur l’interrupteur DIP 8 bits « Adresse ». Si tous les in-
terrupteurs sont sur OFF, l’adresse 1 est sélectionnée. L’adresse 0 est réservée
pour les informations de diffusion, les adresses supérieures à 247 ne sont pas va-
lides. 

Le codage de l’adresse est effectué en binaire. Pour l'adresse 47 par exemple, il
faut donc placer les interrupteurs 1, 2, 3, 4 et 6 sur ON. 

Paramètres de l'interface : 

Les paramètres de l’interface sont réglés sur l’interrupteur DIP 8 bits de droite. Si
les interrupteurs 2-5 (depuis la droite) sont sur OFF, une vitesse de transmission
de 19 200 Bauds est réglée. Si l’un de ces interrupteurs est placé sur ON, la vitesse
de transmission correspondante s'applique. 

Parité : Si les deux interrupteurs « ODD » et « NONE » sont sur OFF, la parité
EVEN est appliquée. « ODD » ou « NONE » seul commute le contrôle de la parité
correspondant. 

Interrupteur « TERM » : Terminaison de bus 124 Ohms

5. Protocole de transfert

Avant la première mesure et en cas de capteur défectueux, le registre 0 (capteur
de temp. valeur de mesure) est sur « -32768 ».

En dehors des registres 0, 1, 4 et 5, les valeurs communiquées par le master sont
stockées dans le slave pour chaque registre.

5.1. Fonction 04H Lecture des registres d’entrée

5.1.1. Ligne de requête Master

Exemple de ligne de requête pour la lecture de toutes les données pour l'adresse
Slave 1
01H, 04H, 00H, 0BH, 00H, 01H, 40H, 08H

5.1.2. Ligne d'édition Master

Avant la première mesure et en cas de capteur défectueux, le registre 0 (capteur
de temp. valeur de mesure) est sur « -32768 ».

Manuel

Références 30180 (blanc), 30181 (noir)

Appuyer sur + : 
augmenter la température ambian-
te
(la température de consigne est
augmentée)

Appuyer sur - : 
réduire la température ambiante
(la température ambiante est ré-
duite)

Appuyer sur + : 
augmenter la température ambian-
te
(Décalage de la valeur de consigne
de basesens PLUS)

Appuyer sur - : 
réduire la température ambiante
(Décalage de la valeur de consigne
de basesens MOINS)

ou

Fig. 1: 
Vue détaillée de l’interrupteur 

Regis
tre

Paramètre Type de 
données

Valeur 
de don-
nées

Plage Vale
ur 
initi-
ale

Fonction

0 Température réelle 16 bits sig-
nés

0 à +550 0 à 
+55 °C

Sortie

1 Défaut du capteur 1 = 
activé, 0 = désactivé

16 bits 
non sig-
nés

0 à 1 0 à 1 Sortie

2 Décalage réel de la 
température

16 bits sig-
nés

-50 à 
+50

-5 à 
+5 K

0 Entrée / 
Sortie

3 Luminosité de la LED 
%

16 bits 
non sig-
nés

0 à 100 0 à 
100 %

80 Entrée / 
Sortie

4 LED On Off 1 = On, 0 = 
Off

16 bits 
non sig-
nés

0 à 1 0 à 1 1 Entrée / 
Sortie

5 Activation de l'extinc-
tion automatique des 
LED

16 bits 
non sig-
nés

0 à 1 0 à 1 1 Entrée / 
Sortie

6 Heure d'extinction 
automatique des LED

16 bits 
non sig-
nés

1 à 255 1 à 255 10 Entrée / 
Sortie

7 Affichage LED Temp 1 
= allumé, 0 = éteint

16 bits 
non sig-
nés

0 à 1 0 à 1 1 Entrée / 
Sortie

8 Type de poste auxili-
aire Utilisation 0 = non 
utilisé, 1 = décalage de 
la valeur de consigne 
de base (a), 2 = valeur 
de consigne (b)

16 bits 
non sig-
nés

0 à 2 0 à 2 1 Entrée / 
Sortie

9a Décalage du point de 
consigne de base Max

16 bits 
non sig-
nés

0 à +50 0 à 
+5 K

3 Entrée / 
Sortie

10a Décalage du point de 
consigne de base Min

16 bits 
non sig-
nés

0 à +50 0 à 
+5 K

3 Entrée / 
Sortie

11a Décalage du point de 
consigne de base

16 bits sig-
nés

0 à +50 Min à 
Max

0 Entrée / 
Sortie

12a Décalage du point de 
consigne de base 
Étape

16 bits 
non sig-
nés

1 à +20 0.1 à 
+2 K

0.5 Entrée / 
Sortie

9b Point de consigne Max 16 bits 
non sig-
nés

30 à 400 3 à 
40 °C

25 Entrée / 
Sortie

10b Point de consigne Min 16 bits 
non sig-
nés

30 à 400 3 à 
40 °C

18 Entrée / 
Sortie

11b Point de consigne 16 bits 
non sig-
nés

30 à 400 Min à 
Max

21 Entrée / 
Sortie

12b Étape du point de con-
signe

16 bits 
non sig-
nés

1 à +20 0.1 à 
+2 K

0.5 Entrée / 
Sortie

Octe
t n°

Variable Explication

0 Adresse Slave xx

1 Commande 04H Lecture du registre d’entrée

2 Adresse de départ octet haut xx Registre Adresse de départ

3 Adresse de départ octet bas xx

4 Nombre de termes octet haut xx Nombre de registres à lire

5 Nombre de termes octet bas xx

6 CRC octet bas xx

7 CRC octet haut xx

Octe
t n°

Registre
Adresse

Variable Explication

0 Adresse Slave xx

1 Commande 04H Lecture du registre 
d’entrée

2 Nombre d’octets xx

3 0 Température réelle octet haut xx valeur = valeur de 
mesure4 Température réelle octet bas xx

5 1 Défaut du capteur octet haut xx 1 = défaut
0 = pas de défaut6 Défaut du capteur octet bas xx

7 2 Décalage réel de la température 
octet haut 

xx Avec signe algébri-
que, valeur/10 = 
Température Offset 
xx,x K

8 Décalage réel de la température 
octet bas

xx

9 3 Luminosité de la LED % octet haut xx Valeur = 
Affichage LED lumi-
nosité xxx %

10 Luminosité de la LED % octet bas xx

11 4 LED On Off octet haut xx 1 = Affichage LED 
marche
0 = Affichage LED 
arrêt

12 LED On Off octet bas xx

13 5 Activation de l'extinction automati-
que des LED octet haut 

xx 1 = Auto Off actif
0 = Auto Off inactif

14 Activation de l'extinction automati-
que des LED octet bas

xx

15 6 Heure d'extinction automatique des 
LED octet haut 

xx Valeur = Les LED 
s'éteignent xxxs

16 Heure d'extinction automatique des 
LED octet bas

xx

17 7 Affichage LED octet haut xx 1 = Affichage tem-
pérature réelle mar-
che
0 = Affichage tem-
pérature réelle arrêt

18 Affichage LED octet bas xx

19 8 Type de poste auxiliaire octet haut xx 0 = non utilisé
1 = décalage de la 
valeur de consigne 
de base
2 = valeur de con-
signe

20 Type de poste auxiliaire octet bas xx

21 9a Décalage du point de consigne de 
base Max octet haut 

xx Valeur/10 = déca-
lage de la valeur de 
consigne de base 
maximum x,x K

22 Décalage du point de consigne de 
base Max octet bas

xx

23 10a Décalage du point de consigne de 
base Min octet haut 

xx Valeur/10 = déca-
lage de la valeur de 
consigne de base 
minimum -x,x K

24 Décalage du point de consigne de 
base Min octet bas

xx

25 11a Décalage du point de consigne de 
base octet haut 

xx Avec signe algébri-
que, valeur/10 = 
Décalage de la 
valeur de consigne 
de base x,x K

26 Décalage du point de consigne de 
base octet bas

xx

27 12a Décalage du point de consigne de 
base Étape octet haut 

xx Valeur/10 = déca-
lage de la valeur de 
consigne de base 
pas x,x K

28 Décalage du point de consigne de 
base Étape octet bas

xx

29 9b Point de consigne Max octet haut xx Valeur/10 = tempé-
rature de consigne 
maximum xx,x °C

30 Point de consigne Max octet bas xx

31 10b Point de consigne Min octet haut xx Valeur/10 = tempé-
rature de consigne 
minimum xx,x °C

32 Point de consigne Min octet bas xx

33 11b Point de consigne octet haut xx Valeur/10 = tempé-
rature de consigne 
xx,x °C

34 Point de consigne octet bas xx
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5.2. Fonction 06H Écriture du registre simple

5.2.1. Ligne de requête Master

Ligne d’exemple pour l'écriture d'une température de consigne de 21,5 °C pour
adresse Slave 1 :
01H, 06H, 00H, 0BH, 00H, D7H, B8H, 56H

5.2.2. Ligne d'édition Master

5.3. Fonction 10H Écriture de registres multiples

5.3.1. Ligne de requête Master

Ligne d’exemple pour l'écriture des registres 9, 10, 11 et 12 avec les valeurs : 

Décalage de la valeur de consigne de base maximum: +3,0K
Décalage de la valeur de consigne de base minimum: -3,0K
Décalage de la valeur de consigne de base: 0K
Pas de la valeur de consigne de base: 0,5K

Ligne : 01H, 10H, 00H, 09H, 00H, 04H, 08H, 00H, 1EH, 00H, 1EH, 00H, 00H, 00H, 05H,
3CH, 66H

5.3.2. Ligne d'édition Master

35 12b Étape du point de consigne octet 
haut 

xx Valeur/10 = tempé-
rature de consigne 
pas x,x K36 Étape du point de consigne octet bas xx

37 CRC octet bas xx

38 CRC octet haut xx

Octe
t n°

Variable Explication

0 Adresse Slave xx

1 Commande 06H Écriture du registre simple

2 Adresse octet haut xx Adresse du registre

3 Adresse octet bas xx

4 Valeur octet haut xx Valeur du registre à écrire

5 Valeur octet bas xx

6 CRC octet bas xx

7 CRC octet haut xx

Octe
t n°

Variable Explication

0 Adresse Slave xx

1 Commande 06H Écriture du registre simple

2 Adresse octet haut xx Adresse du registre

3 Adresse octet bas xx

4 Valeur octet haut xx Valeur écrite

5 Valeur octet bas xx

6 CRC octet bas xx

7 CRC octet haut xx

Octe
t n°

Variable Explication

0 Adresse Slave xx

1 Commande 10H Écriture de registres multiples

2 Adresse de départ octet haut xx Registre Adresse de départ

3 Adresse de départ octet bas xx

4 Nombre de termes octet haut xx Nombre de registres à écrire

5 Nombre de termes octet bas xx

6 Nombre d’octets xx

7 Valeur octet haut xx Valeur du registre à écrire

8 Valeur octet bas xx

...

CRC octet bas xx

CRC octet haut xx

Octe
t n°

Variable Explication

0 Adresse Slave xx

1 Commande 10H Écriture de registres multiples

2 Adresse octet haut xx Adresse du registre

3 Adresse octet bas xx

4 Nombre de termes octet haut xx Nombre de registres écrits

5 Nombre de termes octet bas xx

6 CRC octet bas xx

7 CRC octet haut xx

Octe
t n°

Registre
Adresse

Variable Explication
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