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Raumtemperatur-Bediengerat eTR 101 Modbus 1
Sollwert-Anzeige (Absolutwert): Einstellen der Slaveadresse: Byte Register Variable Erliuterung
Tippen auf +: Die Slaveadresse wird am 8-Bit Dipschalter ,Address” eingestellt. Stehen alle Nr.  Adresse
eTR 1 O 1 MOdbus Raumtemperatur erh6hen Schalter auf OFF, ist Adresse 1 gewdhlt. Adresse 0 ist fiir Broadcast Informationen 3 0 Ist Temperatur High Byte xx | Wert = Messwert
- s (Solltemperatur wird erhéht) reserviert, Adressen groRer 247 sind ungiiltig. 4 Ist Temperatur Low Byte XX
Raumtemperatur-Bediengerat _ o _anc ' oy ..
P 9 ASEL —l_ e —|_ Die Kodierung der Adresse erfolgt bindr. So miissen zum Beispiel fiir die Adresse 5 1 Sensor St?rung High Byte xx | 1=Stérung
47 die Schalter 1, 2, 3, 4 und 6 auf ON gestellt werden. 6 Sensor Stérung Low Byte xx | 0=keine Storung
7 2 Ist Temperatur Offset High Byte XX mit Vorzeichen,
Handbuch ) ) Schnittstellenparameter: P gn =y Wert/10 = Tempera-
Artikelnummern 30180 (WeiR), 30181 (Schwarz) . . . . 8 Ist Temperatur Offset Low Byte xx . b
’ Tippen auf -: Die Schnittstellenparameter werden am rechten 8-Bit Dipschalter eingestellt. Ste- tur Offset xx,x K
Raumtemperatur senken hen die Schalter 2-5 (von rechts) auf OFF, ist eine Ubertragungsgeschwindigkeit 9 3 LED Helligkeit % High Byte XX Wer_t = L_ED Display
(Solltemperatur wird gesenkt) von 19.200 Baud eingestellt. Wird einer dieser Schalter auf ON gestellt, gilt die ent- 10 LED Helligkeit % Low Byte XX Helligkeit xxx%
o ,.:::°°_|_ sprechende Baudrate. 11 4 LED An Aus High Byte xx | 1=LED Display An
Parity: Sind die beiden Schalter ,ODD” und ,,NONE” auf OFF, gilt EVEN Parity. 12 LED An Aus Low Byte xx | 0=LED Display Aus
Nur ,ODD” oder ,NONE"” schaltet die entsprechende Paritatspriifung um. 13 5 LED Auto Aus Aktivierung High Byte | xx | 1 = Auto Aus aktiv
Schalter ,, TERM*”: Busterminierung 124 Ohm 14 LED Auto Aus Aktivierung Low Byte | xx | 0=Auto Aus inaktiv
. . . . Anzeige der Basissollwertverschiebung (Verdnderung gegeniiber dem Basis- . 15 6 LED Auto Aus Zeit High Byte xx | Wert =LEDs gehen
1. Sicherheits- und Gebrauchshinweise sollwert der Regelung): 5. Ubertragungsprotokoll 16 LED Auto Aus Zeit Low Byte XX | ausIn xXxs
Tippen auf +: _ ] 17 7 LED Anzeige Temp High Byte xx | 1=Isttemperatur
@ Installation, Priifung, Inbetriebnahme und Fehlerbehebung diirfen Raumtemperatur erhdhen Vor der ersten Messung und bfl fehlerhaftem Sensor steht das Register 0 (Temp. 18 LED Anzeige Temp Low Byte xx | wird angezeigt
nur von einer autorisierten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden. (Basissollwertverschiebung Rich- Sensor Messwert) auf ,-32768". 0 = Istt.emperatur.
— -:l”°+ tung PLUS) Abgesehen von Register 0, 1, 4 und 5, werden die vom Master kommunizierten _ wird .nlcht angezeigt
VORSICHT! = Werte je Register im Slave gespeichert. 19 8 Nebenstellen Art High Byte xx 0= n|cht verwendet
Elektrische -Spannung' 20 Nebenstellen Art Low Byte xx 1= Basissollwert-
; Regis Parameter Data Data Range Start Funktion verschiebung
2 = Sollwert
e Untersuchen Sie das Gerat vor der Installation auf Beschadigungen. ter Type LD wert 7 9 Basi hieb Max High B Wert/10 = Basissoll
Nehmen Sie nur unbeschéadigte Geréte in Betrieb. Tippen auf -: 0 Ist Temperatur Signed 0to Oto Ausgang a asisverschiebung Max High Byte | xx ert _h_azlsso i
* Halten Sie die vor Ort geltenden Richtlinien, Vorschriften und Raumtemperatur senken . 16b'_t +550 +55°C 22 Basisverschiebung Max Low Byte X Vn\:(;:ivrzzcx ;(eKung
Bestimmungen fiir die elektrische Installation ein. ] (Basissollwertverschiebung  Rich- 1 Sensor Storung 1 = Unsigned  0to1 Oto1 Ausgang . . PR o
* Nehmen Sie das Geréit bzw. die Anlage unverziiglich auBer Betrieb und — -5 —|— tung MINUS) An, 0 = Aus 16bit 23 10a Bas!sversch!ebung M!n High Byte XX Wertt/10 =r?a;|ssoll-
sichern Sie sie gegen unbeabsichtigtes Einschalten, wenn ein gefahrloser 2 Ist Temperatur Offset | Signed -50 to b5to |0 Eingang/ 24 Basisverschiebung Min Low Byte XX Vr:?r:.\rf;sc ‘e Kung
B ni =X, X
Betrieb nicht mehr gewéhrleistet ist. 16bit +50 +5K Ausgang - . : . .
3 LED Helligkeit % Unsigned 0to 100 0 to 80 Eingang/ 25 11a Basisverschiebung High Byte XX | mit Vorzeichen,
Verwenden Sie das Gerét ausschlieBlich fur die Gebaudeautomation und beach- Méalichkeit D Anzeiae der I d der Soll Basi 16bit 100% Ausgang 26 Basisverschiebung Low Byte XX \é\;(as:z;gl:/vertver-
ten Sie die Gebrauchsanleitung. Unsachgeméafe Verwendung, Anderungen am tl,lg 1chkeit h :ze:ge er Isttemperatur und der Solltemperatur/Basis- 4 LED An Aus1=An,0= | Unsigned 0to1 Oto1 |1 Eingang/ schiebung x,x K
Gerat oder das Nichtbeachten der Bedienungsanleitung fiihren zum Erléschen der sollwertverschiebung Aus 16bit Ausgang 27 12a Basisverschiebung Schritt High Bvte | xx | Wert/10 = Ba,sissoll-
Gewadhrleistungs- oder Garantieanspriiche. Im normalen Betrieb wird die aktuelle Raumtemperatur angezeigt. Durch Beruh- 5 LED Auto Aus Aktivie-  Unsigned | 0to 1 Oto1 1 Eingang/ - - 9 - gn By Wertvers::hiebun
Betreiben Sie das Gerit nur als ortsfeste Installation, das heilt nur in montiertem ren der Tasten springt die Anzeige je nach Voreinstellung auf die Solltemperatur rung 16bit Ausgang 28 Basisverschiebung Schritt Low Byte | xx Schrittweite x x Kg
Zustand und nach Abschluss aller Installations- und Inbetriebnahmearbeiten und oder auf die Basissollwertverschiebung. Anderungen mit + oder - werden sicht- 6 LED Auto Aus Zeit Unsigned | 1to 255  1to 10 Eingang/ 29 % Sollwert Max Hiah Bvte o Wert/10 = SoII,tem-
nur im dafiir vorgesehenen Umfeld. bar. Die Anzeige springt wieder zur Raumtemperatur, wenn 5 Sekunden keine 16bit 255 Ausgang gn =Y eratur r;aximal
IFur Anqertllzrllgen %TrkNornjken.uEthtfanards nach Erscheinen der Bedienungsan- Touch-Taste beriihrt wird. 7 LED Anzeige Temp 1= | Unsigned | 0to 1 Oto1 1 Eingang/ 30 Sollwert Max Low Byte x )F:X X°C
eitung ist Elsner Elektronik nicht haftbar. - ; ’
9 8 il\n,bo - Al:ls A :J6b|.t RIS Stoz 17 élusgang/ 31 10b Sollwert Min High Byte xx | Wert/10 = Solltem-
ebenstellen Art nsigne to to ingan . i
Informationen zur Installation, Wartung, Entsorgung, zum Bedienung 0 = nicht 16bitg Ausggangg 32 Sollwert Min Low Byte Xx Ejrf:(‘;r minimal
Lieferumfang und den technischen Daten finden Sie in der verwendet . 1 = Basis- - !
Installati leit oder o 33 11b Sollwert High Byte xx | Wert/10 = Solltem-
nstallationsanieitung. sollwertverschiebung t oC
(a), 2 = Sollwert (b) 34 Sollwert Low Byte Xxx | peratur xx,x
2 Beschreibung 9a Basisverschiebung Unsigned 0to+50 Oto 3 Eingang/ 35 12b Sollwert Schritt High Byte xx_ | Wert/10 = So_lltem-
. Max 16bit +5K Ausgang 36 Sollwert Schritt Low Byte xx | peratur Schritt
8 . . . weite x,x K
Das Raumtemperatur-Bediengerit eTR 101 Modbus misst die Raumtempe- Touch-Taste + oder - kurz berlihren: Die aktuelle Solltemperatur (oder die Ba- 10a Basisverschiebung Unsigned | 0to+50 |0to 3 Eingang/ 37 CRC Low Bvie x
ratur und zeigt den aktuellen Wert an. Mit den Touch-Tasten + und - wird die Soll- sissollwertverschiebung) wird angezeigt. Min 16bit +5K Ausgang CRC Hiah By
temperatur verandert. Tippen auf +: Raumtemperatur erhdhen 11a | Basisverschiebung 1Stisgbr)ted 0 to +50 mgn to |0 iinsgaang/ 38 'gh Byte XX
Der eTR 101 Modbus ist Modbus-Slave mit RS485-Schnittstelle und RTU-Proto- (Solltemperatur/Basissollwertverschiebung wird erhoht). . . '_ X _u gang 5.2. Funkti 06H Write Si le Reaist
koll. Modbus-Master, wie z. B. PC, SPS oder MC, kbnnen mit ,Function 04h (Read Tippen auf -: Raumtemperatur senken 12a gaﬁls_verschlebung ngs'lgned Tto +20 0'21Kt° 0.5 ilngang/ = unktion rite single hegister
Input Registers)” die Messwerte und weitere Einstellungen des Raumtemperatur- (Solltemperz.atur/BasissoIIwertverschiebung wird gesenkt) chritt '_t + .usgang i
Bediengerats auslesen oder mit ,Function 06H (Write Single Register)” und ' 9b Sollwert Max Unsigned | 30to 3 t? 25 Eingang/ 5.2.1. Anfragestring vom Master
»Function 10H (Write Multiple Registers)” beispielsweise die Anzeige des Soll- Aligemein: 16bit 400 40°C Ausgang B o En
i i . 10b Sollwert Min Unsigned | 30 to 3to 18 Eingang/ te ariable rléduterun
werts bzw. der Basissollwertverschiebung anpassen. Die Schrittweite fiir die Anderung und der mégliche Einstellbereich werden (iber 16bitg 400 40°C Ausggangg NZ. 9
Funktionen: den Modbus-Master festgelegt. 11b | Sollwert Unsigned | 30to Minto | 21 Eingang/ 0 Slaveadresse XX
* Messung der Temperatur. - - 16bit 400 Max Ausgang 1 Kommando 06H Write Single Register
* Anzeige der Isttemperatur oder des Sollwerts bzw. der 4. Bus-Kommunikation 12b Sollwert Schritt Unsigned | 1to+20 | 0.1to | 0.5 Eingang/ 2 Adresse High Byte XX Register Adresse
Basissollwertverschiebung 16bit +2K Ausgang
3 Ad Low Byt
¢ 2 Touch-Tasten (+/-) zur Veranderung der Solltemperatur bzw. der 4.1. Bus-Last ress? ow Byte xx -
Basissollwertverschiebung 51. F kti 04H Read I tR ist 4 Wert High Byte XX Wer_t des zu schreibenden
Der eingesetzte RS485-Transceiver hat 1/8 einer Standard-RS485-Bus-Last (1/8 -1. Funktion ead Inpu egisters 5 Wert Low Byte XX Registers
3. Anzeige und Bedienuna am Gerat Unit Load) und kann mindestens 2,4 V bei 54 Ohm Bus-Last realisieren. Damit ist . 6 CRC Low Byte XX
9 9 er in der Lage einen Bus mit 32 Teilnehmern mit Standard-Bus-Last zu betreiben. 5.1.1. Anfragestring vom Master 7 CRC High Byte XX

3.1. Raumtemperatur anpassen

Je nach Einstellung durch den Modbus-Master zeigt das Raumtemperatur-Be-
diengerat eTR 101 Modbus den aktuellen Raumtemperatur-Wert oder den Soll-
wert bzw. die Verschiebung gegeniiber dem Basissollwert an. Uber den Master
kann der Betriebsmodus, die Art und die Helligkeit der Anzeige und weitere Werte
eingestellt werden.

Moglichkeit A: keine Anzeige

Die LED-Anzeige ist aus. Manuelles Verdandern der Solltemperatur Gber die Tasten
+/- ist nicht moglich.

Moglichkeit B: Anzeige der Isttemperatur (Raumtemperatur)

Die aktuelle Raumtemperatur wird dargestellt. Manuelles Verdndern der Solltem-
peratur Uber die Tasten +/- ist nicht moglich.

Méoglichkeit C: Anzeige der Solltemperatur oder Basissollwertverschie-
bung

Je nach Einstellung wird der aktuelle Sollwert oder die Verschiebung gegentiber
dem Basissollwert dargestellt. Durch Berlihren der Tasten +/- kann die Solltempe-
ratur gedndert werden.

Werden an einem RS485-Bus Teilnehmer mit geringerer als der Standard-Bus-
Last angeschlossen, dann kann der Bus mit mehr Teilnehmern betrieben werden.
Werden z. B. nur Teilnehmer mit 1/8 Bus-Last angeschlossen, dann kénnen am
Bus bis zu 32 x 8 = 256 Teilnehmer angeschlossen werden.

4.2. Einstellung der Bus-Kommunikation

Address W Abb. 1:
Zox$oo0p2 . . .
< oo oo 538w Detailansicht Dipschalter
- © M« O < N — Z 0+~ ®»o I+

Stehen alle Dipschalter in der OFF-Position (Liefereinstellung) sind folgende Para-
meter eingestellt:

Adresse:1

Baudrate: 19200

Paritat: Even

Terminierung: Aus

Byte Variable Erlauterung

Nr.

0 Slaveadresse XX

1 Kommando 04H Read Input Registers

2 Startadresse High Byte XX Register Startadresse

3 Startadresse Low Byte XX

4 Anzahl Word High Byte XX Anzahl zu lesender Register
5 Anzahl Word Low Byte XX

6 CRC Low Byte XX

7 CRC High Byte XX

Beispiel Anfragestring flir das Auslesen aller Daten flr Slaveadresse 1:
01H, 04H, 00H, 0BH, 00H, 01H, 40H, 08H

5.1.2. Ausgabestring zum NMaster

Vor der ersten Messung und bei fehlerhaftem Sensor steht das Register 0 (Temp.
Sensor Messwert) auf ,,-32768".

Byte Register Variable
Nr. Adresse

0 Slaveadresse XX
1 Kommando 04H | Read Input Register
2 Anzahl der Bytes XX

Erlauterung
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Beispielstring fiir das Schreiben einer Solltemperatur von 21,5°C fur Slaveadresse
1:
01H, 06H, 00H, 0BH, 00H, D7H, B8H, 56H

5.2.2. Ausgabestring zum Master

Byte Variable Erlauterung

Nr.

0 Slaveadresse XX

1 Kommando 06H Write Single Register
2 Adresse High Byte XX Register Adresse

3 Adresse Low Byte XX

4 Wert High Byte XX Geschriebener Wert
5 Wert Low Byte XX

6 CRC Low Byte XX

7 CRC High Byte XX
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Raumtemperatur-Bediengerat eTR 101 Modbus

5.3. Funktion 10H Write Multiple Registers

5.3.1. Anfragestring vom Master

Byte Variable Erldauterung
Nr.
0 Slaveadresse XX
1 Kommando 10H Write Multiple Registers
2 Startadresse High Byte XX Register Startadresse
3 Startadresse Low Byte XX
4 Anzahl Word High Byte XX Anzahl zu schreibender Regis-
5 Anzahl Word Low Byte XX ter
6 Anzahl der Bytes XX
7 Wert High Byte XX Wert des zu schreibenden
8 Wert Low Byte XX Registers
CRC Low Byte XX
CRC High Byte XX

Beispielstring flir das Schreiben der Register 9, 10, 11 und 12 mit den Werten:

Basissollwertverschiebung maximal: +3,0K
Basissollwertverschiebung minimal: -3,0K
Basissollwertverschiebung: 0K
Basissollwertverschiebung Schrittweite: 0,56K

String: 01H, 10H, 00H, 09H, 00H, 04H, 08H, 00H, 1EH, 00H, 1EH, 00H, 00H, 00H, 05H,
3CH, 66H

5.3.2. Ausgabestring zum Master

Byte Variable Erlauterung

Nr.

0 Slaveadresse XX

1 Kommando 10H Write Multiple Registers

2 Adresse High Byte XX Register Adresse

3 Adresse Low Byte XX

4 Anzahl Word High Byte XX Anzahl geschriebener Register
5 Anzahl Word Low Byte XX

6 CRC Low Byte XX

7 CRC High Byte XX
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